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l. Einfhrung

Wir méchten Ihnen fur Ihr Vertrauen, dass Sie durch den Erwerb eines TOSHIBA-Frequenzumrichters VF PS1
bewiesen haben, danken.
Wir sind sicher, dass dieses Gerat Ihren Bedirfnissen und Anforderungen voll gerecht werden wird.

Il. Sicherheitshinweise

Die nachfolgend aufgefiihrten Sicherheitshinweise sind sorgféltig zu beachten, damit es bei der Benutzung des
Frequenzumrichters weder zu Gefahren fur Personen noch zu Beschadigungen am Antrieb oder an Sachgitern
kommt. Wir méchten Sie bitten, sich zunachst die Bedeutung der Symbole aufmerksam durchzulesen und dann mit
der Lektlre des Handbuchs zu beginnen.

Bedeutung der Symbole
Symbol Bedeutung

@ - Anwendungsfehler kénnen zum Tode oder schwerwiegenden Verletzungen
Gefahr

fuhren.

A Anwendungsfehler kénnen zu Verletzungen (*1) bzw. zu Sachschaden (*2)
Warnung | fuhren.

(*1) Verletzungen dieser Art kénnen leichte Verletzungen, Verbrennungen oder Stromschlage sein.

(*2) Sachschaden an z. B. Wertgegenstanden oder Materialien.

Bedeutung der Symbole

Symbol Bedeutung

Verbot

Erklarung erfolgt im Symbol selber oder in Text- oder Bildform anbei.

Obligatorisch
Erklarung erfolgt im Symbol selber oder in Text- oder Bildform anbei.

Gefahr
Erklarung erfolgt im Symbol selber oder in Text- oder Bildform anbei.

Warnung
Erklarung erfolgt im Symbol selber oder in Text- oder Bildform anbei.

DO
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Frequenzumrichter VF-PS1

n B Begrenzung der Einsatzméglichkeiten

Dieser Frequenzumrichter wird in der Industrie fiir die kontrollierte Beschleunigung von Lasten mit dreiphasigen
induktiven Motoren eingesetzt.

( A Sicherheitshinweise )

¥ Der Frequenzumrichter kann nicht fir Geréate eingesetzt werden, die eine Gefahr
fur Menschen darstellen oder die durch einen Bedienfehler oder Stérung zu einer
direkten Gefahr fir Menschen werden (Kontrollgerate, die in der Nuklearenergie,
der Luft- und Raumfahrt, im Verkehr, medizinischen Lebensunterstiitzung oder in
Sicherheitseinrichtungen eingesetzt werden.).
Sollte der Umrichter fiir diese speziellen Bereiche eingesetzt werden, kontaktieren
Sie bitte vorher lhren Lieferanten.

¥ Zur Vermeidung von schweren Schaden oder Ausféllen aufgrund einer Umrichter-
Fehlleistung sollten Sie Ihre Anlage mit unabhangigen Sicherheitsgeraten
ausstatten, wenn die Sicherheit durch den Frequenzumrichter allein nicht
gewahrleistet ist.

¥ Benutzen Sie den Umrichter nur fir Lasten mit dreiphasigen, induktiven
Drehstrommotoren, die in der Industrie eingesetzt werden. (Andernfalls kann es zu
Unfallen kommen.) Bevor der Frequenzumrichter mit PM-Motoren eingesetzt wird,
muss ein Kombinationstest durchgefiihrt werden. Weitere Einzelheiten erfragen
\ Sie bitte bei Ihrem Lieferanten.

J




TOSHIBA Frequenzumrichter VF-PS1

B Allgemeines

@ G efah r Kapitel

= Ausbau, Veranderung oder Reparatur des Umrichters sind verboten — Gefahr durch
Stromschlage, Brandverursachung, Verletzung.
Fur eine Reparatur informieren Sie bitte lhren Vertriebshandler. 2.

@

Demontage
verboten

- Offnen Sie niemals bei angeschlossener Versorgungsspannung den Gehausedeckel bzw. die
Schaltschranktiir — Gefahr durch Stromschlage.

- Stecken Sie niemals lhre Finger in die Offnungen von z. B. Kabeleinfiihrungen oder
Luftungsschlitzen, es besteht — Gefahr durch Stromschlége oder Verletzung.

%,

Verboten | * Legen von Gegenstanden auf oder in den Frequenzumrichter — Gefahr der Stromschlége, 2
Brandverursachung.
= Vermeiden Sie Feuchtigkeit und Wasser in der Umgebung des Umrichters — Gefahr der
Stromschlage.
- Schalten Sie die Spannungsversorgung erst ein, wenn Sie den Gehausedeckel bzw. die Tur,
bei Anwendung des Umrichters in einem Schaltschrank, geschlossen haben.
Bei Einschalten der Versorgungsspannung bei gedffneter Abdeckung/Tur — Gefahr der
0 Stromschlage, Verletzungen.
. + Sollte vom Umrichter Rauch- oder Geruchsentwicklung ausgehen, schalten Sie die 3
Ob!lga— Stromversorgung sofort ab. Bei einer Weiterbenutzung — Gefahr der Brandverursachung. :
torisch Kontaktieren Sie zur Reparatur Ihre Vertriebsniederlassung.

- Schalten Sie den Umrichter bei langerer Nichtbenutzung aus, damit es durch Feuchtigkeit,
Staub, oder anderen Materialien nicht zu Fehlfunktionen kommen kann und somit — Gefahr
der Brandverursachung.

/\ Warnung Kape

@ -Beriihren Sie niemals Teile der Kihlflachen oder Bremswiderstéande, diese werden wahrend

des Betriebs sehr heiR— Gefahr der Verbrennung.

Beriihrung
verboten
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B Transport & Installation

> Gefahr

Kapitel

N

Verboten

- Installieren Sie den Umrichter nicht, wenn er beschadigt oder unvollstandig ist. Bei
Betreiben des Umrichters in einem defekten Zustand— Gefahr der Stromschléage,
Brandverursachung. Kontaktieren Sie in Féllen einer Reparatur lhre Vertriebsniederlassung.

+ Bauen Sie das Gerat nicht in der Nahe von entflammbaren Gegenstanden auf — Gefahr der
Brandverursachung.

» Vermeiden Sie die Aufstellung an Orten mit Feuchtigkeit oder atzenden Flussigkeiten —
Gefahr der Stromschlége, Brandverursachung.

LU

Obliga-
torisch

+ Die in diesem Handbuch beschriebenen Bedingungen fiir den Aufstellungsort des
Umrichters sind einzuhalten — Gefahr durch Fehlfunktionen.

+ Montieren Sie den Frequenzumrichter auf eine nichtbrennbare Unterlage, sondern z. B. auf
eine metallische Montageplatte.

- Die Ruickwand wird sehr heil3, so dass hier keine entflammbaren Gegensténde liegen
durfen.

+ Betreiben Sie den Umrichter nicht bei gedffneter Abdeckung — Gefahr der Stromschléage.

- Eine Nothalt-Vorrichtung sollte entsprechend den Systembedingungen installiert werden (z.
B. Abschalten der Versorgungsspannung und Einfallen der mechanischen Bremse)
Der Betrieb sollte nicht allein durch den Umrichter unterbrochen werden, wenn es zu
Unfallen oder Verletzungen kommen kann.

- Alle weiteren Zusatzgerate sollten von TOSHIBA spezifiziert worden sein. Andernfalls kann
es zu Unfallen kommen.

1.4.4

/MN\Warnung

Kapitel

Verboten

- Der Aufstellungsort sollte frei von Vibrationen sein, und der Umrichter wahrend des Betriebs
nicht am Gehausedeckel gehalten werden, da die Abdeckung aufgehen und das Geréat
herausfallen kénnte — Gefahr der Verletzung.

LU

Obligatorisch

+ Geréte, die 20 kg oder mehr wiegen und fiir 30 kW Motoren eingesetzt werden, sollten von
2 Personen getragen werden, damit Unfalle und Verletzungen vermieden werden.

+ Benutzen Sie fir leistungsstéarkere Gerate einen Kran.
Das Heben von schweren Umrichtern kann zu Verletzungen fihren.
Sicherheitsvorschriften fur die Bedienung sollten eingehalten werden, damit
Personenschaden und Sachschaden am Frequenzumrichter vermieden werden.
Heben Sie den Umrichter sehr vorsichtig an, und fuhren Sie die Tragseile durch die
Halterungen auf der Ober- oder Riickseite des Umrichters.

45°
max.

Anmerkung 1: Halten Sie wahrend des Hebens das Geréat im Gleichgewicht, und beachten
Sie, dass keine unerwarteten Kréafte auf den Umrichter einwirken.

Anmerkung 2: Schitzen Sie den Umrichter wéahrend des Transports mit einer Abdeckung.

Anmerkung 3: Beriihren Sie nicht die Kabelanschliisse, und halten Sie sie nicht wahrend des
Transports.

+ Beachten Sie bei der Auswahl des Untergrundes das Eigengewicht des Umrichters, damit
Unfélle vermieden werden.

- Installieren Sie eine mechanische Bremse zur Einhaltung méglicher geforderter Normen
(z. B. bei Motoren, die das automatische Einfallen der Gleichstrombremse erfordern). Wenn
Sie den Motor in solchen Fallen ohne mechanische Bremse betreiben, kann es zu
Personenschaden kommen.
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B Verdrahtung

<D Gefahr Kapel

= SchlieRen Sie keine Eingangsspannung an die Leistungs-Ausgangsklemmen U/T1, V/T2 2.2
und W/T3 an auch dann nicht, wenn der Frequenzumrichter abgeschaltet ist — Gefahr der
Zerstorung des Umrichters und Brandverursachung. 2.2
® + SchlieRen Sie keine Bremswiderstande an die DC-Anschlussklemmen (zwischen PA/+ und 5.19
PC/- oder PO und PC/-) an — Gefahr der Brandverursachung.
Verboten SchlieBen Sie die Bremswiderstande gemaf den Hinweisen unter ,Anschluss externer
Bremswiderstande* an. 2.2

+ Bis zu 15 min nach Abschalten der Stromversorgung dirfen die Kabel der Eingangsseite
nicht beriihrt werden — Gefahr der Stromschlage

- Elektrische Verdrahtung muss von einem Fachmann durchgefiihrt werden— Gefahr der 2.
Stromschlage und Brandverursachung.

= SchlieBen Sie die Ausgangsklemmen sorgféltig an:
Bei falscher Phasenabfolge, wird der Motor in die falsche Drehrichtung drehen — Gefahr 2.
der Verletzung.

= Verkabelung muss nach dem Einbau durchgefiihrt werden.

Bei einer Verkabelung vor dem Einbau — Gefahr der Stromschlége, Verletzung. 2.
- Bevor Sie die Verkabelung vornehmen lassen:
0 (1) Schalten Sie die Versorgungsspannung zum Frequenzumrichter ab. 2
(2) Warten Sie mindestens 15 Minuten bis die LED ,Charge” erloschen ist.
Obliga- (3) Testen Sie vorab rpit eingm Spapnungsmesser fur Gleichstromspgnnung von 800 VDC 144
torisch oder mehr, und prufen_ Sie, ob die Spannung des DC-Leistungsteils (zwischen PA/+ und s
PC/-) gleich oder weniger als 45V ist.
Werden diese MaRnahmen nicht sorgfaltig durchgefiihrt — Gefahr der Stromschlage bei der
Verdrahtung.
+ Ziehen Sie die Schrauben auf dem Klemmenblock mit dem angegebenen Drehmoment an, 2.
andernfalls — Gefahr der Brandverursachung.
- Prifen Sie, dass die Versorgungsspannung innerhalb +10 % -15 % (unter Volllast innerhalb
+10 %) der Nennspannung des Umrichters ist.
Die Versorgung mit einer zu grof3en Spannung kénnte zu einem Ausfall, zu einem
Stromschlag oder Brand fiihren.
+ Die Erdung muss sorgfaltig durchgefihrt werden.
9 Bei unsachgemafer Durchfiihrung kann es zu Stromschlagen, Fehlfunktionen oder zu 2.
erhohten Ableitstrom kommen. 22
Erdung
/AWarnung Kapie
+ SchlieRen Sie weitere Komponenten (wie Funkentstorfilter, Uberspannungsschutz) mit
® eingebauten Kondensatoren nicht an die Ausgangsklemmen an — Gefahr der 21
Brandverursachung.
Verboten
& & Aufgeladene Kondensatoren kénnen eine Gefahr durch Stromschlag
Warnu ng darstellen, auch nachdem die Versorgungsspannung abgeschaltet wurde.

Bei den Frequenzumrichtern mit Filtern leuchtet bis zu 15 min nach Abschalten der Stromversorgung die LED
»Charge*“, vermeiden Sie solange die LED leuchtet jeglichen Kontakt mit den Klemmenanschliissen sowie mit nicht
isolierten Kabeln sowohl am Leistungsteil wie auch am Antrieb.
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H Inbetriebnahme

<O Gefahr apel

N

Verboten

- Berlihren Sie keine Innenteile des Umrichters, solange die Stromversorgung eingeschaltet
ist, auch wenn der Betrieb des Frequenzumrichters unterbrochen wurde — Gefahr der
Stromschlage.

+ Beruihren Sie die Schalter nicht mit nassen Handen, und reinigen Sie den Umrichter nicht mit
einem feuchten Tuch — Gefahr der Stromschlage.

- Ausreichend Abstand zu Motoren und mechanischen Komponenten halten.

Wenn der Motor aufgrund eines kurzzeitigen Netzspannungsausfalls anhalt, werden sich
(in der Grundeinstellung) die mechanischen Komponenten unerwartet in Bewegung setzen,
sobald die Stromversorgung wiederhergestellt ist — Gefahr der Verletzung.

+ Zur Unfallverhlitung an Frequenzumrichtern, Motoren und Maschinen Warnaufkleber
anbringen, die vor einem plétzlichen Wiederanlauf nach einem Stromausfall oder
Quittierung einer Stérung warnen (in der Grundeinstellung). 3.

+ Der Frequenzumrichter kann wird automatisch auf den Motor nach dem ersten
Anlauf des Umrichters eingestellt werden (Autotuning F 400 =2,3).

Wahrend des Autotunings, welches einige Sekunden dauert, wird der Motor mit Strom
versorgt, obwohl er still steht. Es kénnen Motorengerausche horbar werden, die jedoch kein
Indiz dafir sind, dass der Motor oder Umrichter nicht richtig laufen.

- Setzen Sie die Ansprechschwelle fiir die Soft-Stall-Regelung (&2 {) nicht zu niedrig.
Wenn die ,Soft-Stall-Regelung* Level 1 (F&T !) kleiner oder gleich der Stromaufnahme des
Motors ohne Belastung eingestellt ist, wird die ,Soft-Stall-Regelung” dauerhaft aktiv und die
Frequenz beim Runterlauf automatisch wieder erhéhen.

Stellen Sie die ,Soft-Stall-Regelung” Level 1 (Parameter FiT 1) nicht unter 30 % bei
normalen Nutzungsbedingungen.

O

Obliga-
torisch

+ Schalten Sie die Stromversorgung nicht ein, solange die Abdeckung bzw. die Tur (bei
Installierung in einem Schaltschrank) gedffnet ist — Gefahr der Stromschléage.

+ Vergewissern Sie sich, dass kein Startsignal anliegt, wenn der Umrichter nach der einer
Storung zuriickgesetzt wird — Gefahr der Verletzung durch unvermittelten Neustart des
Motors.

+ Installieren Sie eine mechanische Bremse bei Aufziigen und Hebezeugen.

Betreiben Sie den Motor in solchen Fallen ohne mechanische Bremse, kann z.B. durch das
geringe Drehmoment beim Autotuning die Last fallen.

/\ Warnung Kapie

O

Verboten

-Beachten Sie, dass der Motor und die angetriebene Maschine nicht mit unzulassig hohen
Drehzahlen betrieben werden. (Siehe Bedienhandbuch des Motors). Bei Nichtbeachtung — 3.
Gefahr der Verletzung.

Wenn die Motorfangfuntion (Parameter }u5) aktiviert ist:

/N Warnung Kapie

LU

Obliga-

torisch

+ Halten Sie ausreichenden Abstand zu Motoren und mechanischen Komponenten.
Sollte der Motor aufgrund eines kurzzeitigen Netzspannungsausfalls anhalten, lauft er
unerwartet wieder an, sobald die Stromversorgung wiederhergestellt ist — Gefahr der
Verletzung.

+ Zur Unfallverhltung an Frequenzumrichtern, Motoren und Maschinen Warnaufkleber
anbringen, die vor einem plétzlichen Wiederanlauf nach einem Stromausfall warnen.

5.18.2

Wenn die Funktion automatischer Wiederanlauf (Parameter F303)
aktiviert ist:

/\ Warnung

o

Obliga-

torisch

+ Ausreichend Abstand zu Motoren und mechanischen Komponenten halten.
Bei aktivierter Wiederholfunktion ausreichend Abstand zu Motoren und Maschinen halten.
Selbst wenn sich der Motor und die Maschine still stehen und die Wiederholfunktion aktiviert ist, laufen der
Motor und die Maschine nach dem angegebenen Zeitraum plétzlich wieder an.

+ Zur Unfallverhiitung am Frequenzumrichter, Motor und der Maschine bringen Sie Warnhinweise an, die
darauf hinweisen, dass die Wiederholfunktion aktiviert ist — Gefahr der Verletzung.
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Wartung und Inspektion

O Gefahr

= Fihren Sie am Frequenzumrichter niemals eine Reparatur oder den Austausch von Ersatzteilen selber
durch — Gefahr der Stromschlége, Brandverursachung, Verletzung. Wenden Sie sich bei Reparaturen
oder Ersatzteilaustausch an lhren TOSHIBA-Vertriebshandler.

Verboten

- Die Anlage muss taglich inspiziert und gewartet werden, andernfalls — Gefahr der unentdeckten
Fehlfunktionen, die zu Unfallen filhren kénnen.
+ Vor der Inspektion fithren Sie bitte folgende Schritte durch:
(1) Schalten Sie die Stromversorgung zum Frequenzumrichter ab.

Obliga- (2) Warten Sie mindestens 15 Minuten nachdem die LED ,Charge* erloschen ist.
) (3) Testen Sie vorab mit einem Spannungsmesser fiir DC-Spannung von 800 V DC oder mehr, und priifen
torisch Sie, ob die Spannung des DC-Leistungsteils (zwischen PA/+ und PC/-) gleich oder weniger als 45V ist.

Werden diese MalRnahmen nicht sorgfaltig durchgefilhrt — Gefahr der Stromschlage.

Entsorgung

/\ Warnung

0 + Wenn Sie Ihren Frequenzumrichter entsorgen wollen, lassen Sie dies durch einen Fachmann fiir

Industrieabfélle * erledigen, andernfalls — Explosionsgefahr des Leistungsteils oder Ausstromen von
giftigen Gasen — Gefahr der Verletzung.

Obliga- (*) Eine nicht fachgerechte Entsorgung ist gesetzeswidrig.

torisch

Anbringen von Warnschildern

Im Folgenden finden Sie hier Beispiele fiir Warnschilder, die zur Unfallverhttung in der N&he des Frequenzumrichters,
Motors und anderen Komponenten angebracht werden sollten.

Wenn die Motorfangfunktion (Parameter Lu5) Wenn die automatische Wiederanlauffunktion
aktiviert wurde, bringen Sie bitte im nach Stérungen (Parameter F 37 3) aktiviert wurde,
Gefahrenbereich des Antriebs gut sichtbare bringen Sie bitte im Gefahrenbereich des Antriebs
Warnschilder an. gut sichtbare Warnschilder an.
Beispiel: Beispiel:
A Warnung A Warnung
Motorfangfunktion automatischer Wiederanlauf bei Stérung
Halten Sie ausreichenden Abstand zu Halten Sie ausreichenden Abstand zu
Motoren und anderen Komponenten, da der Motoren und anderen Komponenten, da nach
Antrieb nach Wiederherstellung der Storungen der Antrieb nach kurzer Zeit
Netzspannung sofort hochlaufen wird. automatisch anlaufen wird.
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1. Lieferumf

1.1 Prufung der Lieferung

Bitte priifen Sie die Lieferung bei Erhalt auf folgende Punkte:

AWarnung

Verwenden Sie den Frequenzumrichter mit einer der entsprechenden Spannungsversorgung zum
Betrieb eines der Spezifikation entsprechenden dreiphasigen Drehstrom-Asynchronmotors oder
Obliga- Permanentmagnet-Motors. Anderenfalls kénnte sich die Motorwelle in unvorhergesehener Weise
torisch drehen (Gefahr von Unfallen) oder der Motor Gberhitzt werden (Brandgefahr).

| Produktbezeichnung | | Frequenzumrichter | | Typenschild \

TOSHIBA
TRANSISTOR INVERTER

3PH-200/240V
‘ VF-PS1 3.7kW/5HP ‘

— VFPS1-2004PL-WN
|]]["]1 0.4kW-1.1kVA-D. S»HT
Bezeichnung (0i00m INPUT | OUTPUT |
Spannungsversorgung Produkt-
Motornennleistung
bezeichnung

5.Cht S000A FUSE J 10Amax 11 5b-in1.3Nm

Sarial No. 2510 05021303 0001
Made in +eswss

Verpackung Senernels: 1 g
— e Motor P ive Device Class 10
| L S—
Typenschild ( € @

2a330

\ IND.CONTEQ

Produktbezeichnung ‘ Sicherheitshinweis ‘ TOSHIBA CORPORATION

TS
Handbuch

Frequenzumrichter-Typ
Empfohlene Motornennleistung
Umrichter Nennleistung
Spannungsversorgung
Eingangsstrom
Ausgangsstrom

Seriennummer

1.2 Produktbezeichnung
Typ Form Logik Anwendungcode
[v F[p s 1|-[4[3 o o|[P|L]Y|-[w P|-|A 2 2
< > < ———
[ ‘ [ 1
Serie Spannungs- Empfohlene Motorleistung Zusatz- Logik der Digital- Anwendungs-
TOSVERT klasse (nicht alle Leistungen sind fiir funktionen | Ein/Ausgéange spezifischer
(Netzspannung) jede Spannungsklasse verfiigbar: Code
VFPS1 siehe Spezifikationen, Kapitel 8) L: integrierte WN: negativ
2: 200V (200V ~ 240V) Funkentstorfilter WP: positiv A22: Ausgangs-
4: 400V (380V ~ 480V) | [004: 450: 45 kw Klasse A1/A2 (C2/C3) HN: negativ (US) frequenzen
5: 525V (500V ~ 600V) | | 007: 550: 55 kwW M:integrierte bis 1000 Hz
6: 575V (500V ~ 690V) | | 015: 750: 75 kw Grundentstorung
6: 690V (500V ~ 690V) | [022: 900: 90 kW C: integrierte
030: 110K: 110 kW Funkentstorfilter
037: 132K:132 kW Klasse A2 (C3)
040: 160K: 160 kW
055: 200K:200 kw Zusatz-
075: 220K:220 kw | | Bedien- funktionen Il
110: 250K: 250 kW feld
280K:280 kW Y: andere
315K:315 kw | |P: integriert (nicht Standard)
400K:400 kW
500K:500 kW
630K: 630 kW
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1.3 Lagerung

1) Lagern Sie das Geréat, wenn Sie es nicht sofort einsetzen, an einem trockenen, staubfreien, gut bellifteten Ort,
am besten in der Originalverpackung.

2) Vermeiden Sie eine Lagerung an Orten mit extremen Temperaturen, hoher Luftfeuchtigkeit, Nasse, Staub,
Nebel, Metallteilchen oder ahnlich aggressiven Umgebungen.

3) Wenn der Umrichter langere Zeit nicht betrieben wird, schlieRen Sie das Gerét alle zwei Jahre an eine
passende Netzspannung an, um einer Alterung der Zwischenkreiskondensatoren vorzubeugen (siehe Kapitel 2,

Abschnitt 2.1). Prifen Sie bei dieser Gelegenheit die Funktionsfahigkeit des Frequenzumrichters.

4) Zur Inbetriebnahme nach langer Lagerzeit, siehe bitte Kapitel 2, Abschnitt 2.1

A-2
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1.4 Bezeichnung und Beschreibung

1.4.1 Bedienfeld und Anschliisse
1) AuBenansicht

Bedienfeld

Steuerklemmen-
abdeckung

Aus Personen-
schutzgriinden im
Betrieb geschlossen
halten.

Leistungsklemmen-
abdeckung

Aus Personen-
schutzgriinden im

Betrieb geschlossen
/ halten.

Nicht 6ffnen wéhrend
Charge-LED leuchtet!

[Frontansicht]

I obere Abdeckung (siehe Anmerkung *)

Kabeldurchfiihrungen

0000000

Luftungsschlitze

Typenschild

000000000
|
b
[Bodenansicht] [Seitenansicht]

*Anmerkung: Entfernen Sie die obere Abdeckung, wenn Sie TOSHIBA Frequenzumrichter Side-by-Side (d.h. ohne seitlichen
Abstand) installieren und/oder die Umgebungstemperatur 40°C Ubersteigt. Siehe Abschnitt 1.5.4 Installation.

Fur Abmessungen und Gewicht, siehe Kapitel 8, Spezifikationen.
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W integriertes Bedienfeld

Zur Bedienung und Meniifiihrung (Programmierschema), siehe Kapitel 4.

RUN-LED

EASY-Taste *1 ” EASY-Taste LED ]

AUF-Taste

Leuchtet, wenn ein
Startbefehl anliegt und die
Frequenz 0 Hz betragt;
blinkt, wenn f > 0 Hz.

PRG-LED

Uberwacht die mit dem
Parameter festgelegte
Funktion.

Leuchtet bei
Aktivierung der
EASY-Taste.

Leuchtet im
Programmiermodus.

MON-LED

Leuchtet im
Monitormodus. Blinkt
im Storungsanzeige-
Modus.

RUN Taste LED

Leuchtet, wenn die
RUN-Taste aktiv ist.

[ —
RUN-Taste

Startet den Motor
(Hochlauframpe).

| S —

STOP-Taste

Stoppt den FU wahrend
des Betriebs (Runterlauf-
rampe).

Durch zweimaliges
Betatigen der Taste wird
der Umrichter nach einer
Storung zuriickgesetzt.

RS 485 2-Draht Schnittstelle

Uber diese RS 485 Schnittstelle
kann z.B. ein optionales
Bediengerat angeschlossen
werden.

*1: = Weitere Informationen tber die EASY-Taste siehe Kapitel 5.22.

Prozent (%)-LED

Leuchtet bei Anzeige
eines Wertes in %.

|
—

Hertz (Hz)-LED

Leuchtet bei Anzeige
eines Wertes in Hz.

N~

MODE-LED

Wechseln der
Mentiebene (Modus):
Standardanzeige,
Programmierebene,
und Monitorebene

ENTER-Taste

Auf-/Ab-Tasten LED

Leuchtet, wenn mit
den AUF/AB-Tasten
die Frequenz
eingestellt werden
kann. *2

AB-Taste

*2: Durch Einstellung des Parameters F 137 auf 1 wird das Bedienfeld fur Frequenzvorgaben gesperrt.
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2) Anschlisse des Leistungsteils

VFPS1-2004PL ~ 2015PL
VFPS1-4007PL ~ 4022PL

Kurzschlussbriicke

Erdungs-

Trennschalter des

Funkentstorfilters

M5-Schraube
ewindebohrungen fir die

EMV-Schirm-Montageplatte

VFPS1-2022PL, 2037PL
VFPS1-4037 PL

Kurzschlussbriicke — ——o PA% P8 _PEL

Erdungs- ™~ M4-Schraube

Trennschalter des

Funkentstorfilters

Erde  M5-Schraube

Gewindebohrungen fiir die

EMV-Schirm-Montageplatte

VFPS1-2055PL
VFPS1-4055PL, 4075PL

Erdungs-

Trennschalter des

Kurzschlusgbriicke 5-Schraub
PB PC[- UM1 VT2 WiT3

Funkentstorfilters

Erde M5-Schraube
Gewindebohrungen fiir die

EMV-Schirm-Montaaenlatte
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VFPS1-2075PL
VFPS1-4110PL
VFPS1-5022PM ~ 5075PM

Erdungs-Trennschalter des.

Funkentstorfilters

Kurzschlussbriicke

(nur -PL Modelle)

Gewindebohrungen fur die

Erde  M5-Schraub€

EMV-Schirm-Montageplatte

VFPS1-2110PM, 2150PM
VFPS1-4150PL, 4185PL

=

€

Erdungs-Trennschalter

]

¥

des Funkentstorfilters

7 Kurzschlussbriicke

RL1 812 TA3

ElE

.@ b

8

3-}

VFPS1-2185PM, 222
OPM

Erdungs-Trennschalter des Kondensators

Erdungs-Trennschalter des Kondensators
(nur -PL Modelle)

o

&

PE/Erde M5-Schraul
Gewindebohrungen fir die

EMV-Schirm-Montageplatte

Kurzschlussbriicke

w1 Witz WIT3

Die Klemmen haben den unten
abgebildeten Aufbau.

Schliefen Sie Leitungen nur mit
Kabelschuh und nur an A an.
SchlieRen Sie Leitungen nicht ohne
Kabelschuh und nicht an B an.

L

Gewindebohrungen fir die EMV-Schirm-

ntageplatte

PE (Erde) M5-Schraube
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VFPS1-4300PL, 4370PL

Erdungs-Trennschalter des Funkentstorfilters ———
Kurzschlussbriicke
Die Klemmen haben den unten
abgebildeten Aufbau.

SchlieRBen Sie Leitungen nur mit
Kabelschuh und nur an A an.
SchlieRBen Sie Leitungen nicht ohne
Kabelschuh und nicht an B an.

A%D:

V-'TIZ WI'T 3

Gewindebohrung fur
EMV-Schirm-Montageplatte

PE (Erde) M5-Schraube

VFPS1-2300PM~2450PM
VFPS1-4450PL~4750PL

=] M12-Schraube .\, 7schiussbriicke

Erdungs-Trennschalter des Funkentstorfilters

T e) ey sz s uri/vme wms

8 I T 1 i W T
Die Klemmen haben den unten @ QIO C} FQ

abgebildeten Aufbau. o To o]
Schlief3en Sie Leitungen nur mit | 1
Kabelschuh und nur an A an. \ qQWQ 0_’“‘_(} 0 {
SchlieBen Sie Leitungen nicht ohne PO~ PA+| " PC- {
Kabelschuh und nicht an B an. n hl

A J0 17—

@0

Gewindebohrung fir
EMV-Schirm-Montageplatte

Erde (PE) M8-Schraube

VFPS1-2550P, 2750P
VFPS1-4900PC, 4110KPC

A ° ° AN
O s | |~ | | s |
PO [ o o = —T) e —

M12-Schraube

M10-Schraube —@ o
um

o o
)=o) -
M8-Schraube
Erdungs-Trennschalter— | O o) (o

des Funkentstorfilters ; CTX]

GE \ ws} GvE}
PE (Erde) M10-Schraube
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VFPS1-2900P
VFPS1-4132KPC

M12-Schraube

M10-Schraube

Erdungs-Trennschalter

des Funkentstorfilters

Erde (PE) M10-Schraube

VFPS1-4160KPC

Erdungs-Trennschalter
M12-Schraube — i
des Funkentstorfilters

M10-Schraube

Lufteranschluss

_———MB8-Schraube

RO S0 10
M4-Schraube

VFPS1-4220KPC

Erdungs-Trennschalter

M12-Schraube des Funkentstorfilters

M12-Schraube

Lufteranschluss

M10-Schraube

M4-Schraube Erde (PE) M12-Schraube
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VFPS1-4250KPC ~ 4315KPC

M12-Schraube STt A T

Erdungs- )
Trennschalter des Q
Fan terminall Funkentstorfilters o

clo

M12-Schraube/‘ oR

L N[ \/ Erde (PE) M12-Schraube

VFPS1-4400KPC

Schraube fiir 3 ;
Lifteranschluss Erdung des .’_‘ .— M12 Schraube
i & - =

3
&
|
LE(
o
O
)

Funkentstorfilters

L M4 Schraube

M12 Schraube

A AN

M12 Schraube
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VFPS1-4500KPC — 12-Puls Netzanschluss maoglich

M12
Schraube

Schraube fiir
Lifteranschluss Erdung des

Funkentstorfilters

* RLLISI21TA3 VT2 _RLLZ SA22 T2
o [ol"Tol-10 ol 1ol 1ol 10]

@\ .‘© Tl
N L\ e

M12 Schraube

M12

M4 Schraube Schraube

VFPS1-4630KPC — 12-Puls Netzanschluss moglich

Schraube fir El X i T - — - = v |
Erdung des O I Y] PAIr__** _PCL__° *P02 =+ | MI12

Funkentstorfilters WW_ Schraube

=3
R 2 sn22 (T w3
M4 Schraube (o] OTQ_Qr‘L; o[loo M12
S I ) Schraube
Lufteranschluss - 1 GE\ r;.l
V Erde/PE

M12 Schraube
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3) Steuerklemmen
Die Steuerklemmen sind bei allen Frequenzumrichtern VFPS1 identisch. Bei WP-Geraten steht der Schalter SW1 in
Position SOURCE (links = positive Logik), bei WN- und HN-Geraten steht der Schalter in Position SINK (rechts =
negative Logik).Die Steuerklemmen sind bei allen Frequenzumrichtern VFPS1 identisch.

negative Logik

(VFPS 1 -seexs-\WN)

SoU SINK

RCE |
INT/PLC ipLc]INT
SWH1
positive Logik

VFPST-+erra-WiP)

Serielle 4-Draht RS485

\ PWR-P24/PLC Briicke Schnittstelle (RJ45 Buchse)

| Schrauben der Steuerklemmen GroRe M3 |

1.4.2 Offnen _der Abdeckung iiber den_Leistungsklemmen

W Abdeckung des Leistungsklemmenblocks
Zur Verdrahtung des Leistungsklemmenblocks fiur die Modelle mit 200V-15kW oder weniger und 400V-18.5kW oder

weniger entfernen Sie die Abdeckung wie unten beschrieben:

(1) )

Leistungsklemmen

Offnen der Abdeckung. Entfernen der Leistungsklemmen-Abdeckung
* Offnen Sie die Abdeckung, indem Sie diese * Offnen Sie die Abdeckung, indem Sie die Schraube
an der mit Pfeil > markierten Stelle auf mit einem Schraubenzieher 90° gegen den
der rechten Seite der Abdeckung Uhrzeigersinn drehen, danach lasst sich die
anheben. Abdeckung abheben.
Drehen Sie die Schraube nicht tiber 90°, da sonst

das Gehause beschéadigt werden konnte.
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Fir Geréate von 200V / 0.4 kW bis 200V / 7.5 kW und 400V / 0.75 kW bis 400V / 11 kW entfernen Sie die Teile (in der
Zeichnung mit ,A“ angegeben), um die Netzzuleitung an den Leistungsklemmenblock anzuschlieBen. Siehe auch
Kapitel 2, Anschluss der Leistungsklemmen.

200V: 0,4 ~4kw 200V: 55~75kw
400V: 0,75 ~4 kW 400V: 5,5~ 11 kW

D;E@ﬂﬂj“lﬂ LM
A A
B Gehausedeckel

Zur Verdrahtung der Leistungsklemmen fir die Modelle 200V / 18.5 kW oder gréRer und 400V / 15 kW oder groRer
entfernen Sie bitte den Gehausedeckel (wenn die Charge-LED nicht leuchtet, siehe néchste Seite).

Schrauben entfernen —

Leistungsklemmen

B Abdeckung der Steuerklemmen

Zur Verdrahtung der Steuerklemmen 6ffnen Sie die Abdeckung des Steuerklemmenblocks, und gehen Sie
folgendermaRen vor.

(1) 2)

Steuerklemmen

*Losen des Steuerklemmenblocks:
Offnen Sie die Abdeckung der Steuer-
klemmen (1), und I6sen Sie die Schraube
(2). Driicken Sie auf den Doppelpfeil &,
und ziehen Sie den Klemmenblock nach
unten heraus (3).

* Offnen Sie die Abdeckung, indem Sie diese
an der mit Pfeil > markierten Stelle auf
der rechten Seite der Abdeckung anheben.
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H LED Charge
Die LED Charge leuchtet, wenn die Zwischenkreiskondensatoren des Frequenzumrichters geladen sind (Netzspannung ist
angeschlossen oder war vor kurzem angeschlossen). Bevor Sie die Abdeckung des Leistungsklemmenblocks oder den
Gehausedeckel éffnen vergewissern Sie sich bitte, dass diese Lampe erloschen ist, und fiihren Sie die Verkabelung
gemaf den Angaben in Kapitel 2 durch.

Position der Charge-LED:

VFPS1-2004PL~2150PM
VFPS1-4007PL~4185PL
VFPS1-5022PM~5075PM

Die LED befindetsich unter derAbdeckung
des Leistungsklemmenblocks.

LED Charge

VFPS1-2185PM~2450PM VFPS1-2550P~2900P

VFPS1-4220PL~4750PL VFPS1-4900PC~4630KPC

VFPS1-6030PL~6900PL VFPS1-6110KPC~6630KPC
—c——

7~

LED Charge

//
—_—— LED Charge
. L ko
| ] ~— e P P

A Warnung

Wenn die LED Charge leuchtet:

-Entfernen Sie nicht die untere Klemmenabdeckung oder den Gehausedeckel.
-Berlihren Sie niemals die Leistungsklemmen.

-Warten Sie einige Minuten, bis die LED Charge erloschen ist.

Beriihrung
verboten

— Gefahr durch elektrischen Schlag (Achtung, Gleichspannung).

0 Vor Berlihren der Leistungsklemmen:

» ) -Vergewissern Sie sich durch eine Messung, dass keine gefahrliche Gleich- oder
Obligatorisch Wechselspannung an den Klemmen anliegt.
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143

Erdung des Funkentstorfilters

Die Funktentstorfilter der Frequenzumrichter sind uber Kondensator(en) geerdet. Zur Reduzierung des Ableitstroms
des Funktentstorfilters im Umrichter kann je nach Modell auf dem Leistungsklemmenblock ein Schalter, eine Briicke
oder eine Schraube geoffnet werden. Dadurch wird der Kondensator von der Erdung getrennt und der Ableitstrom des
Funkentstorfilters reduziert.

Bei einigen Modellen kann der Erdungs-Kondensator vollstandig abgetrennt werden, bei anderen die Kapazitat
reduziert werden. Tabelle der maximalen Ableitstrome aus den integrierten Funkentstorfiltern: Siehe Kapitel 8.

Anmerkung 1: Beachten Sie, dass ein Betreiben des Umrichters ohne Kondensator ggf. nicht den EMV-Richtlinien
entspricht. Kontaktieren Sie Ihren Handler fur Informationen zu ableitstromfreien externen
Funkentstorfiltern.

Anmerkung 2: Achten Sie darauf, dass Sie vor dem Verbinden oder Abtrennen des Filterkondensators die
Netzspannung abgeschaltet haben und die Charge-LED erloschen ist.

B Modelle von 200V/45 kW - 400V/75 kW und weniger: Erdungs-Trennung des Kondensators mittels Schalter

@ Gefahr

Bei Verwendung eines Frequenzumrichters mit einer Leistung von 400V-4.0kW oder

® weniger bzw. mit einer Leistung von 400V-5.5kW bis 400V-18.5kW und mit Motorleitungen
mit 100m Lange oder mehr mussen Sie die Taktfrequenz (Parameter LF) auf 4 kHz oder

Verboten | weniger einstellen, bevor Sie die Erdung des Funkentstorfilters trennen.

Bei einer Einstellung der Taktfrequenz von lber 4 KHz kann sonst der Frequenzumrichter

durch Ubertemperatur beschadigt werden.

Bei Verwendung eines Frequenzumrichters A
= VFPS1-4037PL oder kleiner bzw.
200V 0.4KN~15kW VFPS1-4055PL bis 4185PL mit Motorleitungen mit 100m
400V 0.75kW~-18.5kW Lange oder mehr mussen Sie die Taktfrequenz (Parameter

*1: Position des Schalters je nach Modell. = K

F) auf 4 kHz oder weniger einstellen, bevor Sie die Erdung des
Funkentstorfilters trennen.

200V 0.4~7.5kW, 18.5kW, 22kW 400V  0.75~18.5kW
690V 2.2~30kW

— Zur Erdung des Kondensators
driicken Sie diesen Schalter herein.

(werkseitige Einstellung)
*2

Zur Trennung des Kondensators von

= Weitere Details, siehe Ansicht der Erde ziehen Sie den Schalter

Leistungsklemmen, Kapitel 1.

*2: Bei Modellen von 400V/4kW und weniger ist auf dem
Schalter ein Aufkleber mit dem Hinweis: “CF/SFr=4 kHz.”

200V 18.5kW~~45kW angebracht. Wenn Sie diesen Aufkleber auf lhrem
A00V  22kW~T5kW Frequenzumrichter finden, missen Sie die Taktfrequenz (FT)
auf 4 kHz oder weniger einstellen (s.0.).

200V 11kW, 15kW, 30~45kwW 400V 22~75kwW

gro | klein ~ » .
| ’ Werkseitige Einstellung:

Schalter geschlossen,
Kondensatoren geerdet, volle
Filterwirkung.

groB klein

Schalter geoffnet:
Filterkondensatoren nicht geerdet,
geringer Ableitstrom

S

A-14



Frequenzumrichter VF-PS1

200V 18.5~22kW
400V 22kw

200V/400V
Klassen

Erdungsschalter
fir Kondensatoren

nur bei der
400V Klasse —

Erdungsschalter fur
Kondensatoren
\\

200V 30kW~45kW
400V 45kW~T75kw

Erdungsschalter fur /
Kondensatoren

" L;;H;JL

AR
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B VFPS1-2550P und gréRer, VFPS1-4900PC ~ 4132KPC:
Erdung der Filterkondensatoren mittels einer Briicke

Umrichters angeschlossen, volle
Filterwirkung.

Werkseitige Einstellung:

obere Schraube geldst undBriicke
gedreht, wie in der Abbildung links
gezeigt (niedriger Ableitsrom).

B VFPS1-4160KPC bis 4220KPC, VFPS1-6110KPC bis 6160KPC, VFPS1-6400KPC bis 6630KPC:
Erdung der Filterkondensatoren mittels einer Schraube

Schraube in Position A wie in der
Abbildung links gezeigt (volle
Filterwirkung).

Werkseitige Einstellung:
Schraube in Position B,
Filterkondensatoren nicht geerdet
(niedriger Ableitstrom).
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B VFPS1-4250KPC bis 4315KPC, VFPS1-6200KPC bis 6315KPC:
Erdung der Filterkondensatoren mittels einer Schraube

~N

. Schraube in position A
groB  klein . X i .
wie in der Abbildung links ge zeigt
grofRe Filterkondensatoren geerdet
(volle Flterwirkung)

J
~

Werksseitige Einstellung:
groB  klein Schraube in PositionB
h_ wie in der Abbildung links gezeigt

Kleine Filterkond ensator en geerdet
(gering er Abl eitstrom)

J

B VFPS1-4630KPC: Erdung der Filterkondensatoren mittels einer Schraube

=

Schraube in Position A

B Kei
_JI || E e e wie in der Abbildung links gezeigt

%Ti

grofe Filterkond ensatoren geerdet
(volle Filterwirkung)

j

Werksseitge Einstellung:
Kein Schraube in PositionB

}:I_ wie in der Abbildung links ge zeigt

kleine Filterkond ensatoren geerdet
(geringer Ableitstrom)

7
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1.4.4 Anschluss der (DC-) Zwischenkreisdrossel

(3]

@

| |nstallation (Beispiel: VFPS1-4220KPC)

Abdeckung

@)

Entfernen Sie die obere Abdeckung.

Verbinden Sie die Geh&useteile mit

den Blechstreifen (Schutzleiter).

Schlieen Sie die DC-Drossel an

die Leistungsklemmen PO und

PA/+ des Umrichters an.

= Siehe Abbildungen auf der
nachsten Seite.

Schlieen Sie die vordere

Abdeckung nach dem

AnschlieBen.

(©)

vordere Abdeckung

Gehause
DC-Drossel 1

Installieren sie das Gehéuse der
DC-Drossel an der
Schaltschrank-Ruickwand und schrauben
Sie es an das Umrichter-Gehéause.

obere Abdeckung

Winkel

Anschrauben der Abdeckungen am
Gehause der DC-Drossel.
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B Anschluss

«VFPS1-2550P~2900P, 4900PC~4160KPC» «VFPS1-4220KPC~4315KPC»

Schutzleiter

PO PA/+  Schutzleiter

«VFPS1-4500KPC, 4630KPC»

Schutzleiter Schutzleiter

VAN Achtung

o Geréate flr 500V, 575V und 690V Netzspannung (VFPS1-5xxx-xx und VFPS1-6xxx-xx) haben anstelle
Obliga- der Zwischenkreisdrossel einen Transformator fir die internen Gerételufter.

torisch Lesen Sie die Hinweise zur Installation des Transformators an diesen Geréten im mitgelieferten
Handbuch E6581531 ab Seite A-14.

15 Anmerkungen zum Betrieb von Umrichtern

1.5.1 Anmerkung zu umrichterbetriebenen_Motoren

Bei der Benutzung des VF-PS1 Frequenzumrichters zum Antrieb eines Motors beachten Sie bitte folgendes:

VA Warnung

o Verwenden Sie einen Umrichter passend zur Nennleistung lhres Drehstromasynchronmotors oder
Permanentmagnetmotors.

Obliga-
toris%:h Vermeiden Sie den Anschluss eines unpassenden Umrichters an lhren Motor.

Dieses kann bei Inbetriebnahme zu unruhigem Lauf der Motorwelle und/oder zu Gefahrdung durch
Unfélle oder Uberhitzung des Motors fiihren.
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Vergleich Umrichterbetrieb zu Netzbetrieb
Der VF-PS1-Umrichter verwendet ein sinusférmiges PWM-Steuersystem. Die Kurvenformen von Spannung und

Strom in der Motorleitung sind nicht exakt sinusférmig sondern leicht verzerrt. Aufgrund dessen erzeugt ein Motor
der mit einem Umrichter betrieben wird im Vergleich zum Netzbetrieb mehr Verlustwarme, mehr Stéreinfliisse auf
die Umgebung und mehr Leitungsreflexionen. Bitte sprechen Sie Ihren Handler an fur Informationen tiber

MafRnahmen zur Reduzierung dieser Effekte.

Betrieb in den unteren Drehzahlbereichen
Der Betrieb eines Universalmotors tiber einen Umrichter bewirkt bei niedrigen Drehzahlen eine Verringerung der
Kuhlleistung des Motorliifters. Reduzieren Sie also das Lastmoment, wenn Sie den Motor mit niedrigen Drehzahlen
betreiben mochten.
Wenn Sie einen Motor bei niedrigen Drehzahlen im Dauerbetrieb bei Nennlast betreiben wollen, verwenden Sie
o

einen fremdbeliifteten Motor. Wenn der Umrichter einen fremdbeliifteten Motor betreibt, sollte der Parameter i1t

zum Schutz gegen Uberlastung auf “fremdbeliiftete Motoren” eingestellt werden.

Anpassung der Grenze zum Schutz gegen Uberlastung
Der VF-PS1 Umrichter besitzt eine It - Logik (elektronischer Motorschutz), um den Motor vor Ubertemperatur zu
schitzen. Der Motornennstrom muss auf den Nennstrom des angeschlossenen Umrichters eingestellt werden

(Parameter tHr). In der Werkseinstellung des Umrichters ist das Verhaltnis Motornennstrom zu

Umrichternennstrom = 1 (100%).

Betrieb im oberen Drehzahlbereich bei einer Frequenz > 50Hz / 60Hz

Wenn ein Motor bei einer Frequenz > 50Hz/60 Hz betrieben wird, erzeugt er mehr Stéreinflisse auf die Umgebung
und stérkere Leitungsreflexionen, welche eventuell die Wicklungsisolationen gefahrden. Hohe Motordrehzahlen
beanspruchen auch die Lager im Motor. Kontaktieren Sie den Motorenhersteller, wenn Sie den Motor mit hohen
Drehzahlen betreiben méchten.

Betrieb mit (Getriebe-)Motoren, welche eine Olschmierung besitzen
Wenn ein Getriebemotor mit Ol-Schmierung iiber einen Umrichter betrieben wird, nimmt das Schmiervermégen im

unteren Drehzahlbereichen ab. Kontaktieren Sie ggf. den Motor-Hersteller.

Sehr kleine Lasten oder Lasten, welche sehr kleine Lastmomente erzeugen
Wenn ein Motor an einer extrem kleinen Last betrieben wird (z.B. bei einem Lastfaktor < 50 %) oder wenn er eine

Last antreibt, die ein sehr kleines Lastmoment erzeugt, besteht die Gefahr einer Unstabilitdt und mechanischer

Schwingung. Abhilfe bringt eine Verringerung der Taktfrequenz oder die Anpassung der Stromregelung.

Unstabiler Betrieb
Wenn der Umrichter in Verbindung mit einem der folgenden Motoren oder Lasten verwendet wird, besteht die
Gefahr einer Unstabilitat:
> Ein Motor mit einer im Verhaltnis zur Umrichternennleistung zu grof3en Nennleistung.
> Ein Spezialmotor, z. B. ein explosionsgeschiitzter Motor oder ein High-Speed-Motor.
Senken Sie die Umrichter-Taktfrequenz bei Umrichterbetrieb eines solchen Motors. Senken Sie
die Taktfrequenz bei Vektorregelung nicht unter 2,2 kHz.
> Ein Getriebe mit einem groBen Flankenspiel. Verwenden Sie in diesem Fall Hochlauframpen/
Runterlauframpen mit einer S-Form, passen Sie bei Vektorregelung die Strom- und die
Frequenzregelung an (Einstellung des Tragheitsmoments) oder verwenden die normale
U/f-Kennlinie anstatt Vektorregelung. (Ft = 0)
> Haufige schnelle Wechsel der Drehzahl: Passen Sie in diesem Fall, wenn der Umrichter mit
Vektorregelung betrieben wird, die Antwortzeit an (Einstellung des Tragheitsmoments)

oder verwenden die normale U/f-Kennlinie anstatt Vektorregelung.
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Abbremsen eines Motors nach Trennung des Umrichters von der Spannungsversorgung
Wenn die Spannungsversorgung unterbrochen wird, lauft der Motor frei aus. Wenn Sie den Motor schneller zum
Stillstand bringen mussen, nutzen Sie die Funktion automatischer Runterlauf bei Netzausfall und/oder riisten Sie
den Motor mit einem Hilfsbremssystem aus.
Bei Betrieb mit einer elektrischen Bremse trennen Sie unbedingt vor dem Bremsvorgang die

Umrichter-Motor-Verbindung tiber ein Schiitz und trennen Sie voreilend die Sollwertfreigabe ST .

Generatorischer Betrieb
Wenn der Umrichter mit einer Last betrieben wird, welche ein hohes generatorisches Drehmoment erzeugt, reagiert
u.U. die Uberspannungs- oder Uberstrom-Schutz-Funktion des Umrichters und bewirkt eine Stérungsmeldung des
Umrichters. Verwenden Sie einen Bremswiderstand oder eine Energiertickspeiseeinheit.

Motoren mit zusatzlicher mechanischer Bremse
Wenn ein Motor mit Bremssystem mit einem Umrichter betrieben wird, kann die Bremse moglicherweise aufgrund
der niedrigen Ausgangsspannung des Umrichters beim Anlaufen nicht geldst werden. Schlieen Sie also die
Bremse (iber ein Schiitz direkt ans Netz an und steuern Sie das Schiitz mit den Umrichterfunktionen.

passive mech. Bremse passive mech. Bremse

MC1 MC1

FLB  FLC PWR dréi-
drei- N

phasige
h
Spanmungs: Spanmungs-
; ; versorgung
versorgung
LOW
Konfiguration 1 Konfiguration 2

Konfiguration 1: Bremsung im Stérungsfall.
Die externe mechanische Bremse wird durch die Schiitze/Relais MC2 und MC3 gesteuert. Bei Umrichter-Stérung
(FLB-FLC geoffnet) oder wenn einer der Kontakte MC1, MC2 oder MC3 gedffnet sind, fallt das Signal an der

Bremse ab (Bremsung erfolgt). Uber die Klemme PWR (sichere Anlaufsperre) wird die Versorgung des Motors
unterbrochen.

Konfiguration 2: Hubanwendungen.

Die Bremse wird durch das Umrichter-Signal LOW (unterschreiten einer Frequenzgrenze) gesteuert.

Die Konfigurationen 1 und 2 kénnen kombiniert werden.

Bei Betrieb mit einem Konuslaufermotor heben Sie den Boost des Umrichters (Spannungsanhebung im unteren
Drehzahlbereich) an oder verwenden Sie die 7-Punkte U/f-Kennlinie.
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1.5.2  Anmerkungen zu TOSHIBA Freguenzumrichtern

Uberstrom-Schutzfunktion

Der Umrichter besitzt eine Uberstrom-Schutzfunktion. Der maRgebliche Strom fiir diese SchutzmaRnahme bezieht
sich in der Werkseinstellung auf einen Motorstrom passend zur Umrichternennleistung. Wenn der Umrichter einen
Motor mit kleinerer Leistung regeln soll, miissen die Uberstromschutzgrenze Parameter ~51 | und die elektronische
Motorschutzfunktion Parameter tHr angepasst werden.

Umrichterleistung
Ein Umrichter mit einer geringeren Nennleistung als die Motornennleistung sollte auch dann nicht verwendet

werden, wenn der Motor mit einer kleinen Last betrieben wird. Der Ausgangsstrom kann trotzdem stark ansteigen
und ein zu kleiner Umrichter Gberlastet werden.

Kompensationsanlage
Es darf keine Kompensationsanlage zwischen Umrichter und Motor verwendet werden.

Der Anschluss einer Kompensationsanlage birgt die Gefahr der Zerstdérung des Umrichters. Auch der Kondensator
selbst kann zerstort werden.

Umrichter
Uo
Vo Motor
W o -
Ein Uberspannungsschutz darf

N SRR R ebenso nicht zwischen Motor und
Umrichter verwendet werden.

Nennspannung des Umrichters
Der Umrichter muss an eine Spannungsquelle gemaf der Nennspannung (Typenschild) des Umrichters
angeschlossen werden. Andere Nennspannungen sind nicht zuléassig. Verwenden Sie bei Bedarf einen

Transformator in Verbindung mit einer Netzdrossel.

Anordnung von Sicherungen bei Verwendung mehrerer Umrichter

Schiitz 1 . Schiitz 2 (Sicherung)

~ —

~ :
Schiitz 3
~

——O

Schiitz n
~

—— O O0——

Die Umrichter sind also einzeln abzusichern,
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Netzanschluss mehrerer Umrichter

Umrichter haben in ihnrem Hauptstromkreis keine Sicherung integriert. Wenn mehrere Umrichter an einem
Spannungspfad angeschlossen werden, sollte eine Anordnung von Sicherungen wie im Bild oben dargestellt
verwendet werden. Damit ist sichergestellt, dass bei Kurzschluss in einem Umrichter nicht alle Umrichter
abgeschaltet werden.

Stromoberwellen
Ist der EinfluB von harmonischen Verzerrungen der Netzspannung nicht zu vernachlassigen schlieen Sie bitte eine

Netzdrossel am Eingangs des Umrichters an. (z.B. bei Betrieb von Geraten im selben Netz, welche starke

Verzerrungen der Netzspannung erzeugen, z.B. Sanftanlasser oder Frequenzumrichter mit grofer Leistung) .

Fehlerstrom-Schutzeinrichtungen (RCD, ,,FI-Schutzschalter®)

Im Falle eines Defekts eines Frequenzumrichters kénnen Fehler-Gleichstréme auftreten. Schutzeinrichtungen vom
Typ A oder AC Fehler erfassen diese nicht oder werden durch Fehler-Gleichstrome in lhrer Funktion beeintrachtigt.
Kontaktieren Sie lhre TOSHIBA Vertriebsniederlassung fir Schutzeinrichtungen mit der Auslésecharakteristik Typ B
nach IEC60755 zur sicheren Erkennung von Fehler-Wechselstromen, pulsierende Fehler-Gleichstromen und
glatten Fehler-Gleichstromen.

1.5.3 Einflusse von Ableitstromen und GegenmaRnahmen

AWarnung

Im Umrichterbetrieb, insbesondere bei Verwendung abgeschirmter Motorleitungen und Funkentstorfiltern,
entsteht ein Ableitstrom. Der Ableitstrom ist abhéangig von der Taktfrequenz und der Lange der Motorleitung.
Treffen Sie die im Folgenden beschriebenen Mafinahmen, um Ableitstréme zu verringern.

@ Gefahr

Der Ableitstrom enthélt hohe Frequenzanteile. Die Erdverbindung des Umrichters muss mit ausreichendem
Querschnitt (mindestens 10mm?2) ausgefiihrt und grof¥flachig aufgelegt werden, um den Ableitstrom zuverléssig
abzufuhren. Anderenfalls besteht Gefahr von Herzversagen durch elektrischen Schlag.

(1) Einflusse von Ableitstromen auf das Erdpotential

Netz- — VF-PS1

anschluss

Fl-Schutz- €7~

schalter

___@_x/_ VF-PS1

T < IM )
Ableitstréme konnen die Elektronik benachbarter Gerate beeinflussen.
Tabelle der maximalen Ableitstrome aus den integrierten Funkentstorfiltern: Siehe Kapitel 8.

Fur Details zur Entstehung von Ableitstromen siehe Anleitung E6581181.

Vorsorgemafinahmen:

1. Erden Sie alle elektronischen Geréate und den Kabelschirm der Motorleitung sorgféltig und ensprechend der
geltenden Vorschriften.

2. Vermeiden Sie Erdschleifen.

3. Verwenden Sie ggf. Parameter LF, um die PWM-Taktfrequenz zu verringern.
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(2) Einflusse von Leitung zu Leitung

Bei einer moglichen elektromagnetischen Einkopplung von Motorleitung zu Motorleitung oder von Motorleitung zu
Steuerleitung besteht die Gefahr von Stérungsausldsungen der Umrichter oder externer Motorschutzschalter.
Speziell bei Anordnungen mit langen Motorleitungen >50m koppeln hochfrequente Anteile leicht in benachbarte
Leitungen ein. Trennen Sie unbedingt Motorleitungen raumlich von Steuerleitungen. Bei der Notwendigkeit einer
Uberkreuzung von Motorleitungen und Steuerleitungen verwenden Sie einen Uberkreuzungswinkel von 90°.

Motorschutzschalter

x I

— <+ ]+ ]
Spannungs- VE-PSI T V= ™

—x — VK
versorgung < L i
7 J
" <« T«

L@.

Motorschutzschalter:

Hohe Frequenzanteile der Ableitstrome kénnen die Funktion externer Motorschutzschalter beieintrachtigen,

insbesondere bei Verwendung von Motorleitungen mit 50m Lange oder mehr oder bei Geraten mit 4kW Leistung
oder weniger.

Zu treffende MaRnahmen:

4 N
1. Verwenden Sie anstatt eines Motorschutzschalters den elektronischen Motorschutz
des Umrichters (Parameter JLT, ERr).
2. Verwenden Sie Parameter [F, um die PWM-Taktfrequenz zu verringern.
3. Verwenden Sie Filmkondensatoren mit Kapazitaten von 0,1 bis 0,5 pF-1000 V
an den Eingangs- und Ausgangsklemmen jeder Phase des Motorschutzschalters.
u/T1 [ ,_\ l
VIT2 [ 1 l ™
wWIT3 [1
Motorschutzschalter
& J
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Strommessgeréate:

Wenn ein Amperemeter in der Motorleitung angeschlossen wird um den Ausgangsstrom des Umrichters anzuzeigen,
besteht die Gefahr der Einkopplung durch Hochfrequenz-Anteile. Speziell bei langen Motorleitungen (> 50m) und
Umrichtern mit kleiner Leistung kénnen diese Storeinflisse grof3 im Vergleich zum Motor-Nennstrom sein.

Zu treffende MaRnahmen:

1. Verwenden Sie zur Stromanzeige durch externe Messinstrumente die analogen Ausgangsklemmen des
Umrichters (FM - Klemme und AM - Klemme).
Verwenden Sie einen 1 mADC - Amperemeter oder einen 10 VDC - 1 mA - Voltmeter.

2. Verwenden Sie die Umrichter-Monitor-Funktion, um den Ausgangsstrom zu Uberpriifen.

Fehlerstrom-Schutzeinrichtungen (RCD, ,,FI-Schutzschalter®):

Ableitstrome enthalten hohe Frequenzanteile, welche von der Schutzeinrichtung zuverlassig erkannt werden
mussen. Anderenfalls besteht im Falle eines Defektes die Gefahr von Herzversagen beim Beriihren
spannungsfiihrender Teile.

Zu treffende MalRnahmen:

1. Verwenden Sie allstromsensitive Schutzeinrichtungen (Auslésecharakteristik B nach IEC60755).
2. Kontaktieren Sie lhre TOSHIBA Vertriebsniederlassung.

1.5.4 Installation

B |nstallationsumgebung

Der VF-PS1 Umrichter ist ein elektronisches Steuergerat. Deshalb sollte der Installationsumgebung sorgfaltige Beachtung

gewidmet werden.
@ Gefahr

Brennbares Material vom Umrichter fernhalten => Entziindungsgefahr!

%,

Verboten

Setzen Sie den Umrichter nur unter den in diesem Bedienhandbuch beschriebenen Umgebungs-

bedingungen ein.
A Warnung

- Installieren Sie den Umrichter nicht an einem Ort, an dem er Vibrationen ausgesetzt ist.

Verbindlich

%,

Verboten

- Die Versorgungsspannung muss innerhalb +10 %/ - 15 % (unter Volllast innerhalb +10 %) der
Nennspannung des Umrichters sein.

- Die Versorgung mit einer zu groBen Spannung konnte zu einem Ausfall, zu einem elektrischen

Verbindlich Schlag oder zu einem Brand fiihren.
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A Warnung

- Installieren Sie den Umrichter nicht an einem Ort, an dem eine der unten aufgelisteten Chemikalien oder Lésungsmittel in
Gebrauch sind.
Wenden Sie sich bitte schon vorher an lhren Toshiba-Handler, wenn Sie beabsichtigen, den Umrichter an einem Ort zu
installieren, an dem der Umrichter mit Chemikalien oder Lésungsmitteln in Beriihrung kommen kann, die nicht in den
folgenden Tabellen stehen.

Zulassige * Chemikalien und Losungsmittel (auRerlich) Unzulassige Chemikalien und Losungsmittel
Chemikalie Chemikalie
Essigsaure Azeton
(Konzentration von weniger als 10%) Benzene
Chlorwasserstoffsaure Chloroform
(Konzentration von weniger als 10%)

Schwefelséure Ethylenglycol
(Konzentration von weniger als 10%) Essigsaureethylesther
Natriumchlorid .
Glycerin
Hexan
Triethylenglycol Tetrachloroethylene
* nicht zulassig im gasférmigen Zustand ! Trichlorethylen
Xylen
Ammoniak

Vermeiden Sie es, den Umrichter in heif3en, feuchten oder staubigen Umgebungen oder einem Ort mit Temperaturen weit unter
0 °C zu installieren. Der Umrichter muss vor dem Eindringen von Wasser und Metallteilchen/ -spanen geschiitzt werden.
Installieren Sie den Umrichter nicht in einer Umgebung, wo er mit korrosiven Gasen ausgesetz ist oder Kihlflussigkeit zum
Schneiden oder Schleifen eingesetzt wird.

Verwenden Sie den Umrichter bei Umgebungstemperaturen von —10 bis 40 °C (bis 50 °C, wenn die Abdeckung auf der Oberseite
des Umrichtergehauses entfernt wurde).

Anmerkung:  Der Umrichter erzeugt Warme. Wenn er in einem Schaltschrank installiert wird, achten Sie auf ausreichende
Luftzufuhr und auf seine Platzierung im Schaltschrank. Wenn der Umrichter in einem Schaltschrank installiert wird
(und gegen hereinfallenden Staub, Feuchtigkeit, etc geschtzt ist), dann kdnnen Sie die obere Abdeckung
entfernen.

Installieren Sie den Umrichter nicht an einem Ort, an dem er Vibrationen ausgesetzt ist.

Anmerkung:  Wenn Sie den Umrichter an einem Ort der Vibrationen ausgesetzt ist installieren wollen, sollten Sie
MafRnahmen zur Dampfung dieser Vibrationen treffen. Wenden Sie sich bitte schon vorher an lhren
Toshiba-Vertragshandler.

Wenn Sie den Umrichter in der Nahe eines der folgenden Hilfsmittel oder Geréte installieren,
dann treffen Sie vorher MaRnahmen zum Schutz der Hilfsmittel und Geréte vor Fehlfunktion.
Komponenten wie Tauchmagnete, Bremsen, magnetische Kontaktschalter, fluoreszierende
Lampen usw. kdnnen mit Umrichter-Netzdrosseln vor Fehlfunktionen durch Spannungsspitzen
geschutzt werden.
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B _|nstallation

@ Gefahr

- Installieren bzw. betreiben Sie den Umrichter nicht, wenn er beschédigt oder unvollstandig ist.
- Das Betreiben des Umrichters in einem defektem Zustand kénnte zu einem elektrischen Schlag
oder Brand filhren. Kontaktieren Sie Ihren Toshiba-Héndler im Falle einer Reparatur.

unzuléssig
- Installieren Sie den Umrichter auf einen nichtbrennbaren Untergrund (z. B. einer Stahlplatte),
andernfalls erwérmt sich im Betrieb die Riickseite stark.
- Verwenden Sie den Umrichter nur mit geschlossenem Frontdeckel => Gefahr eines elektrischen
Schlags.

Verbindlich - Verwenden Sie keine optionalen Komponenten, die nicht von Toshiba zum Betrieb mit diesem
Umrichter zugelassen wurden.
- Installieren Sie den landesspezifischen Normen entsprechend eine Not-Aus-Vorrichtung. Mit der
integrierten Funktion ,sichere Anlaufsperre® kann ggf. auf ein zuséatzliches Schiitz zur Unterbrechung
der Spannungsversorgung verzichtet werden.

A Warnung

- Installieren Sie den Umrichter nicht auf einem nachgebenden und/oder brennbaren
Untergrund.
Beachten Sie bei der Auswahl des Untergrundes das Gewicht des Umrichters.
- Der Umrichter ist nicht mit einer mechanischen Bremse ausgestattet.

unzulassi Zur Einhaltung maglicher geforderter Normen (z.B. bei Hebezeugen) betreiben Sie den Motor nicht

9 ohne mechanische Bremse.
1) Bauen Sie das Gerét sicher in aufrechter Lage an einem gut beluifteten Ort auBerhalb direkter Sonnenbestrahlung ein.

2)

3)

4)

5)

Die Umgebungstemperatur darf generell zwischen —10°C und 40°C betragen. Betrieb bei Umgebungstemperaturen
50°C ist moglich, wenn die obere Abdeckung des Gerates entfernt wird, und durch die darunter liegenden Offnungen
eine freie Luftzirkulation gewéhrleist ist.

Der Mindestabstand zu benachbarten Bauteilen muss oben/unten mindestens 10 cm betragen. Dadurch wird eine
ausreichende Beluftung gewéhrleistet. Liftungsschlitze oder Luftzirkulations6ffnungen diirfen nicht verdeckt werden.
Durch die Méglichkeit der Side-by-Side Installation muss nicht auf einen ausreichenden seitlichen Abstand von
TOSHIBA VFPS1 Umrichtern untereinander geachtet werden, wenn die obere Abdeckung entfernt wird. Montieren Sie
das Gerat mdglichst auf einer warmeableitenden Rickwand (z. B. Montageblech eines Schaltschrankes).

Vermeiden Sie Aufstellungsorte mit Vibrationen, Hitze, Feuchtigkeit, Staub, Metallteilchen/-spéanen, dtzenden Gasen
oder Fluiden und Quellen elektromagnetischer Stérungen.

Ein ausreichender Arbeitsraum zur Inbetriebnahme, Bedienung und Wartung sollte vorhanden sein. Sorgen Sie bei
Wartung oder Fehlersuche fur eine angemessene Beleuchtung.

Verwenden Sie einen nicht leitenden FuRbodenbelag oder eine entsprechende Matte beim Arbeiten an elektrischen
Einrichtungen.
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woussbuebsny

(a): Standard-Installation (b): Installation Seite-an-Seite
4 Mindestabstand A 4 Mindestabstand C <( A
- — *1

1' I"'I 1\ {'_—:f T
\ / == A
|\ i \
7/ '\_//

—
5cm oder mehr

— 5cm oder mehr
Mindestabstand B yMindestabstand C

*1 VFPS1-2004PL~2150PM, 4007PL~4185PL

Abstand A | Abstand B | Abstand C *2 VFPS1-2185PM~2450PM, 4185PL~4750PL

200V  bis 90 kw

) 10cm 10cm 10 cm
400V bis 132 kW
400V 160, 220 kW 15 cm 15 cm 25cm
400V 250 ~ 315 kW 20 cm 15 cm 25 cm
400V 400, 500 kW 30cm 25cm 25cm
400V 630 KW 40 cm 25 cm 25 cm

B Stromreduzierung

Der auf dem Typenschild (oder in Kapitel 8) angegebene Nennausgangsstrom der Geréate bis 15 kW (empfohlene
Motornennleistung) ist der Strom, der mit einer Taktfrequenz bis 4 kHz bei 40°C Umgebungstemperatur zulassig ist.
Die Werkseinstellung bei diesen Geréten ist 12 kHz. Der Nennausgangsstrom der Umrichter ist allgemein hoher als
der Nennstrom von Motoren der empfohlenen Nennleistung, und die automatische Reduktion der Taktfrequenz bei
hohen Strémen (F3 {5 =1, 3 oder 5) schiitzt den Umrichter vor thermischer Uberlastung.

Bitte vergleichen Sie die Nennstromangabe auf dem Typenschild des angeschlossenen Motors mit den
Diagrammen auf den folgenden Seiten.

Wird bei den Geraten der 400V-Klasse (VFPS1-4xxx) der Parameter F3 & =2 oder 3 (sowie =4 oder 5 ab
Softwareversion v614) gesetzt, wird der Spannungsanstieg am Ausgang (dU/dt) reduziert.

Wird der Parameter 3 i5 =1 oder 3 (oder =5 ab Softwareversion v614) gesetzt, wird bei hohem Ausgangsstrom die
Taktfrequenz automatisch reduziert (zur Verringerung der thermischen Belastung der Endstufen). Sinusfilter
(Ausgangsfilter in der Motorleitung) dirfen in der Regel nicht mit Taktfrequenzen unterhalb von ca. 4 kHz betrieben
werden (Siehe Typenschild des Filters). Die automatische Reduktion der Taktfrequenz muss in diesem Fall
deaktiviert werden oder (ab Softwareversion v614) der Parameter F3 & auf 5 gesetzt werden. Mit Einstellung von
F3 15 =4 oder 5 wird automatisch auf lineare U/f-Kennlinie (wie Pt =0) umgestellt (Vektorregelung nicht verfiigbar).

Abhangig von der Installationsweise, der Umgebungstemperatur und der Taktfrequenzeinstellung des
Frequenzumrichters kann der maximal zulassige Dauer-Ausgangsstrom geringer als der angegebene Nennstrom
sein. Bitte entnehmen Sie den zulassigen Dauer-Ausgangsstrom den folgenden Diagrammen in % des
Umrichter-Nennausgangsstroms (siehe Typenschild oder Kapitel 8). Stellen Sie Parameter 53 { =1, um den
Umrichter temperaturabhangig vor Uberlast zu schiitzen.

Im unteren Frequenzbereich wird mit Einstellung von Parameter F3 {2 =1 die Taktfrequenz automatisch variiert, um
das elektromagnetische Storfeld des Motor zu reduzieren.

200V 04, 1.5, 7.5kW

400V 0.75, 1.5kW
@®Standardinstallat ®Seite-an-Seite (ohne obere Abdeckung)
andardinstallation
Umgebungstemperatur
10% i - D%na Ohfm Abdftkung 0% Umgebungstemperatur
W 40C : F831=1
100% re1=) g 100% :
b = | g " RS
e Aoud(, mit g (FE31=0) § an; Ny S0C (FE31=0) -1
ar * 9 v
0% \\ 50T * chne obere Abdeckung g 7% \\
60% 1 (Feat=0) 60% -
50% - " o
BO'C . chne obere Abdeckung 50%% BOC (FB31=0)
40% (FB31=0) 40%
dkHz  SkHz  1ZkHz  1BkHz T dkHz  8kHz  12kHz  1BkHz
Taktfrequenz (£ F ) Taktfrequenz ( F)
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400V 7.5, 15 kW (gestric

200V 0.75, 2.2, 3.7. 15kW (gestrichelte Linie --- fiir 15kW)

helte Linie --- fiir 7.5kW und 15kW)

@ Standardinstallation

@Seite-an-Seite (ohne obere Abdeckung)

Umgebungstemperatur Umaebungstemperatur
» 110% . 9 9 P > 110% N .g 9 P
= | A0TC : ohne obere Abdeckung &  AOT : F631=1
& 100% TS F631=1 § 100% T
[ 3 3
a 9% N a 9% NG
3 80% [-40°C : mit Abdeckung (F631=0) { 80% 50C (F631=0) *1
= ° = 0
o oder *] % N
3 70% AN 50°C : ohne obere Abdeckung 70% AN
60% { (F631=0) 60% 1
L L
50% 50% .
° 60°C : ohne obere Abdeckung ° 60C (F631=0)
40% (F631=0) 40%
4kHz 8kHz 12kHz  16kHz 4kHz 8kHz 12kHz  16kHz
Taktfrequenz (£ F) Taktfrequenz (I F)
200V 5.5, 11kwW
400V 5.5, 11, 18.5kW
@ Standardinstallation Umgebunagstemperatur @Seite-an-Seite (ohne obere Abdeckung)
10% 9 9 P 110% Umgebungstemperatur
)c> ° /40”0 : mit oberer Abdeckung S):> ° /40°C I F631=1
& 100% F631=1 & 100%
] ]
g o0% 40°C : mit Abdeckung (F631 0)‘g 90%
7] - : mil leckung =0) » -50C (F631=0) =
g ao% oder - 2 0% ¢ ) 1
3 70% 50C : ohne Abdeckung 3 70%
N\ (F631=0) o
60% I 60% I
L L
50% 50% .
° 60°C : ohne obere Abdeckung ° 60C (F631=0)
40% (F631=0) 40%
4kHz  8kHz  12kHz 16kHz 4kHz  8kHz  12kHz 16kHz
Taktfrequenz (I F) Taktfrequenz (£ F)
400V 2.2kw
@ Standardinstallation b @ Seite-an-Seite (ohne obere Abdeckung)
Umgebungstemperatur
5 110% ) g gstemp 10% Umgebungstemperatur
z | AOC : ohne obere Abdeckung 2 | 40C : Fe31=1
& 100% F631=1 & 100%
s [}
=}
90% 5 909
@ ° 40°C : mit Abdeckung (F631=0) Q % 50C (F631=0) *1
2 0% oder " 2 s0%
3 70% 50°C : ohne obere Abdeckung 3 70%
(F631=0)
60% 60% 60°C (F631=0)
50% 50%
° 60C : ohne obere Abdeckung %
40% = 40%
°akHz  8kHz 12kHz 1ekHz  (F03170) °T4kHz  BkHz  12kHz 16kHz
Taktfrequenz (£ F) Taktfrequenz (£ F)
400V 3.7kwW
@ Standardinstallation @ Seite-an-Seite (ohne obere Abdeckung)
10% Umgebungstemperatur 10% Umgebungstemperatur
Ig ° 1 A0C : ohne obere Abdeckung 3:> ° ] A0C : F631=1
& 100% F631=1 & 100%
] ]
S 90% 2 90%
a N o~ 0@ N\ -
? 80% | 40 Cm: mit Abdeckung (F631=0) ,%. 0% N | 50C (F631=0) *1
< *1 =
g 70% 50°C : ohne Abdeckung g 70%
. (F631=0) .
60% X 60% :
50% . 50% N
60°C : ohne obere Abdeckung 60C (F631=0)
40% (F631=0) 40%
4kHz  8kHz  12kHz 16kHz 4kHz ~ 8kHz  12kHz 16kHz

Taktfrequenz (£ F)

Taktfrequenz (£ F)
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200V 18.5kwW

@ Standardinstallation

Umgebungstemperatur
110%
> % 1 A0C : mit oberer Abdeckung
g 100% F631=1 *2
2 90% —P~—t
S 80% NS——-50C : mit oberer Abdeckung
[ s (F631=0) #1
% 70%
N o~ -
60% \‘( 60°C : ohne obere Abdeckung
(F631=0)
50%
40%
4kHz 8kHz 12kHz  16kHz
Taktfrequenz (£ F)
| 200V 22, 37kW (gestrichelte Linie -— fiir I5kW)
@ Standardinstallation
Umgebungstemperatur
110% .
P o | AOC : ohne obere Abdeckung
& 100% F631=1 %2
S 90%
ﬁ 30% C 1-50°C : mit oberer Abdeckung
= N Y(F631=0) .y
S 70%
3 6
60% 60°C : ohne obere Abdeckung
S (F631=0)
50%
9
40% 4kHz 8kHz 12kHz  16kHz
Taktfrequenz (I F)
200V 30kwW
@ Standardinstallation
oo
§ 100% F631=1 2
| 0%
é 80% AN 50°C : mit oberer Abdeckung
jus (F631=0) *1
g 70%
60% AN 60C : ohne obere Abdeckung
A (F631=0)
50%
40%
4kHz 8kHz 12kHz  16kHz
Taktfrequenz (£ F)
200V 45kwW
400V 22, 30, 45, 55kw
@ Standardinstallation
110% Umgebungstemperatur
° 40°C : mit oberer Abdeckung
gloo% F631=1 *2
| 0%
§ 80% 50°C : mit oberer Abdeckung
@ (F631=0) *1
g 70%
60% 60°C : ohne obere Abdeckung
(F631=0)
50%
40%

4kHz 8kHz 12kHz
Taktfrequenz (I F)

16kHz

@ Seite-an-Seite (ohne obere Abdeckung)

110% Umgebungstemperatur
> | 40C : Fe31=1
£ 100%
S 90% —P~—p ]
@ 80% N—}-50C (F631=0) *1

60% N_| 60C (F631=0)

50%

40%

4kHz ~ 8kHz  12kHz 16kHz

Taktfrequenz (£ F)

@Seite-an-Seite (ohne obere Abdeckung)

110% Umgebungstemperatur
S | s0C : Fe31=1
5 100%
Q 0/
% 90% c )
] e -50C (F631=0) *1
®  80%
. >,
g 70%
60% — 60C (F631=0)
50%
40%
4kHz 8kHz 12kHz  16kHz

Taktfrequenz (£ F)

@Seite-an-Seite (ohne obere Abdeckung)

110% Umgebungstemperatur
> 140°C : F631=1
S 100%
«Q
2 90%
I 50C (F631=0)
8 so% N (Fo3120) 1
§ 70%
60% AN 60C (F631=0)
50%
40%
4kHz 8kHz 12kHz  16kHz

Taktfrequenz (£ F)

@Seite-an-Seite (ohne obere Abdeckung)

Umgebungstemperatur

110% -9 9 P
> 40C : F631=1
£ 100%
Q
2 90% -

50C (F631=0) *

G 80% ( ) 1
=
g 70%

60% 60°C (F631=0)

50%

40%

4kHz  8kHz  12kHz
Taktfrequenz (£ F)

16kHz
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400V 37, 75kw

@ Standardinstallation @ Seite-an-Seite (ohne obere Abdeckung)
110% L:lnTgebungstemperatur 110% Umgebungstemperatur
> 40°C : mit oberer Abdeckung > 40C : F631=1
Z 100% F631=1 *2 & 100%
«Q «Q
2 90% N\ ) S 90% ~ .
@ 80% 50C : ::ié;:tl)e;?r Abdeckung @ 80% 50°C (F631=0) *1
= =0) 1 g
o &7 AN o 70% AN
g 0% " g "% N\,
60% 60%
AN AN 60C (F631=0)
50% I-60°C : ohne obere Abdeckung 50%
40% (F631=0) 40%
4kHz 8kHz 12kHz 16kHz 4kHz 8kHz 12kHz  16kHz
Taktfrequenz (£ F) Taktfrequenz (£ F)
200V 55kwW 200V 75, 90 kw
@ Standardinstallation / Seite-an-Seite @ Standardinstallation / Seite-an-Seite
Umgebungstemperatur
110% -mg _g P 110% Umgebungstemperatur
> 40°C : F631=1 > -
c P4 40°C : F631=1
@ 100% @ 1009
g g S
2 9% 2 909 457C : (F631=0) *3
o . — " «Q
& 809  S0C ¢ (F63150) =1 2 s0% 50C : (F631=0)
e 5
3 70% 3 70%]
60C : (F631=0) 60°C : (F631=0)
60% 60%
50% 50%
40% 40%
2.5kHz3kHz 4kHz SkHz 6kHz 7kHz 8kHz 2.5kHz 3kHz 4kHz SkHz 6kHz 7kHz 8kHz
Taktfrequenz (£ F) Taktfrequenz (£ )
400V 90KW 400V 110kW
@ Standardinstallation / Seite-an-Seite @ Standardinstallation / Seite-an-Seite
110% Umgebungstemperatur 110% Umgebungstemperatur
z 40°C : F631=1 > 40°C : F631=1
@ 100% G 100%
S N < :
S 909 N D 90% A N\
@ % o _ a % N 45°C : (F631=0) *3
@ N 50°C : (F631=0) *1 ? 0o <~ °C
% 80% — @ 80% T 50°C : (gestrichelt ---) (F631=0)
5 70% A g 70% N =
60% = - 60C © (F631=0) 60% I 60C : (Fe31=0)
50% 50%
40% 40%
2.5kHz3kHz 4kHz SkHz 6kHz 7kHz 8kHz 2.5kHz 3kHz 4kHz S5kHz 6kHz 7kHz 8KHZ
Taktfrequenz (I F) Taktfrequenz (£ F)
400V 132kW
@ Standardinstallation / Seite-an-Seite
Umgebungstemperatur
1109 1 . _
z o I 40°C : F631=1
& 100%| 1
T I
a 90% D\ 45°C : (F631=0) *3
2 80% ey 50C : (gestrichelt ---) (F631=0)
o > e
3 70% -
60% | 60°C : (F631=0)
50% =
40%

2.5kHz3kHz 4kHz 5kHz 6kHz 7kHz 8kHz

Taktfrequenz (£ F)




Frequenzumr ichter VF-PS1

400V 160, 315, 500, 630kW

@ Standardinstallation / Seite-an-Seite

> 110%
Z J00% Umgebungstemperatur
2 S 40°C : F631=1
§ 90%
73
o 80%
5 N | 45C : (F631=0) *3
3 70% N
60% 50°C : (F631=0)
6
s0% L 60C : (F631=0)
40%

2.5kHz 3kHz 4kHz S5kHz 6kHz 7kHz 8kHz

Taktfrequenz (£ F)

400V 220, 250, 280kwW

@ Standardinstallation / Seite-an-Seite

9
> 110% Umgebungstemperatur
& 100% N 400 : F631=1
«Q
QD
S5 90%
wn
2 80% S o
5 A 45°C : (F631=0) *3
3 70% | 50C : (F631=0)

60% =<

60°C : (F631=0)
50% v
409

2.5kHz 3kHz 4kHz 5kHz 6kHz 7kHz 8kHz
Taktfrequenz (£ F)

400V 400 kW

@ Standardinstallation / Seite-an-Seite

Umgebungstemperatur

9

> 110% 40°C : F631=1

£ 100%

i 90%

2 80; e 450 © (F631=0) *3

2 6

S 70% 50C : (F631=0)
60% RS
50% 60C : (F631=0)
40%

2.5kHz 3kHz 4kHz S5kHz 6kHz 7kHz 8kHz

Taktfrequenz (£ F)

*1 . Bei Betrieb mit einer Umgebungstemperatur von 50°C und niedriger mit £ 5 3 {={ (Werkseinstellung).
*2 © Auch ohne obere Abdeckung gilt diese Kurve.
*3 . Bei Betrieb mit einer Umgebungstemperatur von 45°C und niedriger mit 7 5 3 {={ (Werkseinstellung).
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B Verluste des Frequenzumrichters und erforderliche Liftung
Der Energieverlust von Frequenzumrichtern betragt etwa 3~5% der abgegebenen Leistung und wird groRtenteils als
Verlustwarme abgestrahlt. Damit ein Temperaturanstieg im Innern des Schaltschranks tber die maximal zulassige
Umgebungstemperatur verhindert wird, muss der Schaltschrank von innen gekuhlt und/oder beltftet werden.

Die folgende Tabelle gibt einen Uberblick tiber die bei Nennlast erforderliche Fremdbeliiftung und die fiir den
Warmeaustausch erforderliche Flache bei Betrieb des Umrichters in einem geschlossenen (ungekihlten/unbelifteten)

Schaltschrank.
Verlust- Menge der Erforderliche Flache fur Taktfrequenz |Verlustleistun
Spilnansusrégs- Form leistung der erfordgrlichen Waéarmeaustausch in in We?rks— der Steuer- o
VEPS1- Endstufe Fremdsbell:jftung abgedichtetem 2Scha\lt's,chrank Einstellung elektronik
(W) (m*/min) (m9) (kHz) (W)
2004 50 0.29 1.0 12 17
2007 70 0.40 1.4 12 17
2015 113 0.65 2.3 12 17
2022 135 0.78 2.7 12 22
2037 191 1.1 3.8 12 22
2055 307 1.8 6.2 12 26
2075 408 2.4 8.2 12 34
2110 593 3.4 11.9 12 34
200V 2150 692 4.0 13.9 12 34
2185 800 4.6 16.0 4 70
2220 865 5.0 17.3 4 70
2300 1140 6.6 22.8 4 90
2370 1340 7.7 26.8 4 90
2450 1570 9.0 31.4 4 90
2550 1720 9.9 344 25 125
2750 2240 12.8 44.8 25 125
2900 2700 15.4 54.0 2.5 125
4007 57 0.33 1.2 12 17
415 82 0.47 1.7 12 17
4022 112 0.64 2.3 12 17
4037 164 0.78 2.8 12 22
4055 262 1.5 5.3 12 26
4075 328 1.9 6.6 12 26
4110 448 2.6 9.0 12 34
4150 577 3.3 11.6 12 34
4185 682 3.9 13.7 4 34
4220 720 4.2 14.4 4 34
4300 980 5.6 19.6 4 70
4370 1180 6.8 23.6 4 70
4450 1360 7.8 27.2 4 90
400v 4550 1560 9.0 31.2 4 90
4750 2330 13.4 46.6 4 90
4900 2410 13.8 48.2 2.5 125
4110K 2730 15.6 54.6 25 125
4132K 3200 18.3 64.0 25 125
4160K 3980 22.7 79.6 25 125
4220K 5404 30.8 108.1 25 200
4250K 6279 35.8 125.6 2.5 200
4280K 6743 38.4 134.9 25 200
4315K 7749 44.2 155.0 25 200
4400K 9433 53.8 188.7 25 200
4500K 11853 67.6 237.1 2.5 200
4630K 14751 84.1 295.0 2.5 200

Anmerkung 1: Der Wéarmeverlust fir zuséatzliche Gerate (Netzdrossel, Zwischenkreisdrossel, Entstorfilter,
etc.) sind nicht in der Tabelle beriicksichtigt worden.

Anmerkung 2: Die Warmewertangaben beziehen sich auf die Warmemenge, die der Frequenzumrichter produziert,
wenn er dauerhaft mit der werkseitigen Einstellung der Taktfrequenz CF und mit einem Dauerstrom
von 100 % seines Nennstroms betrieben wird.
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B Installieren von zwei oder mehr Umrichtern in einem Schaltschrank
Beachten Sie fiir die Installation von zwei und mehr Frequenzumrichtern in einem Schaltschrank bitte folgendes:

- Die Umrichter kénnen bei der Side-by-Side-Installation direkt nebeneinander ohne Zwischenrdume aufgebaut
werden.

- Bei einer Side-by-Side-Installation entfernen Sie die Schutzabdeckung von der Oberseite und begrenzen die
Umgebungstemperatur auf nicht mehr als 40°C.
Bei einer Umgebungstemperatur von {iber 40°C installieren Sie die Umrichter mit einem seitlichen Abstand von
25 cm zueinander, und entfernen Sie die Schutzabdeckung von jedem Frequenzumrichter, oder betreiben Sie jeden
Umrichter mit einem Strom, der unter dem Nennstrom liegt.

- Lassen Sie tiber und unter den Umrichtern einen Mindestabstand von 20 cm.

+ Bei Installation von mehreren Frequenzumrichtern libereinander:
Installieren Sie ein Luftleitblech, so dass die von den unteren Frequenzumrichtern abgegebene Warmluft nicht an
die Unterseite der oberen Umrichter gelangt:

Schaltschranklifter

€« Umrichter

- Luftleitblech
P

€= Jmrichter
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2. Anschlus

BSicherheitshinweise

<> Gefahr

- Demontage, Modifikation oder Reparatur des Umrichters nur nach Riicksprache mit Ihrem
TOSHIBA Vertriebspartner
— Gefahr durch Stromschlage, Brandverursachung, Verletzung.

nicht — Erloschen der Gewabhrleistung.
demontieren

- Offnen Sie niemals den Gehausedeckel bzw. die Tir des Schaltschranks bei
angeschlossener Versorgungsspannung — Gefahr durch Stromschlége.

- Stecken Sie niemals lhre Finger in die Offnungen von z.B. Kabeldurchfiihnrungen oder
Luftungsschlitzen, es besteht — Gefahr durch Stromschlége oder Verletzung.

Verboten + Verlegen Sie keine unisolierten Leitungen in der Nahe des Umrichters— Gefahr der
Stromschlage, Brandverursachung.

+ Vermeiden Sie Feuchtigkeit und Wasser in der Umgebung des Umrichters — Gefahr der
Stromschlége.

+ Schalten Sie die Spannungsversorgung erst ein, wenn Sie den Gehausedeckel und die
Schaltschranktir geschlossen haben.

0 Bei Einschalten der Versorgungsspannung bei gedffneter Abdeckung/Tur — Gefahr der

Stromschléage, Verletzungen.
" + Sollte vom Umrichter Rauch- oder Geruchsentwicklung ausgehen, schalten Sie die
Ob!lga- Stromversorgung sofort ab. Bei einer Weiterbenutzung besteht — Gefahr der
torisch Brandverursachung. Kontaktieren Sie in Fallen einer Reparatur lhre Vertriebsniederlassung.
- Schalten Sie den Umrichter bei léngerer Nichtbenutzung aus.

B-1



TOSHIBA Frequenzumrichter VF-PS1

2.1 Hinweise zum elektrischen Anschluss

<D Gefahr

unzulassig

- Offnen Sie niemals den Geh&usedeckel bzw. die Schaltschranktiir bei angeschlossener
Versorgungsspannung — Gefahr der Stromschlage.

o

Obliga-
torisch

+ Elektrische Verkabelung muss von einem Fachmann durchgefiihrt werden— Gefahr der

Stromschlage und Brandverursachung.

+ Beachten Sie glltige Installationvorschriften.
+ SchlieRen Sie die Ausgangsklemmen sorgféltig an:

Bei falscher Phasenabfolge, wird der Motor in die falsche Drehrichtung drehen — Gefahr

der Verletzung.

+ Verkabelung muss nach dem Einbau erfolgen.
Bei einer Verkabelung vor der Einbau — Gefahr von Stromschlégen, Verletzung.
+ Bevor Sie die Verkabelung vornehmen lassen:
(1) Schalten Sie die Versorgungsspannung zum Frequenzumrichter ab.
(2) Warten Sie mindestens 15 Minuten, und stellen Sie sicher, dass die LED
,Charge* erloschen ist.

(3) Priifen Sie vorab mit einem Spannungsprufer fir Gleichspannung von 800 V DC oder
mehr, ob die Spannung des DC-Leistungsteils (zwischen PA/+ und PC/-) 45V oder
weniger betragt.

+ Werden diese MaBnahmen nicht sorgfaltig durchgefiihrt — Gefahr durch Stromschléage bei
der Verkabelung
- Drehen Sie die Schrauben auf dem Klemmenblock entsprechend dem angegebenen

Drehmoment andernfalls — Gefahr der Brandverursachung.

+ Stelllen Sie sicher, dass die Versorgungsspannung innerhalb +10 % -15 % (unter Volllast
innerhalb +10 %) der Nenneingangsspannung des Umrichters ist.

Die Versorgung mit einer zu groBen Spannung konnte zu einem Ausfall, zu einem

Stromschlag oder Brand fiihren.

L

- Die Erdung muss sorgfaltig durchgefiihrt werden.
Bei unsachgeméaRer Durchfiihrung kann es zu Stromschlagen, Fehlfunktionen oder zu
Ableitstrom kommen.

AWarnung

O

= SchlieRen Sie weitere Komponenten mit eingebauten Kondensatoren (wie z.B. Funkentstorfilter,
Uberspannungsschutz) nicht an die Ausgangsklemmen an — Gefahr der Brandverursachung.

unzuléssig
1)
VORSICHT
Erden Sie das Gerét grundsétzlich zu Ihrer Sicherheit und um elektromagnetische
Stoérungen zu minimieren. Die Verwendung von Kabelschirmen allein ist keinesfalls
ausreichend!
2) Verbinden Sie die Eingangsklemmen mit einer dreiphasigen Spannungsversorgung gemaf den Anforderungen im

3)
4)

5)

Kapitel 8, Spezifikationen.

Verbinden Sie die Leistungsausgangsklemmen U, V und W mit einem 3-phasigen Motor passender Spannung,
der fir lhre Anwendung geeignet ist. Dimensionieren Sie die Kabelquerschnitte nach den gultigen Vorschriften
und den Empfehlungen auf den folgenden Seiten.

Schalten Sie Netzsicherungen oder Leitungsschitzautomaten zwischen Umrichter und Netz.

Verwenden Sie separate Kabel zur Fiihrung der Spannungsversorgung, Motoranschliisse und Steuersignale. Die
Steuerkabel sollten nicht parallel zu den Leistungskabeln verlegt werden.

Verdrahten Sie den Umrichter nur im stromlosen Zustand bei abgeschalteter Netzspannung, und nachdem die
Charge-LED erloschen ist. Beachten Sie bei der Verdrahtung die jeweils glltigen nationalen und internationalen
Sicherheitsvorschriften.
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6)

7

8)

9)

10)

11)

12)

13)

14)

15)

16)

17)

18)

19)

Lesen Sie diese Anleitung sorgfaltig und in Ruhe durch, bevor Sie den Frequenzumrichter anschlieBen.
Die Eingangsspannung muss innerhalb der zulassigen Toleranz (vgl. Kapitel 8, Spezifikationen) liegen.
Spannungen auBerhalb dieses Toleranzbereiches aktivieren interne Schutzeinrichtungen oder beschadigen das

Gerét. Die Frequenz des versorgenden Netzes muss im Toleranzbereich von +/-5 % zur Nennfrequenz liegen.

Verwenden Sie den Umrichter nicht an Motoren, deren Nennleistung hoher ist als die Nennleistung des
Umrichters.

Der Umrichter ist fir den Betrieb mit Standardnormmotoren ausgelegt. Bei der Verwendung von Spezialmotoren
wenden Sie sich bitte an Ihre TOSHIBA-Vertriebsniederlassung.

VORSICHT

Beruihren Sie keine internen Teile des Umrichters bei angeschlossener Versorgungsspannung.
Schalten Sie zuné&chst die Versorgungsspannung ab und warten Sie, bis die LED

»Charge* erloschen ist. Noch fir bis zu 15 Minuten nach dem Abschalten besteht die Gefahr
eines elektrischen Schlages bei beriihren der Klemmen.

VORSICHT

Bedienen Sie das Gerat nicht mit gedffnetem Geh&ausedeckel oder ohne

Klemmenabdeckungen.
SchlieRen Sie keinesfalls eine Stromversorgung an die Ausgangsklemmen U, V und W an, selbst dann nicht,
wenn der Frequenzumrichter abgeschaltet ist. Trennen Sie die Motorkabel von den Ausgangsklemmen U, V und
W, wenn Sie eine Test- oder Netzspannung direkt auf den Motor schalten.
Stellen Sie sicher, dass ein angeschlossener Motor und die angetriebene Maschine nicht mit unzulassig hohen
Drehzahlen betrieben werden. Uberhéhte Motordrehzahlen kénnen zu schweren Beschadigungen an Motor und

angetriebener Last fuhren.

Wabhlen Sie die Hochlauf- und Runterlaufzeiten bei manueller Vorgabe nicht zu kurz. Unnétig kurze Zeiten
belasten den Frequenzumrichter, den Motor und die angetriebene Last.

Beim Betrieb von Frequenzumrichtern mit Steuerungen kann es zu Kompatibilitatsproblemen kommen.
Mdglicherweise ist eine Potentialtrennung erforderlich. In diesem Fall sprechen Sie bitte Ihren

TOSHIBA-Vertriebspartner oder den Hersteller der Steuerung an.

Montage, Anschluss, Programmierung und Inbetriebnahme des Umrichters darf nur durch geeignetes
Fachpersonal erfolgen, das mit den giltigen Sicherheitsbestimmungen vertraut ist.

Schalten Sie Netzsicherungen oder Leitungsschiitzautomaten zwischen Umrichter und Netz. Verwenden Sie auf
der Eingangsseite des Umrichters nur geeignete Fl-Schutzschalter.

Der Bediener des Antriebes muss in den Umgang mit dem Geréat angemessen eingewiesen worden sein.

VORSICHT

Beachten Sie alle Warnungen und VorsichtsmaRnahmen. Uberschreiten Sie nicht die
Nennwerte des Gerates.
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2.1.1 EMV-gerechter Anschluss

Bei Beachtung der folgenden Installationsrichtlinien kénnen die gesetzlichen Grenzwerte eingehalten
werden:

1)

2)

3)

4)

5)

6)

7

Die Geréte der Serie VF-PS1-...PL-WP haben ein eingebautes Funktentstorfilter der Klasse A (C2 und C3).
Zuséatzliche Filter fragen Sie bitte bei Ihrer Toshiba Niederlassung an.

Die Leistungskabel auf der Ein- und Ausgangsseite des Frequenzumrichters sowie die Signalleitungen miissen
geschirmt ausgefiihrt sein. Alle Kabellangen sollten prinzipiell so kurz wie méglich ausgefihrt werden. Jedoch
ist zu beachten, dass die netzseitigen Leistungskabel raumlich getrennt von den ausgangsseitigen
Leistungskabeln verlegt werden. Ebenso sollten Signalleitungen getrennt von Leistungskabeln aller Art verlegt
werden. Beachten Sie vor allem: Fuhren Sie Signal-, ein- und ausgangsseitige Leistungskabel nicht parallel im
selben Kabelkanal zueinander, bzw. biindeln Sie diese Leitungen nicht zu Kabelbaumen. Wenn Kreuzungen
zwischen Signal-, ein- und ausgangsseitigen Leistungskabeln nicht vermieden werden kénnen, sollte der
Kreuzungswinkel moglichst 90° betragen.

Montieren Sie den Frequenzumrichter auf einer metallischen Montageplatte (z.B. Montageblech des
Schaltschranks) und wenn mdglich in einem metallischen Gehause (z.B. Schaltschrank). Dadurch lasst sich die
Storabstrahlung nochmals reduzieren. Das Montageblech und ggf. das Schaltschrankgehause mussen durch
Kabel mit entsprechend groBem Querschnitt geerdet werden. Das Erdkabel muss von den Leistungskabeln
getrennt verlegt werden.

Die Kabelschirme der Leistungs- und Signalkabel missen mdglichst nahe am Frequenzumrichter geerdet
werden (max. 10 cm ungeschirmter Kabelweg). Untenstehendes Bild zeigt, wie eine korrekte Schirmerdung
praktikabel realisiert werden kann:

adultere Kabelisolierung
Kabelschirm
Kabelschelle

(mit Montageblech
verschraubt)

Achten Sie darauf, dass die Erdverbindungen nicht durch Schmutz oder eine Beschichtungen beeintréachtigt
werden. In der Praxis kann dies oft durch eventuelle Lackierungen, z. B. des Schaltschrankgehauses, oder

anderweitige Beschichtungen geschehen.

Der Motor wird Uber ein geschirmtes dreiphasiges Kabel mit den Ausgangsklemmen U, V und W des
Umrichters verbunden. Erden Sie den angeschlossenen Motor auch vor Ort. Zusatzlich wird die Motor-Erde mit

dem Schirm der Motorzuleitung verbunden.

Alle Steuerleitungen sind ebenfalls geschirmt zu verlegen. Dabei kénnen mehrere Signalleitungen innerhalb
eines Schirms verlegt sein. Der Schirm der Signalkabel wird einseitig moglichst nahe am Umrichter auf der
Montageplatte per Kabelschelle oder beidseitig moglichst groRflachig geerdet.
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8) Um die Storstrahlung weiter zu reduzieren, kann ein Ferritring Uber den Signalkabelschirm geschoben werden.
Geeignete Ferritringe kdnnen uber lhre Toshiba-Vertriebsniederlassung bezogen werden.

9) Alle anderen Komponenten des Systems, z. B. speicherprogrammierbare Steuerungen, sollten auf demselben
Montageblech wie der Frequenzumrichter geerdet werden. Die Schirme der Signalverbindungen zwischen
externen Steuerungen und Frequenzumrichter sind einseitig mittels einer Kabelschelle moglichst nahe am

Frequenzumrichter auf der Montageplatte zu erden.

10) Die mitgelieferte EMV-Schirm-Montageplatte kann an den Frequenzumrichter angeschraubt werden.

Befestigungen fir Kabelschellen sind dort bereits vorhanden.

B Schutz vor Einstrahlung
Um Funkstdrungen zu vermeiden, verlegen Sie die Netz- (R/L1, S/L2, T/L3) und Motorleitungen (U/T1, V/T2, W/T3)
voneinander getrennt.

B Steuer- und Hauptspannungsversorgung
Die Versorgung der Steuerelektronik des Frequenzumrichters VF-PS1 ist von der Hauptspannungsversorgung
abhangig. Wenn bei einer Stérung der Eingangskreis getrennt wird, wird ebenso die Steuerspannung abgeschaltet.
Wenn Sie die Steuerspannung aufrechterhalten wollen, fiir den Fall dass die Hauptversorgung aufgrund von
Stérungen abgeschaltet wird, kdnnen Sie eine optionale Stromversorgung (24V +10% mind. 1,05A) fur die
Steuerspannung benutzen, damit die Stromversorgung zum Steuerkreis separat erfolgt.

B Anschluss

- Verwenden Sie Kabelschuhe oder Aderendhilsen mit isoliertem Kragen zum AnschlieBen der Leistungskabel, da
der Abstand zwischen den Leistungsklemmen gering ist. SchlieBen Sie die Klemmen so an, dass sich die
benachbarten Leitungsenden nicht beriihren kénnen.

- Erden Sie den Umrichter immer, und verwenden Sie hierfur die Erdungsklemme G/E. Verwenden Sie eine
Erdungsleitung mit einem Querschnitt, der gréRer oder gleich dem Querschnitt der Leitungen fir die drei
Netzphasen ist. Sie sollte so lang wie nétig und so kurz wie mdglich sein und die Erdverbindung so nah wie méglich
am Umrichter sein. Zur Reduktion von elektromagnetischen Stérungen sollte die Erdung sternférmig ausgeftihrt
werden.

- Die Lange der Netzzuleitungs sollte in der Regel nicht mehr als 30 m betragen. Wenn das Kabel langer ist als
30m, dann muss ggf. der Kabelquerschnitt erhéht werden.

- Ziehen Sie die Schrauben auf dem Klemmenblock mit folgenden Drehmomenten an:

Empfohlenes Drehmoment zum Anziehen der
Schrauben der Leistungsklemmen

N-m Ib-ins
M3 0.60 5.31
M4 1.40 12.39
M5 3.00 25.55
M6 5.40 47.80
M8 12.00 106.21
M10 24.00 212.42
M12 41.00 360.00
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2.1.2

Empfehlungen zur Installation

Bitte beachten Sie bei jeder Installation die Angaben des Kabelherstellers zur Strombelastbarkeit, zul&ssigen Biegeradien der
Leitung sowie einschlagige Vorschriften (DIN VDE 0100 DIN VDE 298-4 usw.) zu Leiterquerschnitt, Verlegeart,
Umgebungstemperatur, etc. Sichern Sie die Netzleitung mit Sicherungseinrichtungen entsprechend der ermittelten maximalen
Strombelastbarkeit ab. Die Empfehlungen zu den Querschnitten der Motorleitungen beriicksichtigen 0...100Hz

Ausgangsfrequenz. Bei htheren Ausgangsfrequenzen oder langen Motorleitungen ist der Querschnitt zu vergréf3ern.

empf. Umrichter- Leistungsteil DC- Brems-
’\:::]?]r_' Modell Netzanschluss (Kupferleitung XLPE/EPR) Motorleitung Zwll(srgg'nsen- :Y:jn%r'/
leistung (Form) mit Zwischenkreisdrossel | ohne Zwischenkreisdrossel Nenn- frei verlegte -chopper
Eingangs- | frei verlegte | Eingangs- | frei verlegte | ausgangs- Leitung
strom | Leitung max. strom Leitung max. |  strom max. 40°C
kw] | vFpsi- A 40°C [mm?] Al 40°C [mm’] Al [mm?’] mm’_ | [mm?
0,4 2004 PL 2,1 15 35 15 3,0 (3,0) 15 15 15
0,75 2007 PL 3,2 1,5 6,1 1,5 4,8 (4,5) 1,5 1,5 1,5
1,5 2015 PL 6,4 1,5 11,5 1,5 8,0 (8,0) 15 15 1,5
2,2 2022 PL 9,3 15 15 4 11 (10,5) 15 2,5 15
3,7 2037 PL 15,5 4 26,0 6 17,5 (16,6) 4 6 1,5
55 2055 PL 22,5 6 35 10 27,5 (25) 6 10 15
7,5 2075 PL 34,5 10 45 16 33 (33) 10 16 2,5
11 2110 PM 53,5 16 54 (49) 16 16 4
15 2150 PM 72 25 66 (64) 25 25 6
18,5 2185 PM 77 25 DC-Zwischenkreisdrossel 75 (66) 25 35 10
22 2220 PM 88 25 integriert 88 (75) 25 35 16
30 2300 PM 125 50 120 (88) 50 70 25
37 2370 PM 140 70 144 (120) 70 95 35
45 2450 PM 165 70 176 (140) 70 95 50
55 2550 P 200 70%x2 X . 221 120 95%x2 50
75 2750 P 270 95x2 DC'ZiX'SL?:;':E;ﬁ;zﬂ;’S“' 285 70x2 95x2_ | 35x2
90 2900 P 336 120x2 359 95x2 120x2 50x2
0,75 4007 PL 2,1 2,5 3,7 2,5 2,3(2,3) 15 15 15
1,5 4015 PL 3,8 2,5 5,8 2,5 4,1 (4) 1,5 1,5 1,5
2,2 4022 PL 5,7 2,5 8,2 2,5 5,8 (4,6) 1,5 1,5 1,5
4 4037 PL 8,7 2,5 14,0 4 10,5 (8,6) 1,5 2,5 1,5
5,5 4055 PL 12,7 4 20,5 6 14,3 (13) 2,5 4 1,5
7,5 4075 PL 16,3 4 27 10 17,6 (17) 4 6 15
11 4110 PL 21,5 6* /10 36,5 16 27,7 (25) 6 10 1,5
15 4150 PL 33,5 10 48 16 33 (32) 10 16 2,5
18,5 4185 PL 45,5 16 41 (37) 10 16 2,5
22 4220 PL 50 16 48 (38) 10 16 4
30 4300 PL 66 25 X 5 66 (53) 16 25 6
37 4370 PL 84 35 DC'ZW'S;TESJE;'SW“SQ' 79 (60) 25 35 10
45 4450 PL 105 50 94 (75) 35 50 16
55 4550 PL 120 70 116 (93) 50 70 16
75 4750 PL 165 95 160 (120) 70 95 35
90 4900 PC 170 120 179 95 95%2 35
110 4110 KPC 200 150 215 120 95x2 35
132 4132 KPC 240 185 259 70x2 120x2 50
160 4160 KPC 290 2x120 314 95x2 120x2 70
220 4220 KPC 395 2x150 DC-Zwischenkreisdrossel 427 150x2 150x2 95
250 4250 KPC 444 2x185 im Lieferumfang 481 150x2 185x2 150
280 4280 KPC 495 3x150 550 120x3 150x3 150
315 4315 KPC 555 3x185 616 1503 150x3 150
400 4400 KPC 709 4x185 759 120x4 150x4 150x2
500 4500 KPC 876 4x240 941 185x4 185%x4 150x2
630 4630 KPC 1091 6x240 1188 185x5 185x4 150%2

Die Angaben der Eingangsstrome beziehen sich auf eine Netzspannung von 230V bei den Geraten der 200V-Klasse und 400V bei den Geraten der

400V-Klasse.

* Aufgrund von Ableitstromen sollte 10mm? fiir die PE-Leitung verwendet werden. Mit nicht geerdetem Funkentstorfilter (Trennschalter siehe Seite A-6) ist
ggf. 6mm?2 moglich.
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Richtwerte fiir maximale Langen von geschirmten Motorleitungen zur Einhaltung geltender EMV-Vorschriften. Diese Angaben

gelten, wenn die Funktion zur Reduktion von kurzen Ausgangsspannungspulsen aktiviert ist (Parameter -3 {5 = 2, 3):

. c2 C3 Cc4
empfohlene Unmrichter- (Wohn- und (industrielle (industrielle
Motornenn- Modell Gewerbebereich) Umgebung) Umgebung)

leistung (Form)
max. Motor- max. Motor- max. Motor-
400V-Klasse . . . u . .

kW] VEPS1- Ieltungsl_ange the Ieltungsl_ange the Ieltungsl_ange qhne
zusétzliche Filter zusétzliche Filter zusétzliche Filter

0,75...4 4007 ... 4037 10m 20m 50 m

55..185 4055 ... 4185 - 20m 50 m

22...75 4220 ... 4750 - 50 m 80 m

90 ... 400 4900 ... 4400K - 50 m 80 m

500 ... 630 4500K ... 4630K - 50 m 80 m

Zur Einhaltung geltender EMV-Vorschriften bei Verwendung langerer Motorleitungen kontaktieren Sie bitte lhre
TOSHIBA-Vertriebsniederlassung fiir optionale Funkentstorfilter, dU/dt-Filter und Sinusfilter. Zum Betrieb in der 1. Umgebung
bei uneingeschranktem Vertrieb (C1 nach EN61800-3, Grenzwert nach EN55011 Klasse B Gruppe 1) sind zusétzliche externe
Filter erhaltlich.

Beachten Sie geltende Vorschriften zum Mindestquerschnitt fur Schutzleiter. Verwenden Sie Fehlerstrom-Schutzschalter fir
drehzahlveranderliche Antriebe. Zu den im Folgenden angegebenen Ableitstromen aus dem Netzfilter der Umrichter addieren
sich teils erheblich hdhere Ableitstrome aus dem Motor und der Motorleitung (abhangig vom Kabeltyp und der Verlegungsart).

Je nach Umrichter-Nennleistung sind die Filterkondensatoren im Auslieferungszustand geerdet oder nicht (s. Kapitel 1.4.3)
Fir Details zur Entstehung von Ableitstromen siehe Anleitung E6581181.

Maximale Ableitstrome [mA] aus dem integrierten Funkentstorfilter des Frequenzumrichters, wenn die Sekundarwicklung
(Niederspannungsseite) des Transformators mit geerdetem Sternpunkt ausgefiihrt ist (siehe auch Kapitel 8.3):

Frequenzumrichter Filterkondensatoren sind_ im Auslieferungs- Filterkondensatoren Filtgrkondensatoren
zustand geerdet / nicht geerdet * geerdet * nicht geerdet *

VFPS1-4007PL/PLE geerdet 8,1 mA 0,0 mA
VFPS1-4015PL/PLE geerdet 81mA 00 mA
VFPS1-4022PL/PLE geerdet 81mA 0.0mA
VFPS1-4037PL/PLE geerdet 92mA 0.0 mA
VFPS1-4055PL/PLE geerdet 9,2 mA 0.0 mA
VFPS1-4075PL/PLE geerdet 92mA 00 mA
VFPS1-4110PL/PLE geerdet 17,4 mA 0.0 mA
VFPS1-4150PL/PLE geerdet 12.4mA 0.0mA
VFPS1-4185PL/PLE geerdet 21,9 mA 0,0 MA
VFPS1-4220PL/PLE geerdet 14,3 mA 0.1 mA
VFPS1-4300PL/PLE geerdet 28,2 mA 0.1 mA
VFPS1-4370PL/PLE geerdet 28,2 mA 01mA
VFPS1-4450PL/PLE geerdet 12,1 mA 0.0 mA
VFPS1-4550PL/PLE geerdet 121mA 00 mA
VFPS1-4750PL/PLE geerdet 121 mA 0.0mA
VFPS1-4900PLE geerdet 121mA 00 mA
VFPS1-4900PC nicht geerdet 96,1 mA 0,1 mA
VFPS1-4110KPC nicht geerdet 96,1 mA 0,1 mA
VFPS1-4132KPC nicht geerdet 96,1 mA 0,1 mA
VFPS1-4160KPC nicht geerdet 96,1 mA 0,1 mA
VFPS1-4220KPC nicht geerdet 96,1 mA 0,1 mA
VFPS1-4250KPC nicht geerdet 96,1 mA 0,1 mA
VFPS1-4280KPC nicht geerdet 96,1 mA 0,1 mA
VFPS1-4315KPC nicht geerdet 96,1 mA 0,1 mA
VFPS1-4400KPC nicht geerdet 96,1 mA 0,1 mA
VFPS1-4500KPC nicht geerdet 96,1 mA 0,1mA
VFPS1-4630KPC nicht geerdet 96,1 mA 0,1 mA
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2.1.3 Prufungen

VORSICHT
Prifen Sie folgende Punkte, bevor Sie den Umrichter an das Netz schalten:

1) Vergewissern Sie sich, dass die Versorgungsspannung an die Klemmen L1, L2 und L3 angeschlossen ist. Ein
Anschluss der Versorgungsspannung an andere Klemmen des Umrichters beschadigt das Gerat.

2) Die Versorgungsspannung muss innerhalb der Spannungs- und Frequenztoleranzen liegen.
3)  Der Motor muss an die Klemmen U, V und W angeschlossen werden.

4)  Vergewissern Sie sich, dass keine Kurz- oder Erdschliisse vorliegen, und ziehen Sie gegebenenfalls lose
Klemmenschrauben an.

2.1.4 _ Erstinbetriecbnahme

VORSICHT

Vor der Freigabe eines elektrischen Antriebssystems fiir den Normalbetrieb sollte die Anlage
durch geeignetes Fachpersonal gepruft werden.

Beim ersten Anschluss des Umrichters an die Versorgungsspannung sind die
Werkseinstellungen aktiviert (vgl. Kapitel 7). Wenn diese Einstellungen fiir die Anwendung
nicht geeignet sind, miissen die entsprechenden Einstellungen Gber das Bedienfeld
vorgenommen werden, bevor ein Startbefehl vorgegeben wird.

Der Umrichter kann ohne angeschlossenen Motor betrieben werden. Der Betrieb ohne Motor ist
fir eine Grundabstimmung oder zum Kennenlernen des Umrichters empfehlenswert.

B Inbetriebnahme nach langer Lagerzeit

Bei Nichtbenutzung des Umrichters altern die Kondensatoren des Zwischenkreises. Bei Lagerzeiten von mehr
als zwei Jahren sollte der Umrichter darum nach folgender Prozedur in Betrieb genommen werden, um
Beschadigungen der Zwischenkreiskondensatoren auszuschlieBen:

1) SchlieRen Sie einen Transformator mit regelbarer Ausgangsspannung ans Netz. Stellen Sie den Transformator
auf eine Ausgangsspannung von etwa 40 % der Umrichternennspannung.

2) SchlieRen Sie den Frequenzumrichter an die Trafoausgange an.

3) Steigern Sie die Ausgangsspannung des Stelltrafos tber einen Zeitraum von 6 Stunden auf die Nennspannung
des Umrichters (dies kann in stiindlichen 10 %-Schritten oder auch stetig geschehen).

4) Nach Erreichen der vollen Spannung muss der Frequenzumrichter fur zwei weitere Stunden an der
Nennspannung angeschlossen bleiben.

Nach Durchlaufen dieser Prozedur sind die Alterungserscheinungen an den Zwischenkreiskondensatoren
beseitigt, und der Umrichter ist wieder betriebsbereit.
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2.15 Wartung

1)

2)

3)

4)

VORSICHT
Priifen Sie den Umrichter regelméaRig auf Sauberkeit, Korrosion und festen Sitz der Klemmenschrauben.

Halten Sie den Kuhlkérper frei von Staub und Abfallen.

VORSICHT

Vergewissern Sie sich vor dem Offnen des Umrichtergehéuses, dass der Umrichter vom Netz
getrennt ist und die Charge-LED erloschen ist.

Priifen Sie, ob in der Monitorebene des Umrichter-Programmiermeniis Servicealarme angezeigt werden.

2.2 Standardanschluss

O Gefahr

O

+ SchlieBen Sie niemals die Stromversorgung an die Leistungsausgangsklemmen U, V und W an, selbst dann

nicht, wenn der Frequenzumrichter abgeschaltet ist — Gefahr der Zerstérung des Umrichters und
Brandverursachung.

+ SchlieBen Sie keine Bremswiderstande direkt an die DC-Anschlussklemmen (zwischen PA/+ und PC/- oder

PO und PC/-) an — Gefahr der Brandverursachung.

Verboten SchlieBen Sie die Bremswiderstdnde gemafR den Hinweisen unter ,Anschluss externer
Bremswiderstande” an.
= Bis zu 15 min nach Abschalten der Stromversorgung diirfen die Leistungsanschlisse nicht berihrt werden
— Gefahr durch Stromschlage
- Die Erdung muss sorgféltig durchgefiihrt werden.

9 Bei unsachgemafer Durchfiihrung kann es zu Stromschlagen, Fehlfunktionen oder zu hohen Ableitstrom
kommen.

Erdung
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[Standardanschlussbild — Negative Logik — Schalten mit OV (Klemme CC)]

Beispiel fir den Anschluss eines Frequenzumrichters VF-PS1 mit 200V 0.4-45kW / 400V 0.75-75kW.

Netzanschluss:

200V Klasse:

04 ~ 45kW: 3ph 200 ~ 240V; 50/60Hz
400V Klasse:

0,75 ~75KW: 3ph 380 ~ 480V; 50/60Hz

MCCB
s SN2 [ |
-~ $T3 fiter 3

Werkseinstellungen:

Rechtslauf
Linkslauf g
Quittierung “.:E
FestfrequenzBitl @
3 T—D"—' FestrequenzBi2 |5
e [ FestfrequenzBit3 ~ |#

PTC Uberwachung Bezugspotential 0V

PP
o | RR/S4
[ P#€ —ccC

Abschirmung der
Steuerleitungen an () ...
PE des Umrichters

(@) T Analogeingang-10..+10V

f Analogeingang 0..10V

negative Logik

={a) bzw. 4(0)..20mA
-
Analoge Anzeigegeréate Externes Potentiometer oder
FM:0.10Vbzw. 4(0).20mAoder 0.1mA Spannungssignal 0..10V zwischen RR/S4 und CCA

AM: 0..10V

Zwischen PO und PA/+ entweder eine externe DC-Zwischenkreisdrossel oder eine Kurzschlussbriicke anschlieen.
Gerate mit 400V 18,5 kW -75 kW, 200V 11,W — 45 kW haben eine Zwischenkreisdrossel integriert.

*2:
*4:
*5:
*6:
*7:
*8:
*9:
*10

Der Umrichter ist mit den Anschlussklemmen PO und PA/+ und einer Kurzschlussbriicke (200 V-45 kW oder kleiner, 400V-75
kW oder kleiner) ausgestattet. Bei Anschluss einer externen Zwischenkreisdrossel muss die Kurzschlussbriicke zwischen
beiden Klemmen entfernt werden.

Die Zwischenkreisdrossel ist in folgende Modelle eingebaut: 200 V-11 kW~ 45 kW und 400 V-18.5 kW ~75 kW.
Funkentstorfilter sind in den Modellen 200 V- 45 kW und kleiner und allen 400 V-Modellen integriert.

Externer Bremswiderstand (optional). Der Bremschopper ist als Standard in die Modelle mit 200V sowie 400V-160 kW und
kleiner integriert.

Fur eine Gleichstromversorgung schlieBen Sie die Kabel an die Anschlussklemmen PA/+ und PC/- an.

Bei Verwendung einer Gleichstromversorgung fiir den Frequenzumrichter (200V: 18.5 kW und groRer, 400V: 22 kW oder
groRer), kontaktieren Sie lhre TOSHIBA-Vertriebsniederlassung, da ggf. eine Begrenzerschaltung firr den Einschaltstrom
erforderlich wird.

Siehe Kapitel 2.3.2 zu den Schaltern SW1, SW2, SW3 und SW4.

Die Funktionen, die fir die Klemmen OUT1, VI/VII and RR/S4 festgelegt wurden, kdnnen durch Parametereinstellungen
verandert werden. Weitere Details siehe Kapitel 2.3.2.

Eine optionale Steuerspannungsversorgung ist erhaltlich. Die optionale Steuerspannungsversorgung +24Vdc 1,05A kann fir
Modelle der 200V und 400V Klasse verwendet werden (siehe Parameter F54 7).

Der PWR-Eingang ermdglicht sichere Anlaufsperre mit Stoppkategorie 0 (Freilauf) nach IEC 60204-1 und Sicherheit
Kategorie 3 nach IEC/EN61508, SIL2

B-10



TOSHIBA Frequenzumrichter VF-PS1

[Standardanschlussbild — Negative Logik — Schalten mit OV (Klemme CC)]
Beispiel fir den Anschluss eines Frequenzumrichters VF-PS1 mit 200V 55-90kW / 400V 90-400kW.

Netzanschluss:

200V Klasse:

55 ~90kW: 3ph 200 ~ 240V; 50/60Hz

400V Klasse:

90, 110kW: 3ph 380 ~ 480V;50/60Hz

132 ~ 400kw: 3ph 380 ~ 440V; 50Hz
3ph 380 ~ 480V; 60Hz

MCCBA
- o
/ =~
/ =

MCCB2

400/200v s i .
_____ Werkseinstellungen:
T1 Transformaor | F o ’
(optiond) Rechtslauf
cP Linkslauf
Quittierung

Festfrequenz Bitl
Festfrequenz Bit2
Festfrequenz Bit3
Bezugspotential 0V

sBues ynejaq

I
il

Ext Seuerspannung
24Vdc (optional)

B-Kontakt einer
Uberlastabschaltung

PTC Uberwachung

3.3kQ PP
VM RR/S4 Abschirmung der
[ P#C | cc Steuerleitungen an

PE des Umrichters

T Analogeingang -10..+10V

f Analogeingang 0..10V
={a) oder 4(0)..20mA

negative Logik

analoge Anzeigegerate gyiernes Potentiometer oder

;’;\AA 8i%x oder 4(0). 20mA oder 0..1mA  gpannungssignal 0..10V zwischen RR/S4 und CCA

*1: SchlieBen Sie die mitgelieferte externe DC-Zwischenkreisdrossel zwischen PO und PA/+ an.

*2: Fur eine Gleichstromversorgung schlieBen Sie die Kabel an die Anschlussklemmen PA/+ und PC/- an.

*3: Kontaktieren sie Ihre TOSHIBA Vertriebsniederlassung zu Einzelheiten (Einschaltstrombegrenzung) bei DC-Versorgung.

*4: Funkentstorfilter sind in allen 400 V-Modellen integriert.Externer Bremswiderstand (optional). Der Bremschopper ist als
Standard in die Modelle mit 160 kW und kleiner eingebaut.

*5: Fur die Modelle ab 200V-90kW und ab 400V-132kW und gréRer ist ein dreiphasiger Anschluf? fur die Versorgung der Lufter
erforderlich, wenn die Gerate mit Gleichspannung versorgt werden.

*6: Externer Bremswiderstand (optional). Der Bremschopper ist als Standard in die Modelle mit 200V sowie 400V-160 kW und
kleiner integriert.

*7: Verwenden Sie einen externen Bremschopper oder eine Riickspeiseeinheit zum dynamischen Bremsen mit Geraten
400V-250kW und groRer.

*8: Siehe Kapitel 2.3.2 zu den Schaltern SW1, SW2, SW3 und SW4.

*9: Die Funktionen, die fur die Klemmen OUT1, VI/VIlI and RR/S4 festgelegt wurden, konnen durch Parametereinstellungen
verandert werden. Weitere Details siehe Kapitel 2.3.2.

*10: Eine optionale Steuerspannungsversorgung ist erhéltlich. Die optionale Steuerspannungsversorgung +24Vdc 1,05A kann fur
Modelle der 200V und 400V Klasse verwendet werden (siehe Parameter F5 7).

*11: Fur Modelle 200V-55..90kW und 400V-90..132kW.

*12: Fur Modelle 400V-400kW

*13: Der PWR-Eingang ermdglicht sichere Anlaufsperre mit Stoppkategorie 0 (Freilauf) nach IEC 60204-1 und Sicherheit
Kategorie 3 nach IEC/EN61508, SIL2
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TOSHIBA Frequenzumrichter VF-PS1

[Standardanschlussbild — Negative Logik — Schalten gegen 0V (Klemme CC)]

PTC Uberwachung

fih
PP on
RR/S4
M cc Abschirmung der

Beispiel fur den Anschluss eines Frequenzumrichters VF-PS1 mit 400V 500-630kW.

Netzanschluss:

400V Klasse:

500 ~ 630kW: 3ph 380 ~ 440V, 50Hz
3ph 380 ~ 480V, 60HZz

MCCB MC
/ ‘-'/
,/ 9
r\/ U/
* MCCB2 =
400/200V & TO Werkseinstellungen:
T1 Transformator F O Rechtslauf

cp (optional) Linkslauf
Quittierung
Festfrequenz Bitl
Festfrequenz Bit2
Festfrequenz Bit3

Bezugspotential 0V

sBumes nejsq

Ext. S eversp annu ng
24vdc (option al)*8

B-Kontakt einer
Uberlastabschaltung ..,

Steuerleitungen an
PE des Umrichters

T Analogeingang -10..+10V

T Analogeingang 0..10V
={a) bzw. 4(0)..20mA

negative Logik

—
AnalogeAnzeigegerite Extemes Potentiometer oder

Zm % i%x bzw. 4(0).20mAoder 0.1MA  gpannungssignal 0..10V zwischen RR/S4 und CCA

Funkentstorfilter sind in allen 400 V-Modellen integriert.

*1:

SchlieBen Sie die mitgelieferte externe DC-Zwischenkreisdrossel zwischen PO und PA/+ an.

Fur eine Gleichstromversorgung schlieBen Sie die Kabel an die Anschlussklemmen PA/+ und PC/- an.

Kontaktieren sie lhre TOSHIBA Vertriebsniederlassung zu Einzelheiten (Einschaltstrombegrenzung) bei DC-Versorgung.
Fir die Modelle ab 200V-90kW und ab 400V-132kW und groRer ist ein dreiphasiger Anschluf3 fur die Versorgung der Lifter
erforderlich, wenn die Geréate mit Gleichspannung versorgt werden.

: Verwenden Sie einen externen Bremschopper oder eine Riickspeiseeinheit zum dynamischen Bremsen mit Geraten

400V-250kW und groRer.

: Siehe Kapitel 2.3.2 zu den Schaltern SW1, SW2, SW3 und SW4.
. Die Funktionen, die fir die Klemmen OUT1, VI/VII and RR/S4 festgelegt wurden, kdnnen durch Parametereinstellungen

verandert werden. Weitere Details siehe Kapitel 2.3.2.

Eine optionale Steuerspannungsversorgung ist erhaltlich. Die optionale Steuerspannungsversorgung +24Vdc 1,05A kann fur
Modelle der 200V und 400V Klasse verwendet werden (siehe Parameter F5H 7).

Der PWR-Eingang ermdglicht sichere Anlaufsperre mit Stoppkategorie 0 (Freilauf) nach IEC 60204-1 und Sicherheit
Kategorie 3 nach IEC/EN61508, SIL2
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TOSHIBA Frequenzumrichter VF-PS1

[Standardanschlussbild — Positive Logik — Schalten mit +24Vdc (Klemme P24)]
Beispiel fur den Anschluss eines Frequenzumrichters VF-PS1 mit 200V 0.4-45kW / 400V 0.75-75kW.

Netzanschluss:

200V Klasse:

0,4 ~ 45k W: 3ph 200 ~ 240V; 50/60H z
400V Klasse:

0,75 ~ 75kW: 3ph 380 ~ 480V, 50/60 Hz

MCCB
-
-
-~ [oe
= Werkseinstellungen:
7 'Rechtslauf
1 Linkslauf
—* | Quittierung
— ‘Fesﬁrequenz Bitl
- ) [ . ‘Fesrfrequenz Bit2
PTC Uberwachung 7 L Qr="55mn s . ‘Fesrfrequenz Bit3
PP Bezugspotential OV
Y RR/S4 P Steuerspannung 24V
[P¥€ }—cc

Abschirmung der
Steuerleitungen an
PE des Umrichters

f Analogeingang -10..+10V

1 Analogeingang 0.10V
—~{a) bzw. 4(0).20mA

positive Logik

AnalogeAnzeigegerate Externes Potentiometer oder
FM: 0.10Vbzw. 4(0)..20mAoder 0.1mA Spannungssignal 0..10V zwischen RR/S4 und CCA
AM: 0..10V

Zwischen PO und PA/+ entweder eine externe DC-Zwischenkreisdrossel oder eine Kurzschlussbriicke anschlieBen.

Gerate mit 400V 18,5 kW -75 kW, 200V 11,W — 45 kW haben eine Zwischenkreisdrossel integriert.

*1: Der Umrichter ist mit den Anschlussklemmen PO und PA/+ und einer Kurzschlussbriicke (200 V-45 kW oder kleiner, 400V-75
kW oder kleiner) ausgestattet. Bei Anschluss einer Zwischenkreisdrossel muss die Kurzschlussbriicke zwischen beiden
Klemmen entfernt werden.

*2: Die Zwischenkreisdrossel ist in folgende Modelle eingebaut: 200 V-11 kW~ 45 kW und 400 V-18.5 kW ~75 kW.

*3: Funkentstorfilter sind in den Modellen 200 V- 45 kW und kleiner und allen 400 V-Modellen integriert.

*4: Externer Bremswiderstand (optional). Der Bremschopper ist als Standard in die Modelle mit 200V sowie 400V-160 kW und
kleiner integriert.

*5: Fur eine Gleichstromversorgung schlieBen Sie die Kabel an die Anschlussklemmen PA/+ und PC/- an.

*6: Bei Verwendung einer Gleichstromversorgung fir den Frequenzumrichter (200V: 18.5 kW und gréRer, 400V: 22 kW oder
groRer), kontaktieren Sie lhre TOSHIBA-Vertriebsniederlassung, da ggf. eine Begrenzerschaltung fur den Einschaltstrom
erforderlich wird.

*7: Siehe Kapitel 2.3.2 zu den Schaltern SW1, SW2, SW3 und SW4.

*8: Die Funktionen, die fir die Klemmen OUT1, VI/VII and RR/S4 festgelegt wurden, kdnnen durch Parametereinstellungen
verandert werden. Weitere Details siehe Kapitel 2.3.2.

*9: Eine optionale Steuerspannungsversorgung ist erhéltlich. Die optionale Steuerspannungsversorgung +24Vdc 1,05A kann fir
Modelle der 200V und 400V Klasse verwendet werden (siehe Parameter 54 7).

*10: Der PWR-Eingang ermaglicht sichere Anlaufsperre mit Stoppkategorie 0 (Freilauf) nach IEC 60204-1 und Sicherheit
Kategorie 3 nach IEC/EN61508, SIL2




TOSHIBA Frequenzumrichter VF-PS1

[Standardanschlussbild — Positive Logik — Schalten mit +24Vdc (Klemme P24)]
Beispiel fir den Anschluss eines Frequenzumrichters VF-PS1 mit 200V 55-90kW / 400V 90-400kW.

Netzanschluss:

200V Klasse:

55 ~ 90kW: 3ph 200 ~ 240V, 50/60Hz
400V Klasse:

90, 110kW: 3ph 380 ~ 480V; 50/60Hz

132 ~ 400kW: 3ph 380 ~ 440V; 50Hz
3ph 380 ~ 480V; 60Hz
Motor
MCCE1 - /T
- L Funl Leistun gs-
- p entsor- e V7
L~ = ) fiter*4 W/T3
EAY -
2 - [os) e
\ MCcB2
P12 s00200v
i1 T4 Transformator © 10 Werkseinstellungen:
i (optional) Rechtslauf
. e Linkslauf
PTC Uberwachung : ) Quittierung
PP H F Rs Festfrequenz Bitl
RR/S4 i MC Festfrequenz Bit2
cc i 1 Festfrequenz Bit3
}_-__‘.__l__! Bezugspotential 0V

ext. Steerspannung 4 Steuerspannung 24V

24Vdc (optional)
P Surge
B-Kontakt einer i [ suppressor
Uberlastabschaltung
on OFF

Abschirmung der
Steuerleitungen an
PE des Umrichters

T Analogeingang -10..+10V

~(a)

T Analogeingang 0..10V
={(a) bzw. 4(0).20mA

positive Logik

{ +
AnalogeAnzeigegerite ExternesPotentiometer oder

FM:0.10Vbzw. 40).20mAoder 0.1mA  Spannungssignal 0..10V zwischen RR/S4 und CCA

AM: 0.10V

*

iy

: SchlieBen Sie die mitgelieferte externe DC-Zwischenkreisdrossel zwischen PO und PA/+ an.

*2: Fur eine Gleichstromversorgung schlielen Sie die Kabel an die Anschlussklemmen PA/+ und PC/- an.

*3: Kontaktieren sie lhre TOSHIBA Vertriebsniederlassung zu Einzelheiten (Einschaltstrombegrenzung) bei DC-Versorgung.

*4: Funkentstorfilter sind in allen 400 V-Modellen integriert. Externer Bremswiderstand (optional). Der Bremschopper ist als
Standard in die Modelle mit 160 kW und kleiner eingebaut.

*5: Fur die Modelle ab 200V-90kW und ab 400V-132kW und gréfR3er ist ein dreiphasiger Anschluf fur die Versorgung der Lufter
erforderlich, wenn die Geréate mit Gleichspannung versorgt werden.

*6: Externer Bremswiderstand (optional). Der Bremschopper ist als Standard in die Modelle mit 200V sowie 400V-160 kW und
kleiner integriert.

*7: Verwenden Sie einen externen Bremschopper oder eine Riickspeiseeinheit zum dynamischen Bremsen mit Geréten
400V-250kW und groRer.

*8: Siehe Kapitel 2.3.2 zu den Schaltern SW1, SW2, SW3 und SW4.

*9: Die Funktionen, die fur die Klemmen OUT1, VI/VII and RR/S4 festgelegt wurden, kénnen durch Parametereinstellungen
verandert werden. Weitere Details siehe Kapitel 2.3.2.

*10: Eine optionale Steuerspannungsversorgung ist erhéltlich. Die optionale Steuerspannungsversorgung +24Vdc 1,05A kann fiir
Modelle der 200V und 400V Klasse verwendet werden (siehe Parameter FEH 7).

*11: Fur Modelle 200V-55..90kW und 400V-90..132kW.

*12: Fur Modelle 400V-400kwW

*13: Der PWR-Eingang ermdglicht sichere Anlaufsperre mit Stoppkategorie 0 (Freilauf) nach IEC 60204-1 und Sicherheit
Kategorie 3 nach IEC/EN61508, SIL2
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TOSHIBA

[Standardanschlussbild — Positive Logik — Schalten mit +24Vdc (Klemme P24)]
Beispiel fir den Anschluss eines Frequenzumrichters VF-PS1 mit 400V 500-630kW.

Frequenzumrichter VF-PS1

Netzanschluss:
400V Klasse:
500 ~630kW: 3ph 380 ~440V; 50Hz
3ph 380 ~480V; 60Hz
MCCBA MC Lei
- e Motor
i - il Isi21
— el T34
- — RL12
S22
T/L32
e
b 4
n MCCB2 ro_| |
11 400200v SO
i 1 Transformator 10 Werkseinstellungen:
i (optional) Rechtslauf
. i cP )
PTC Uberwachung i Linkslauf
i ! Quittierung
i F RUN Festfrequenz Bftl
! MC) v Festfrequenz Bit2
Lt | I‘SU 4 Festfrequenz Bit3
Bl Bezugspotential 0V
ext. Steuerspannung ] sever. | P24/PU » Steuerspannung 24V
24Vdc (optiona) '8 teil 3 PWR

urge
suppgssw

B-Kontakt einer
Uberlastabschaltung

L

[+
on  OFF

Abschirmung der
Steuerleitungen an
PE des Umrichters

positive Logik

(a)

INT/PLC

SW1

08
T

T Analogeingang -10..+10V

T Analogeingang 0.10V

-

~{a)

bzw 4(0)..20mA

AnalogeAnzeigegerdte Externes Potentiometer oder
FM:0.10Vbzw. 40).20mAoder 0.1MA  gpannungssignal 0..10V zwischen RR/S4 und CCA

AM: 0.10V

Funkentstérfilter sind in allen 400 V-Modellen integriert.
SchlieBen Sie die mitgelieferte externe DC-Zwischenkreisdrossel zwischen PO und PA/+ an.

Fir eine Gleichstromversorgung schlie3en Sie die Kabel an die Anschlussklemmen PA/+ und PC/- an.

Kontaktieren sie lhre TOSHIBA Vertriebsniederlassung zu Einzelheiten (Einschaltstrombegrenzung) bei DC-Versorgung.
Fur die Modelle ab 200V-90kW und ab 400V-132kW und groRer ist ein dreiphasiger Anschluf fir die Versorgung der Lufter
erforderlich, wenn die Gerate mit Gleichspannung versorgt werden.
Verwenden Sie einen externen Bremschopper oder eine Riickspeiseeinheit zum dynamischen Bremsen mit Geraten

400V-250kW und groRer.

Siehe Kapitel 2.3.2 zu den Schaltern SW1, SW2, SW3 und SW4.
Die Funktionen, die fir die Klemmen OUT1, VI/VII and RR/S4 festgelegt wurden, kénnen durch Parametereinstellungen
verandert werden. Weitere Details siehe Kapitel 2.3.2.
Eine optionale Steuerspannungsversorgung ist erhaltlich. Die optionale Steuerspannungsversorgung +24Vdc 1,05A kann fur

Modelle der 200V und 400V Klasse verwendet werden (siehe Parameter F57)

Der PWR-Eingang erméglicht sichere Anlaufsperre mit Stoppkategorie 0 (Freilauf) nach IEC 60204-1 und Sicherheit

Kategorie 3 nach IEC/EN61508, SIL2




TOSHIBA Frequenzumrichter VF-PS1

2.3 Beschreibung der Klemmen

2.3.1 Leistungsklemmen
Beispiel fur die Verdrahtung der Leistungsklemmen. Verwenden Sie Optionen (Funkentstorfilter, Drosseln,
Ausgangsfilter etc.) falls erforderlich.

B Stromversorgung und Motoranschliisse

: SchlieBen Sie die SchlieRen Sie die

1
1
Stromversorgung  ;
1 Netzkabel an R/L1, Motorverbindungskabel
| | | i S/L2, und T/L3 an. an U/T1, VIT2 und W/T3.
1
! | R/ | S/L2 | TIL3 | | U/T1| V/T2|W/T3| | 9 | Motor
Haupt :
schalter H

E
pu—
-
B Peripherieanschluss
optionales externes
Mag net- Motor- Ausgangs-
Hauptschalter Kontaki. NetZ- Funkentstorfilter gang

schalter ~ drossel drossel  filter

Motor

urm3

Frequenz-
Strom-

versor-
gung

umrichter VIT2
WITL
PA/+ PB

Anmerkung: Zum Anschluss eines optionalen
externen Bremschoppers kontaktieren Sie
bitte Ihren TOSHIBA Vertriebspartner.

DC Zwischenkreisdrossel  Bremswiderstand [Anmerkung]
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TOSHIBA

Frequenzumrichter VF-PS1

B | eistungsklemmen

Klemme

Funktion

Erdungsklemme PE. Verbinden Sie uber diese Klemme den Umrichter mit Erdungspotenzial.

R/L1, S/L2, T/L3
(RIL11, S/L2.1, TIL3.1,
R/L1.2,S/L2.2,TIL3.2) *1

200V Klasse (VFPS1-2xxx): 400V Klasse (VFPS1-4xxx):

0,4...90 kW 3ph. 200...240V - 50/60 Hz 0,75...110 kW dreiphasig 380...480V - 50/60 Hz
132...630 kW dreiphasig 380...440V - 50 Hz
dreiphasig 380...480V - 60 Hz

500/575V Klasse (VFPS1-5xxx):
1,5..7,5 kW __ 3ph. 500...600V - 50/60 Hz

690V Klasse (VFPS1-6xxx):

2,2...630 kW dreiphasig 500...690V - 50/60 Hz

U/T1, VIT2, W/T3

Anschlisse fiir einen Drehstrommotor.

PA/+, PB

(PA, PB) *2

Anschlussklemmen fiir externen Bremswiderstand.

Fihren Sie die entsprechenden Einstellungen der Parameter F 304, | 3
durch, wenn ein externer Bremswiderstand angeschlossen wird. (Einen optionalen externen
Bremschopper schlieBen Sie zwischen PA/+ and PC/- an.)

Verandern Sie die Parameters Pk and Phr und PELF, wenn nétig.

Die 250 kW Modelle (und gréRer) haben keinen integrierten Bremschopper und sind nicht mit der
Klemme PB ausgestattet. Wenn Sie solches Modell benutzen und dynamisch bremsen méchten,
verwenden Sie bitte einen zusétzlichen externen Bremschopper oder eine Riickspeiseeinheit.

PC/-

Klemme mit negativem Potential des DC-Zwischenkreises. Diese Klemme kann
zum Anschluss einer Gleichspannungsquelle in Verbindung mit der Klemme PA/+
genutzt werden.

PO, PA/+

Anschlussklemmen fir eine externe Zwischenkreisdrossel. Beim Anschluss einer externen
Zwischenkreisdrossel muss die Kurzschlussbriicke zwischen beiden Klemmen entfernt werden.
Zwischenkreisdrosseln fiir 200V: 45 kW (oder kleiner), 400V: 75kW (oder kleiner) sind im
Lieferumfang inbegriffen.

RO, SO, TO

200V Klasse: 90 kW 400V Klasse:132...630 kW
Eingangsklemme fir den Umrichter-Lufter. Schlie3en Sie eine dreiphasiges Spannungsversorgung
an, wenn Sie den Frequenzumrichter mit Gleichspannung versorgen.

*1 Klemmenbezeichnung in
*2 Klemmenbezeichnung in

Klammern () fir Gerate 400V-500kW und 400V-630kW
Klammern () bei Geraten 200V-55kW und groRer sowie 400V-90~220kW und groRer

2.3.2 Steuerklemmen

Der Steuerklemmenblock ist fiir alle Modelle VF-PS1 gleich. Die Position des Schalter SW1 ist unterschiedlich fur die

Modelle VF-PS1 ...

WN und VF-PS1 ..WP:

| negative Logik |

(VFPS 1 —eeerrWN)

SOURCE | SINK

INT/PLC : PLC @

: o-10v FM

O-fﬁm f mA
RR/S4

54 RR
SW3
ouT1

PULS LO
SWw4

, T




TOSHIBA

Frequenzumrichter VF-PS1

Klemme

Eing.-/
Ausg.

Funktion

Spezifikation

Interne Verschaltung

Eingang

Programmierbarer Digitaleingang:
Werkseinstellung: Vorwartslauf
Positive Logik: Schalten von F mit P24
Negative Logik: Schalten von F mit CC

Eingang

Programmierbarer Digitaleingang:
Werkseinstellung: Riickwartslauf
Positive Logik: Schalten von R mit P24
Negative Logik: Schalten von R mit CC

RES

Eingang

Programmierbarer Digitaleingang:
Werkseinstellung: Reset

Positive Logik: Schalten von RES mit P24
Negative Logik: Schalten v. RES mit CC.

S1

Eingang

Programmierbarer Digitaleingang:
Werkseinstellung: Festdrehzahl 1
Positive Logik: Schalten von S1 mit P24
Negative Logik: Schalten von S1 mit CC.

S2

Eingang

Programmierbarer Digitaleingang:
Werkseinstellung: Festdrehzahl 2

Positive Logik: Verbindung von S2 mit P24
Negative Logik: Verbindung von S2 mit
CC.

abuebuig areqisiwwesbold sjeuonyunininin

S3

Eingang

Programmierbarer Digitaleingang:
Werkseinstellung: Festdrehzahl 3
Positive Logik: Schalten von S3 mit P24
Negative Logik: Schalten von S3 mit CC.

RR/
S4

Digital-
Eingang
*1)

SW3 auf Schalterstellung ,S4* (digital):
Programmierbarer
Digital-/Analogeingang:
Werkseinstellung: Festdrehzahl 4
Positive Logik: Schalten von S4 mit P24
Negative Logik: Schalten von S4 mit CC

SINK/SOURCE
9
Logik
negativ/positiv

24V DC max. 5mA

Schaltzustande:
SW1 = SINK:
High < 10 vdc
Low > 16 Vdc
SW1 = SOURCE:
High > 11 Vdc
Low < 5 Vdc

SW1=SINK (INT): Negative Logik (Mit
interner Spannungsversorgung P24)

Wenn SW1=1

P24/PLC

Pos. Logik
4

SW1=Neg. Logik (PLC): Neg. Logik (Mit
externer Spannungsversorgung 24Vdc)

Wenn SW1=1

Pos. Logik

SW1=Pos. Logik (INT/PLC):

Pos. Logik (Mit interner
Spannungsversorgung P24 oder
externer Spannungsversorgung = 24V,

Wenn SW1=1

2 [Pos.Logh ™)

PWR

Eingang

Wird die Verbindung P24/PLC und PWR
getrennt, wird die Endstufe des Umrichters
abgeschaltet, der Motor wird nicht mehr
kontrolliert (Sichere Anlaufsperre mit SIL Il
nach IEC61508, Stopp Kategorie 0 nach
EN954-1)

Die Funktion dieses Eingangs ist nicht
programmierbar.

Nur positive Logik,
Schaltzustand

unabhéangig von SW1:

High > 17 vdc
Low < 2 Vdc

P24/
PLC

Schalt-
spanng.

Gleichspannung 24 V DC

Die Klemme P24 stellt eine Steuerspannung
von 24 V DC fur die Ansteuerung der digitalen
Eingénge mit positiver Logik zur

Verfugung.

24V DC-200mA

Bezugs-
potetial

Wenn SW1 auf Schaltposition PLC steht, kann
an diese Klemme die externe Steuerspannung
24Vdc angeschlossen werden.

cC

Bezugs-
potential

Bezugspotential OV

Diese Klemme stellt das Bezugspotential fiir
alle Steuerklemmen zur Verfugung, und ist die
Steuerspannung fir Betrieb mit negativer
Logik. AuBerdem ist CC das Bezugspotenzial
fiir OUT1und OUT2.

*1: Eingang RR/S4 ist umschaltbar: digital-/analog-/PTC-Eingang
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TOSHIBA

Frequenzumrichter VF-PS1

Das Verhalten kann invertiert werden, so dass
der Kontakt FLB-FLC bei Stérung oder
fehlendem Netzanschluss geschlossen ist.

30V DC-1.5A
Induktive Last

Klemme il?sggl/ Funktion Spezifikation Interne Verschaltung
Gleichspannung 10V DC
X X 10V DC
Bezugs- | Die Klemme PP stellt eine Versorgungs- i .
PP : - (zuléssige Belastung:
potential | spannung von 10 V DC fiir externen
- o 10mA DC)
Potentiometeranschluss zur Verfiigung.
SW3 auf Schalterstellung ,RR* (analog):
. Analogeingang:
RR/S4 Elilfang An der Klemme RR/S4 kann ein . 1|0V E;C 30kQ
) Spannungssignal von 0 bis 10 V DC z. B. als (Interne Impedanz:30 k)
Frequenzvorgabe angeschlossen werden.
Analogeingang: PS5
An der Klemme VI/Il kann ein Spannungssignal 10V DC 15
von 0 bis 10 V DC z. B. als Frequenzvorgabe (Interne Impedanz:30 kQ)
VI/Il | Eingang | angeschlossen werden. 242 15K
Ebenso kann ein Stromsollwert 0 (4) ... 20mA 0(4)...20mA
DC z. B. als Frequenzvorgabe angeschlossen (Interne Impedanz:242Q)
werden, wenn Parameter F {15 = 1.
Analogeingang: P
RX Eingang An der Klemme RX kann ein Spannungssignal 10V DC 15k
von O ... +/-10V DC z.B. als Frequenzvorgabe | (Interne Impedanz:22 kQ) 7k
angeschlossen werden.
Analogausgang:
Die Klemme FM gibt in Werkseinstellung ein 0...10v DC
Aus- . . 1mADC
FM gang frequenzproportionales Signal aus. umschaltbar auf
Benutzen Sie SW2 und FE8 | zum Umschalten 0(4)...20mA
zwischen 0...10 V und (0)4...20 mA -Ausgang
Analoge Ausgangsklemme
AM Aus- Die Klemme AM gibt in Werkseinstellung ein 0...10v DC
gang . . 1mADC
ausgangsstromproportionales Signal aus.
CCA Masse | Bezugspotential fur Analogsignale. *2 -
SW3 auf Schalterstellung ,RR", F645 =1 0. 2:
PTC-Eingang
RRISA Eii-;;g Zwischen PP und RR/S4 muss ein Widerstand (Interné?¥pi§anz:30
*1) 3,3kQ (0,25W) angeschlossen werden. kQ)
Zwischen RR/S4 und CCA wird der PTC
(Thermistor) des Motors angeschlossen.
Digitalausgang oder Pulsausgang
OUT1L Die Klemme OuT1 s_chaltet in ) )
Werkseinstellung bei Unterschreiten einer Open Kollektor
Mindestfrequenz 24V DC durch. Ausgéange
Aus- D?gitalausgang: ) 24V DC-50mA
ouT?2 gang Die Klemme ouT2 sphaltgt in
Werkseinstellung bei Erreichen der *umschaltbar
Sollfrequenz 24V DC durch. negative / nositive
Potentialfreier Anschluss fur die Digital- Logik
NO ausgange OUT1 und OUT2. Die Ausgangs-
klemme NO ist von der Klemme CC isoliert.
An diesem Eingang kann eine externe Spannung: po2a
Versorgung fir den Steuerteil (24V DC) p 9: sy 1
) . g 24V DC +10%
+SU | Eingang | angeschlossen werden. SchlieRen Sie die Strom:
optionale Spannungsversorgung zwischen 11A oder lmehr cC
+SU und CC an. )
Programmierbarer Wechselrelais-Ausgang
Werkseinstellung: Bei Auftreten einer Stérung 250V AC-2A P24
wird der Kontakt zwischen FLA und FLC FLA
FLA geschlossen. Wenn keine Stérung vorliegt 30V DC-2A: =
FLB Relais | (oder keine Netzspannung anliegt) ist der Ohmsche Last
FLC Kontakt zwischen FLB und FLC geschlossen.

*1: Eingang RR/S4 ist umschaltbar: digital-/analog-/PTC-Eingang
*2: Die Klemmen CC und CCA sind nicht voneinander isoliert, sollten jedoch getrennt verwendet werden:
CC fur die Logik, CCA fir Analogsignale.




TOSHIBA

Frequenzumrichter VF-PS1

ouT1
PULS

5

Sw SW-S(_:hlebeschaIter Werkse|t|ge Funktion
Einstellung Einstellung e)
SOURCE!  SINK o flr die Gerate | Einstellung zur internen Spannungsversorgung des
VF-PS1 xxxx WN | Frequenzumrichters mit negativer Logik.
INT/PLC
Swi SOURCE| SINK Einstellung zur externen Spannungsversorgung mit negativer
i) Logik.
SOURCE] SINK o fiir die Gerate . . . . . " .
——2 Einstellung bei Betrieb des Umrichters mit positiver Logik.
[nT/PLC [JPLC] INT VF-PS1 xxxx WP
M Einstellung zur Verwendung des Analogausgangs FM.
8%8‘,{1A 0-ImA Entnehmen Sie einen Ausgangsstrom von 0...1mA (0...10V).
L]
E Wenn Sie den Schalter auf diese Position schieben, setzen Sie
auch Parameter FGE ! =0 (Ausgangsspannung 0...10V).
sw2
0-10v M Einstellung zur Verwendung des Analogausgangs FM.
0-0mA__ 01mA Entnehmen Sie einen Ausgangsstrom von 0(4)...20mA (0...10V).
ﬁ Wenn Sie den Schalter auf diese Position schieben, setzen Sie
auch Parameter FEE ! =1 (Ausgangsstrom 0(4)...20mA).
RR/S4
sS4 RR Einstellung der Klemme RR/S4 als Analogeingang. (0...10V DC)
L]
E und als PTC-Eingang.
SW3
RR/S4
s4 RR . T
ﬁ Einstellung der Klemme RR/S4 als Digitaleingang.
Sw4

Einstellung der Klemme OUT1 als Digitalausgang.
Wenn Sie den Schalter auf diese Position schieben, setzen Sie
auch Parameter 555 =0.

OouT1
PULS

5

Einstellung der Klemme OUT1 als Pulsausgang.
Wenn Sie den Schalter auf diese Position schieben, setzen Sie
auch Parameter F555 =1.

B-20
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B Umschaltung negative Logik / positive Logik (bei interner Spannungsversorgung)

Die Frequenzumrichter der Serie PS1 bieten die Mdglichkeit, die Art der Logik der Digitalein- und Ausgéange
umzuschalten. Dies ermdglicht eine Anpassung des Geréates an die verschiedenen internationalen Standards. Die
Werkseinstellung der WP-Version ist positive Logik, die der WN-Version ist negative Logik. Beide Logikarten kénnen
entweder mit der internen oder einer externen Spannungsversorgung 24Vdc verwendet werden.

< Anschlussbeispiel mit Verwendung der internen Stromversorgung, Klemme P24 >

negative Logik

sSwi

24V, . Eingénge

CcC

24Vpe Ausgange

PapLcl —T
ouT1
y OuUTL
NO
cc 1
sPs VF-PS1

P24/PLC
E
R
cc

positive Logik
1
SOURCE !

| INT/PLC | |

swi 2

24V, ", Eingange
P24/pPLC

24Vpe Ausgange

PaarpLCl T
NOY %
ouTL 4
cc 1
sPs VF-PS1

P24/PLC
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B Negative Logik / Positive Logik (bei externer Spannungsversorgung)
Die PLC-Klemme dient zum AnschlieBen einer externen Stromversorgung oder zum Isolieren einer Klemme von
anderen Eingangs- oder Ausgangsklemmen. Bei Eingangsklemmen den Schiebeschalter SW1 zur Stellung PLC

schieben. < Anschlussbeispiele mit Verwendung der externen Stromversorgung>
negative Logik positive Logik
I SINK SOURCE !
|
sSwi Swi
" 24Voc ", Eingange ¢ 24Voc ™, Eingange
P24/PLC
F
F
I\
cc , CC
" Ausgénge " Ausgéinge
NO
ouT1
ouT1
NO
|
SPS VF-PS1 SPS VF-PS1

P24/PLC

B Pulsausgang
*Bei Verwendung der Klemme OUT1 als Pulsausgang (wenn SW4 auf Position PULSE geschaltet ist und Parameter

1) kann ein externer Pull-Up-Widerstand 2...10 kQ

Zwischen P24 und OUT1 angeschlossen werden.

Dadurch kann bei Verwendung von negativer Logik

das Pulssignal tiber P24-OUT1 abgenommen werden

und bei Verwendung von positiver Logik das Pulssignal

tber OUT1-CC abgenommen werden:

SwW4 PULS l
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2.3.3 Serielle RS485 Schnittstellen
Die Frequenzumrichter VF-PS1 sind mit zwei seriellen Schnittstellen zur Programmierung und Fernsteuerung
ausgestattet. Die Schnittstellen konnen wechselweise, jedoch nicht zeitgleich betrieben werden:
1) RS485 2-Leiter Schnittstelle (auf dem Bedienfeld)
2.) RS485 4-Leiter Schnittstelle (auf dem Steuerklemmenblock).
Die 2-Leiter Schnittstelle wird z.B. zum AnschlieRen eines optionalen Zusatzgerates an den Frequenzumrichter
verwendet (z. B. LCD-Bedienteil RKP004Z oder PC-Programmieradapter USB001Z).
Die 4-Leiter Schnittstelle wird z.B. zum AnschlieBen an ein RS485 Netzwerk verwendet.

RS485 2-Leiter Schnittstelle fur
Optionen und PC-Programmieradapter

RS485 4-Leiter Schnittstelle

Belegung:
RS485 4-Leiterkommunikation RS485 2-Leiterkommunikation
Sr:g:na:— NuPrrl::T-wr Beschreibung Snlgnmzzl- NuPrrI::T-wr Beschreibung
RXA 4 Datenempfang A DA 4 Datenempfang A
RXB 5 Datenempfang B DB 5 Datenempfang B
TXA 3 Datenubermittlung A 7 NICHT ANSCHLIESSEN
TXB 6 Dateniibermittlung B SG 8 Signalmasse
7 NICHT ANSCHLIESSEN
SG 8 Signalmasse

Diese Tabellen zeigen die Signalbelegung auf der Umrichterseite. (z.B. RXA Signal wird vom Umrichter empfangen.)

* SchlieRen Sie niemals Pin 1, 2 oder 7 an ! | | *Verwenden Sie niemals Pin1,2,3,6,7! |

B Anschlussbeispiel fiir ein RS485 4-Leiter Netzwerk

gekreuzt parallel parallel
Master
(Umrichter, PC, SPS) PS1 (Slave) PS1 (Slave) /7 PS1 (Slave)

rxA | /\ —\ | rxa RXA RXA
[ RXB RXB RXB RXB E]
TXA TXA TXA TXA
TXB TXB TXB TXB :D
SG Y /—| sG \/ /— sG SG
Abschluss-

100.Q -1/4W
W Anschlussbeispiel fir ein RS485 2-Leiter Netzwerk
Master
(Umrichter, PC, Touchpanel) PS1 (Slave) PS1 (Slave) PS1 (Slave)
+SD/RD DA DA DA j
-SDIRD DB DB DB
ov \V/ 7/ SG \V/ 7 SG \VA / SG

Abschlusswiderstande 100 Q, ¥ W
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B Anmerkungen zur seriellen Kommunikation

Die beiden integrierten RS485 Schnittstellen konnen wechselweise, jedoch nicht zeitgleich betrieben werden.
Halten Sie einen Mindestabstand zwischen Kommunikationsverbindungen und Netz-/Motorleitungen von
mindestens 20 cm ein.

Verwenden Sie niemals Pin-1 und Pin-7. Verwenden Sie nur die in obiger Tabelle beschriebenen Kontakte.
Verdrillen Sie die Verbindungen zwischen RXA und RXB bzw. zwischen TXA und TXB paarweise.

Verwenden Sie flexible, abgeschirmte Leitung (z.B. Ethernet CAT5 SFTP) und verbinden Sie die Schirme jedes der
Leitungssegmente untereinander und mit Erde (PE, nicht Klemme CC oder Pin-8).

SchlieRen Sie Abschlusswiderstande (120Q) an beiden Enden einer Ubertragungsstrecke an.

Bei Verwendung einer der 4-Leiter Schnittstelle in einem 2-Leiter Netzwerk verbinden Sie bitte RXB mit TXB und
RXA mit TXA.

Wenn Sie ein Kommunikationsgerat (z.B. externes Bedienteil, Anzeige oder PC-Programmieradapter) tiber die
2-Leiter Schnittstelle anschlieBen, lesen Sie sich bitte vorher sorgféltig die Hinweise im Bedienhandbuch fur das
Kommunikationsgerat.

Bei Master-Slave Betrieb Uber die 4-Leiter Schnittstelle kann die Richtung Master-Empfang (Pin-4, Pin-5) und
Slave-Senden (Pin-3, Pin-6) entfallen, da von den Slaves keine Daten gesendet werden und vom Master keine
Daten empfangen werden.

* Bei der Numerierung der Leiter in den RJ45 Steckern und den RJ45-Buchsen gilt folgende Zahlweise:

*

*

*

*

*

*

*

*

*

=y -

B-24
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3. Bedienungsgrundlagen —

In diesem Kapitel werden die Grundlagen zur Bedienung des Frequenzumrichters VF PS1 beschrieben.

Frequenzumrichter VF-PS1

Priifen Sie vorab folgende Sicherheitshinweise.
1) Sind alle Kabel und Verdrahtungen sorgfaltig angeschlossen worden?
2) Entspricht die Spannungsversorgung der Nennspannung?

@ Gefahr

-Beriihren Sie niemals die Klemmen des Frequenzumrichters bei eingeschalteter
Versorgungsspannung, auch wenn der Motor abgeschaltet wurde — Gefahr der

Stromschlage.

® -Beruihren Sie keine Schalter mit feuchten Handen, und reinigen Sie den Umrichter nicht mit
einem feuchten Tuch — Gefahr der Stromschlage.

Verboten | *Halten Sie sich bei einem Nothalt des Motors nicht in der Néhe des Motors auf, wenn zuvor

die Wiederanlauf-Funktion ausgewéhlt wurde — Gefahr der Verletzung, da der Motor
unerwartet wieder anlaufen kénnte.

-Schalten Sie die Spannungsversorgung erst ein, wenn Sie den Gehausedeckel bzw. die
Schaltschranktir geschlossen haben.

Bei Einschalten der Versorgungsspannung bei geédffneter Abdeckung/Tir — Gefahr der
Stromschlage, Verletzungen.

+Sollten vom Umrichter Rauch oder Geriiche ausgehen, schalten Sie die Stromversorgung

sofort ab. Bei einer Weiterbenutzung — Gefahr der Brandverursachung. Kontaktieren Sie
in Fallen einer Reparatur lhre Vertriebsniederlassung.

Schalten Sie den Umrichter bei langerer Nichtbenutzung aus, da es durch Feuchtigkeit,
Staub oder andere Fremdeinfliisse zu Fehlfunktionen kommen kann und somit
— Gefahr der Brandverursachung besteht.

-Vergewissern Sie sich, dass die Steuersignale abgeschaltet sind, bevor Sie den
Frequenzumrichter nach einer Stérung zuriicksetzen — Gefahr der Verletzung.

& Warnung

@ -Bertihren Sie niemals Teile der Kuihlkdrper oder Widersténde, diese werden wéhrend
des Betriebs sehr heiR— Gefahr der Verbrennung.

Obliga-
torisch

Verboten

Beachten Sie die Drehzahlbereiche des Motors und der angetriebenen Maschine —

Gefahr der Verletzung.
Verboten

C-1
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3.1 Ebenen des Programmier-Menus

( Standard-Anzeige ]

Die Standard-Anzeige des Frequenzumrichters
erscheint nach dem Einschalten der
Stromversorgung.

Driicken Sie die Tasten AUF/AB im Bedienfeld zum Einstellen der Frequenzvorgabe, wenn Flilid = 4.
Im Bedienfeld werden zusétzlich Informationen zu Statusalarmen und Stdrungen angezeigt, die
wahrend des Betriebs aufgetreten sind.

o Einstellen der Frequenzwerte > siehe Abschnitt 3.2.2

* Statusalarm

Bedeutung der Anzeige eines Alarms (wird abwechselnd blinkend mit der Frequenz angezeigt).

T :Wenn der Strom den Uberstromwert F50 | iberschreitet.
P :Wenn die Spannung den Uberspannungswert FE25 (iberschreitet.
L :Wenn die Last 50% des Wertes erreicht, bei dem aufgrund von Uberlastung eine

Abschaltung erfolgt I’t - Berechnung.
H : Wenn die Temperatur im Frequenzumrichter den Alarmwert des
Ubertemperaturschutzes erreicht.

[ Programmierebene ]

( Monitorebene ]

Programmierebene zum Einstellen der Parameter
= Fur weitere Details zur Parameter-Programmierung, siehe Kapitel 4. 1.

Mit der EASY Taste konnen zwei Anzeigemodi gewéhlt werden:

Schnell-Anzeige  :Bis zu 32 ausgewahlte (F 155 ~ F 1BZ) Parameter werden
angezeigt.

Standard-Anzeige :Alle Parameter werden angezeigt.

Monitorebene zur Anzeige samtlicher BetriebsgréRen
des Frequenzumrichters.

Erlaubt die Anzeige von Frequenzen, Strdmen, Spannungen, Drehmoment,
Informationen zum Zustand der Ein- und Ausgénge.

= Weitere Informationen siehe Kapitel 8.

Mit der Taste wird zwischen den Anzeigemodi des Frequenzumrichters umgeschaltet:

r-'
Standard-, Anzelge @

Anzeige der
Betriebwerte
= siehe Kapitel 6.1

Monltor-Ebene

[ _AuH]|

Programmier-Ebene | parameter
i
programmieren
= siehe Kapitel 4.1.
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3.2 Betriebsgrundlagen des VF-PS1

Klemmensteuerung und Tastatursteuerung kdnnen kombiniert werden.
= Weitere Informationen dazu siehe Kapitel 5.5.

[Klemmensteuerung} Betrieb durch externe Signale.
[Bedienfeldsteuerung] Betrieb durch Driicken der Tasten im
Bedienfeld.

[Bedienfeld- und Klemmensteuerung) Frequenz und Start/Stopp-Signale
kdnnen jeweils vom Bedienfeld und
den Klemmen vorgegeben werden.

3.2.1 Klemmensteuerung

In dieser Betriebsart wird der Motor gemaf den Signalen an den Eingangsklemmen (z.B. Klemmen F und R) gestartet
und gestoppt. Ebenso wird die Frequenz gemaf den Potentiometer-/ Spannungs- /Stromsignalen an den analoge
Eingangsklemmen vorgegeben (z.B. Klemmen RR/S4, VI/Il und RX).

B Anschlussbeispiel

Leistungsschalter VF-PS1
—X RIL1 uTL ©
—X SiL2 vim2 ©
—X TIL3 wirs ©
I P24 PP
Klemme F: Rechtslauf
Start/Stopp mit Rampen @— F RR/S4 ext. Potentiometer oder +0...10 V
Klemme R: Linkslauf
Start/Stopp mit Rampen R Wil +——O +0...10 V oder +(0)4...20 mA
Klemme S3: F_i {1=6/7 ¢ s3 RX —CO -10...+10 V oder +0...10 V
Freilaufstopp (F ! {T =0)
PWR CCA ——O 0V

PE
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B Start/Stopp Auswahl der Befehlsvorgabe: Basisparameter C10d

Werkseinstellung: CHEd

SchlieBen der Verbindung P24-F : .
Hochlauframpe vorwaérts (Rechtslauf)

Offnen der verbindung P24-F :
Runterlauframpe und Stopp

Runterlauframpe
f und Stopp

F-P24 L us

Motor-
drehzahl

=1 (Klemmensteuerung)

B Frequenzvorgabe

Freier Motorauslauf

Um die Funktion “freier Motorauslauf‘ zu verwenden

mussen Sie die Funkt

einem freien Digitaleingang zuweisen (hier S3) und

F 110 =0 setzen.

Offnen Sie ST-P24, um den Motor frei auslaufen zu
lassen. Im Display wird

ion ST (Eingangsfunktion 6/7)

angezeigt.

freier Auslauf

Motor- /
drehzahl N
AN
s3-p24— AUS
F-p24 — L AN

1) Frequenzvorgabe mit Hilfe eines externen Potentiometers an Klemme RR/S4

Frequenz mit dem
Potentiometer vorgeben

* Potentiometer 1 kQ  bis 10 kQ  (1/4W)

Setzen Sie Parameter Fll0d =2 (Werkseinstellung).

2) Frequenzvorgabe mit Hilfe eines Spannungssignals O...

10 V an Klemme RR/S4

RR/S4

CCA

Spannungssignal 0...10 Vpc

Frequenzvorgabe

50Hz

Setzen Sie Parameter. F0d =2 (Werkseinstellung).

1
]
]
]
]
]
]
:
0 Vpc 10 Vpc

c-4
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3) Frequenzvorgabe mit Hilfe eines Stromsignals 4...20 mA an Klemme VI/II

+ Vi

Frequenzvorgabe

Stromsignal (0)4...20 mApc

- — CCA

4m Aoc 20 mAoc

Wéhlen Sie den Analogeingang VI/Il zur Frequenzvorgabe mit Parameter FI0d = 1.
Setzen Sie Parameter F {08 =1.
Setzen Sie Parameter F20 { =20.

4) Frequenzvorgabe mit Hilfe eines Spannungssignals 0...10 V an Klemme VI/II

+ VI/II Frequenzvorgabe
Spannungssignal 0...10 Vdc 50Hz
- CCA
0
0 Vpe 10 Vpce

Wahlen Sie den Analogeingang VI/Il zur Frequenzvorgabe mit Parameter FI0d =1.
Setzen Sie Parameter F {8 =0.

5) Frequenzvorgabe mit Hilfe eines Spannungssignals -10...+10 V an Klemme RX
Die Drehrichtung kann durch Einstellen eines positiven/negativen Signals verandert werden.

+ — RX
Spannungssignal Vorwartslauf 50Hz
-10...+10 Vpc
- CCA
-10 Voc
|
! +10 Voc
]
:
e e | Eemmmmmeed 50Hz Riickwértslauf
Setzen Sie Parameter Fld = 3. 2 Rickwartsiau

Anmerkung: Mit den Parametern F200 und F20  kann zwischen zwei Sollwertvorgaben umgeschaltet werden.

C-5
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[Vorgehen zur Wahl der Frequenzvorgabe (Parameter FIild)]
gabe mit 4...20 mA an der VI/ll-Klemme]

[Beispiel: Frequenzvor

Verwendete
Tasten

Display-
Anzeige

Vorgang

Anzeige der Betriebsfrequenz. (Wenn die Auswahl des im Display

[T -

anzuzeigenden Wertes 1 ili = 0 [Betriebsfrequenz] eingestellt ist)

Der erste Basisparameter ,Historie* ALiH wird angezeigt.

>
S

Betatigen Sie zum Navigieren entweder die Tasten A und V .

Die ENTER-Taste betétigen, um den Parameterwert anzuzeigen.
(Werkseinstellung:2)

Durch Betétigen der Taste 4 den Parameterwert auf 1  stellen.
Mit der MODE-Taste kdnnen Sie abbrechen ohne zu speichern.

OR®

Betéatigen Sie die ENTER-Taste, um den eingestellten Parameterwert
zu speichern. Fli3d und der gespeicherte Parameterwert werden kurz

abwechselnd blinkend angezeigt.

>
S

Navigieren sie zur Auswahl der erweiterten Parameter zur Anzeige
Fi-- mitden Tasten A und V .

Betéatigen Sie die ENTER-Taste, um den ersten erweiterten Parameter
der Gruppe F {0 bis F 155 anzuzeigen.

[Tate]

Betétigen Sie die Taste A , bis F I8 angezeigt wird.

[}

Betéatigen Sie die ENTER-Taste, um den Parameterwert anzuzeigen.
(werkseitige Einstellung:0)

Durch Betatigen der Taste 4 den Parameterwert auf 1  stellen.
Mit der MODE-Taste kdnnen Sie abbrechen ohne zu speichern.

=]
b

Speichern Sie den geénderten Parameterwert mit der ENTER-Taste.

HEOOOO®

Verlassen sie die Ebene der erweiterten Parameter. (Alternativ kénnen
Sie mit den Pfeiltasten 2\ und ¥ direkt bis F20 | durchblattern.)

>
S

Navigieren sie zur Anzeige ~2-- mit den Tasten 2\ und V .

Betétigen Sie die ENTER-Taste, um in die Liste der erweiterten
Parameter bei F200 zu springen.

Betéatigen Sie die Taste A , um auf F2l i zu wechseln.

Betétigen Sie die ENTER-Taste, um den Parameterwert anzuzeigen.
(werkseitige Einstellung:0)

Betatigen Sie die Taste A , um auf 20 zu wechseln.
Mit der MODE-Taste konnen Sie abbrechen ohne zu speichern.

Speichern Sie die gednderten Parameter mit der ENTER-Taste.

Mentiiebene Basisparameter.

Monitorebene.

000606

Standardanzeige.

C-6
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3.2.2 Bedienfeldsteuerung

In diesem Kapitel werden das Starten/Stoppen des Motors und das Einstellen der Frequenz mit Hilfe das Bedienfelds
beschrieben.

@ @Frequenzvorgabe
Motor starten MCCB
VFPS1

—X RILL UL
@ Motor stoppen X ?;ti xﬁg
(Runterlauframpe)
Spannungs-
versorgung
Freier Motorauslauf: Andern Sie die . F
Parametereinstellung F ic | =1. R
H freier Motor-
© Motor ausfy = PWR werkseitig
i drehzahl i gebriickt
p24
Die Frequenzvorgabe kann wahrend CA R VII RRS4 P

des Betriebs geandert werden.

®m Andern der Parametereinstellung
Zum Tastaturbetrieb muss die Parametereinstellung geéndert werden.
Die Makrofunktion des Parameters R\ ermdglicht eine schnelle Einstellung aller hierfiir bendtigten Parameter.

[Einstellung]

Verwendete Tasten LED Anzeige Vorgang

- Zeigt die Frequenz an (Betrieb gestoppt). (Bei Auswahl des im Display
anzuzeigenden Wertes F 1 {0l =0 [Ausgangsfrequenz])

Betatigen Sie die EASY-Taste zur Anzeige der gekirzten
Parameterauswahl.

Basisparameter Rii+ (automatische Funktionseinstellung) wird im
Schnellmodus angezeigt.

Betatigen Sie die ENTER-Taste, um die Parametereinstellung
anzuzeigen. (Werkseinstellung:0).

[}

- Betitigen Sie die A Taste, um den Parameter auf 5 zu &ndern.
(Frequenzeinstellung und Betrieb tiber die Tastatur).

o Speichern Sie die geanderten Parameter mit der ENTER-Taste. FiiH
: und der Sollwert des Parameters werden abwechselnd angezeigt.
*Durch mehrfaches Betétigen der MODE-Taste kehren Sie zur Standardanzeige zurtick.

BOEE®

Cc-7
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B Beispiel fur die Steuerung Uiber das Bedienfeld

Verwendete Tasten LED Anzeige Vorgang
an Zeigt die Betriebsfrequenz an. (bei Auswahl des im Display
- anzuzeigenden Wertes F 1 {1 =0 [Ausgangsfrequenz])
@ @ S0 Stellen Sie die Frequenz ein.
IRt Speichern Sie die geanderten Parameter mit der ENTER-Taste. FT
pulRARE=—r
- und der Sollwert des Parameters werden abwechselnd angezeigt
e Durch Betétigen der RUN-Taste beschleunigt der Motor auf die
[RERE=—n B
ue eingestellte Frequenz in der vorgegebenen Hochlaufzeit.
c_n Durch Betétigen der Taste £ oder V' wird die Frequenz auch
o wahrend des Betriebs geandert.
. n Betétigen der STOP-Taste verringert die Frequenz, und der Motor lauft
D=uE=0
bis zum Stillstand runter.

B Auswahl der Stopp-Art Uber das Bedienfeld

Zusatzlich zum Stopp-Modus des gefiihrten Runterlaufs bis zum Stillstand durch Betétigen der Taste

(mit der definierten Runterlaufzeit) konnen tber die Tastatur folgende STOPP-Modi ausgewahlt werden:

Stopp-Modi

Wirkung

Vorgang, Einstellung, etc.

Freier
Motorauslauf

In diesem Modus
schaltet der Um-
richter die Versor-
gungsspannung zum
Motor unverziiglich
ab, und der Motor
lauft frei aus.

Um den Stop-Modus “freier Motorauslauf” (bei
Bedienfeldsteuerung) zu aktivieren, stellen Sie Parameter F 2 {=1.

*Werkseinstellug: F 2 { =0 (gefuhrter Runterlauf)

Nothalt
(Uiber Tastatur)

Folgende Stop-Modi

kénnen ausgewahlt

werden:

-freier Motorauslauf

-gefuhrter Runterlauf
(Runterlaufzeit dEL)

-Gleichstrombremse

Werkseinstellung:
Coho

Folid =0 (freier
Motorauslauf)

In jedem anderen Modus als der Tastatursteuerung kann der Motor
durch zweimaliges Betatigen der STOP-Taste auf dem Bedienfeld
gestoppt werden (Nothalt):

(1) Betatigen der STOP-Taste.

wEnEEn
EOFF

wird angezeigt. Um die Anzeige E0FF zu beseitigen,
betatigen Sie eine Taste andere Taste als die STOP-Taste oder

warten Sie einige Sekunden, bis die Anzeige ELFF erlischt.
(2) Nochmaliges Betatigen der STOP-Taste.

Die externe Storung ,£“ wird angezeigt.

Mit Parameter FE03 wird die Stopp-Art bei Nothalt £ gewéhlt.
(Werkseinstellung: FE03 =0, freier Motorauslauf)

Wabhlen Sie die Digitalausgangsfunktion 134 (135), um ein Schalten
des Relais FL bei Nothalt .5 zu deaktivieren.

/" Die Nothalt-Funktion fithrt durch zweimaliges Betétigen der
STOP-Taste auf dem Bedienfeld zu einem unverziglichen :
Halt des Motors (entsprechend FEL3 mit Freilauf, Runterlauf
oder Gleichstrombremsung), wenn eine andere Betriebsart
als die Tastatursteuerung gewéahlt wurde.

Die Nothalt-Funktion tiber Bedienfeld kann mit Parameter

F 134 deaktiviert werden.
i Jeder Nothalt wird in den Stérungsspeicher in der
Monitorebene geschrieben.

C-8
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4. PrograW

Verwenden Sie eine der beiden Moglichkeiten zur Anzeige des Programmierments:

[ Schnellauswahl (EASY) ] : EASY-Taste eingeschaltet

Anzeige von 1 bis 32 ausgewahlten Parametern:

Schnellanzeige (acht EASY-Parameter in Werkseinstellung):
Para-
meter

Funktion

=

automatische Funktionseinstellung
U/f-Regelung

maximale Frequenz

Hochlaufzeit #1

Runterlaufzeit #1

Lastverhaltnis Motor/FU #1
Kalibirierung des FM Analogausgangs
Anzeigemodus (EASY / Standard)

b =]

(]
[l
l

el

[0

oo
A

= B et
L
[

Mit Parameter F 15 ... F 52 kann die Auswahl der bis zu 4
32 anzuzeigenden EASY-Parameter festgelegt werden.

[ Standardmen ] : EASY-Taste ausgeschaltet
Alle Parameter werden angezeigt.
AUH - .
— Basisparameter ] : grundlegende Einstellungen des
PoEL Frequenzumrichters

= siehe Kapitel 5 zu den Basisparametern.
= siehe Parameterliste Kapitel 7.

-

—[ erweiterte Parameter ] : Einstellung von Funktionen.

= siehe Parameterliste Kapitel 7.

Aus Sicherheitsgrinden kénnen folgende Basisparameter wéhrend des Betriebs (Motor wird angetrieben) nicht
veréndert werden:

[im Betrieb nicht veranderbare Basisparameter]

A automatische Hoch-Runterlaufzeiten

Auc automatische Anlauf-Drehmoment-Anhebung
AL automatische Funktionseinstellung

Chod Befehlsvorgabe uber ...

Fild Frequenzvorgabe #1 (iber ...

P U/f-Regelung

ub Eckfrequenz #1

ubu Spannung bei Eckfrequenz #1

FH maximale Frequenz

s Motorfangfunktion

Ual Verhalten bei Netzausfallen

P integrierter Bremschopper

Fhar Ohmwert des Bremswiderstands

Palr Dauerbelastbarkeit des Bremswiderstands
4P Parametersatze speichern (z.B. Werkseinstellungen herstellen)

= Siehe Spalte "Im Betrieb veranderbar” in den Tabellen im Kapitel 11.
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4.1

Menustruktur

Gehen Sie zur Anzeige und Programmierung von Parametern wie folgt vor:

4.1.1 Parameterprogrammierung mit der Schnellauswahl (EASY-Parameter)

Die Schnellauswahl ist aktiv, wenn die LED tiber der Taste leuchtet. Nach driicken der Taste wird eine

konfigurierbare Auswahl (mit 75 { ... FBZ) von Parametern angezeigt.

Schnellauswahl (acht EASY-Parameter) in Werkseinstellung:

Frequenzumrichter VF-PS1

Para-
meter

Funktion

automatische Funktionseinstellung

U/f-Regelung

maximale Frequenz

e Hochlaufzeit #1

m
. Runterlaufzeit #1

Standardanzeige -
Lastverhaltnis Motor/FU #1

Kalibirierung des FM Analogausgangs

Anzeigemodus (EASY / Standard)

J9)2Weledsiseg

.‘T}Pt |

Speichern abwechselnd
blinkend angezeigt.

-=- 1B19zabue uapiam Jajawered-ASy3 g€ siq T

I

- ENTERTaste: @@ -Pfeiltasten: :MODE-Taste:

Auswahl bestétigen .Zu"’\‘ANa_\_"g'eJe” Ebene des Benutzermeniis auswahlen
im Meni un N |

oder Parameterwert s oder andern eines Parameterwerts

speichern Veréandern von

Parameterwerten  abbrechen ohne zu speichern
B Basisparameter programmieren:

(1) Navigieren zum zu verandernden Parameter. (Driicken Sie @ oder@ )

(2) Parameterwert anzeigen. (Driicken Sie@ )

(3) Andern des Parameterwerts. (Driicken Sie @ oder| )

(4) Speichern des Wertes. (Driicken Sie @ )

oot
[l

W Wertebereich

Der héchste einstellbare Wert wurde erreicht oder der zuvor eingestellte Wert liegt nach Einstellung eines
anderen Parameters oberhalb des maximal méglichen Werts (z.B. FH < LiL).
Der niedrigste einstellbare Wert wurde erreicht oder der zuvor eingestellte Wert liegt nach Einstellung eines

anderen Parameters unterhalb des minimal moglichen Werts (z.B. LL > 5r ).

Wahrend der Anzeige von H | oder LT} kann der Parameterwert nicht gespeichert werden.

D-2
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4.1.2 Parameterprogrammierung mit der vollstandigen Parameterliste

Die vollstandige Parameterauswabhl ist aktiv, wenn die LED uber der Taste nicht leuchtet. Nach driicken der

Taste kdnnen im Programmiermenu alle Parameter angezeigt und verandert werden.

W Basisparameter programmieren:
(1) Navigieren zum zu verandernden Parameter. (Driicken Sie @ oder@ )
(2) Parameterwert anzeigen. (Driicken Sie

001~g ')
ot -\ (3) Andern des Parameterwerts. (Driicken Sie 0 oder @.)

(4) Speichern des Wertes. (Driicken Sie @ )

“OH_ FOH
-
W
s
-~
=
:
Basisparameter

Programmiermenti

@ 4 Parameterbezeichnung und
oo L@ nn ] Parameterwert werden beim

1 Speichern abwechselnd
(\:,D X @ blinkend angezeigt:
i S _ .
1
T -’ i
N O INEYT

J |
L}

:ENTER-Taste: @@ : Pfeiltasten: :MODE-Taste:

OO
Q

erweiterte Parameter

Auswahl bestatigen zum Navigieren — Epene des Benutzermeniis auswéhlen

oder Parameterwert m Menu und oder &ndern eines Parameterwerts

speichern Verandern von bbrech h ich
parameterwerten  abrechen ohne zu speichern

W erweiterte Parameter programmieren:
Die erweiterten Parameter sind mit F ... und drei Zahlen bezeichnet. Aus dem Meni der Basisparameter kdnnen
sie gruppenweise aufgerufen werden ( F {-- bis F53--) .
(1) Navigieren zur entsprechenden Parametergruppe ( * i--_bis F3--). (Driicken Sie @ oder@.)
(2) Ersten Parameter der Gruppe anzeigen. (Driicken Sie )
(3) Navigieren zum zu verandernden Parameter. (Driicken Sie @ oder@ )
(4) Parameterwert anzeigen. (Driicken Sie )
(5) Andern des Parameterwerts. (Driicken Sig @ oder @ )
(6) Speichern des Wertes. (Driicken Sie )

B Wertebereich
H | Der hochste einstellbare Wert wurde erreicht oder der zuvor eingestellte Wert liegt nach Einstellung eines
anderen Parameters oberhalb des maximal maglichen Werts (z.B. FH < LiL).
L Der niedrigste einstelloare Wert wurde erreicht oder der zuvor eingestellte Wert liegt nach Einstellung eines
anderen Parameters unterhalb des minimal méglichen Werts (z.B. LL > &5 ).
Waihrend der Anzeige von H | oder LI kann der Parameterwert nicht gespeichert werden.
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4.2

Weitere Auswahlfunktionen

Die folgenden Funktionen erleichtern die Navigation zu zuvor verénderter Parametern.

[ verénderte Parameter ] (nicht Werkseinstellung)

Auswahl von L1 im MenU der Basisparameter zeigt nur die Parameter an, deren Werte
von den Werkseinstellungen abweichen.
= Siehe auch Kapitel 5.21.

[ Historie ]

Auswahl von RLH im Men( der Basisparameter zeigt die letzten funf Parameter an,
deren Werte verandert wurden.
= Siehe auch Kapitel 5.1.

[ alle Parameter andern ] (z.B. Werkseinstellungen wiederherstellen)

Mit Parameter =5 kénnen vollstandige Parametersatze gespeichert und Gberschrieben
werden.

= Siehe auch Kapitel 5.20.

D-4
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5. Parameter—

Diese Parameter sind die Basisparameter fir den Betrieb des Frequenzumrichters.
= Weitere Informationen dazu siehe Kapitel 7, Parameterliste.

5.1 Historie-Funktion

: Historie-Funktion
* Funktion
Die funf zuletzt veranderten Parameter kénnen hier eingesehen werden. Diese Funktion ist
sehr hilfreich, wenn Sie mehrmals die selben Parameter andern missen.

N L e o o o e o e o e e 2 P

Anmerkung 1: Wenn in der Historie keine Informationen gespeichert sind, wird der Parameter RLH
ibersprungen und der nachste Parameter Rl | angezeigt.

Anmerkung 2: Anfang und Ende der Liste werden durch Anzeige von HERd und End gekennzeichnet.

Dazwischen werden die fiinf zuletzt geénderten Parameter in der Reihenfolge des letzten
Zugriffs angezeigt.

[Einstellung]

zu betétigende .
Tasten LED-Anzeige Vorgang
- Zeigt die Betriebsfrequenz an (Betrieb gestoppt). (bei
o Auswahl Standardanzeige |7 i = 0 (Ausgangsfrequenz).
@ _— Der erste Basisparameter “Historie-Funktion (RLiH)” wird
el angezeigt.
@ orr Der zuletzt verénderte/eingestellte Parameter wird
e angezeigt.
o Durch nochmaliges Betatigen der ENTER-Taste wird der
o eingestellte Wert angezeigt.
cn Betatigen Sie die Taste A oder ¥ , um den eingestellten
- Wert zu andern.
Betétigen Sie die ENTER-Taste, um die Einstellung zu
@ SRl speichern. Der Parameter und die Frequenz werden
abwechselnd angezeigt.
Gehen Sie gleichermaRlen vor, wenn Sie Parameter
@ (@ ) o aufrufen oder andern wollen, und verwenden Sie dafur die
Tasten ~ oder ¥ .
@ (@ ) HERd HERS.  Erster Parameter in der Historie
(Erd) (End). Letzter Parameter in der Historie
Parameter- Durch Betétigen der MODE-Taste kehren Sie zur
Anzeige Parametereinstellung ALH zuriick.
Durch nochmaliges Betétigen der MODE-Taste kehren Sie
AL zur Monitorebene oder Standardanzeige zuriick (Anzeige
6 der Betriebsfrequenz).
[
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5.2

Einstellung der Hoch-/Runterlaufzeit

: Automatischer Hoch-/Runterlauf
: Hochlaufzeit 1
: Runterlaufzeit 1

« Funktion

1) Mit AL wird die Hochlaufzeit 1 festgelegt, d.h. die Zeitspanne, in der die Ausgangsfrequenz

des Frequenzumrichters von 0 Hz bis auf die Maximalfrequenz FH ansteigt.

2) Mit dEL wird die Runterlaufzeit 1 festgelegt, d.h. die Zeitspanne, in der die Ausgangsfrequenz vom
Maximalwert 4 auf 0 Hz sinkt.

N - -

5.2.1 Automatische Einstellung der Hoch-/Runterlaufzeit

Der Umrichter passt automatisch die Hoch-/Runterlaufzeit an die GréRe der Last an.
-1

*

Passt automatisch die Hoch-/Runterlaufzeit in Abhangigkeit vom Nennstrom des Umrichters an und zwar
von 1/8 bis 8-Mal so lang wie die unter REL oder dEL eingestellte Zeit.

[Rit]=2

*

Passt die Geschwindigkeit automatisch nur wahrend des Hochlaufs an. Beim Runterlauf wird die
Geschwindigkeit nicht automatisch angepasst, sondern um die in Parameter dEL eingestellte Zeit verringert.

Ausgangs- T Ausgangs- _
frequenz [Hz] l bei kleiner Last frequenz [Hz] bei groBer Last

0 0
Zeit [s] Zeit [s]

Hochlaufzeit Runterlaufzeit Hochlaufzeit Runterlaufzeit

Hoch- /Runterlaufzeit automatisch verkirzt Hoch- /Runterlaufzeit autom. verlangert

[Einstellung von RY { (automatische Hoch-/Runterlauframpe) auf 1 oder 2. |

[Einstellen]
Parameter Beschreibung Einstellungen Werkseinstellung
0: manuell
ALt automat. Hoch-/Runterlauframpe 1: automatisch i
2: automatisch (nur bei Hochlauf)

*

Achten Sie bei der automatischen Einstellung darauf, dass die Hoch-/Runterlaufzeit der Last entsprechend
eingestellt ist. Die aktuelle Hoch-/Runterlaufzeit verandert sich stetig mit Lastschwankungen.

Fur Frequenzumrichter, die eine feste Hoch-/Runterlaufzeit benétigen, verwenden Sie die manuelle Einstellung
mit den Parametern AL, dEL.

*

Wenn Sie einen Bremswiderstand oder ein Bremsgeréat benutzen, stellen Sie nicht ALl i=1 ein, da dies zu einer
Uberlastung des Bremswiderstands filhren kann.

Stellen Sie den Parameter R\ | ein, nachdem Sie den Motor richtig angeschlossen haben.

Stellen Sie die Hoch-/Runterlaufzeit RLT, dEL entsprechend dem Durchschnittswert der Last ein, um die optimale
Einstellung, auch fur weitere Lastschwankungen, zu erhalten.

Bei grof3en Lastschwankungen kann der Fall eintreten, dass der Umrichter die Hoch-/Runterlaufzeit nicht

rechtzeitig anpasst und eine Fehlermeldung ausgibt.

*

*

*
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5.2.2 Manuelle Einstellung der Hoch-/Runterlaufzeit
Die Hochlaufzeit ist der Zeitraum, in dem der Antrieb vom Stillstand bis zur Maximalfrequenz FH beschleunigt.
Die Runterlaufzeit ist der Zeitraum, in dem der Motor von der Maximaldrehzahl FH bis zum Stillstand herunter lauft.

#g;g:ﬂg[&m] B { AL 1 =0 (manuelle Einstellung)
: H

0 ] 2
Zeit [s
RCC 2

dEC

[Einstellung]

Parameter Beschreibung Einstellungen Werkseinstellung
ACE Hochlaufzeit 1 0.1 [Anmerk.] ~ 6000 s modellabhéngig
dEl Runterlaufzeit 1 0.1 [Anmerk.] ~ 6000 s modellabhéngig

Anm.:  Der Minimumwert der Hoch-/Runterlaufzeit ist werkseitig auf 0.1 s eingestellt, kann jedoch durch Anderung
der Einstellung in Parameter 47 auf 0.01 s verandert werden (Einstellbereich: 0.01 ~ 600.0 s).
Weitere Informationen finden Sie in Kapitel 5.20.

* Wenn der eingegebene Wert niedriger ist als die aufgrund der Lastbedingungen erforderliche optimale
Hoch-/Runterlaufzeit, kann sich durch die Soft-Stall-Regelung bei Uberstrom bzw. Uberspannung die
Hoch-/Runterlaufzeit verlangern. Wenn eine noch kiirzere Hoch-/Runterlaufzeit eingegeben wird, kann es zum
Schutz des Umrichters zu einer Uberstrom- bzw. Uberspannungsfehlermeldung kommen. (Weitere
Informationen finden Sie in Kapitel 9.1).

5.3  Einstellung der Drehmomentanhebung

: Automatische Kennlinieneinstellung

!« Funktion
Makrofunktion zur gleichzeitigen Einstellung der U/f-Kennlinienwahl (Parameter Pt) und Vorbereitung
des Autotunings (Parameter FH00) . Passen Sie vor Benutzung dieser Funktion die Motorparameter
(siehe Autotuning-Ablaufdiagramm in Kapitel 7.1) an. Starten Sie nach der Einstellung von RU2 (oder
F400) den Motor, um das Autotuning durchfiihren zu lassen.

O lineare U/f-Kennlinie fur konstantes Drehmoment (Werkseinstellung)

O automatische Drehmomentanhebung + Autotuning 1

O Sensorlose Vektorregelung 1 + Autotuning 1
Anmerkung: Weitere spezielle U/f-Kennlinien kénnen mit Parameter Pt ausgewéhlt werden.
= Weitere Informationen siehe Kapitel 5.6.

[Einstellung]

Parameter | Beschreibung Einstellungen Werkseinstellung

. 0: deaktiviert (3 wird immer angezeigt)
- Automatische 1: Dreh heb qA ing 1
A Kennlinieneinstellung : autom. Drehmomentanhebung und Autotuning
2: Vektorregelung 1 und Autotuning 1

[}

Anmerkung: Nach jedem Autotuning erscheint in der Anzeige rechts wieder die &, auf der linken Seite wird die
vorherige Einstellung angezeigt. Beispiel:

E-3
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1) Automatische Drehmomentanhebung entsprechend der Last

| Setzen Sie RUZ =1 (autom. Drehmomentanhebung und Autotuning) |

Wird der Parameter AliZ=1 gesetzt, misst der Umrichter die Motordaten uiber den gesamten Frequenzbereich ein und
passt seine Ausgangsspannung automatisch an, um ein konstantes Drehmoment und einen stabilen Betrieb zu
gewahrleisten.

Anmerkung 1: Die gleiche Einstellung erhalten Sie, wenn Sie die U/f-Kennlinienwahl Pt auf 2 (automatische
Anlaufmoment-Anhebung) setzen und FHID (Auto-Tuning 1) auf 2. (siehe dazu Kapitel 7.1)

Anmerkung 2. Wenn Parameter RLZ auf 1 gesetzt wird, stellt sich Pt automatisch auf 2.

Anmerkung 3: Die automatische Anlaufmoment-Anhebung bietet optimales Drehmoment bei allen Frequenzen,

wenn der Frequenzumrichter auf den angeschlossenen Motor mittels eines Auto-Tuning-Laufes
(Selbstoptimierung) eingestellt wurde. Achten Sie darauf, dass der angeschlossene Motor in etwa
der Leistungsklasse des Umrichters entspricht und die Motorparameter (s. Autotuning-
Ablaufdiagramm, Kapitel 7.1) vor dem Autotuning richtig eingestellt wurden.

2) Vektorregelung mit Autotuning

[ Setzen Sie RLU2 =2 (sensorlose Vektorregelung und Autotuning) |
Setzen Sie Parameter AiiZ auf einen Wert von 2, um den Frequenzumrichter auf den angeschlossenen Motor zu
optimieren, dies ist insbesondere geeignet fiir Aufziige und Lasttransportmaschinen.

oL
>

Anmerkung 1: Die gleiche Einstellung erhalten Sie, wenn Sie die U/f-Kennlinienwahl " auf einen Wert von
2 setzen und FHED auf 2. (siehe dazu Kapitel 5.6)

Anmerkung 2. Wenn Parameter A2 auf einen Wert von 1 gesetzt wird, dann wird Pt automatisch auf 3 gesetzt.

Anmerkung 3: Die sensorlose Vektorregelung bietet optimales Antriebsverhalten fiir hohes Drehmoment und
lastunabhangige Drehzahlen, wenn der Frequenzumrichter auf den angeschlossenen Motor
mittels eines Auto-Tuning-Laufes (Selbstoptimierung) eingestellt wurde. Achten Sie darauf, dass
der angeschlossene Motor in der Leistungsklasse des Umrichters entspricht und die
Motorparameter (s. Autotuning- Ablaufdiagramm, Kapitel 7.1) vor dem Autotuning richtig
eingestellt wurden.

090 000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000scscsesesosnsscscsscscscsocesnsncs,

Wenn die Vektorregelung nicht programmiert werden kann....
Lesen Sie zuerst die Hinweise zur Vektorregelung in Kapitel 5.6).
1) Wenn Autotuning-Fehlermeldung “E:r” erscheint = siehe Kapitel 9.1

eesecscccses
cecscscscses

m A2 (autom. Kennlinieneinstellung) und Pt (U/f-Regelung)
Mit dem Parameter automatische Kennlinieneinstellung legen Sie die U/f-Regelung Pt und Autotuning FHO0
gemeinsam fest.

dadurch automatisch programmierte Parameter
Al P FHOG
] | Priifen Sie den Wert von Ft.
: ! (Wenn R ! nicht verandert
0! deaktiviert, 0 wird immer angezeigt. - ! wird, bleibt dieser ebenfalls -
' 1 unverandert. Werkseinstellung:
i | Pt =0: lineare U/f Kennlinie)
T T - 0
1 | automatische Drehmomentanhebung und 2 | automatische 2 \(/cc)JrnbaeCrre]ltet
| Autotuning | Drehmomentanhebung Ausfiihrung)
! ! 2: vorbereitet
2 sensorlose Vektorregelung und Autotuning2 | 3 ' sensorlose Vektorregelung 1 (0 nach
] i Ausfiihrung)

3) Manuelle Drehmomentanhebung (konstante U/f-Kennlinie)
Der VF-PS1 Frequenzumrichter ist werkseitig auf diesen Modus eingestellt.
Diese Einstellung einget sich z.B. fiir Férderanlagen. Sie kann auch zur manuellen Anlaufanhebung verwendet
werden.
Riicksetzung auf konstante U/f-Regelung nach Anderung der Einstellung unter RiiZ:

Setzen Sie den Parameter U/f-Regelung Pt =0 (U/f konstant).

= Siehe Kapitel 5.6.
Anmerkung: Fur eine weitere Drehmomentanhebung erhéhen Sie den Wert von i (manuelle
Anlaufdrehmoment-Anhebung). = Siehe auch Kapitel 5.7.
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5.4  Einstellen der Parameter entsprechend der Betriebssignale

: Automatische Funktionseinstellungen

« Funktion

automatisch programmiert. Die Hauptfunktionen lassen sich einfach programmieren.

[Einstellung]

Mit diesem Parameter werden alle Funktions-Parameter (s.u.) zur Auswahl des Betriebsmodus

NSem— e

Parameter Beschreibung | Einstellungen

Werks-
einstellung

0: deaktiviert

1: Frequenzvorgabe mittels Spannung 0...10 V

2: Frequenzvorgabe mittels Strom 4...20 mA

3: Frequenzvorgabe mittels Spannung oder Strom, Umschaltung mit
Digitaleingang

Frequenzvorgabe tber Bedienfeld und Befehlsgabe iber Digitaleingédnge
Frequenzvorgabe und Befehlsgabe tber Bedienfeld

: Freilauf-Stopp des Motors

Automatische
A Funktions-
einstellungen

QR

n
u

Automatisch programmierte Funktionen und Parametereinstellungen

0: 1 2: 3: 4: 5: 6:
deakti- | Frequenz- Frequenz- Frequenzvorgabe Frequenzvorgabe Frequenzvorgabe Freilauf-Stopp
viert vorgabe mittels |vorgabe mittels Spannung ber Bedienfeld und | und Befehlsgabe
Werks- Spannung mittels Strom | oder Strom, Befehlsgabe iber tber Bedienfeld
Einstellung Umschaltung mit Digitaleingange
0..10V 4..20 mA Digitaleingang S3
rrr [O:Digital- N Bad
Lo eingéinge - - - - 0:Digitaleingange 1:Bedienfeld -
Fhld [2:RR/S4 - [2RR/s4 LI 2:RR/S4 4:Bedienfeld 4:Bedienfeld -
Fine _Spannungs— - - 1:Stromsignal | 1:Stromsignal - - -
signal
£ [SRegler- - - - - - - 6: deaktiviert
freigabe
) 104:Prioritats- .
F i |L4Fest - - - zuordnung fir - - 6: Regler-
frequenz Bit3 freigabe
Frequenzvorgaben
cann O:FNOd /el _ |O0:FREd/ el [o:FNDd/ R0 |O:FNES/ FEDT 0:FNOd / F00 0:FNOd /Fe00 _
=Y lumschaltung Umschaltung Umschaltung [ Umschaltung Umschaltung Umschaltung
Fobd 0% - - 20 % 20 % — — -
Fon v - |2:RR/s4 VI VIl 4:Bedienfeld 4:Bedienfeld -
= Weitere Informationen tiber Frequenz-Sollwert-Funktionen siehe Abschnitt 5.11.

| deaktiviert (R4 =0)

Keine Anderung der Parametereinstellung.

| Frequenzvorgabe mittels Spannungssignal (RLi4=1)

Frequenzvorgabe durch Analog-Spannungssignal (0...10V) an Analogeingang RR/S4 - CCA.
bei positver Logik:

PWR - P24/PLC verbunden: Sollwertfreigabe (Werkseinstellung)
F - P24/PLC verbunden: Vorwértslauf
R - P24/PLC verbunden: Rickwartslauf

| Frequenzvorgabe mittels Stromsignal (FL4 = 2)

Frequenzvorgabe durch Stromsignal (4-20mA) an durch Analogeingang VI/Il - CCA.

| Spannung/Strom-Frequenzvorgabe, Umschaltung mit Digitaleingang (R4 = 3)

Die Umschaltung zwischen externer/interner Steuerung (verschiedene Frequenz-Sollwerte) kann durch An- oder Abschalten

der Klemme S3 erfolgen. Uber RR/S4 wird das Spannungssignal gegeben und iiber VI/Il das Stromsignal.

S3 - P24/PLC gedffnet: Die Frequenzvorgabe erfolgt geméaR dem Spannungssignal (iber RR/S4.

S3 - P24/PLC geschlossen: Die Frequenzvorgabe erfolgt geméaR dem Stromsignal tber VI/II.
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| Frequenzvorgabe Uber Bedienfeld und Befehlsvorgabe tiber Digitaleingange (Rii4= 4) |

In dieser Einstellung erfolgt die Frequenzvorgabe (iber ein Bedienfeld und die Befehlsvorgabe (iber die Digitaleingénge:

Betétigen Sie die Tasten und um die Frequenz einzustellen.

| Frequenzvorgabe und Befehlsvorgabe tber Bedienfeld: (RLH=5) |

In dieser Einstellung erfolgen sowohl Frequenzvorgabe als auch Befehlsvorgabe tber ein Bedienfeld:

Betatigen Sie die Tasten @ und @ um die Frequenz einzustellen.

Betéatigen Sie die Tasten und zur Befehlsvorgabe.

Freilauf-Stopp (AL4= 6)

S3 - P24/PLC geschlossen: Der Umrichter ist Bereit fiir einen Startbefehl (F oder R).
S3 - P24/PLC gedffnet: Der laufende Motor wird nicht mehr angetrieben und kann frei auslaufen.

5.5  Auswahl des Betriebsmodus

: Befehlsvorgabe uber ...
: Frequenzvorgabe uber ...
« Funktion

1
1
Mit diesen Parametereinstellungen wird festgelegt, welcher Eingangssignalquelle (Bedienfeld, Digital-, 1
Analogeingange, Optionen) der Umrichter bei der Befehls- und Frequenzvorgabe Prioritét gibt. :

1
1
I
I
I
\

<Befehlsvorgabe uber ...>

Werks-

Parameter Beschreibung Einstellungen .
einstellung

Digitaleingénge
integr. Bedienfeld + optionales LED/LCD-Bedienteil

0:
Befehlsvorgabe |
etenisvorgabe 2: integrierte RS485-(2-Draht)-Schnittstelle #1 (FA00) 0
3:
4.

tber ... integrierte RS485-(4-Draht)-Schnittstelle #2 (FA04)

optionales Feldbusmodul

0: [ Befehle uber Digitaleingénge] Befehlsvorgabe (z.B. Startbefehl) tiber die Digitaleingédnge

i [ Befehle tber Bedienfeld} Betatigen Sie die und Tasten des integr. Bedienfelds
(bzw. des optionalen LED/LCD-Bedienteils), um den Motor zu starten
und zu stoppen).

c: [ Vorgabe Uber integr. RS485-(2-Draht)-SchnittsteIIe] Start- und Stoppbefehle werden tber die
RS485 (2-Draht) Schnittstelle gegeben.
(Kommunikation Nr.:FA00)

3: [ Vorgabe uber integr. RS485-(4-Draht)-SchnittsteIIeJ Start- und Stoppbefehle werden uber die
RS485 (4-Draht) Schnittstelle gegeben.
(Kommunikation Nr.:FA04)

Y: ( Vorgabe uber optionales Feldbusmodul) Start- und Stoppbefehle kommen von einem optionalen
Feldbusmodul. = Siehe Handbuch zur Option.

. Wenn die Prioritat der Befehlsvorgabe durch Bit 15 in Kommunikationsnummer FAQ0 oder FROY einem
angeschlossenen Computer oder einer SPS zugewiesen wurde, gilt die Prioritat auch gegenuiiber der
Einstellung unter LNEd. Digital-Eingangsfunktion 48/49 I6scht die Proiritatszuordnung von FRETD / FROY .

. Folgende Digital-Eingangsfunktionen bleiben stets aktiv, unabhangig von den Einstellungen unter
{N0d: RES (Eingangsfunktion 8/9), Nothalt E (Funktion 20/21) und Sollwertfreigabe St (Funktion 6/7)

sowie PWR (sichere Anlaufsperre, fest zugewiesen).
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<Frequenzvorgabe Uber ...>
[Einstellung]

Werks-

Parameter | Beschreibung Einstellungen .
einstellung

1: VI/lI-Analogeingang (Spannungs-/Stromsignal)
2: RR/S4 als Analogeingang (Potentiom./Spannungs
-signal)
3: RX-Analogeingang (Spannungssignal)
4: integr. Bedienfeld + optionales LED/LCD-Bedienteil
(FA03)
5: integr. RS485-(2-Draht)-Schnittstelle #1 (FA01)
6: integr. RS485-(4-Draht)-Schnittstelle #2 (FA05)
7: optionales Feldbusmodul
8: All — optionaler Analogeingang
9: AI2 — optionaler Analogeingang
(Spannungs-/Stromsignal)
10: Motorpoti: SCHNELLER/LANGSAMER-Befehle mit
den Digitaleingangsfunktionen 88-93
11: RP — optionaler Pulseingang
12: PG — optionaler Inkrementalgeber-Eingang

i

Fhdd Frequenzvorgabe Uber ...

[Programmierung]

Frequenzvorgabe erfolgt Uiber externe Signale. (0~10Vdc oder 4(0)~20mAdc).

Frequenzvorgabe erfolgt Uiber externe Signale (RR/S4-Klemme: 0~10Vdc).

Frequenzvorgabe erfolgt Giber externe Signale (RX-Klemme: 0~+10Vdc (¥5Vdc)).

4: [ Vorgabe Uber Bedienfeld /-teil ] Betétigen Sie die Tasten @ und @auf dem
Bedienfeld /-teil zur Frequenzeinstellung

un
—

Vorgabe Uber RS485-(2-Draht)-Schnittstelle ] Frequenzvorgabe erfolgt Uber die
RS485-(2-Draht)-Schnittstelle.
(Kommunikations-Nr.: FA01)

o
—

Vorgabe Uiber RS485-(4-Draht)-Schnittstelle ] Frequenzvorgabe erfolgt tber die
RS485-(4-Draht)-Schnittstelle.
(Kommunikations- Nr.: FA05)

Vorgabe Uiber optionales Feldbusmodul ] Frequenzvorgabe erfolgt tiber ein optionales
Feldbusmodul. = Siehe Handbuch zur Option.

|
—

All-Eingang, opt. Frequenzvorgabe erfolgt Gber externe Signale (0~10Vdc (+5Vdc)).

Al2-Eingang, opt. Frequenzvorgabe erfolgt Uber externe Signale (0~10Vdc oder 4(0)~20mA).

[ R

&3

[ Vorgabe mit Motorpoti ] Frequenzvorgabe erfolgt durch SCHNELLER/LANGSAMER-Befehle
mit den Digitaleingangsfunktionen 88-93.

= siehe dazu auch Kapitel 7.3.

RP-Pulseingang, opt. Frequenzvorgabe erfolgt Uber optionalen Pulseingang.

Inkrementalgeber-Eingang, opt. ] Frequenzvorgabe erfolgt tGiber optionalen
Inkrementalgeber-Eingang.

[
—

* Um Anderungen in der Befehls- oder Frequenzvorgabe vorzunehmen, muss der Betrieb unterbrochen werden.

Die Parametereinstellung FI3d kann bei laufendem Motor nicht gedndert werden!
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W Betrieb mit Festfrequenzen

n
i
i
i

]

Dd: Setzen Sie diesen Parameter auf 0 (Befehlsvorgabe uber Digitaleingange).
d: Alle Einstellungen gultig.

Festfrequenzen gelten als Befehle, im Gegensatz zur variablen Frequenzvorgabe.
Wird keine Festfrequenz vorgegeben (keine der Eingangsfunktionen fiir Festfrequenzen ist aktiv), wird die variable

Frequenzvorgabe gemaR Fild gultig.

Festfrequenz >| 5 { | G- | 5r3 | 5e4 [ 575 [ 5r6 | 5r 7| FEBT| F2BE | F2BS | F250 | F25 1| F252|F253|Fa5H
Eing.-Fkt. 10/11 (SS1) | © - o - o - o - o - o - o - o
Eing.-Fkt. 12/13 (SS2) | - o o - - o o - - o o - - o o
Eing.-Fkt. 14/15 (SS3) | - - - o o o o - - - - o o o o
Eing.-Fkt. 16/17 (SS4) | - - - - - -l o|loflo|lo|lo]|o|o]o

O Eingangsfunktion aktiv
- Eingangsfunktion inaktiv

1) Befehlsvorgabe (Vorwérts-/Ruckwaértslauf und Stopp) und
Frequenzvorgabe tber das Bedienfeld

<Beispiel>
P t Beschreib Einstell . L
arameter eschretbung T E_lnsz untg) Start/Stopp |: Betétigen Sie die Tasten .
Cnos Befehlsvorgabe Uber ... (Eingabe Uber .
Bedienfeld, -teil) und auf dem Bedienfeld
- . 4 (Eingabe Uber
crn
Fhod Frequenzvorgabe Uber... Bedienfeld, -teil) . )
*Zum Umschalten zwischen Vorwaérts- und
Riickwartslauf verwenden Sie Parameter Fr
: Betéatigen Sie zur
Frequenzeinstellung die Tasten
und auf dem Bedienfeld.
MCCB Zum Speichern der Frequenzvorgabe
—X RILL  VFPS1  um1 ¢ driicken Sie bitte die ENT-Taste.
—X S/L2 VIT2 FT und die vorgegebene Frequenz
X T3 w3 @ werden abwechselnd angezeigt
Spannungs-
versorgung

F
o

PWR werkseitig

gebriickt
P24

CCA RX VIl RR/S4 PP
0—O0—0—0—o0
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2) Befehlsvorgabe (Vorwarts-/Ruckwartslauf und freier Motorauslauf) tber
externe Signale und Frequenzvorgabe uber das Bedienfeld

Parameter Beschreibung Einstellung Start/Stopp |: Verbinden/Trennen der
Inod Befehlsvorgabe iber ... | O (Eingabe tber Eingange F und R mit P24/PLC
- Digitaleingange)
crn Frequenzvorgabe tiber 4 (Eingabe tber : Betétigen Sie zur
T q 9 | das Bedienfeld) i i
Frequenzeinstellung die Tasten
und auf dem Bedienfeld.
¢ Werkseinstellung (F
MCCB S Motor Bei gleichzeitiger
X RILL - VFPSL  um O— Aktivierung der
—X SiL2 vz P Funktionen F und R wird
—X T3 wiT3 der Runterlauf mit
Rampe ausgefiihrt. Nach
Spannungs- . A N
vgrsorgugg E — AN Rech}slauf Anderung der Einstellung
AUS: geflihrter Runterlauf F I05 =0) wird der
. R —& AN: Linkslauf Ruckwartslauf
AUS: gefiihrter Runterlauf ausgefihrt.
—4 e
S8 AN: Freigabe Zum Speichern der
= PWR | AUS: freier Motorauslauf Frequenzvorgabe kann
werksseitig gebriickt die ENT-Taste betéatigt
or H
werden. FT und die
P24 vorgegebene Frequenz
CCA RX VI/Il RR/IS4 PP werden abwechseld
0—0—0—0—0

. angezeigt.

3) Befehlsvorgabe (Vorwarts-/Rickwartslauf und Stop) Giber das Bedienfeld
und Frequenzvorgabe Uber externe Signale.

Parameter Beschreibung Einstellung : Betatigen Sie die Tasten
fnog | Befehlsvorgabe |y o gienteld, -teil)
s iber ... '» und auf dem Bedienfeld
L ég;ﬁ:ﬂgﬁ’gg‘fg;g *Zum Umschalten zwischen Vorwarts- und
2: RR/S4 als Analog- Ruckwartslauf verwenden Sie Parameter Fr.
FNnod Frequenzvor- eingang (Poten-
e gabe Uber... tiorg /S?)annung) [Frequenzvorgabe]: externes Eingangssignal
3: RX-Analogeingang (1) VI/I-Eingang: 8(4)10\;0 fd..svdc) oder
(Spannung) -.20mAadc
(2) RR/S4-Eingang: Potentiometer
0...10Vvdc (0...5Vdc)
(3) RX-Eingang: -10...+10Vdc (-5...+5Vdc)
MCCB )
—X RILLVFPST  umi { Weitere Mdglichkeiten zur
X SiL2 vimz Frequenzvorgabe:
—X L3 WIT3
Spannungs- 5: integrierte RS485 (2-Draht)
versorgung E Schnittstelle #1 (FA01)
. 6: integrierte RS485 (4-Draht)
R Schnittstelle #2 (FA05)
7: optionale Feldbusschnittstelle *
= PWR werkseitig 8: All - optionaler Analogeingang *
gebriickt 9:  AI2 — optionaler Analogeingang
P24 (Spannung/Strom) *
10: Motorpoti
CCA RX VIl RRIS4 PP E sg - Umti?”a'le’ Pulseingang *
o : — optionaler

00...10V / 4...20mA Inkrementalgeber-Eingang *

o0V

* Méglichkeiten mit Optionen
0-10...+10V / i

0...10v
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4) Befehlsvorgabe (Vorwarts-/Ruckwartslauf und Stop) und
Frequenzvorgabe Uber externe Signale (Werkseinstellung)

rFr’]irt:-r Beschreibung Einstellung Start/Stopp || EIN/AUS der Digitaleingénge F, R.
SoTen] 5 __-Freuenzvorabe : externes Analogsignal
Fn efehlsvorgabe B -
D08 | G 01O 0 (Digitaleingénge) (1) VI/Il-Eingang: 0...10Vdc
1: VI/ll-Analogeingang (0...5Vdc) oder
(Spannung/Strom) (0)4...20mAdc
— Frequenzvorgabe 2: RR/S4 als Analogeingang 8 . .
| uint -
Fhog iber... (Potentiometer/Spannung) (2) RR/S4-Eingang: Potentiometer
3: RX-Analogeingang 0...10Vvdc (0...5Vdc)
(Spannung) (3) RX-Eingang: -10...+10Vdc (-5...+5Vdc)
MCCB Motor / Werkseinstellung (F
X rRiL1  VFPS1  umi Bei gleichzeitiger
X SiL2 VIT2 IM Aktivierung der
X T3 WiT3 Funktionen F und R wird
der Runterlauf mit
Spannungs- E - AN: Rechtslauf Rampe ausgefuhrt. Nach
versorgung AUS: gefiihrter Runterlauf Anderung der Einstellung
. . (F 105 =0) wird der
R —® AN 'j'nkSFan Riickwartslauf
AUS: gefiihrter Runterlauf ausgefiihrt.
S3 % AN: Freigabe )
= AUS: freier Motorauslauf Zum Speichern der
PWR 4 » . Frequenzvorgabe kann
werksseitig gebrickt die ENT-Taste betitigt
P24 werden. FT und die
vorgegebene Frequenz
CCA RX VI/Il RR/S4 PP werden abwechseld
00...10 V/ 4...20 mA angezeigt.
o0V
0-10...+10V /0...10V
—

! Weitere Méglichkeiten zur
Frequenzvorgabe:

5: integrierte RS485 (2-Draht)
Schnittstelle #1 (FA01)

6: integrierte RS485 (4-Draht)
Schnittstelle #2 (FA05)

7: optionale Feldbusschnittstelle *

All — optionaler Analogeingang *

9:  AI2 - optionaler Analogeingang
(Spannung/Strom) *

10:  Motorpoti

11: RP - optionaler Pulseingang *

12: PG - optionaler

Inkrementalgeber-Eingang *

©

* Moglichkeiten mit Optionen
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5.6 U/f-Kennlinienwahl
: Uf-Regelung
1 » Funktion )

Beim VF-PS1-Frequenzumrichter konnen die im Folgenden beschriebenen U/f-Kennlinien ausgewahlt werden.
0: UI/f konstant

1: U/F quadratisch

2:  Automatische Anlaufmomentanhebung (*1)

3: SLV Vektorregelung #1 (drehzahlorientiert) (*1)

4: - (ohne Funktion)

5: frei programmierbare 7-Punkte-U/f-Kennlinie

6: Regelung fir Permanentmagnetmotoren (*2)

7: Vektorregelung #1 mit Ruckfuhrung (drehzahlorientiert) (*3)

8: - (ohne Funktion)

9. Energiesparen

10. erweitertes Energiesparen

(*1) Der Parameter RLi2 “Automatische Kennlinieneinstellung” setzt automatisch diesen Parameter und
Auto-Tuning 1.

(*2) Einen geeigneten Permanentmagnet-Motor verwenden. Nicht verfugbar fir Geréte der 500V und 690V
Klasse

(*3) Bei dieser Art der Regelung ist die Option PG Inkremetalgebereingang erforderlich (VEC004Z, VEC005Z,
VECO006Z oder VEC0072)

[Parameter-Einstellung]
Parameter Funktion Einstellungsbereich Werkseinstellung

0 : U/f konstant

1 : U/f quadratisch

2 : Automatische Anlaufmomentanhebung.

Die manuelle Anhebhung (Parameter ui) ist nicht aktiv

bei Pt =2,3,6

1 SLvV Vektorregelung #1 (drehzahlorientiert)
- (ohne Funktion)

: frei programmierbare 7-| Punkte U/f-Kennlinie 0

wahl W/0 Hz, FIS0/F 15 1 ... F {98/F 133, ui/ubo

ir Permanentmagnetmotoren

B, FH55, FEMD und FEH )

: Vektorregelung #1 mit Ruckfuhrung (drehzahlorientiert)
- (ohne Funktion)

: Energiesparen

: Erweitertes Energiesparen

U/f-Kennlinien-

o s w

o
py)
®

Q
o
c
=1

Q
—n

=
owo~

/\ Warnung

or

0 + Wird der Frequenzumrichter mit der Einstellung 7t = 2, 3 oder 7 betrieben, muss auf eine

korrekte Parametereinstellung fur die Motorkonstanten geachtet werden. Andernfalls besteht
die Gefahr, dass der Motor vom Umrichter nicht richtig angesteuert wird und er deshalb nicht
. . die gewlinschte Leistung erbringt. Fur nédhere Information siehe die folgenden Erlauterungen
Obligatorisch zu den einzelnen F:-Einstellungen.
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1) Lineare U/f-Kennlinie (Werkseinstellung)
[ Einstellen der U/f-Regelung Pt =0 (U/f konstant) |

Diese Einstellung wird fir Anwendungen wie Férderbander und Krane verwendet, bei denen sowohl bei niedrigen als
auch bei Nenndrehzahlen das gleiche Drehmoment benétigt wird.

Ausgangs- A
spannung bei der
Eckfrequenz |

j=2)
c
5
2
c
<
=%
@
@
S
2
o
2 T
2 4]
<
>
0 >
Eckfrequenz Ausgangsfrequenz

*Fir eine weitere Erhéhung des Drehmoments muss bei der manuellen Spannungsanhebung ub ein gréRerer
Wert eingegeben werden. —* Fur weitere Einzelheiten siehe Kapitel 5.7.

2) Quadratische U/f-Kennlinie
[ Einstellen der U/f-Regelung Pt =1 (reduzierte Ausgangsspannung) |

Diese Einstellung eignet sich besonders fur Ventilatoren, Lufter und Pumpen

Ausgangs- A
spannung bei der
Eckfrequenz

Ausgangsspannung

u[\1

0 >
Eckfrequenz Ausgangsfrequenz
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3) Automatische Anhebung des Anlaufdrehmoments

| Einstellen der U/f-Regelung Pt =2 (autom. Anlaufmomentanhebung) |

Bei dieser Einstellung wird der Laststrom uiber den gesamten Drehzahlbereich tiberwacht und die
Ausgangsspannung des Umrichters entsprechend angepasst (automatische Anhebung). Dies sorgt fur ein
konstantes Drehmoment und einen stabilen Betrieb.

Ausgangs-
spannung bei der T
Eckfrequenz

Ausgangsspannung

: Automatische 1
Drehmoment-
anhebung 0

A
Ll
Eckfrequenz Ausgangsfrequenz

Anmerkung: Je nach Lastbedingungen kann es mit dieser Einstellung zu Schwankungen kommen, die den Motorlauf
destabilisieren. In solchen Fallen setzen Sie den Parameter F:=0 (U/f konstant) und erhdhen das Drehmoment

manuell.

* Motorkonstanten miissen eingestellt werden
Zur Einstellung der Motorkonstanten unterscheidet man zwei Moglichkeiten.

1) Automatische Einstellung (Autotuning)
Geben Sie lediglich die auf dem Motor-Typenschild angegebenen Motor-Daten wie folgt ein und fihren
danach das Auto-Tuning 1 durch (Siehe Ablaufdiagramm in Kapitel 7.1, zuerst F400=4 und danach =2):

<Daten auf dem Motor-Typenschild >

Ll (Eckfrequenz #1),

(Ausgangsspannung bei Eckfrequenz #1),
(Motornennleistung),

(Motornennstrom),

(Motornenndrehzahl).

[
-
[

-
-
o

]
R
£33
]

2) Manuelle Einstellung (in der Regel nicht erforderlich)
Stellen Sie alle Motordaten manuell ein. Dies kann z.B. bei Sondermotoren erforderlich sein.
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4) sensorlose Vektorregelung (SLV)
[ Einstellen der U/f-Regelung Pt =3 (SLV) |

Mit der Vektorregelung erhalten Sie bei einem TOSHIBA Standardmotor das héchste Drehmoment im unteren
Drehzahlbereich. Die Vorteile der SLV Vektorregelung:

(1) Hohes Anlaufmoment

(2) Stabiler Betrieb bei sanftem Anlauf aus niedrigstem Drehzahlbereich

3) Schlupfkompensation verringert Drehzahlschwankungen bei Lastschwankungen.
4) Hohes Drehmoment bei niedriger Drehzahl

Sie konnen PE=3 (sensorlose Vektorregelung #1) auch verwenden, wenn mehrere Motoren gleichen Typs parallel
betrieben werden sollen oder bei einem einzelnen Motor bis zwei Leistungsklassen niedriger.

* Motorkonstanten miissen eingestellt werden
Zur Einstellung der Motorkonstanten unterscheidet man zwei Mdglichkeiten.

1) Automatische Einstellung (Autotuning)
Geben Sie lediglich die auf dem Motor-Typenschild angegebenen Motor-Daten wie folgt ein und fihren

danach das Auto-Tuning 1 durch (Siehe Ablaufdiagramm in Kapitel 7.1, zuerst F400=4 und danach =2):

<Daten auf dem Motor-Typenschild >

uL (Eckfrequenz #1),

ulu (Ausgangsspannung bei Eckfrequenz #1),
FHDS (Motornennleistung),

DR (Motornennstrom),

FHEn (Motornenndrehzahl).

2) Manuelle Einstellung (in der Regel nicht erforderlich)
Stellen Sie alle Motordaten manuell ein. Dies kann z.B. bei Sondermotoren erforderlich sein.
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5) Einstellen der frei programmierbaren U/f-Kennlinie
| Einstellen der U/f-Regelung Pt =5 (frei programmierb. 7-Punkte- U/f-Kennlinie) |

In diesem Modus miissen sowohl die Eckfrequenz #1 als auch die Ausgangsspannung bei Eckfrequenz #1 zum
Betrieb des Motors gesetzt werden.

[Parameter Einstellung]

Parameter Funktion Einstellungsbereich Werkseinstellung

Punkt 1 Frequenz 0 Hz 0.0

b Punkt 1 Spannung 0.0 ~ 30.0% 0.0
Fad Punkt 2 Frequenz VF1 0.0 ~ 100.0% 0.0
P Punkt 2 Spannung VF1 0.0 ~ 100.0% 0.0
F s Punkt 3 Frequenz VF2 0.0~ FH Hz 0.0
REE Punkt 3 Spannung VF2 0.0 ~ 100.0% 0.0
FoigH Punkt 4 Frequenz VF3 0.0 ~ FH Hz 0.0
F g5 Punkt 4 Spannung VF3 0.0 ~ 100.0% 0.0
F 8k Punkt 5 Frequenz VF4 0.0~ FHHz 0.0
Fian Punkt 5 Spannung VF4 0.0 ~ 100.0% 0.0
F 5B Punkt 6 Frequenz VF5 0.0~ FHHz 0.0
F i85 Punkt 6 Spannung VF5 0.0 ~ 100.0% 0.0
L Punkt 7 Frequenz 0.0 ~ 100.0% 0.0
[T Punkt 7 Spannung 0.0 ~ 100.0% 0.0

*100 % Wertanpassung (200V Klasse: 200V, 400V Klasse: 400V)

Anm. 1: Begrenzen Sie die manuelle Anlaufdrehmomentanhebung () auf ca. 3 %. Ein héherer Wert kann die
Linearitat zwischen den Punkten beeintrachtigen.

Anm. 2:  Wenn Sie einen U/f-Kennlinienpunkt innerhalb des schraffierten Bereichs festlegen (s. Abbildung unten),
wird der Punkt automatisch auf die Grenzlinie (in der Abbildung fett gedruckt) verschoben, da die
tatséchliche Ausgangsspannung maximal die Untergrenze des schraffierten Bereichs Bereichs (zwischen
[0V; OHz] und [ulu; 0,44 X wi]) erreicht.
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6) Betrieb mit Permanentmagnetmotor (PM-Motor)
| Einstellen der U/f-Regelung Pt =6 (sensorlose Regelung fuir PM-Motoren) |

PM-Motoren, die sich verglichen mit Induktionsmotoren durch geringes Gewicht, kleine Abmessungen und hohe
Effizienz auszeichnen, kénnen im sensorlosen Modus (ohne Geber) betrieben werden.

Die Induktivitat eines PM-Motors ist abhéngig von der Rotorstellung. L, und Ly bezeichnen die maximale und die
minimale Induktivitat (L, > Lg). Die einzugebenden Motordaten beziehen sich auf Werte pro Phase.

Fur die Regelung von PM-Motoren sind folgende Parameter relevant (ab Software Version v650):

: Spannung *1 zum Ausrichten : Wicklungswiderstand *4
des Rotors vor dem Anlaufen | FH i | : Stabilisierungsstrom *5

: Nennfrequenz in der d-Achse

: Spannung *2 (Phase-Phase) - Induktivitat *6 in der d-Achse
bei Nennfrequenz (EMK) - Induktivitét *7 in der g-Achse

: Autotuning *3 vorbereiten : Stromgrenze *8 zur Erkennung

™M™
Ll Ll|E[[=£ =4
C3||c3f|E3|(E2 e
—d|(o]|uwnf|cD c||r

: Nennleistung (mechanisch) von Asynchronlauf (50UE)
: Nennstrom (Leiterstrom) : Timeout *8 bis zur Erkennung
: Nenndrehzahl (1/min) von Asynchronlauf (50UE)
Anmerkungen:
1 ke Richtwert = 0,25 * F41D
Maximalwert = 0,8 * FH il

*2  wuiw: Der Wert fiir die Spannung bei wi. muss aus der EMK berechnet werden.

*3  FHID:  Erst nachdem samtliche Motorparameter eingegeben wurden:
1) Vorbereiten des Autotunings durch Setzen des Parameters FHLT =2 vor.
2) Startbefehl geben mit kleiner Frequenzvorgabe.

*4  F4iD: 173,21 * Widerstandswert pro Phase [Q] * F4LE / (200 oder 400)
Der Teiler (200 oder 400) entspricht der Spannungsklasse des Frequenzumrichters:
VFPS1-2xxx = (200)
VFPS1-4xxx > (400)
*5  FHil  Richtwert = 15~25
Der Stabilisierungsstrom wirkt gegen Schwingungen bei niedrigen Drehzahlen.

*6  FH9E. 15,417 * d-Induktivitat pro Phase [mH] /1000 * Polzahl/2 * FH37 * FYIE / (200 oder 400)
Der Teiler (200 oder 400) entspricht der Spannungsklasse des Frequenzumrichters:
VFPS1-2xxx = (200)
VFPS1-4xxx > (400)
Bei Motoren mit geringer magnetischer Sattigung kann (nach dem Autotuning und ersten Anlaufen)
bei Bedarf der Wert um bis zu 15% vergro3ert werden.

-
4
=}
[x=)

*7 15,417 * g-Induktivitat pro Phase [mH]/1000 * Polzahl/2 * FH37 * F4OE / (200 oder 400)
Der Teiler (200 oder 400) entspricht der Spannungsklasse des Frequenzumrichters:

VFPS1-2xxx = (200)

VFPS1-4xxx > (400)
Bei Motoren mit geringer magnetischer Sattigung kann (hach dem Autotuning und ersten Anlaufen)

bei Bedarf der Wert um bis zu 15% vergroRert werden.

Richtwert = 1,5 * FHI5  (in % des Umrichter-Nennstroms)
Werden PM-Motoren mechanisch tberlastet, treten sehr schnell hohe Strome auf die den Motor
crun

unter Umsténden beschédigen kénnen. Erkennt der Frequenzumrichter, dass ein Strom Fa'i fir
langer als FE54 | flieRt, wird der Antrieb abgeschaltet (Stérungsmeldung 53LUE).

*
for]
]
o
o
[==]

Die PM-Regelung steht nicht fir Gerate der 500V und 690V Klasse (VFPS1-5xxx und VFPS1-6xxx) zur Verfugung.

E-16
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7) Vektorregelung mit Ruckfuhrung
| Einstellen der U/f-Regelung Pt =7 (Vektorregelung mit Rickfuihrung #1) |

* Motorkonstanten miissen eingestellt werden
Zur Einstellung der Motorkonstanten unterscheidet man zwei Moglichkeiten.

3) Automatische Einstellung (Autotuning)
Geben Sie lediglich die auf dem Motor-Typenschild angegebenen Motor-Daten wie folgt ein und fihren
danach das Auto-Tuning 1 durch (Siehe Ablaufdiagramm in Kapitel 7.1, zuerst F430=4 und danach =2):

<Daten auf dem Motor-Typenschild >
il (Eckfrequenz #1),

L
L (Ausgangsspannung bei Eckfrequenz #1),
FHOS (Motornennleistung),

FuOB (Motornennstrom),

FHoT (Motornenndrehzahl).

4) Manuelle Einstellung (in der Regel nicht erforderlich)
Stellen Sie alle Motordaten manuell ein. Dies kann z.B. bei Sondermotoren erforderlich sein.

8) Wichtige Hinweise zur Vektorregelung

1) Fir den Betrieb des Motors mit automatischer Anlaufmomentanhebung oder Vektorregelung (F:=2, 3, 4, 7)
geben Sie jede Motorkonstante wie auf dem Typenschild angegeben ein: (u. (Eckfrequenz #1), uiu
(Ausgangsspannung bei Eckfrequenz #1), FHI5 (Motornennleistung), FH0E (Motornennstrom), FHE 7
(Motornenndrehzahl). Lesen Sie dann die Hinweise zum Autotuning 1 in Kapitel 7.1 aufmerksam durch und
setzen FHED=2 (Autotuning). Bei einer Kabellange von mehr als 30m, missen Sie das Autotuning
(FH3L0=2) auf jeden Fall wie oben beschrieben durchfiihren, auch wenn ein von Toshiba empfohlener
Standardmotor verwendet wird.

2) Die sensorlose Vektorregelung wirkt sich effektivim Frequenzbereich unterhalb der Eckfrequenz wi aus.

3) Verwenden Sie einen Motor mit 2-16 p (Anzahl Motorpole).

4) Wenn Sie eine Motordrossel oder ein anderes Motorfilter zur Unterdriickung von Spannungsspitzen zwischen
Umrichter und Motor schalten, kann dies aufgrund des Spannungsabfalls tiber die Drossel/Filter ein verringertes
Motor-Drehmoment zur Folge haben. Weiterhin kann die Einstellung des Autotuning 1 eine Fehlermeldung
hervorrufen (Etn, Etn {-3) und die sensorlose Vektorregelung kann nicht verwendet werden. Im Falle einer
Fehlermeldung muss das Autotuning mit direkt am Motor angeschlossenem Umrichter durchgefiihrt werden oder
die aus den Motortestergebnissen berechneten Motordaten eingegeben werden
SchlieBen Sie einen Inkrementalgeber fir die Vektorregelung mit Sensor direkt an den Motor an. Der Anschluss
z.B. am Abtrieb eines Getriebes verursacht unter Umstédnden Schwingungen oder Stérungsmeldungen

8
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5.7 Manuelle Anlaufmomentanhebung — bei niedrigen Drehzahlen
: Wert bei manueller Spannungsanhebung #1 (voltage boost)
* Funktion

1

1

1 Wenn das Drehmoment im niedrigen Drehzahlbereich nicht ausreicht, konnen Sie das Drehmoment mit diesem
: Parameter erhéhen, indem Sie fiir die Spannungsanhebung einen groReren Wert eingeben.
]

Ausgangs- A
spannung bei der

Eckfrequenz

Ausgangsspannung

>
Ll
Eckfrequenz Ausgangsfrequenz

[Parameter Einstellung]
Parameter Funktion Einstellungsbereich Werkseinstellung

\ Wert bei manueller 0.0~30.0%

W= Spannungsanhebung (voltage boost)
Der Parameter ist relevant, wenn #t=0,1,5.

je nach Modell

Anmerkung 1: Fir jede Umrichterleistung ist der optimale Wert in Werkseinstellung programmiert. Achten Sie
darauf, den Wert der manuellen Spannungsanhebung nicht zu groR zu wahlen, da ein zu hoher Wert zu einem
Uberstromfehler beim Start fiihrt. Wenn Sie einen voreingestellten Wert andern, bleiben Sie dabei im Bereich
von 2 % der Werkseinstellung.
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5.8 Eckfrequenz

: Eckfrequenz 1

: Ausgangsspannung bei der Eckfrequenz 1

* Funktion
Hier werden die Eckfrequenz #1 und die Ausgangsspannung bei Eckfrequenz #1 gemaR den Lastbedingungen
oder der Motor-Nennfrequenz eingestellt.

Anm.: Hierbei handelt es sich um einen besonders wichtigen Parameter, da damit der Bereich fir die konstante
U/F-Kennlinie festgelegt wird.

Ausgangs- A
spannung bei der
Eckfrequenz
o
5
15
g
2
2
)
3
<
0 >
Eckfrequenz Ausgangsfrequenz
[Parameter Einstellung]
Parameter Funktion Einstellungsbereich Werkseinstellung
Eckfrequenz #1
Bei dieser Frequenz . .
wird die volle Aus- je nach Umrichtermodell:
Ll gangsspannung 25.0~500.0 Hz - WN: 60.0
erreicht (i.d.R. Nenn- ~WP: 50.0
frequenz des ange-
schlossenen Motors)
200V-Klasse: 50~330 V 200V Klasse: 230
) Ausgangsspannung | 400V-Klasse: 50~660 V 400V Klasse (je nach Modell):
e bei Eckfrequenz #1 - WN: 460
- WP: 400

Anmerkung:  Die Ausgangsfrequenz ist begrenzt und kann nicht mehr als das 10,5-fache der Eckfrequenz #1
betragen. Diese Begrenzung gilt auch, wenn fiir die Maximale Frequenz (FH) oder die Obere

Grenzfrequenz (1) ein héherer Wert eingestellt wird.
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5.9 Maximale Ausgangsfrequenz

_ Maximale Frequenz

T T T T TTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTT T o T o m e m T m T T T 1
1+ Funktion |
]
: 1) Hier wird die Ausgangsfrequenz des Umrichters eingestellt (max. Ausgangswerte). |
: 2) Diese Frequenz wird als Referenzwert fir die Hoch-/Runterlaufzeit verwendet. :
1

Max. Ausgangs- y

frequenz = 80Hz "o FH begrenzt die Ausgangs-
80Hz frequenz und sollte ent-

>

¢ sprechend der Grenzwerte
i des Motors eingestellt werden
: *Bei Uberschreltung von FH

60Hz = 60Hz
wird die Stérung £- {3
¢ ausgegeben.
. Frequenz- :° Der Parameterwert kann nicht
wahrend des Betriebs
0 100% 7 vorgabe (%) s, geandert werden.

[Parameter Einstellung]
[ Parameter | Funktion [ Einstellungsbereich [ Werkseinstellung |
I FH | Maximale Frequenz | 30.0 ~ 500.0 Hz | A |
Anmerkung:  Die Ausgangsfrequenz ist begrenzt und kann nicht mehr als das 10,5-fache der Eckfrequenz #1
betragen. Diese Begrenzung gilt auch, wenn fiir die Maximale Frequenz (FH) oder die Obere

Grenzfrequenz (i) ein hoherer Wert eingestellt wird.

5.10 Obere und Untere Grenzfrequenz

m : Obere Grenzfrequenz
m Untere Grenzfrequenz

' « Funktion

1

1 Mit der Unteren Grenzfrequenz wird die untere und mit der Oberen Grenzfrequenz die obere Begrenzung der
: Frequenzvorgabe festgelegt.

Obere Untere
Ausgangsfrequenz Ausgangsfrequenz

A A
3 Fr
4
.,
Z
-,
» Frequenz- i : w» Frequenz-
" vorgabe (%) #" vorgabe
0 100% 0 100%
« Die Frequenzvorgabe wird durch L  Die Frequenzvorgabe wird durch
nach oben begrenzt. Fir die LL nach unten begrenzt. Kleinere
Vektorregelung (Pt >2) und die PID- Frequenzen werden nur beim
Regelung sollte FH ca. 5~10% hoher Hoch- / Runterlauf ab / bis
als UL eingestellt werden. F2H40 / F2H3 ausgegeben.

[Parameter Einstellung]

Parameter Funktion Einstellungsbereich Werkseinstellung
VFPS1-xxxx-WN: 60.0
VFPS1-xxxx-WP: 50.0
LL Untere Grenzfrequenz 0.0 ~ UL Hz [

i Obere Grenzfrequenz 0.0 ~ FHHz
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5.11 Skalierung der Frequenzvorgabe

Feit M Fei3 AIF2 ] : VIII-Bezugswerte

L |
I

I l

[ F2i0 M FZi@ ], [ AuF2 ] : RR/S4-Bezugswerte

[ F26 | FZ213 ] :RX-Bezugswerte

[ Feee H Fees |: Bezugswerte

[ Feed M Fe3t |: fur optionale Analog-Eingénge All, Al2 (ETB004Z)

| F234 |~| [=EN l . und opt. Inkrementalgeber-Eingang RP ( VEC00xZ)

[ FB{! [ FEM ] :Rs485-Bezugswerte

Ceumon

Mit diesen Parametern wird die Frequenzvorgabe gemanR dem externen Analogsignal (0~10Vdc, 4(0)~20mAdc)
und der Vorgabe Uber die integrierte RS485-Schnittstelle angepasst.

5.11.1 Analogeingédnge

« Die Analogeingange kénnen mit 0...10V, 0(4)...20 mA oder -10..10V (je nach Eingang) betrieben werden. Klemme
CCA stellt das Bezugspotential (0V, Masse) zur Verfigung. Siehe Seite B-19 fir Details.

« Die Kennlinien der Analogeingénge kénnen an die Analogsignale angepasst werden. Hierzu werden zwei Punkte auf der
Kennlinie durch zwei Wertepaare vorgegeben. Fir die Eckwerte von Drehmomenten und Frequenzen werden
unterschiedliche Parameter verwendet:

4...20 mA zur Frequenzvorgabe an VI/II 0...10 V zur Drehmomentbegrenzung an VI/II
FilBE=1 Fild=1 FHHE =1
F20 1 =20% (4mA) > F2id = 0Hz =15% Drehm.
F2li3 = 100% (20mA) - F204 = 50Hz =150% Drehm.
FooH T

o ;
Frequenz in Hz Drehmomentlimit Eingang

Eingang Vil
Vil H

Analogsignal in %

>

Analogsignal in %

\

5 o can Cang
Felt Foo3 Fon Fon3

i

« Die Quelle fur die Frequenzvorgabe wird mit dem Parameter riild vorgegeben und kann automatisch oder mit
Digitaleingangsfunktion 104/105 zu 23 & umgeschaltet werden. Die Quelle fiir Drehmomentbegrenzung wird mit Parameter
FHHD und FHHE ausgewahlt. Fir die Gerédte VF-AS1 kann mit Parameter 425 die Quelle fiir eine Drehmomentvorgabe
(Parameter Pt=4 oder 8, Eingangsfunktion 112/113 aktiv) und mit -3 eine Drehzahlbegrenzung gewahlt werden.

» Analogeingange konnen fiir mehrere Vorgaben gleichzeitig verwendet werden.

e Mit MY FUNCTION koénnen Analogeingénge verwendet werden, um ausgewahlte Parameterwerte (z.B.
Hoch-/Runterlaufzeiten, Anlaufmoment-Anhebung, u.a.) mit Analogsignalen zu verandern.
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5.12  Festfrequenzen
[ &t M &1 ]:Festfrequenzen 1~7
[ F287 | F294 | : Festfrequenzen 8~15
* Funktion

1
1
| Maximal 15 Festfrequ
1
1

[Einstell-Methode]
1) START/STOPP

enzen kdnnen mit 4 Digitaleingangen ausgewahlt werden.

Der START/STOPP-Befehl wird iber das Bedienfeld/-teil eingegeben (Werkseinstellung).

Parameter Funktion Einstellungsbereich Beispiel
0: Digitaleingange
1: integr. Bedienfeld + optionales LED/LCD Bedienteil
Chbd Befehlsvorgabe iiber ... 2: integrierte RS485 (2-Draht) Schnittstelle #1 (FAQO) i
3: integrierte RS485 (4-Draht) Schnittstelle #2 (FA04)
4: optionales Feldbusmodul

Anm. 1: Wenn Frequenzvorgaben (durch analoge oder digitale Signale) entsprechend den Festfrequenzen

geschaltet sind,
werden.

crn

muss mit Hilfe Parameter Filid

= (Weitere Informationen finden Sie in Kapitel 3. oder 5.5.

2) Festfrequenzen einste
Stellen Sie die je nach

Einstellen der Festfreq

llen
Anwendung erforderlichen Festfrequenzen ein.

uenz 1 bis 7

(Frequenzvorgabe Utber ...) das Klemmenblock ausgewahlt

[ Parameter Funktion [ Einstellungsbereich [ Werkseinstellung |
| St ~500 Festfrequenzen 1~7 | Li~lL | [ |
Einstellen der Festfrequenz 8 bis 15

[ Parameter Funktion [ Einstellungsbereich [ Werkseinstellung |

I R R=T)
PO~

Ca

Festfrequenzen 8~15

Tl
Lt

Beispiel fur Analogsignale bei Festfrequenzen: Wenn der Schalter SW1 auf positive Logik und SW3 auf S4 geschaltet sind:

O:AN  —: AUS (andere Frequenzvorgaben als die Festfrequenzen sind giiltig, wenn alle AUS sind.)
Festfrequenz (Parameter: siehe oben
P24 Klemme 1/2]|3[4|5|6|7|8|9]10[1]12]13|14]15
— ¢ St S1-P24 o[-Jo[-Jo][-Jo]-JTo[-Jo[-Jo[-To
r— % S2 S2-P24 - Jolol-]T-]olo|[-]T-]To]o[-]T-To]o
— ¢ S8 S3-P24 [ -[-Jolololo|-|-|-]-]o]o]o]|o
17— RRIS4 I'pRisap2a - --]=[-[-]ololo|o]o|lo|o]|o

Digitaleingangs-Funktionen der jeweiligen Klemmen. (Werkseinstellung)

Klemme S1 -
Klemme S2 -
Klemme S3

Klemme RR/S4 -

Eingangsfunktion SS1: F { {5 =10
Eingangsfunktion SS2: F { {f =12
----- Eingangsfunktion SS3: F { {1 =14
----- Eingangsfunktion SS4: F { {5 =16

Die Klemme RR/S4 ist werkseitig als Eingangsklemme fiir analoge Spannungssignale eingestellt. Um diese
Klemme als Eingangsklemme fiir Festfrequenzen zu nutzen, schalten Sie den Schalter SW3 auf Position S4 um.
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[Anschlussbeispiel]

F (Vorwartslauf) — Vorwarts
R (Ruckwartslauf) ——¢ Rickwarts
P24
s1 ¢ Festfrequenz 1 (Eingangsfunktion 10/11 SS1)
S4 RR
I:'] s2 + Festfrequenz 2 (Eingangsfunktion 12/13 SS2)
Sw3 ; .
s3 ¢ Festfrequenz 3 (Eingangsfunktion 14/15 SS3)
RR/S4 — | Festfrequenz 4 (Eingangsfunktion 16/17 SS4)

3)  Verwenden weiterer Frequenzvorgaben in Verbindung mit dem Festfrequenzbefehl
Wenn keine Festfrequenz angegeben ist, akzeptiert der Umrichter eine Frequenzvorgabe gemaf der Einstellung

Crr

in Parameter FNiDd / F20

andere Frequenzvorgaben

. - Analogsignal
Frequenzvorgabe Uber Bedienfeld (VI/Il, RRIS4, RX, Al und Al2)
Festfrequenz vorgegeben 0 Hz vorgegeben 0 Hz

vorgegeben Festfrequenz giltig Festfrequenz gliltig Festfrequenz gliltig Festfrequenz gliltig

nicht Bedienfeldeingabe
vorgegeben gultig
*Anmerkung: Der Festfrequenz-Befehl hat immer Vorrang, wenn andere Frequenz-Befehle zur gleichen Zeit

- Analogsignal gliltig -

vorgegeben werden.
Zur Benutzung der RR/S4 Klemme als analoge Eingangsklemme schalten Sie den Schalter SW4 auf die
Position RR um. Beachten Sie, dass es dadurch unmdglich ist, die der Klemme S4 zugewiesene Digitale
Eingangsfunktion zu nutzen.

Das folgende Beispiel zeigt einen 7-Stufen-Betrieb mit den Digitaleingangs-Funktionen in Werkseinstellung.

Ausgangsfrequenz
[Hz] A -
S-c
ar 5
Srh
501
L
Zeit
0 )[ |
AN
S1-P24 — L—— AUS
AN
s2-p24 —— AUS
AN
S3-P24 L AUS
AN
RR/S4-P24 &—m78 ————— L AUS

Beispiel fur den 7-Stufen-Betrieb (7 verschiedene Drehzahlen)
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5.13  Drehrichtung Vorwarts-/Rickwartslauf (bei Start/Stopp Uber Tastatur)

: Wert der Drehrichtung Vorwérts-/Rickwartslauf (nur bei Start/Stopp
Uber Tastatur)

: « Funktion

: Programmieren Sie die Drehrichtung des Motors, wenn Start/Stopp uber das Bedienfeld durchgefihrt wird.
1

)

Frn

Diese Funktion ist aktiv gesetzt, wenn L7ilid auf einen Wert von 1 (Bedienfeld) eingestellt wurde.

[Parameter Einstellung]

Parameter Funktion Einstellungsbereich einWs?er:(llsjhg
Wahl der Drehrichtung, nur 0: Vorwarts
bei Start / Stopp Uber 1: Riickwarts
Fr Bedienfeld 2: Vorwaérts (Vorwarts/Riickwartswechsel maglich) 0
3: Riickwarts (Vorwérts/Riickwéartswechsel
maoglich)

*Uberpriifen Sie die Drehrichtung auf der Status-Anzeige.
Fr-F: Vorwartslauf
Fr-r: Ruckwartslauf

= Weitere Informationen siehe Kapitel 6.1.
*Wenn die Klemmen F und R des Klemmenblocks fiir die Umschaltung zwischen Vorwarts- und Rickwartslauf
verwendet werden, steht der Parameter Fr nicht zur Verfiigung.
Kurzschluss zwischen den Klemmen F-CC: Vorwartslauf
Kurzschluss zwischen den Klemmen R-CC: Riickwértslauf
Der Umrichter ist von der werkseitigen Voreinstellung so eingestellt worden, dass bei gleichzeitigen

*

Kurzschliissen zwischen den Klemmen F-CC und R-CC, der Motor tiber einen Runterlauf zum Stillstand

herabgefiihrt wird. Wenn Sie jedoch Parameter i35 verwenden, kénnen Sie zwischen Runterlauf und

Rickwartslauf wahlen.

= Weitere Informationen siehe Seiter G-6.

*

Diese Funktion ist nur aktiviert, wenn LTild =1 (Bedienfeldsteuerung) gesetzt wurde.

Wenn Fr auf einen Wert von 2 oder 3 gesetzt wurde, und die Standardanzeige angezeigt wird, kann durch
Gedrickthalten der Taste und anschlieBendes Driicken der Taste die Drehrichtung von
ruckwarts auf vorwérts geandert werden, oder umgekehrt von vorwarts auf rickwérts durch

Gedriickthalten der Taste und anschlieBendes Driicken der Taste
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5.14  Elektronische thermische Motoriiberwachung

[ EHr ] : Lastverhaltnis #1 Motor zu FU

oLn : elektronischer Motor-Uberlastschutz
: Eckfrequenz fur Senkung der Stromschwelle fur Stérung 0L
[ FE3T ] : Erkennung von Umrichter-Uberlast (0L )

« Funktion
Mit diesem Parameter kdnnen die fir den jeweiligen Motor geeigneten Merkmale der thermischen
Motoruiberwachung ausgewahlt werden.

[Parameter einstellen]

. . ) Werks-
Parameter Beschreibung Einstellungsbereich einstellung
" Lastverhaltnis #1 _ .
EHr Votor zu FU 10~100 [%)]
; Werks- Motor- Soft-Stall-
:/:iit)rrt_)nlscher einstellung Motortyp tiberwachung Regelung
Uberlastschutz 0 o (aktiv) - (nicht aktiv)
1 selbst- '™ aktiv) o (aktiv)
. belifteter - - - -
Die Soft-Stall- 2 Motor - (nicht aktiv) - (nicht aktiv)
Tl a
HL Regelung begrenzt 3 ~(nicht aktiv) o (aktiv) B
durch Anpassung - - -
der Frequenz 4 fremd- o (aktiv) - (nicht aktiv)
automatisch den 5 belifteter |[© (aktiv) o (aktiv)
Ausgangsstrom auf 6 Mgﬁf;fr - (nicht aktiv) - (nicht aktiv)
denWert thr /F B3 [ (5-7555) [ (nichtaktv) o (aktiv)

1) Einstellen des Lastverhaltnisses #1 Motor zu Frequenzumrichter und des elektronischen
Uberlastschutzes [QL1

o o

Die Auswahl des elektronischen Motoriiberlastschutzes (LL1) wird verwendet, um die Stérung ¢ und die
,Soft-Stall-Regelung bei Uberlast zu aktivieren oder zu deaktivieren. Wahrend die Motoriiberlastfunktion

o

(Stérung £ ) mit dem Parameter DLt ausgewahlt wird, ist die Uberlastfunktion des Frequenzumrichters (Stérung

UL 1) immer aktiv.

Begriffserklarung:
L,Soft-Stall-Regelung bei Uberlast:
Die Soft-Stall-Regelung begrenzt durch Anpassung der Frequenz (motorisch: Absenkung; generatorisch:
Anhebung) automatisch den Ausgangsstrom bevor bei Feststellung einer Uberlast die Stérungsmeldung
DL ausgegeben wird. Dadurch wird der Motorbetrieb nicht unterbrochen. Diese Funktion optimiert
insbesondere den Betrieb von z. B. Ventilatoren, Pumpen und Geblasen, die ein variables Drehmoment
haben, das den Laststrom verringert, wenn sich die Betriebsdrehzahl verringert.

Anmerkung: Verwenden Sie die ,Soft-Stall-Regelung nicht bei Lasten mit konstanten Drehmomenten,
bei denen der Laststrom nicht abhangig von der Drehzahl ist (z. B. Férderbander).

Zum Anschluss eines PTCs verwenden Sie bitte den Eingang RR/S4
(s. Abschnitt 2.3.2) und Parameter FE45 und FEHB.
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[Verwendung von selbstbellfteten Motoren]

Wird ein Motor mit einer niedrigeren Frequenz als die Nennfrequenz betrieben, verringert sich die Kiihlwirkung fiir den
Motor. Bei Verwendung von selbstbeliifteten Motoren wird daher zum Schutz vor Ubertemperatur die entsprechende
Schutzfunktion friiher ausgeldst.

Frequenzumrichter VF-PS1

n
i

| Einstellung der Auswahl der Eigenschaften fiir den elektronischen Motor-Uberlastschutz £

Einstellungen Uberlastschutz ,Soft-Stall*-Regelung bei Uberlast
0 o -
| o o

%l

[un}

- o

o :aktiv, - :nicht aktiv

M Einstellung Lastverhaltnis #1 Motor/FU  tHr
Wenn der Motor eine geringere Leistung hat als der Frequenzumrichters oder der Nennstrom des Motors geringer
ist als der des Frequenzumrichters, muss das Lastverhaltnis #1 Motor zu FU (tHr) an den Nennstrom des Motors

angepasst werden.

Ausgangsstrom-

Reduktionsfaktor A

(%Al [ERAx 1,0

x 0,6
A
0 30Hz A 7 ] y
Einstellung der usgangsfrequenz [Hz]
Stromschwelle fiir den
Motor-Uberlastschutz
Anmerkung: Der Motor-Uberlastschutz setzt ab 30 Hz ein. Falls nétig, setzen Sie

0Lt =4, 5, 6 oder 7 (siehe folgenden Abschnitt). Auch wenn der
Umrichter mit einem selbstbelufteten Motor betrieben wird, kann es
erforderlich sein, die Motorlast bei einer Frequenz von 30Hz oder mehr
zu verringern. In einem solchen Fall setzen Sie ULt = 4, 5, 6, oder 7 und
die Frequenzschwelle fir Reduktion des Ausgangsstroms (FEL&E
entsprechend den Eigenschaften des Motors.

[Einstellungs-Beispiel fur VF PS1-2007PL mit 0.4 KW Motor mit 2A Nennstrom]

. LED-
Betatigte Taste ! Vorgan
9 Anzeige gang
on Zeigt die Ausgangsfrequenz an (Betrieb gestoppt). (Wenn die Auswabhl in

der Standardanzeige F 1 T = I eingestellt ist [Ausgangsfrequenz]).

Der erste Basisparameter Historie (RiiH) wird angezeigt.

®

Zum Auswahlen von tHr die Taste A oder &7 betatigen.

RICHEE

Betatigen Sie die ENTER-Taste, um die Parametereinstellung (werkseitige
Voreinstellung: 100 %) anzeigen zu lassen.

Betéatigen Sie die Taste /A , um den Parameter auf 40 % einzustellen
(= Motornennstrom geteilt durch Frequenzumrichter-Nennstrom x 100 =
2.0/5.0 x 100).

OO

Betéatigen Sie die ENTER-Taste, um die geanderten Parameterwert zu
tbernehmen. :Hr und der Parameterwert werden abwechselnd angezeigt.
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[Verwendung von fremdbelufteten Motoren]

W Einstellung der Auswahl der Eigenschaften fiir den elektronischen Motor-Uberlastschutz &1

Einstellungen Uberlastschutz ,Soft-Stall*-Regelung bei Uberlast
H o -
5 o o

—

- o

o :aktiv, -:nicht aktiv

Ein fremdbelufteter Motor (bestimmt fur den Einsatz mit Frequenzumrichter) kann zwar in niedrigeren
Frequenzbereichen betrieben werden als ein selbstbeliifteter Motor. Bei sehr niedrigen Frequenzen jedoch
vermindert sich die Kiihlwirkung fir den Motor. In diesem Fall sollten Sie Parameter FE3E (Frequenzschwelle fiir
Reduktion des Ausgangsstroms) gemaf den Motoreigenschaften einstellen.

Generell sollte dieser Parameter nicht zu sehr von der Werkseinstellung abweichen. (fremdbeliift. Motor: 6 Hz).

[Parameter einstellen]
Parameter Beschreibung Einstellungsbereich Werkseinstellung

Eckfrequenz fir Senkung der

Stromschwelle fur Storung &2

cone

Anmerkung: FEDE ist aktiviert, wenn DLTi=4~7.

FED 0.0~60.0 [Hz]

r
]

=

B Einstellung Lastverhaltnis #1 Motor/Frequenzumrichter_
Wenn der Motor eine geringere Leistung hat als der Frequenzumrichters oder der Nennstrom des Motors geringer
ist als der des Frequenzumrichters, muss das Lastverhaltnis #1 Motor zu FU (cHr) an den Nennstrom des Motors
angepasst werden.

* Wenn die Anzeige in Prozent (%) erfolgt, entsprechen 100 % dem Ausgangsnennstrom (A) des
Frequenzumrichters.

Ausgangsstrom-
Reduktionsfaktor
Al ERdx 10 f :
x 0,6
A
0 »

6Hz

Einstellung der Ausgangsfrequenz [Hz]

Stromschwelle fiir den
Motor-Uberlastschutz

2) Uberlast-Eigenschaften des Umrichters
Diese Funktion dient dem Schutz des Frequenzumrichters und kann nicht durch eine Parametereinstellung
deaktiviert werden. Der Umrichter verfiigt iiber zwei Uberlast-Erkennungs-Funktionen, die jeweils mit dem
Parameter F&3 | (Erkennung von Umrichter-Uberlast (7. {)) ausgewahlt werden kénnen.

[Parameter einstellen]

Parameter Beschreibung Einstellungsbereich Werkseinstellung
ceq Erkennung von 0: Strom (120 %,; 60 s) -
e Umrichter-Uberlast (5L 1) 1: Temperatur B

o

Wenn die Stérung L | haufig auftritt, kann man Abhilfe schaffen, indem man den Wert des Parameters FEl
(Ansprechschwelle fiir die Strom-Soft-Stall-Regelung) verringert oder die Hoch- bzw. Runterlaufzeit (L bzw. dEL)
langer einstellt.
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W F53 1 =0 (Uberlasterkennung anhand des Stroms, Werkseinstellung)
Die Schutzfunktion wirkt gleichmafig und unabhangig von der Umgebungstemperatur wie in der
150%-60-Sekunden-Uberlast-Kurve unten dargestellt.

Uberlast des Frequenzrumrichters

A
Zeit [s] Strom [%] |Uberlastzeit des Umrichters [s]
106 900
110 180
115 90
120 60
125 21
130 8
135 0.5

Ausgangsstrom [%]
0 >
105% 120% "
100%: Ausgangsnennstrom des Umrichters

Uberlast-Eigenschaften des Frequenzumrichters

m F53 1 =1 (Uberlasterkennung anhand eines Temperaturmodells)
Mit diesem Parameter wird der Uberlastschutz automatisch durch Vorausberechnung des internen
Temperaturanstiegs im Umrichter eingestellt (schraffierter Bereich in der Abbildung unten).

Zeit [s]

Ausgangsstrom [%)]
——

100%: Ausgangsnennstrom des Umrichters

105% 120%

Uberlast-Eigenschaften des Frequenzumrichters

Anm. 1: Wird der Umrichter mit mehr als 120% des Nennstroms betrieben oder betragt die Betriebsfrequenz
weniger als 0.1 Hz, kann es schneller zu einer Fehlermeldung kommen (T ¢ oder OF (P~D0 3F).

Anm. 2: Der Umrichter ist werkseitig so eingestellt, dass er bei Uberlast automatisch die Taktfrequenz reduziert,
um eine Uberlast-Fehlerauslésung zu vermeiden. Diese Reduzierung fiihrt dazu, dass die
Motorgerausche zunehmen, wodurch aber nicht die Leistung des Motors beeintréchtigt wird.

Wenn Sie nicht wiinschen, dass sich die Taktfrequenz automatisch reduziert, setzen Sie Parameter
£

2 o=0.
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5.15  Anderung der Anzeigeeinheit % auf A(Ampere) / V(Volt)

: Anzeige von Strom-/Spannungswerten

:I « Funktion '
1 Mit diesen Parametern wird die Einheit der Anzeige verandert. :
' % <A (Ampere) / V(Volt) |
: Strom 100 % = Nennstrom des Frequenzumrichters :
| 200 V-Klasse Spannung 100 % = 200 V AC :
: 400 V-Klasse Spannung 100 % = 400 V AC :
\

N e o o e e e e e e = e = e = o = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = — - — '

M Einstellungsbeispiel
Wenn der Frequenzumrichter VF PS1-2037PL (Nennstrom 16.6 A) mit Nennlast (100 % Volllast) betrieben wird,
werden die Einheiten wie folgt angezeigt:

1) Anzeige in Prozent (Leuchtpunkt oben rechts)  2) Anzeige in Ampere/Volt

Ausgangsstrom - 'E E Ausgangsstrom
100% L 16,6A
% Eingangsspannung : H"Inn Eingangsspannung
100% uu 400V

[Parameter einstellen]

Parameter Beschreibung Einstellungsbereich Werkseinstellung
acon Anzeige von 0: %] -
HAT Strom-/Spannungswerten 1: A(Ampere) / V (Volt) -

Tt

** Mit Hilfe von =571 wird die Anzeige der folgenden Werte zwischen relativ [%] und absolut [A, V] umgestellt.
e A-Anzeige Anzeige des Stroms

Thermische Motoriiberwachung Level 1, 2, 3, 4

Gleichstrombremsung

“Soft-Stall-Regelung Level
* V-Anzeige Anzeige der Spannung

frei programmierbare U/f-Kennlinie

e

=}

LT

-

Anmerkung: Die Spannung bei Eckfrequenz 1 -2 (u:_ u, B :) wird immer in Volt angezeigt
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Frequenzumrichter VF-PS1

5.16

Kalibrierung der Analogausgange und Anschluss einer Anzeige / SPS

FNSL | : Am FM-Analogausgang anzuzeigender Betriebswert

n
)

: Kalibrierfunktion fur den FM-Analogausgang

FBEIH | : OUT1-Pulsausgang — Zeitkonstante zur Filterung
FEB ! | : FM-Umschaltung Spannungs-/Stromausgang
FBHZ | : FM Ausgangsgerade steigend/fallend

FEB3 | : Verschiebung der FM-Ausgangsgeraden

FEBY | : FM-Ausgangsfilter — Zeitkonstante

AnaL

: Am AM-Analogausgang anzuzeigender Betriebswert
: Kalibrierfunktion fiir den AM-Analogausgang

FEBS | : Steigung der AM-Ausgangsgeraden
FEBE | : Verschiebung der AM-Ausgangsgeraden

Die Betriebswerte des Umrichters werden als analoge Spannungs- oder Stromsignale an den Analogausgéangen FM
und AM ausgegeben. Mithilfe eines angeschlossenen Messgerats konnen diese Werte angezeigt werden. Zur
Kalibrierung der Anzeige verwenden Sie den Parameter FIt (Kalibrierfunktion fur den FM-Analogausgang) bzw. ATt
(Kalibrierfunktion fir den AM-Analogausgang).

Anm. 1: Das FM- bzw. AM-Ausgangssignal ist ein analoges Spannungs- oder Stromsignal. (Ausgabe als positives (+)
Signal. Bipolare Signale kénnen tber die optionalen (ETB004Z) Analogausgange MON1 und MON2

ausgegeben werden.

Anm. 2: Falls erforderlich kann an den FM- und AM- Analogausgéangen entweder ein 0~1mAdc Amperemeter oder ein
0~7.5Vdc (oder 0~10Vdc) Voltmeter angeschlossen werden.

Am FM-Analogausgang kann auch ein 0(4)~20mAdc Anzeigegeréat angeschlossen werden.

cooy

Anm. 3: Stellen Sie den Schalter FM auf dem Klemmenblock und den Parameter Fi3 i entsprechend ein.

<Anschluss an FM-Analogausgang>

VF-PS1

+
FM

(Werkseinstellung, veranderbar mit Parameter F1i51)

/ Anzeige der Ausgangsfrequenz

CCA

B Ausgabemodi FM-Analogausgangs

0~1mAdc Amperemeter 0~10Vdc Voltmeter 0(4)~20mAdc Amperemeter
o0-10v FM 0-10v FM o10v FM
0-20mA 01mA 0-20mA 0-1mA 020mA 0-1mA
sw2 sw2 sw2
758 1=0 Fa8 1=0 FER =t

< Anschluss an AM-Analogausgang >

(Werkseinstellung, mit Parameter RIi5L veranderbar)

r{ Anzeige des Ausgangsstroms
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[Parameter fir FM-Analogausgang]

Para- Beschreibung Einstellungsbereich Festwert- Werks-
meter gruppe einstellung
0: Ausgangsfrequenz (a)
1: Frequenzvorgabe (Sollwert) (a)
2: Ausgangsstrom (b)
3: Zwischenkreisspannung (c)
4: Ausgangsspannung (c)
5: Kompensierte Ausgangsfrequenz *2 (a)
6: Drehzahl-Ruickfihrungssignal (vom optionalen (a)
Inkrementalgeber-Eingang PG)
7: Drehzahl-Ruckfuihrungssignal gefiltert (optionaler (a)
Inkrementalgeber-Eingang PG)
8: Drehmoment (d)
9: Drehmoment-Vorgabe (d)
11: Drehmoment-Wirkstrom (b)
12: Erregerstrom (b)
13: PID-Istwert (a)
14: Motor-Uberlast (DL 2-Wert) (@)
15: Umrichter-Uberlast (5. -Wert) (a)
16: Uberlast Bremswiderstand (& --Wert) (a)
17: Belastung des Bremswiderstands in % (a)
18: aufgenommene Leistung (b)
19: abgegebene Leistung (b)
23: Al2 optionaler Analogeingang (a)
24: RR/S4 Analogeingang (a)
25: VI/Il Analogeingang (a)
26: RX Analogeingang (a)
. . 27: All optionaler Analogeingang (a)
Ef;_rf:;‘g;;ufsgr;:gn 28: FM Analogausgang (nicht fir Fi5i wahlen) (a)
29: AM Analogausgang (nicht fiir RRSL wahlen) (@)
. . 30: Festwert 1 -
Ens Siehe auch Seite G-48 31: Analogausgangswert von Kommunikation - n
Zur Kalibrierung der \. f:FM. FAS:;, AM: FA52; MON1: FA53; MON2: FA54) -
Analog- und Puls- 82: Festwert =
Ausgange siehe bitte 33: Festwert 3 ’ ) @)
nachste Seite 34: aufgenommene Energie [kWh, siehe F144] (a)
35: abgegebene Energie [kWh, siehe F 145] -
45: Verstarkung fur Analogausgéange (Param. FIi+R7) *1
46: MY FUNCTION Monitor 1 *1
47: MY FUNCTION Monitor 2 *1
48: MY FUNCTION Monitor 3 (mit Vorzeichen) *1
49: MY FUNCTION Monitor 4 (mit Vorzeichen) (a)
50: Ausgangsfrequenz mit Vorzeichen (a)
51: Frequenzvorgabe (Sollwert) mit Vorzeichen (a)
52: kompensierte Ausgangsfrequenz m. Vz. (a)
53: Drehzahl-Ruckfiihrungssignal m. Vz. (iber opt.
Inkrementalgeber-Eingang PG) (a)
54: Drehzahl-Ruckftihrungssignal gefiltert m. Vz. (Uber
opt. Inkrementalgeber-Eingang PG) (d)
55: Drehmoment mit Vorzeichen (d)
56: Drehmoment-Vorgabe mit Vorzeichen (b)
58: Drehmoment-Wirkstrom mit Vorzeichen (a)
59: PID-RUckfuhrungswert mit Vorzeichen (a)
60: RX-Analogeingang mit Vorzeichen (a)
61: All opt. Analogeingang (ETB004Z) mit Vorzeichen -
62: negativer Festwert 1 -
63: negativer Festwert 2 -
64: negativer Festwert 3 -
65~73: keine Funktion -
74: MONL1 opt. Analogausgang (nicht fur F572 wahlen) (a)
75: MON2 opt. Analogausgang (nicht fur 54 wahlen) (@)
76: RP opt. Pulseingang (ETB004Z) (a)
o . . Verstarkung furden Analogausgangswert 0...10 V oder 0(4)...20 mA.
h gﬂllzlerfunktlon fir den Im Display wird der Betrag des mit F115.. gewahlten Betriebswerts -
-Analogausgang N
angezeigt.
FROB OUT1 - Pulsausgang 4 ms, 8 ms ~ 100 ms, Zeitkonstante zur Filterung *4 &M
FEE FM-Analogausgang 0: 0~10V, 1: 0~20mA ; Schalter SW2 entsprechend einstellen O
. 0: fallend (hoher Messwert = niedriger Ausgangswert) .
Fblz | FM-Ausgangsgerade 1: steigend (hoher Messwert = hoher Ausgangswert) '
FEES FM-Ausgangsgerade -10.0 ~100.0 %, ca.20.0 % flr4 ...20 mA (Verschiebung) [
3 0: kein Filter
Fegy | PM-Ausgangsfilter 1: Filter ca. 10ms 3: Filter ca. 30ms o
2: Filter ca. 15ms 4: Filter ca. 60ms
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[Parameter flr Analogausgang AM]

Parameter Beschreibung Einstellungsbereich »Werks-
einstellung
ans! Betriebswert fiir den 0~76; Werkseinstellung: Ausgangsstrom B
T AM-Analogausgang Einstellungen wie in FIi5L £

Verstarkung fur Analogausgangswert (0...10 V).

i }:ahbnen‘unktlon fir den AM Im Display wird der Betrag des mit A5 gewahlten -*3
nalogausgang N .
Betriebswerts angezeigt.
0: negative Steigung
FEAS AM-Ausgangsgerade (hoher Betriebswert = niedriger Ausgangswert) .
TR Steigung 1: positive Steigung !
(hoher Betriebswert = hoher Ausgangswert)
Fegp | AM-Ausgangsgerade ~10.0 ~100% go

Verschiebung

*1: abhangig vom MY FUNCTION Datentyp.
*2:Die Kompensierte Ausgangsfrequenz ist die tatséchliche Standerdrehfeldfrequenz (nach Schlupfkompensation).

*3: werksseitig eingestellt fir den Anschluss eines 0~1mAdc Anzeigegeréts (zwischen FM/AM und CCA: Max. ca. 3,6V)
*4: Ausgangsstrom, Zwischenkreisspannung, Ausgangsspannung, kompensierte Ausgangsfrequenz, Drehzahl-
Ruckfuhrungssignal, Drehmoment, Drehmoment-Wirkstrom, Erregerstrom-Ausgabe (Analog-/Pulsausgange und

Monitoranzeige) konnen gefiltert werden.

[Parameter fiir optionale Analogausgange MON1, MONZ2]
Siehe Handbuch E6581341 fur die Option ETB004Z.

W Auflésung
Die maximale Aufldsung an FM und AM betréagt 1/1024, an MON1 und MON2 1/2047.

wenn ein Ausgangsstrom von 185 % erreicht wird.

1
ist o0) oder 1mA (externe Impedanz ist 0Q) ausgegeben. Am AM-Ausgang werden etwa 10V oder 1mA ausgegeben, :
1
[

[Beispiel fiir die Kalibrierung einer Anzeige der Ausgangsfrequenz mit der FM-Klemme]
* Verwenden Sie die Einstellschraube am Anzeigegerat zur Voreinstellung auf 0-Punkt.

Verwendete Tasten | LED-Anzeige Vorgang

crn Standardanzeige
an

(zeigt die Ausgangssfrequenz an, wenn i ili = 0 eingestellt ist).

AUH Der erste Basisparameter Historie (RiiH) wird angezeigt.
- Betatigen Sie entweder die Taste /A  oder W
F um FT auszuwéhlen.

@ E00 Betatigen Sie die ENTER-Taste zur Anzeige der Ausgangsfrequenz.

Benutzen Sie die Tasten A %7, um den Analogwert zu kalibrieren. Nur
Die Anzeige des Anzeigegeréats andert sich, wahrend die LED-Anzeige
des Umrichters gleich dem Betrag des Betriebswerts bleibt.

[Hinweis]
@ @ AN @ Die Einstellung ist einfacher,

wenn Sie die Taste fiir einige
Sekunden gedriickt halten.

*Die Nadel des Messgerates bewegt sich etwas verzogert.

- Die Kalibrierung ist abgeschlossen. =i und die Frequenz werden
abwechselnd angezeigt.

600 Die Anzeige wechselt wieder in die urspriingliche Einstellung (wenn
500

Standardanzeige F 1 = 0 eingestellt ist [Ausgangsfrequenz])

-
: *Der VF-PS1 Frequenzumrichter verfligt tber zwei, gleichzeitig nutzbare Ausgangsklemmen (FM und AM) :
1 zum Anschluss von Messgeréten. :
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B Kalibrierung mit Festwerten (auch bei gestopptem Frequenzumrichter moglich)

Wahrend des Betriebs kommt es eventuell zu betrachtlichen Schwankungen des anzuzeigenden Betriebswerts, was eine
genaue Kalibrierung erschwert. Dann sollte die Kalibrierung mit Festwerten vorgenommen werden. Hierzu wird am
Analogausgang vorubergehend ein Festwert ausgegeben, damit das Analogsignal unabhangig von einem Betriebswert wird.
Dazu wird voriibergehend Parameter Fi5L bzw. AN5L =30, 32 oder 33 gesetzt.

Die Ausgangsfrequenz wird den Wert FH nicht Gberschreiten, jedoch kdnnen Strom, Spannung, Leistung oder Drehmoment
kurzzeitig Uiber 100% ansteigen. Um Ubersteuerungen des Analogausgangs (und damit einer Verfalschung der Anzeige)
vorzubeugen wird die Anzeige fur solche Betriebswerte mit entsprechender Reserve kalibriert.

Die Parametereinstellungen 30, 32 oder 33 entsprechen Festwerten mit unterschiedlichen Betragen der spéater
auszugebenden Betriebsgréfle, abhéngig von deren Maximalwert.

Gehen Sie zur Kalibrierung in folgenden Schritten vor:

1) Entnehmen Sie der Tabelle furr die P15 (RN5L) Parametereinstellung (s.0.) die entsprechende Festwertgruppe
(Buchstaben a bis d) desjenigen Betriebswerts, der spater angezeigt werden soll. Zum Beispiel gilt fir den
Ausgangsstrom die Festwertgruppe b) und fiir eine Anzeige des Drehmoments die Festwertgruppe d).

2) Entnehmen Sie der nachfolgenden Tabelle die Bedeutung der gefundenen Festwertgruppe. Nach
Parametereinstellung in Fi5L oder RISL =30, 32 oder 33 wird ein festes Analogsignal ausgegeben. Dieses stellt
geman der nachfolgenden Tabelle den Betrag des spater anzuzeigenden Betriebswerts dar. Zum Beispiel wird nach
Parametereinstellung in FIi5L bzw. RNSL =32 an der Klemme FM bzw. AM genau der Analogwert ausgegeben, der
100% eines Betriebswerts aus der Festwertgruppe b) entspricht.

Betrag des Festwerts
Festwertgruppe i !:estw_ert 1 Festwert 2 i !:estw_ert 3
FNSL(RNSL)=30 FIoL(ANEL)=32 FIEL(ANGL)=33
a) frequenzabhangig FH 54 % 40 %
b) stromabhangig 185 % 100 % 74 %
c) spannungsabhangig 150 % 81 % 60 %
d) drehmomentabhéngig 250 % 135 % 100 %

Anm: 100% der Frequenz entspricht dem eingesteliten Wert des Parameter FH.
100% des Stroms entspricht dem Umrichter-Nennstrom (siehe Kapitel 8. Spezifikationen)
100% der Spannung entspricht der Spannungsklasse des Umrichters (200V, 400V, 500V, 575V oder 690V).
100% der Eingangs-/Ausgangsleistung entspricht (geman der Spannungsklasse des VFPS1)
V3 x 200V (400V, 500V, 525V oder 690V) x Nennausgangsstrom.
100% des Drehmoments entspricht F415 x 9550 / P41 (Autotuning und Pt >1 erforderlich).

Festwert 1 (F1I5L bzw. L =30) wird empfohlen fiir Festwertgruppe (a) oder (c).
Festwert 2 (FI5L bzw. h'EL =32) wird empfohlen fir Festwertgruppe (b).
Festwert 3 (F1I5L bzw. !

3) Wahlen Sie im Parametermenii den Parameter Fit bzw. Rt aus. Im Display wird der Betrag des mit F5L bzw. ANSL
gewdhlten Betriebswerts angezeigt. Wenn Fi5L bzw. ANSL = 30 oder 33 eingestellt wurde, wird in Parameter it bzw.
il der Wert 100 [%] angezeigt. Wenn FI5L bzw. ANSL = 32 eingestellt wurde, wird 100 [%] oder der
Nennausgangsstrom angezeigt (abhangig von Parameter o5FL).
Mit den Pfeiltasten auf dem Bedienfeld kann das Analogausgangssignal geéndert werden. Die Displayanzeige andert
sich dabei nicht! Kalibrieren Sie die Verstarkung des Analogausgangs so, dass das externe Anzeigegeréat genau den
Betrag des Festwerts aus obiger Tabelle anzeigt.

Siehe Beispiel auf der néchsten Seite.
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Beispiel zur Kalibrierung mit Festwerten:

Uber den Analogausgang AM eines VFPS1-4300PL (66A Nennstrom, empfohlen fiir 30kw Motorleistung) soll die
momentane Eingangsleistung als Spannungssignal 0...10V angezeigt werden (Ein Spannungsmesser 0...10V ist
angeschlossen). 1 Volt Signalspannung soll 10 kVA entsprechen.

Die Eingangsleistung kann kurzzeitig tiber 100% ansteigen (Uberlastfahigkeit des Frequenzumrichters).

Siehe Anmerkungen auf der vorigen Seite: 100% Leistung = V3 x 400V x 66A = 45,7 kVA

1)
2)

3)

4)
5)

6)

4,57V Signalspannung sollen 100% Eingangsleistung (45,7 kVA) anzeigen.
8,45V Signalspannung sollen 185% Eingangsleistung (84,5 kVA) anzeigen.
10V Signalspannung sollen 219% Eingangsleistung (100 kVA) anzeigen.

Der Parameterwert R1i5L =18 hat die Festwertgruppe b) = vgl. obige Tabellen.

Der Festwert A15L = 32 wird ausgewéhlt. Das Signal am Analogausgang zeigt jetzt 100% der Eingangsleistung
(45,7 kVA). Dieser Festwert ist unabhéngig vom Betriebszustand des Umrichters.

Eine Messung der Spannung am Analogausgang ergibt 3,6V.

Zum Kalibrieren wird im Programmiermeni der Parameter R ausgewahlt. Im Display wird stets 100% angezeigt.
Durch Driicken der Pfeiltasten auf dem Bedienfeld wird das Analogsignal auf 4,57V eingestellt. Die Displayanzeige
andert sich dabei nicht. Kurzes Tippen auf die Pfeiltasten bewirkt Anderungen um wenige Millivolt. Wird die Pfeiltaste
fur einige Sekunden gehalten, &ndert sich das Analogsignal in gréReren Schritten.

Nach Abschluss der Kalibrierung wird der Parameter R7i5L = 18 eingestellt. Damit ist das Analogsignal proportional
zur momentanen Eingangsleistung des Umrichters.

Verwendete Tasten | LED-Anzeige Vorgang
oo ggi‘grt‘ die Betriebsfrequenz an (Betrieb gestoppt) (wenn Standardanzeige

F 110 = 0 eingestellt ist [Ausgangsfrequenz]).

Der erste Basisparameter Historie (R.{H) wird angezeigt.

@)

Betatigen Sie entweder die Taste/ oder V7, um RI5L auszuwahlen.

©
S

Betétigen Sie die ENTER-Taste zur Anzeige des Parameterwertes.

Setzen Sie den Parameter auf 32 (Festwert 2 fiir Anzeige-Kalibrierung)
durch Betatigen der Taste /A

Betitigen Sie die ENTER-Taste zum Speichern der Anderung. RIS und
der eingestellte Wert werden abwechselnd angezeigt.

. Wahlen Sie die Kalibrierfunktion fiir den AM-Analogausgang (77!) durch
Betéatigen der Taste aus.

QOB

Betéatigen Sie die Tasten /A oder ¥ , um die Anzeige zu kalibrieren.
Stellen Sie den Zeiger auf den gewiinschten Wert, der 100% entsprechen
soll.

[Hinweis]
m Die Einstellung ist einfacher,
Q wenn Sie die Taste fiir einige

Sekunden gedriickt halten.

©
©

Beachten Sie, dass sich die Anzeige des Messgeréts dabei &ndert,
wahrend die LED-Anzeige des Umrichters gleich bleibt.
*Die Nadel des Messgerétes bewegt sich etwas verzdgert.

o on Betatigen Sie die ENTER-Taste um die Anderung zu speichern. fit und der
eingestellte Wert werden abwechselnd angezeigt.

Wahlen Sie die den Parameter AMSL durch Betétigen der Taste ¥ aus.

32 Betétigen Sie die ENTER-Taste um die Parametereinstellung anzuzeigen.

Andern Sie die Parametereinstellung auf 18 (Eingangsleistung-Anzeige).

5L und

ANSL e 18 Betatigen Sie die ENTER-Taste zum Speichern der Anderung.
der eingestellte Wert werden abwechselnd angezeigt.

Betatigen Sie die MODE-Taste 3 x, um auf die Anzeige der aktuellen
A Frequenz zuriickzukehren (wenn Standardanzeige-Auswahl F & {3=0
[Ausgangsfrequenz])

®ORLBOR®
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W Verschiebung der Ausgangsgeraden fir einen Analogausgang
Im Folgenden wird beispielhaft die Verschiebung der Geraden von 0-20mA — 20-O0mA, 4-20mA fiir den
Analogausgang FM dargestellt.

FEBC=1, FEE3=20]

I
20

0 100%

* An den Analogausgéangen kénnen Signale mit 0...10 V, 0(4)...20 mA und -10...10 V (je nach Ausgang) ausgeben
werden. Siehe auch Seite B-10.

« Den Analogausgangen wird jeweils ein anzuzeigender Betriebswert zugeordnet. Siehe auch Seite E-30.

* Steigung (Verstarkung) und Verschiebung der Kennlinien kénnen an angeschlossene Anzeigegerate angepasst

werden:
- Beispiel: Programmierung des Analogausgangs FM zur Anzeige
4...20mA zur Anzeige des Stroms an FM des Ausgangsstroms mit 4...20mA:
SV\fZ = 0-20mA (links) fEE i=1(0...20mA) 1. Schalter SW2 einstellen (s. Seite B-20)
FIISL = 2 (Strom) "= ... (anzupassen) 2. FRR =0 far0..10V; F&R { = 1 fir 0(4)...20mA
FEAD = 1 (steigend) FEE3 =20.0% (4mA) 3. Charakteristik der Kennlinie ( steigend / fallend ):
FEBZ = 1 > hoher Analogwert bei hohem Betriebswert
100% T . FE.B%‘ =0 - niedriger Analogwert bei hohem Betriebswert
o < 4.F533=20.0% (4mA)
Analogsignal in % _{Ausg. FM 5. AnschlieBen des Anzeigeinstrumentes
L7 |4..20mAF 6. FI5L = 30 (gibt internen 185%-Festwert aus, siehe S. E-32)
i PEd 7.Einstellen von Parameter F1i bis das Anzeigegerat einen Wert

2 entsprechend 185% des FU-Nennstroms anzeigt.
H FNISL = 2 (Strom, siehe S. E-31 fiir anzuzeigende Betriebswerte)

A
©

Strom in % des FU-Nennstroms

185%

e Mit MY FUNCTION kénnen Maxima und Minima von Betriebswerten gehalten und an Analogausgangen angezeigt
werden.
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5.17  Taktfrequenz fur Pulsweitenmodulation

: Taktfrequenz fiir Pulsweitenmodulation

: Automatische Variation der Taktfrequenz

F313 | : wahl der Modulationsart (ab v614)
F3i : Automatische Anpassung der Taktfrequenz

1) Durch Einstellen der Taktfrequenz fiir Pulsweitenmodulation (Parameter _F) kann die elektromagnetische Abstrahlung
der Motorleitung und des Motors sowie sein akustisches Verhalten angepasst werden. Mit diesem Parameter kann
ebenfalls verhindert werden, dass Resonanzen zwischen Motor und Last (Maschine oder Lifterabdeckung) auftreten.

2) Der Parameter _F wird dazu verwendet, elektromagnetische Stérungen zu verringern, die vom Motor und der
Motorleitung abgestrahlt werden. Verringern Sie die Taktfrequenz, um die Abstrahlung zu mindern. Anmerkung:
Hierdurch wird das elektromagnetische Rauschen vermindert, die akustische Abstrahlung des Motors hingegen
deutlicher horbar.

3) Der Parameter F3 |2 reduziert elektromagnetische Stérungen, indem die Taktfrequenz automatisch variiert wird.

P

[Parametereinstellungen]
Parameter Beschreibung Einstellungsbereich Werkseinstellung

e Taktfrequenz fur _ _
=T Pulsweitenmodulation 1.0~16.0kHz (1.0~8.0kHz) *1 Je nach Modell

E3im Automatische Reduktion 0: ausgeschaltet -
R der Taktfrequenz 1: aktiviert -
P ) 0: standard n
F313 Modulationsart 1: Reduktion von Verlusten H

wird nicht automatisch reduziert
wird automatisch reduziert .
wird nicht autom. reduziert (nur 400V Modelle)
wird autom. reduziert (nur 400V Modelle)

5 Taktfrequenzauswahl

Anm. 1: Wenn die Taktfrequenz auf 2.0 kHz oder daruiber eingestellt ist, kann sie wahrend des Betriebs nicht auf
einen Wert unterhalb 2.0 kHz verringert werden. Veranderungen, eine weitere Verringerung des
Parameterwerts wird erst dann wirksam, wenn der Umrichter ausgeschaltet und neu gestartet wird.

: Wenn die aktuelle Parametereinstellung 1.9 k Hz oder weniger betragt, konnen Sie die Einstellung nicht auf
einen Wert oberhalb 2.0 kHz erhéhen.

Anm. 3: Wenn P (U/f-Kennlinienwahl) auf einen Wert von 2, 3 oder 7 gesetzt wurde, ist die untere Frequenzgrenze
2.0 kHz fur Taktfrequenzen.

: Wenn sie die Taktfrequenz erhéhen, missen Sie ggf. die Belastung reduzieren.
= Siehe auch Kapitel 1., Seite A-27, Grenzlastkurven.

Die automatische Reduktion der Taktfrequenz (F 3 iZ) verringert die Taktfrequenz bei hohen Belastungen
um eine thermische Uberlastung des Umrichters zu verhindern.

Anm. 5: Wenn es zu einem Motor-Uberlast kommt bei Einstellung von F 3 {5 =0 oder =2 (Taktfrequenz wird nicht

automatische reduziert), wird eine Uberlast-Stérungsmeldung ausgegeben.

Anm. 6: 73 i& =2 oder =3 verringert den Spannungsanstieg (dU/dt). Damit diese Einstellungen wirksam werden,

muss die Spannungsversorgung ab- und wieder angeschaltet werden.

Anm. 7: Wenn Sie die Taktfrequenz _F zwischen 1 und 1.9 kHz setzen, ist es empfehlenswert, Parameter FiT |

unter 130 % zu setzen.

N

Anm.

Anm.

I
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5.18 Spezielle Funktionen im Stérungsfall

5.18.1 Motorfangfunktion (Wiederanlauf eines rotierenden Motors)

: Motorfangfunktion

AWarnung

= Ausreichend Abstand zu Motoren und mechanischen Komponenten halten.
0 Bei aktivierter Wiederholfunktion ausreichend Abstand zu Motoren und Maschinen halten.

Wenn sich der Motor und die Maschine im Alarm-Stopp-Status befinden und die Wiederholfunktion

aktiviert ist, laufen der Motor und die Maschine nach dem angegebenen Zeitraum plétzlich wieder
Obli- an.

gatorisch +Zur Unfallverhiitung am Frequenzumrichter, Motor und der Maschine bringen Sie Warnhinweise

an, die darauf hinweisen, dass die Wiederholfunktion aktiviert ist — Gefahr der Verletzung.

Wird zum Erkennen der Drehzahl und -richtung bei freiem Motorauslauf z.B. nach einem Stromausfall
verwendet. Nach Wiederherstellung der Stromversorgung wird der Motor dann ,eingefangen* (Motordrehzahl-
Suchfunktion). Es ist ebenfalls moglich, mit diesem Parameter vom Netzbetrieb zum Umrichterbetrieb
umzuschalten, ohne dass der Motor gestoppt wird.

Beim Neustart wird die Meldung r:r'4i angezeigt.

1) nach kurzzeitigem Stromausfall

Eingangsspannung

Motordrehzahl | / \ \

F-P24 | AN

AUS

v

*u5 =1. Die Motor-Fangfunktion wird nach dem Feststellen einer Unterspannung im Hauptstromkreis ausgefiihrt,
sobald die Spannungsversorgung wiederhergestellt ist.

Para- . . . Werks- Einstellungs-

Funktion Einstellungsbereich . L

meter einstellung beispiel

0: nicht aktiviert

1: nach Wiederanlauf

2: bei kurzzeitiger Sollwert-Sperre
(ST-Signal)

3: Kombination aus 1+2

4: bei jedem Start

[}

o Motorfangfunktion i oder 3

*

Die Funktion (4u5=1, 2, 3, 4) wird aktiviert, wenn die Steuerspannung eingeschaltet oder eine Storung quittiert wird.
* Die Funktion (Lw5=1, 3) wird aktiviert, wenn eine Unterspannung im Hauptstromkreis erkannt wird (Netzausfall)..
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2) nach Wegnahme der Freigabe (ST-Signal)

Motordrehzahl | \-.
An
F-P24 J I— AUS
I [ LA
ST-P24 AUS

*1.5=2: Die Motor-Fangfunktion wird ausgefiihrt, nachdem die Verbindung zwischen Klemme ST-P24 gedffnet und
wieder geschlossen worden ist.

Para- ) ) . Werks- . -
Funktion Einstellungsbereich ) Einstellungsbeispiel
meter einstellung
0: nicht aktiviert
1: nach Wiederanlauf
_ . 2: bei kurzzeitiger Sollwert-Sperre . . o
oG Motorfangfunktion (ST-Signal) 0 { oder 3
3: Kombination aus 1+2
4: beim Start

* Um den Frequenzumrichter im Bedienfeld- Betriebsmodus neu zustarten, betatigen Sie die RUN-Taste nach einem
kurzzeitigen Netzspannungsausfall.

*Wenn F

« (Drehzahlruckfuhrung Inkrementalgeber: Anzahl der Phasen) =1 (eine Phase) gesetzt wird, mit

c_ o

U/f-Kennlinienwahl P:=7 (Vektorregelung mit Ruckfiihrung), gibt der Umrichter eine Fehlermeldung aus, (£- '3:
Drehzahliiberschreitung), wenn sich die Drehrichtung des Motors geandert hat.

ausgefihrt werden.

eDurch die gleichzeitige Verwendung von Parameter

[Anwendung zu Kranen oder Hubwerken |

mehreren Motoren nicht moglich ist.

einwandfreien Funktion.

F3l4, kann die Wiederanlauf-Funktion im Fehlerfall automatisch

Verwendung der Motorfang-Funktion und des automatischen Wiederanlaufs

Beim Betrieb in Kranen oder Hubwerken kann es moglich sein, dass die Last wahrend des Warteintervalls absinkt. Wird der
Frequenzumrichter mit einer derartigen Hebeeinrichtung betrieben, muss der Parameter 1.5 =0 eingestellt werden.
AuRerdem sollte nach Méglichkeit die automatische Wiederanlauf-Funktion nicht verwendet werden.

eBeim Ausfuhren der Fangfunktion ist mit einem Warteintervall von 2-4 s zu rechnen, wahrend dem Umrichter die
Drehzahl des Motors ermittelt. Aus diesem Grunde dauert der Start langer als normal.

sVerwenden Sie diese Funktion nur mit einem Motor am Frequenzumrichter, da die Erkennung der Drehzahlen von

eDie Motorfangfunktion arbeitet eventuell nicht mit jedem Motor. Vergewissern Sie sich durch Tests von einer
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5.18.2 Verhalten bei_Netzspannungsausfallen (gefuhrter Runterlauf)

Uul | : Verhalten bei Netzspannungsausfallen
F310 | : maximal zulassige Uberbriickungszeit (gefuihrter Runterlauf wahrend
Netzunterbrechung)
FBZS | : Ansprechschwelle fir Unterspannung
FBZ9 | : Spannungspegel fur Yul =1 (Aufrechterhaltung des Betriebs mit
generatorischer Energie)

Bei Geréaten vor Software-Version v614 sind die Werte fiir F625 und FE29 fest voreingestellt.

!« Funktion \
: 1) Weiterlaufen mit generatorischer Energie: Die Funktion zum Weiterlaufen des Motors mit :
\ generatorischer Energie wird bei Netzspannungsausfallen \
1 verwendet. Der Antrieb wird solange gebremst, bis die Netz
1 2) Gefiihrter Runterlauf bei Netzspannungs-: Mit dieser Funktion wird der Motor bei einem |
| ausféllen: Netzspannungsausfall sofort gestoppt. !
! Ein gewaltsamer Stopp wird mit F3 i (Runterlaufzeit) !
: ausgefihrt, indem die generatorische Energie des Motors :
h verwendet wird. Nach diesem Stopp stagniert der Umrichter, |
\ bis die Befehlsvorgabe abgeschaltet wird. ’
[Parameter einstellen]
Parameter Funktion Einstellungsbereich »Werks
einstellung

0: kein Runterlauf, keine
Betriebsaufrechterhaltung

1: Betriebsaufrechterhaltung
Verhalten bei 2: gefuhrter Runterlauf wahrend
tal Netzspannungsausfallen mit Netzunterbrechung 0
generatorischer Energie 3: gefuhrter Runterlauf/Hochlauf

(Runterlauf/Hochlaufsignal)
4: gefuhrter Runterlauf/Hochlauf (Runterlauf-/
Hochlaufsignal +Netzunterbrechung)

Maximal zuléssige
FI Uberbriickungszeit (gefiihrter 0.1~320.0 s 20
Runterlauf bei Netzausfall)
Ansprechschwelle fur Unterspannung [ 50~79%

Storung LF | 80%: automatisch
DC-Spannungspegel fir .l =1 55~100%

Anm. 1: F3 il bestimmt bei LuC=1 die maximale Uberbriickungszeit und bei {._=2 die Runterlaufzeit.

Anm. 2: Auch wenn diese Funktionen benutzt werden, kann unter bestimmten Lastbedingungen und abhéangig vom
Motor der Betrieb ggf. nicht aufrecht erhalten werden. In diesem Fall verwenden Sie bitte die automatische
Wiederanlauf-Funktion mit Parameter F 33,

Anm. 3: F3 i kann bei Lul=1 eingestellt werden, nicht jedoch wenn Lul=2.
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yer

B Einstellungsbeispiel fir Lui=1

[Bei langer unterbrochener Stromversorgung: Betrieb wird aufrecht erhalten, bis die Zwischenkreisspannung < F525]

*1
Netzspannung

Zwischenkreis-

spannung

>

Motor-

Betrieb wird aufrecht erhalten

drehzahl I / €& freier Motorauslauf
>

maximale Uberbriickungszeit

Die Zeitspanne, in der der Motor weiter-
betrieben werden kann, héngt von der
Tréagheit bzw. den Lastbedingungen der
Maschine ab. Bevor diese Funktion
verwendet wird, sollte deshalb ein Test zur
Bestimmung der Trégheit und Last-
bedingungen gemacht werden.

*1 Wenn die Netzspannung wahrend eines
normalen Runterlaufs unterbrochen wird,
kann die Funktion nicht ausgefihrt werden.

[Bei kurzzeitigem Netzausfall: Die Zwischenkreisspannung sinkt nicht unter F&25]

*1
Netzspannung

Zwischenkreis-

spannung

Motor-

€=): Betrieb wird aufrecht erhalten

drehzahl | /

>

>

\_ normaler Hochlauf

+ Der Spannungspegel im Zwischenkreis wird mit generatorischer Energie moglichst lange auf dem mit Parameter

eingestellten Wert gehalten.

- Sinkt die Zwischenkreisspannung unter F&25, erfolgt der freie Auslauf des Motors.

B Einstellungsbeispiel Uui=.

Netzspannung

Zwischenkreis-

spannung

Motor-

drehzahl I /

Runterlauf mit F3 10 —‘_

bis zum Stillstand

o
>

+ Auch nach Wiederherstellen der Spannungsversorgung wird der Runterlauf bis zum Stopp fortgesetzt.
* Wenn die Spannung im Zwischenkreis unter F525 fallt, wird der Betrieb abgebrochen, und der Motor lauft frei aus,
auch wenn vor dem Stillstand die Netzspannung wieder anliegt. Im Display wird 5P und .03 abwechselnd blinkend

angezeigt.

- Die Runterlaufzeit wird mit 73 {7l eingestellt, Der Umrichter versucht nicht, Die Zwischenkreisspannung mit
zu halten. Die mit -3 il eingestellte Runterlaufzeit ist die Zeit, die verstreicht bis
der Motor von FH (Maximale Ausgangsfrequenz) zum Stillstand kommt.

cron

generatorischer Energie auf FicS
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5.19 Anschluss eines externen Bremswiderstands fiir dynamisches Bremsen

: Externer Bremswiderstand

Pbr : Ohmwert des Bremswiderstandes

PELP | : Nennbelastbarkeit des Widerstandes

FG39 | : Zulassige Dauer fiir Uberlastung des Bremswiderstandest

Ein externer Bremswiderstand fiir dynamisches Bremsen wird in folgenden Féllen benétigt:

1) wenn der Motor schnell heruntergefahren werden muss

2) bei Auftreten eines Uberspannungsfehlers wahrend des Runterlaufs

3) bei Auftreten von Lastschwankungen, wenn auch bei konstanter Drehzahl generatorische Energie entsteht,
z. B. bei einer Presse

[Parameter einstellen]

Para-

Funktion Einstellungsbereich Werkseinstellung
meter

0: kein externer Bremswiderstand
angschlossen

1: Bremswiderstand angeschlossen,
Uberlastschutz fur Widerstand aktiv (DL r)

2:Bremswiderstand angeschlossen,
Uberlastschutz fiir Widerstandt deaktiviert

Ab Software Version v652 gilt fur den integrierten Bremschopper:

[}

Ph Externer Bremswiderstand

Parameter P wahrend Stérung | wéhrend die Eingangsfunktion 6/7 (ST) nicht Uberlast-
Einstellung (auBer Sir) aktiv ist schutz (ZLr)
0: - - -

1: . aktiv
> Brems- Bremschopper aktiv Thaktv
3: chopper . . aktiv
T aktiv Bremschopper inaktiv Thaktiv
5: ! aktiv
6 Brems- Bremschopper aktiv “nakiv
7 Qhopp_er . . aktiv
F inaktiv Bremschopper inaktiv Thaktiv
Phr Ohmwert des Bremswiderstandes |0.5~1000Q modellabhéngig

Lop Nennbelastbarkeit des

e Widerstandes 100% ED
Zulassige Dauer fir Uberlastung
FE3S des Bremswiderstandes 0.1~600.0 s
(10-fache Belastung)

0.01~600.0 kW modellabhéngig

oy
[}

o

* Ansprechschwelle siehe Parameter FG2h.

Anm. 1: Die mit F535 eingestellte Zeitspanne gibt an, wie lange der Bremswiderstand eine Uberlast aushélt. (Geben
Sie die Zeit ein, die verstreichen soll, bis der Umrichter eine Fehlermeldung ausgibt bei einer Last, die 10-mal
so hoch ist wie die zulassige Nennbelastbarkeit des Widerstandes (in PLLF festgelegt). Mit Ausnahme des
externen Bremswiderstands fur dynamisches Bremsen ist es nicht erforderlich, die von TOSHIBA
empfohlenen Widerstands-Einstellungen zu &ndern.

Anm. 2: Wird der Parameter P auf 1 oder 2 gesetzt (dynamisches Bremsen aktiviert), stellt sich Frequenzumrichter
automatisch auf Nutzung der regeneratorischen Energie vom Motor mithilfe eines Bremswiderstandes ein,
ohne dass ein Uberstromschutz notwendig ist (gleiche Funktion wie F305=1).

Anm. 3: Bei Umrichtern ab einer Nennleistung von 400V-200 kW stellen Sie 7:=0, da externe Bremseinheiten nicht
zur Standardausstattung zahlen.

Alle 200V-Gerate der Serie VF-PS1 sowie 400V-Geréate mit einer Nennleistung von bis zu 220kW haben einen
Bremschopper als Standardausriistung. Wenn Ihr Frequenzumrichter innerhalb dieses Leistungsbereiches liegt,
schlieRen Sie den Bremswiderstand wie in Abbildung a) oder b) gezeigt an. Wenn lhr Frequenzumrichter eine
Nennleistung von 250kW oder mehr hat, schlieRen Sie einen Bremswiderstand geman Abbildung c) an.
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Anschluss eines externen Bremswiderstandes (optional)
a) Externer Bremswiderstand mit thermischer Sicherung (optional)

externer Bremswiderstand
(optional)

MCCB
Dreiphasige —x
Spannungs ¢
versorgung __ ¢

[Parameter einstellen]

~

(Hir)
2:Bremswiderstand angeschlossen,
Uberlastschutz fir Widerstandt
deaktiviert

Parameter Funktion Einstellungsbereich Einstellungsbeispiel
0: kein externer Bremswiderstand
angschlossen
1: Bremswiderstand angeschlossen,
AL Externer Bremswiderstand URerIastschutz fur Widerstand aktiv ,

geachtet werden.

[Parameter einstellen]

* Schliel3en Sie keinen Bremswiderstand an, dessen Widerstand kleiner ist als der minimal zulassige Widerstand.

oL oLrn
=1

Fir einen funktionierenden Uberlastschutz muss auf die richtige Einstellung der Parameter Fir un

Parameter Funktion Einstellungsbereich Einstellungsbeispiel
\ Ohmwert des _
Phr Bremswiderstandes 0.5~1000Q Jeder Wert
- Nennbelastbarkeit des N
Palf Widerstandes 100% ED 0.01~600.0 kW Jeder Wert
Zulassige Dauer fiir getzen Sie defn[ o fiir T
. Uberlastung des arameter auf . fur Typ
FE3s : 0.1~600.0 s PBR* und fiir andere
Bremswiderstandes ;
(10-fache Belastung) Modelle auf jeden
anderen Wert.
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~N
b) Externer Bremswiderstand ohne thermische Sicherung
Wenn der Steuerkreis keine c(e;;(;ronr:earl)sremSW|derstand
unabhangige Versorgung hat
MCCB (
Dreiphasige —X |
Spannungs %(/
versorgung —x
1 Transfor-
mator 2:1
[Anm. 2]
’W]_D?[ ; Vorwaértslauf/Stopp
: Ruckwartslauf/
Anm. 1 Sicherung
[ ] Stopp
Spannungs "
Versorgung
max 250Vdc

Anm. 1: Anschluss bei Verwendung eines Lasttrennschalters (MCCB) anstelle eines Schiitz (MC).

Anm. 2: Das interne Relais FLA-FLB-FLC darf maximal mit 250Vac betrieben werden. Anstelle eines
Transformators kann auch ein externes Relais fiir 400Vac Steuerspannung verwendet werden, welches
eine Steuerspannung von 230Vac schaltet.

Anm. 3: Wenn keine Abschaltung des Leistungskreises bei Uberhitzung des Bremswiderstands gefordert ist,
kann anstelle der gezeigten Schaltung auch ein Digitaleingang mit der Eingangsfunktion 47 OHN durch
das Thermorelais (TH-Ry) angesteuert werden. Bei Uberhitzung wird solange die Stérung OH
ausgeldst, wie das Thermorelais geoffnet ist. Die Stérung kann erst quittiert werden (z.B. mit der
Eingangsfunktion 8 RES), wenn das Thermorelais wieder geschlossen ist.

[Parameter einstellen]
Para-
meter

Funktion Einstellungsbereich Einstellungsbeispiel

0: kein externer Bremswiderstand
angschlossen

1: Bremswiderstand angeschlossen,

. Externer Bremswiderstand ;Jr:li)?rlastschutz fir Widerstand aktiv :

2:Bremswiderstand angeschlossen,
Uberlastschutz fir Widerstand

deaktiviert
o Ohmwert des ~
T Bremswiderstands 0.5~1000Q Jeder Wert
Nennbelastbarkeit des 0.01~600.0 KW Jeder Wert

FalP :
- Widerstandes 100% ED
(Wenn die Option thermischer Bremswiderstand nicht verwendet wird, vergewissern Sie sich, dass die

Parameter Pt und PRI sorgfaltig gesetzt wurden.

* Obwohl der Frequenzumrichter den Bremswiderstand vor Uberlast und Uberstrom schiitzt, ersetzt dies nicht
eine Temperaturiiberwachung. Um eine Uberhitzung sicher zu verhindern, vergewissern Sie sich, dass Sie ein
Thermorelais angeschlossen haben. (TH-Ry).

- Warnung -
In der obigen Schaltung ist das Netzschiitz (MC) im Hauptkreis abgeschaltet, wenn die Schutzfunktion des

Umrichters aktiviert wird, demzufolge wird beim Wiedereinschalten keine Stérung angezeigt. In Werkseinstellung
quittiert der Umrichter die Stérung, nachdem er aus- und wieder eingeschaltet wird. Deshalb priifen Sie bitte das
Stoérungsprotokoll, nachdem der Umrichter aus- und wieder angeschaltet wurde. = Siehe auch Kapitel 6.2.2.
Um das Riicksetzen einer Stérung durch Ab- und Anschalten der Spannungsversorgung zu verhindern, &ndern
Sie die Einstellung im Parameter FE3Z. = Siehe auch Seite G-27. )

-
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s

~

c) Leistungen von 250kW (400V) oder mehr

externer Bremswiderstand

TH - Ry E' (optional)
I_|

externer Bremschopper

PA PB  |(optional)

Wenn der Steuerkreis keine
unabhé&ngige Versorgung hat

MCCB { MC
Dreiphasige —X :
Spannungs ——)(/
versorgung %(/

—
—
—

o e w| —

Transfor-
mator 2:1

Vorwartslauf/Stopp

Ruckwartslauf/
Stopp

[Anm. 1]

Spannungs
Versorgung

max 250Vdc

Anm. 1: Anschluss bei Verwendung eines Leistungsschalters (MCCB) anstelle eines Schitz (MC).

Anm. 2: Das interne Relais FLA-FLB-FLC darf maximal mit 250Vac betrieben werden. Anstelle eines
Transformators kann auch ein externes Relais fiir 400Vac Steuerspannung verwendet werden, welches
eine Steuerspannung von z.B. 230Vac schaltet.

Anm. 3: Wenn keine Abschaltung des Leistungskreises bei Uberhitzung des Bremswiderstands gefordert ist,
kann anstelle der gezeigten Schaltung auch ein Digitaleingang mit der Eingangsfunktion 47 OHN durch
das Thermorelais (TH-Ry) angesteuert werden. Bei Uberhitzung wird solange die Stérung OH
ausgeldst, wie das Thermorelais gedffnet ist. Die Stérung kann erst quittiert werden (z.B. mit der
Eingangsfunktion 8 RES), wenn das Thermorelais wieder geschlossen ist.

[Parameter einstellen]

Para-
meter

Funktion Einstellungsbereich Einstellungsbeispiel

0: kein externer Bremswiderstand
angschlossen

1: Bremswiderstand angeschlossen,
Uberlastschutz fir Widerstand aktiv "

o Externer Bremswiderstand 0

Oir
2:Bremswiderstand angeschlossen,
Uberlastschutz fir Widerstandt

deaktiviert

* Obwohl der Frequenzumrichter den Bremswiderstand vor Uberlast und Uberstrom schiitzt, ersetzt dies nicht
eine Temperaturiilberwachung. Um eine Uberhitzung sicher zu verhindern, vergewissern Sie sich, dass Sie ein
Thermorelais angeschlossen haben. (TH-Ry).

- Warnung -
In der obigen Schaltung ist das Netzschiitz (MC) im Hauptkreis abgeschaltet, wenn die Schutzfunktion des
Umrichters aktiviert wird, demzufolge wird beim Wiedereinschalten keine Stérung angezeigt. In Werkseinstellung
quittiert der Umrichter die Stérung, nachdem er aus- und wieder eingeschaltet wird. Deshalb priifen Sie bitte das
Storungsprotokoll, nachdem der Umrichter aus- und wieder angeschaltet wurde. = Siehe auch Kapitel 6.2.2.
Um das Riicksetzen einer Stérung durch Ab- und Anschalten der Spannungsversorgung zu verhindern, &ndern
Sie die Einstellung im Parameter Fi0Z. = Siehe auch Seite G-27.

-

J
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B Mindest-Widerstandswerte der angeschlossenen Bremswiderstande
Die Mindest-Widerstandswerte der extern angeschlossenen Bremswiderstande sind in der folgenden Liste
aufgefihrt.
SchlieBen Sie keine Bremswiderstande mit kleineren als den unten aufgefiihrten Werten an.
(Fur Modelle mit 250 kW oder gréer bendtigen Sie zum dynamischen Verzdgern einen externen Bremschopper
oder eine Netzriickspeise-Einheit (optionales Gerét).)

Umrichter [VF-PS1 200V Klasse] [VF-PS1 400V Klasse]
Nennleistung (kW) I;mpfohlener . Mindest- !Empfohlener . Mindest-
Widerstandswert Widerstandswert Widerstandswert Widerstandswert
0.4 200 Q 50 Q - -
0.75 200 Q 50 Q 200 Q 60 Q
1.5 75 Q 350 200 Q 60 Q
2.2 75 Q 200 200 Q 60 Q
3.7/4.0 40 Q 16 Q 160 Q 40 Q
55 20Q 110 80 Q 30Q
7.5 150 8Q 60 Q 20Q
11 100 50 40 Q 20Q
15 75Q 5Q 30Q 13.3Q
18.5 75Q 3.30Q 300Q 13.30Q
22 330Q 33Q 150 13.3Q
30 33Q 25Q 13.3Q 10Q
37 20 1.7Q 8Q 6.7 Q
45 20 1.7Q 8Q 5Q
55 20 1.7Q 8Q 50
75 1.7Q 1.3Q 8Q 330
90 1.7Q 1Q 3.7Q 25Q
110 - - 3.7Q 1.90Q
132 - - 3.7Q 19Q
160 - - 3.7Q 19Q
220 - - 19Q 1.9Q
250 * - - 1.4Q 1Q
280 * - - 1.4Q 10
315* - - 1.4Q 10
400 * - - 0.95Q 0.7 Q
500 * - - 0.7Q 0.7Q
630 * - - 0.7Q 0.7Q

* Fur Modelle mit 250 kW oder groBer bendtigen Sie zum dynamischen Verzégern einen externen Bremschopper
(PB7-4200K, PB7-4400K, PB7-6300K oder PB7-6400K) oder eine Netzriickspeise-Einheit (optionales Gerat):

Umrichterttyp VF-PS1 Mindest- Widerstand Externer Bremschopper | Leistung: 100% /5% ED
4250KPC, 4280KPC, 4315KPC 10Q PB7-4200K 200kW / 420kw
4400KPC, 4500KPC, 4630KPC 0.7Q PB7-4400K 400kW / 750kwW
6250KPC, 6315KPC, 4400KPC 200Q PB7-6300K 300kW / 450kwW
6500KPC, 6630KPC 10Q PB7-6400K 400kW / 900kW

Siehe auch Handbuch E6581436 zu den optionalen Bremseinheiten PB7.
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5.20  Grundeinstellungen und Werkseinstellung wiederherstellen

: Grundeinstellungen

: « Funktion

: Mit diesem Parameter mehrere Parameter gleichzeitig gesetzt werden. Ebenso kdnnen mit diesem Parameter
: in einem Vorgang alle Parameter auf ihre Werkseinstellung zurlickgesetzt werden, oder bestimmte Parameter
: individuell gesetzt und gespeichert werden.

[Parameter einstellen]

Para-
Funktion Einstellungsbereich Werkseinstellung
meter
0: ausgeschaltet
1: Charakteristik 50 Hz
2: Charakteristik 60 Hz
3: Grundeinstellungen
4: Fehlerspeicher I6schen
5: Betriebsstundenzahler riicksetzen
6: Typeninformation initialisieren
. 7: Benutzerdefinierten Parametersatz sichern
Lo mn
= Wahl der Grundeinstellungen 8: Benutzerdefinierten Parametersatz Y
zurlickschreiben
9: Betriebsstundenzéhler fiir Ventilator
zuriicksetzen
10: Hochlauf-/Runterlaufzeit einstellen 0.01 s
~600.0 s
11: Hochlauf-/Runterlaufzeit einstellen 0.1 s
~6000 s
* Mit diesem Parameter werden die Einstellungen anderer Parameter verandert. Deshalb erscheint immer O in der
Anzeige.
* Wenn Parameter -4F aufgerufen wird, wird der vorher eingestellte Wert auf der linken Seite des Parameters
angezeigt.

* 4P kann nicht wahrend des Betriebs des Motors gesetzt werden. Stoppen Sie deshalb den Umrichter zuerst, und
programmieren Sie diesen Parameter danach.

[Programmierter Wert]

[ 50 Hz Grundeinstellung (E4P =1) |

Einstellen von £5F=1 fiihrt dazu, dass die folgenden Parameter fiir einen Betrieb bis 50 Hz eingestellt werden.
(Dadurch veréandert sich nicht die Einstellung aller anderen Parameter.)

» Maximale Frequenz FH :50Hz -« VI/Il Eingang zum Referenzwert #2 zugeordnete
Referenzfrequenz #2 A IF2 : 50Hz
« Eckfrequenz 1 i :50Hz <« RR/S4 Eingang zum Referenzwert #2 zugeordnete
Referenzfrequenz #2 AuFZ : 50Hz
« Eckfrequenz 2 F {13 :50Hz < RX Eingang zum Referenzwert #2 zugeordnete
Referenzfrequenz #2 Fc 13 : 50Hz
« All Eingang zum Referenzwert #2 zugeordnete
Referenzfrequenz #2 F225 1 50Hz
« Al2 Eingang zum Referenzwert #2 zugeordnete
Referenzfrequenz #2 F&3! 1 50Hz
« Obere Frequenzgrenze L. :50Hz < RP/ Hochgeschwindigkeitspuls zum Referenzwert #2
zugeordnete Referenzfrequenz #2 F231 : 50Hz
« Obergrenze der PID- Regelabweichung F3&4 : 50Hz
« Untergrenze der PID- Regelabweichung F3&5: 50Hz
» Umschaltung FU-Betrieb/Netzbetrieb F355 :50Hz « Obere Frequenzgrenze F357 : 50Hz
* Zum Referenzwert #2 zugeordnete
Referenzfrequenz #2 & :50Hz -« Obere Frequenzgrenze mit PID-Regelung F370 : 50Hz
« Motor-Nenndrehzahl (Motor-Typenschild) F47 7 :1410min-1
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[ 60 Hz Grundeinstellung (E4P =2) |

Einstellen von £4F=2 fiihrt dazu, dass die folgenden Parameter fiir einen Betrieb bis 60 Hz eingestellt werden.
(Dadurch verandert sich nicht die Einstellung anderer Parameter.)
« Maximale Frequenz FH 1 60Hz « VI/Il Eingang zum Referenzwert #2 zugeordnete
Referenzfrequenz #2 R iF2 1 60Hz
« Eckfrequenz 1 ui :60Hz + RR/S4 Eingang zum Referenzwert #2 zugeordnete
Referenzfrequenz #2 RuFZ 1 60Hz
« Eckfrequenz 2 F {0 1 60Hz e« RX Eingang zum Referenzwert #2 zugeordnete
Referenzfrequenz #2 F2 15 1 60Hz
« All Eingang zum Referenzwert #2 zugeordnete
Referenzfrequenz #2 F225 : 60Hz
« Al2 Eingang zum Referenzwert #2 zugeordnete
Referenzfrequenz #2 F£3t : 60Hz
« Obere Frequenzgrenze L 1 60Hz « RP/ Hochgeschwindigkeitspuls zum Referenzwert #2
zugeordnete Referenzfrequenz #2 F237 1 60Hz
« Obergrenze der PID- Regelabweichung F 1 60Hz
« Untergrenze der PID- Regelabweichung F355: 60Hz
« Umschaltung FU-Betrieb/Netzbetrieb F355 :60Hz e« Obere Frequenzgrenze F35 1 60Hz
* Zum Referenzwert #2 zugeordnete
Referenzfrequenz #2 F& :60Hz  Obere Frequenzgrenze mit PID-Regelung F373 : 60Hz

« Motor-Nenndrehzahl (Motor-Typenschild) F537  :1710min-1

Werkseinstellung (E4° =3) |

Einstellen von £5F=3 fuhrt dazu, dass die folgenden Parameter auf inre Werkseinstellung zuriickgesetzt werden.
*Mit Einstellung des Parameters auf einen Wert von 3, erscheint fir kurze Zeit| in iz|in der Anzeige und danach die
Anzeige oder . Beachten Sie, dass mit dieser Einstellung der Fehlerspeicher geléscht wird.

Vorsicht bitte! Die folgenden Parameter werden nicht auf die Werkseinstellung zuriickgesetzt, wenn Sie
Lun

Parameter -4 =3 setzen. Die folgenden Parameter werden ebenfalls nicht in der Benutzerparametergruppe Ll
angezeigt, auch wenn sich ihre Einstellung von der Werkseinstellung unterscheidet.

Parameter Funktion

o

LH Historie-Funktion

151 Festlegung der MessgroRe fur die FM-Klemme

n Kalibrierfunktion fiir die FM-Klemme

Festlegung der MessgroRe fur die AM-Klemme

- Kalibrierfunktion fir die AM-Klemme: Bei angeschlossenem Messgerat kann die unter F& 0
gewahlte Anzeige Online mit den Pfeil 1 abgeglichen werden
Analoge Eingangs-

klemme VI/VII Spannungs-/Strom-

umschaltung

Analoge Eingangsklemme Al2 (Option) Spannungs-/Stromumschaltung
VI/Il Referenz Verschiebung

VI/Il Referenz Verstéarkung

RR/S4 Referenz Verschiebung

RR/S4 Referenz Verstarkung

RX Referenz Verschiebung

RX Referenz Verstarkung

Optionale All Referenz Verschiebung

Optionale All Referenz Verstéarkung

(Fortsetzung néachste Seite)
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Parameter Funktion

Optionale Al2 Referenz Verschiebung

Optionale Al2 Referenz Verstéarkung

Auswahl digitaler Ausgang/Pulsausgang
(OUT-NO)

Festlegung de MessgroRe des optionalen MON1 Ausganges

Kalibrierfunktion fur den optionalen analogen MON1 Ausgang: Bei angeschlossenem
craa

FEd Messgerat kann die unter - i gewéhlte Anzeige Online mit den Pfeiltasten
abgeglichen werden.

FEM Festlegung de MessgréRe des optionalen MON2 Ausganges

Kalibrierfunktion fur den optionalen analogen MON2 Ausgang: Bei angeschlossenem
Messgeréat kann die unter F5 74 gewdahlte Anzeige Online mit den Pfeiltasten
abgeglichen werden.

il
=z}
et
oA

FM Umschaltung Spannung/Strom

fe] Ee]
[

MON1 Umschaltung Spannung/Strom-Ausgang

Pxl F=x] =]

[a}

MON2 Umschaltung Spannung/Strom-Ausgang

bl
|-
o
Fia

T

Auswahl EASY Parameter 1~32

0

Free Datenspeicherung

fx}
.
==

-
o
| = [ = ] ] e

poe]
poce]

Reset-Funktion

Fehlerspeicher I6schen (E4F =4) |

Lo

Mit Einstellen von :57=4 werden die Speicher der letzten 4 Stérungen geldscht.

Betriebsstundenzahler riicksetzen (E4F =5) |

Mit Einstellen von £4F=5 kann der Betriebsstundenzahler auf 0 zuriickgesetzt werden.

Typeninformation initialisieren (4P =6) Nur zu Servicezwecken|

Luo cLuo

Einstellen von =5=6 fiihrt dazu, die bei Stérung t:47 (Formatfehler) zu beheben. Mit dieser Funktion wird eine
Steuerkreisplatine neu formatiert und an den Umrichter angepasst, z. B. wenn eine Steuerkreisplatine aus einem
Umrichter ausgewechselt und an einen anderen angeschlossen wird. Mit dieser Einstellung werden alle
gespeicherten Daten geldscht.

Benutzerparameter sichern (E4P =7) |

Einstellen von £47=7 fiihrt dazu, dass die aktuellen Parametereinstellungen gespeichert werden.

Benutzerparameter zuriickschreiben (4P =8) |

Einstellen von £5P=8 fiihrt dazu, dass die mit Parameter :4F=7 gespeicherten Parameter zuriickgeschreiben
werden.
* Die Einstellungen 7 und 8 erméglichen die Nutzung von benutzereigenen Grundeinstellungen.

Betriebsstundenzahler fir Ventilator 1oschen (E4F  =9) |

Einstellen von £5P=9 fiihrt dazu, dass der Betriebsstundenzahler fiir den Ventilator geléscht wird. Setzen Sie diesen
Parameter, wenn Sie den Ventilator austauschen, etc.

Hoch-/Runterlaufzeit einstellen: 0.01 bis 600.0 s (E4F =10) |

Mit Einstellen von =%”=10 kénnen Sie die Hoch-/Runterlaufzeit innerhalb von 0.01 bis 600.0 s einstellen.

Hoch-/Runterlaufzeit einstellen: 0.1 bis 6000 s (E4PF =11) |

Mit Einstellen von £4F=11 kénnen Sie die Hoch-/Runterlaufzeit innerhalb von 0.1 bis 6000 s einstellen.
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5.21 Aufrufen und Andern der benutzten Parameter

: Anzeige von Parametern, die von der Werkseinstellung abweichen

, N
! Funktion \
: Mit dieser Funktion kénnen automatisch die von der Werkseinstellung abweichenden Parameter in der :
\  Benutzerparametergruppe L aufgerufen und angezeigt werden. Die Parametereinstellungen kénnen in |
" dieser Gruppe ebenso verandert werden. ,'
~ ,

Anm. 1:  Wenn Sie einen Parameter auf seine Werkseinstellung zurlicksetzen, erscheint er nicht mehr in Lri.
Anm. 2:  Es kann einige Sekunden dauern, bis die veréanderten Parameter angezeigt werden, da die gespeicherten

Daten der Benutzerparameter L mit der Werkseinstellung gepriift werden. Durch Betatigen der
MODE-Taste kdnnen Sie den Suchvorgang abbrechen.
Anm. 3: Parameter, die nach der Einstellung =47=3 nicht mehr auf die Werkseinstellung zuriickgesetzt werden

kénnen, erscheinen nicht in der Anzeige. = Weitere Informationen siehe Kapitel 5.20.

B Parameter aufrufen und neu programmieren

Verwendete Tasten LED-Anzeige Vorgang

Zeigt die Betriebsfrequenz an (Betrieb gestoppt).

oo (Wenn die Auswahl der Standardanzeige F71iI eingestellt ist.
[Betriebsfrequenz]).

Durch Betatigen der MODE-Taste wird in die Programmierebene
ALH umgeschaltet. Der erste Parameter HiH der Gruppe
BASISPARAMETER wird angezeigt.

Betatigen Sie die Taste A oder 'V, um zur

Benutzerparameter-Gruppe Lru zu gelangen.
Betatigen Sie die ENTER-Taste, um in den Modus fiir die
uo--- benutzerdefinierte Parametersuche zu wechseln.

Die Parameter mit einer von der Werkseinstellung abweichenden
Einstellung werden gesucht. Betétigen Sie die Taste £ oder ¥,
um den angezeigten Parameter zu andern. Betétigen Sie die

AL ENTER-Taste oder die &% Taste, um die angezeigten Parameter

zu verandern. (Mit der Taste ¥ kénnen Sie in umgekehrter
@ @ Reihenfolge suchen.)

Betatigen Sie die ENTER-Taste zum Anzeigen der Einstellung.

e
OO J®

®

Die Taste 4 oder ¥ driicken, um die Einstellung zu verandern.

S
©

Betéatigen Sie die ENTER-Taste, um den geanderten Wert zu
@ AT Ubernehmen. Der Parameter und die Frequenz werden
HHETLL abwechselnd angezeigt. Nach der Ubernahme wird
- --“ angezeigt.
U - -F Gehen Sie wie beschrieben vor, um weitere Parameter aufzurufen
( ) - - oder um deren Einstellung mit den Tasten £ oder ¥ zu verandern.
U ;
@ (@ ) wird 1§ --- wieder angezeigt, ist das Aufrufen beendet.
U R
Parameter-Anzeige Durch Driuicken der MODE-Taste kdnnen Sie den Suchvorgang
1 abbrechen und zum Einstellungsmodus zurtickkehren.

Durch Driicken der MODE-Taste kénnen Sie zum Status- oder zum
Standard-Anzeigemodus (Anzeige der Betriebsfrequenz)
1 zurtickkehren.

d
b

'
l

=l

E:
[
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5.22 Funktionen der EASY-Taste

: Parameter-Anzeigeauswabhl
: Funktionen der EASY-Taste

[ Fi5t | FIB2 | : Auswahl EASY- Parameter 1~32

!« Funktion

Die folgenden drei Funktionen kénnen der EASY-Taste fur eine leichtere und schnellere Anwendung uber
eine Taste zugewiesen werden: <Umschaltung zwischen Schnell- und Standardeinstellungsmodus
*Schnelltaste
«Bedienfeld/externe Taste: Bedienfeld AN

[Parameter einstellen]

Para- Funktion Einstellungsbereich Werkseinstellung
meter
0: Standardeinstellung bei Aktivierung des
PEEL Parameter-Anzeigeauswahl Motors L 0
TR 1: Schnellmodus bei Aktivierung des Motors -
2: Nur Schnellmodus
0: Umschaltung zwischen Schnell-/Standard-
einstellungsmodus
1: Schnelltaste: Taste 2 Sekunden gedrickt
halten zum Speichern der Parameter,
R - einfaches Betétigen der Taste zum n
T Funktionen der EASY-Taste Aufrufen der gesgpeicherten Parameter -
(Historie-Parameter)
2: Bedienfeld/externe Taste: Bedienfeld AN
3: Halten von Extremwerten (peak hold &
minimum hold)

B Schnell-/Standardauswahl-Modus (F 1508=0)
Mit der EASY-Taste kann zwischen Schnell- und Standardeinstellungsmodus umgeschaltet werden.
Je nach Modus wird eine reduzierte Auswahl von 1...32 Parametern oder alle Parameter angezeigt.

Schnellauswahimodus

In diesem Modus kénnen Sie eine Vorauswahl von Parametern treffen (max. 32 Parameter), deren Einstellungen
héaufig veréndert werden, so dass nur diese aufgerufen werden. Acht Parameter werden werkseitig im Voraus
ausgewahlt; Sie kénnen Parameter individuell zufiigen oder ersetzen.

Standardmodus

Standardeinstellungsmodus, in dem alle Parameter aufgerufen werden.

[Aufrufen von Parametern]

Setzen Sie Parameter F 150=0, schalten Sie auf den Einstellungsmodus durch Betatigen der EASY-Taste um, und
betatigen Sie dann die MODE-Taste.

Betatigen Sie die Taste /A oder %7 um die Parameter in aufsteigender oder absteigender Reihenfolge aufzurufen.

Beziehung zwischen Parametereinstellung und Modus:

=0

. Standardeinstellungsmodus bei Aktivierung des Motors. Betatigen Sie die EASY-Taste, um zum
Schnelleinstellungsmodus umzuschalten.

=1
. Schnelleinstellungsmodus bei Aktivierung des Motors. Betétigen Sie die EASY-Taste, um zum
Standardeinstellungsmodus umzuschalten.

[PSEL | =2

. Schnelleinstellungsmodus (festgelegt).
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[Parameter einstellen]

Waéhlen Sie die gewiinschten Parameter 1 bis 32 aus (F 15 i~F 152). Beachten Sie, dass die Parameter mit einer
Kommunikations-Nr. definiert sind. Die Kommunikations-Nr. finden Sie in der Parameterliste in Kapitel 7.

Im Schnellauswahl-Modus werden nur die unter 1 bis 32 definierten Parameter in der Reihenfolge ihrer
Registrierung aufgefuhrt.

In der Werkseinstellung sind die Parameter wie folgt eingestellt:

[Parameter einstellen]

Parameter Funktion Einstellungsbereich Werkseinstellung
Fs Auswahl EASY Parameter 1 0~ 999 HO(RLY)
FI52 Auswahl EASY Parameter 2 0 ~999 15 (Fi)
Fasd Auswahl EASY Parameter 3 0~ 999 t(FH)
FaEH Auswahl EASY Parameter 4 0~ 999 5 (RCLD)
FI55 Auswahl EASY Parameter 5 0~ 999 {0 (3ED)
Fi5E Auswahl EASY Parameter 6 0~ 999 GO0 (EHr)
FI5T Auswahl EASY Parameter 7 0 ~999 ERGD)
FasE Auswahl EASY Parameter 8

~ ~ 0 ~999 599
FaE Auswahl EASY Parameter 31
FOAD Auswahl EASY Parameter 32 0 ~ 999 50 (PSEL)

Anm.: Wenn eine ungiiltige Kommunikations-Nr. definiert wird, dann wird sie als Fortlaufend
999 (ohne zugewiesene Funktion) angesehen. 999: ausgeschaltet

W Lesezeichen-Funktion (F150=1)
Mit dieser Funktion kdnnen Sie einen der Parameter in der Liste als Sprungziel auswéhlen, so dass Sie diesen mit
einem Tastendruck anwéhlen kénnen. Die Lesezeichenfunktion kann nur in der Frequenzanzeige benutzt werden.

[Einstellung]

Setzen Sie Parameter F 151 = 1, zeigen sie den Parameter an, fur den Sie das Lesezeichen festlegen mochten, und
halten Sie die EASY-Taste fur mindestens 2 Sekunden gedriickt. Das Lesezeichen wurde erzeugt.

Um den Parameter aufzurufen, betétigen Sie die EASY-Taste.

m Halten von Extremwerten (peak hold & minimum hold) (F 150=3)
Mit dieser Funktion kdnnen Sie fir die Funktion ,Extremwerte halten’ Triggersignale mit der EASY-Taste geben (s.
Parameter F 105, FSEG, F9RE, F915, F572). Das Messen der Extremwerte fiir diese Parameter beginnt in dem
[ o

Augenblick, wenn Sie die EASY-Taste betatigen, nachdem Sie Parameter - 150=3 gesetzt haben. Die Extremwerte
(peak hold & minimum hold) werden in absoluten Werten angezeigt.
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B Fern- / Vor-Ort-Steuerung: Bedienfeld AN (F150=2)

Mit dieser Funktion kénnen Sie einfach zwischen Vor-Ort- und Fersteuerung fiir Befehle und Frequenzvorgaben
umschalten (Bedienfeld / dig. Eingénge). Setzen Sie dafiir Parameter 7 150=2, und wéhlen Sie dann mit der
EASY-Taste das gewiinschte Steuerungsgeréat aus.

[Steuerung uber dig. Eingénge]

Frn

Wenn CNEd=0 ist kein Umschaltungsvorgang erforderlich.

[Steuerung lber das Bedienfeld]

Schalten Sie die EASY-Taste ein.

Taste

Vor-Ort / Fern

Eingangsfunktion 108/109
Prioritat fur Digitaleingédnge

Eingangsfunktion 104/105 I
FNOd / F207 Umschaltung

Befehle
nod
Digitaleingéange
Bedienfeld
RS485
Kommunikation
Feldbusoption
Frequenzvorgaben
FNGd
Analogeingange
(VI/I,RR,RX)
Bedienfeld — —
RS485

Kommunikation —]

Feldbusoption

Motorpoti

Pulseingang
(opt.)

Analogeingange
(VI/IL,RR,RX)

Bedienfeld

RS485
Kommunikation

Feldbusoption
Motorpoti

Pulseingang
(opt.)

Frequ.vorg.
Fein

7

Bedienfeld

Bedienfeld

Eingangsfunktion 48/49
Prioritat fur Steuerwort ignorieren
(FA00, FA04, FA06: Bit 14 und 15)

I Digitale

Eingange wirksame

Befehle

Eingangsfunktion 106/107 |
Prio. fur Analogeing. VI/II |

Vi .
wirksame

Frequenzvorgabe

Steuerwort

E-52



TOSHIBA Frequenzumrichter VF-PS1

5.23 Drooping-Regelung zur Lastverteilung auf mehrere Antriebe

FI28 | : Maximale Drooping-Regelverstarkung 2

FI2 ! | : Frequenzvorgabe bei kleinster Regelverstarkung 2

F322 | : Frequenzvorgabe bei maximaler Regelverstarkung 2 (F320)
F323 | : Drehmoment-Totband (Bereich mit Regelungverstarkung 1 = 0)
F324 | : Dampfung der Regelung

Funktion

Abhé&ngig vom Drehmoment und der glltigen Frequenzvorgabe verringert oder erhéht die
Drooping-Regelung die Drehzahl des Motors. Die Motorcharakteristik wird dadurch ,weicher”,
vergleichbar mit einem Schlupfmotor. Dies dient zur Lastverteilung, wenn mehrere Antriebe
parallel auf eine gemeinsame Last wirken.

Die Drooping-Regelung erfordert die Verwendung der Vektor-Regelung (Parameter Pt =3, 4
oder 7).

o —————— -
————————

Regelverstarkung 1 ist abhéngig vom Drehmoment. Regelverstarkung 2 ist abhéngig von der Frequenzvorgabe.
Multipliziert mit der Motornennfrequenz ergibt sich die Anderung der Ausgangsfrequenz (siehe Beispiel).

Regelverstarkung 1 (abh. vom Drehmoment) | | Regelverstarkung 2 (abh. von der Frequenzvorgabe) |
— N
j=2} j=2}
c c
=] =]
= =
S «C
4 4
2 2
Foo Frequenz-
vorgabe
- 3] Drehmoment
Parametereinstellungen]
Parameter Beschreibung Einstellungsbereich | Werkseinstellung
Fach Maximale Regelverstarkung 2 0.0 ~100.0 % [N
Fact Frequenz bei min. Regelverstérkung 2 0.0 ~ 320.0 Hz [
Facd Frequenz bei max. Regelverstarkung 2 0.0 ~320.0 Hz [
Facd Drehmoment-Totband (mit Regelungverstarkung 1 =0) [0~ 100 % i
FacH D&mpfung der Regelung 0.1 ~ 200.0 rad/s i

« Die Drooping-Regelung kann nur mit Vektorregelung (F:=3, 4, 7 oder 8) verwendet werden. Dies setzt zudem die
Einstellung der Motorparameter wi_, ulw, FHE5, FHOE, FHO T und das Durchfiihren des Autotunings mit 4L voraus.
Anderenfalls kann vom Frequenzumrichter das Drehmoment nicht ausreichend genau ermittelt werden.

« Wenn das ermittelte Drehmoment groRer als das Drehmoment-Totband 323 ist, dann wird die Frequenz
(wahrend des motorischen Betriebs) verringert oder (wéhrend des generatorischen Betriebs) erhoht.

« Die Drooping-Funktion wirkt nicht wenn die Frequenzvorgabe unterhalb von der mit Parameter 32 | eingestellten
Untergrenze liegt.

« Oberhalb von der mit Parameter F 322 eingestellten Frequenzvorgabe kann die Regelverstarkung nicht weiter
angehoben werden.

« Im Frequenzbereich zwischen den mit Parameter F32 { und F322 eingestellten Frequenzen verandert sich die
Drooping-Regelverstarkung (und damit die Ausgangsfrequenz) linear.

« Die Drooping-Regelung sollte unterhalb der Motor-Nennfrequenz (Parameter ..i.) verwendet werden. Oberhalb
von ul (Im Feldschwachbereich) kann es zu Abweichungen bei der Drehmoment-Erkennung und des Totbandes
F323 kommen.

» Unter Umsténden kann die Drooping-Regelung die Ausgangsfrequenz auch tiber die maximale
Ausgangsfrequenz (FH) anheben.
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Die Anderung der Ausgangsfrequenz durch die Drooping-Regelung kann wie folgt berechnet werden:

a) Drehmoment und Regelverstarkung 1 (siehe linkes Diagramm)
Motorischer Betrieb - Drehmoment (% des Motornennmoments) = 0
Regelverstarkung 1 = (aktuelles Drehmoment -

Die Regelverstarkung ist betragsmagig positiv.

Generatorischer Betrieb - Drehmoment (% des Motornennmoments) < 0
Regelverstéarkung 1 = (aktuelles Drehmoment + ) /100
Die Regelverstarkung ist betragsméagig negativ.

b) Regelverstéarkung 2 und Frequenz (siehe rechtes Diagramm)

Wenn:
<[
Und:
|Frequenzvorgabe| <
Dann gilt:
Regelverstarkung 2 = 0
Oder:
|Frequenzvorgabe| >
Dann gilt:
Regelverstarkung 2 =
Oder:
FIZ 1] < |Frequenzvorgabe| <
Dann gilt:
|Frequenzvorgabe| —
Regelverstarkung 2 =
Wenn:
> [
Und:
|Frequenzvorgabe| <
Dann gilt:
Regelverstarkung 2 = 0
Oder:

|Frequenzvorgabe| >
Dann gilt:
Regelverstarkung 2 =

c) Ausgangsfrequenz mit Drooping

Ausgangsfrequenz = Frequenzvorgabe — ( AMM- % Verstarkung 1 x Verstarkung 2)
Anmerkung: Wenn die Motornennfrequenz 100 Hz uberschreitet, berechnen Sie diese mit maximal 100 Hz.

d) Beispiel
Die Parameter seien eingestellt:
Parameter Beschreibung Einstellungsbereich | Beispieleinstellung
Motor-Nennfrequenz 25.0 ~ 500.0 Hz 500
Maximale Regelverstarkung 2 0.0 ~ 100.0 % 300
Frequenz bei min. Regelverstérkung 2 0.0 ~320.0 Hz [N
Frequenz bei max. Regelverstarkung 2 0.0 ~320.0 Hz 0D
Drehmoment-Totband (mit Regelungverstérkung 1 = 0) [0 ~ 100 % 30

Bei motorischem Betrieb mit 80 % Drehmoment und Frequenzvorgabe von 30 Hz ergibt sich:
Ausgangsfrequenz = 30 Hz — Absenkung
Ausgangsfrequenz = 30 Hz — ( 50 Hz x Verstarkung 1 x Verstarkung 2)
Ausgangsfrequenz = 30 Hz — ( 50 Hz x (80 % — 30 % ) / 100 x Verstarkung 2)
Ausgangsfrequenz =30 Hz — (50 Hz x 0,5 x { (30 % /100 ) x [ (30 Hz—-10Hz )/ (70 Hz-10Hz)1})
Ausgangsfrequenz =30 Hz — (50 Hz x 0,5 x { 0,3 x[20/60]})
Ausgangsfrequenz = 30 Hz — 2,5 Hz = 27,5 Hz
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5.24 MY FUNKTION

MY FUNCTION wird durch die Parameter F5-- im Programmiermenii des Frequenzumrichters vollstandig beschrieben. Eine
Programmierung der SPS-Funktionen mit einem externen Programmiergerat ist nicht erforderlich.

[1] Logikfunktionen (Parameter FE300 ... F95E)

¢ Auswertung aller Digitaleingdnge und Betriebszusténde (z.B. ,Hochlauf beendet und Eingang XY*)

* Auswertung aller Betriebswerte (z.B. ,Minimalwert des Drehmoments ist groRer als*)

* Erweiterte Logikfunktionen: ein/aus-Timer, zwei Zahler, set/reset

» Beliebige Verkniipfung der Ergebnisse

« Steuerung aller Digitalausgéange und Eingangsfunktionen (z.B. ,Drehrichtungswechsel nach 20 Sekunden*)

fda]
3 Lorann

[2] Funktionen fur Analogeingénge (Parameter F555

« Veranderung ausgewahlter Parameterwerte durch Analogsignale oder Wortspeicher (z.B. ,P-Anteil der PID-Regelung
einstellbar mit Analogeingang*)

o Zugriff auf zwei der vier Wortspeicher

[3] Monitorfunktionen (Parameter F355 ... F972)
* Anzeigefunktionen fur alle Monitorwerte (z.B. ,Spitzenwert des Ausgangsstroms speichern*)
e Ausgabe an den Analogausgangen

MY FUNCTION kann mit Parameter -7 = 0/2 oder durch die Eingangsfunktion 64/65 *1 aktiviert/deaktiviert werden
(Parameter F37171 =1).

Alle Digital-Eingangsfunktionen *1 und alle Ausgangsfunktionen *12 kénnen auch in MY FUNCTION verwendet werden.
Alle integrierten Digitaleingange (7 standardmafig, maximal 16 mit optionalen Erweiterungen) kénnen fiir die Logikfunktionen
verwendet werden, ausgenommen ist der Digitaleingang PWR fiir sichere Anlaufsperre). Die Digitaleingangsfunktionen *1 kénnen
parallel zu MY FUNCTION verwendet werden, wenn Parameter 57 7= 2 ist (MY FUNCTION aktiviert).

Soll ein Digitaleingang ausschlieflich fir MY FUNCTION verwendet werden, sollte diesem Eingang keine Eingangsfunktion
zugewiesen sein (Parameterwerte & { { ... F {Z5 = 0).

Virtuelle Digitaleingénge (4 standardméRig) sind Bitmerker mit Eingangsfunktion (,Eingangsfunktionen ohne Klemme®). Mit
den Logikfunktionen kann deren Schaltzustand gesteuert und ausgewertet werden, abhéngig davon wird die entsprechende
Eingangsfunktion *1 aktiviert (siehe Parameter 573 ... F 571G, vgl. integrierte Digitaleingénge).

Bitmerker (8 standardmaBig) ohne Eingangsfunktion kénnen ZWlschenergebnlsse aufnehmen. Der Zustand kann mit den
Logikfunktionen gesteuert und ausgewertet werden.

Alle Digitalausgange (2 standardméagig, maximal 6 mit optionalen Erweiterungen) und Relais (1 Wechsler standardmaRig,
maximal 3 Wechsler mit optionalen Erweiterungen) kénnen mit den Logikfunktionen gesteuert und ausgewertet werden.
Ein-/Ausschalt-Timer (5 standardmagig), Zéhler (2 standardméaRig) und SET/RESET stehen als erweiterte Logikfunktionen zur
Verfugung.

Werte von allen Analogeingangen (3 standardmafig, maximal 5 mit optionaler Erweiterung ETB004Z), alle Betriebswerte (z.B.
Frequenz, Strom etc., insgesamt 64 Werte) und Festwerte (5 Prozentwerte fir Eingangssignale oder Drehmomente sowie 5
Frequenzen verfugbar) kénnen miteinander verglichen oder die Differenz gebildet werden. Extremwerte kdnnen gehalten
werden. Ergebnisse von Vergleichen kénnen mit den Logikfunktionen ausgewertet werden.

Mit Werten von vier der Analogeingénge (3 standardmafig, maximal 5 mit optionaler Erweiterung ETB004Z) kdnnen folgende
Parameter beeinflusst werden:

Hochlaufzeiten (RLL, dEL) gemeinsam oder getrennt nach Hoch- oder Runterlaufzeit

Obergrenze fur Frequenzvorgaben (L.

Manuelle Anlaufdrehmoment-Anhebung (i)

Strom-Soft-Stall Schwellwert (F&T 1)

Lastfaktor des Motors zum thermischen Schutz (zHr

P-Anteil der Drehzahlregelung (FHETD)

Drehmomentcharakteristik (Drooping-Faktor) (F32T)

PID-Regelung P-Anteil (F 352

Minimum und Maximum von vier der Betriebswerte (z.B. Frequenz, Strom etc., insgesamt 64 Werte) konnen in der
Monitorebene des Frequenzumrichter-Menus, an allen Analogausgéngen (2 standardmafig, maximal 4 mit optionaler
Erweiterung ETB004Z) und am Pulsausgang (1 standardmafig) angezeigt werden.

*1: Funktionszuweisung fur Digitaleingange: 5|ehe Parameter F {35, F ({0 .. F {28 und F {EX ... F BT
(Einstellbereich auf Seite G-7) und Parameter £ 40 ... F 45 - o
*12: Funktionszuweisung fur Digitalausgénge / Relais: S|ehe Parameter F {30 ... F 138, F 5B und F i5%

(Einstellbereich auf Seite G-8).
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Fur die Logikfunktionen stehen sieben zweistufige Funktionsblocke mit fester Struktur zur Verfuigung. Die Eigenschaften der
Elemente E1, Q1, EA2, Q2, EA3, Al werden fur jeden der Blocke 1. — 7. durch jeweils sechs Parameterwerte festgelegt:

Eingang E1 Fkt. Q1 Fkt. Q2 Ausgang Al
1. 17501 1. 1. F8D5
2. 2. F580% 2. 2.F5 0
3. 3.F33 > s 3.F5 0
4. 4. F935 4. 4, FEM4T
5. 5. F84E 5. 5. F8HE
6. 6. Fo4 6. 6. F552
7. 7.F 7. 7.F858
EA2 EA3

=

oooa &R 3

o1l
N o g s WN PR

No o~ wNE

.,

Die Blécke kénnen untereinander verschaltet werden. Zwischenergebnisse kdnnen in den acht Bitmerkern, vier virtuellen
Eingangen, allen 7 integrierten Digitaleingdngen und den 16 Digital-Ausgangsfunktionen zwischengespeichert werden.
Die Funktion der Elemente EA2 und EA3 wird festgelegt durch die gewahlten Logikfunktionen Q1 und Q2 im selben Block.

Ein- und Ausgénge

Digitaleingénge werden folgendermafBen verwendet:
1) Dem zu benutzenden Digitaleingang wird keine Eingangsfunktion zugewiesen (Parameter = 0).
2) Der Digitaleingang wird als Eingang E1, EA2 oder EA3 fiir einen Block gewahlt.

Beispiel: Regler-Freigabe (Eingangsfunktion 6, ST) erfolgt durch UND-Verkniipfung zweier Digitaleingange (Klemmen S1 und S2)
und wird an Digitalausgang OUT2 angezeigt.

Eing. E1 Funkt. Q1 Funkt. Q1 Ausg. Al
S1 -
(AND) (ST)
FOnn=5 FA0 =3 FAi3=1
i ouTz
iFi3i=222
(MFO1)

.........................

Eing. EA2

82 VIL
- F3l3=6
Fid2=6 (sm
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Digitalausgange und Relais werden folgendermaRen verwendet:
1) Dem zu verwendenden Digitalausgang/Relais wird eine der Ausgangsfunktionen 222...252 *1 zugewiesen. Die
geradzahligen Parameterwerte stehen fiir nicht-invertierte Ausgangsfunktionen, die ungeradzahligen fir invertierte.
2)) Eines der Ausgangselemente A1, EA2 oder EA3 wird mit dem Parameterwert = 1222, 1224, ..., 1252 (nur
geradzahlige Parameterwerte verwenden). Insgesamt stehen 16 Ausgangsfunktionen fiir MY FUNCTION zur
Verfiigung. Mehreren Digitalausgangen / Relais kann die selbe Ausgangsfunktion zugewiesen werden.

Beispiel: Invertierte Ausgabe des Verknupfungsergebnisses am Digitalausgang OUT1 mit der invertierten Ausgangsfunktion 223
und gleichzeitig nicht-invertierte Ausgabe am Digitalausgang OUT2 mit der nicht-invertierten Ausgangsfunktion 222.

Funkt. Q1

1

(ST)

Fab3=1

/\ OuTL:
Ausg. EA3 Y F {30

F ol =223

M FOl (inv. MFO1)

ouT2:
Fi3i=222
(MFO1)

Beispiel: Invertierung des Verknipfungsergebnisses mit der Schaltfunktion STN und Ausgabe am Digitalausgang OUT1 mit der
Ausgangsfunktion 224 (nicht-invertiert).

Funkt. Q1 Ausg. Al

i outz
iFii=0224

(MFO2)

ouT1:
Fliai=222
(MFO1)

Programmierung dieser beiden Beispiele bewirkt das gleiche Verhalten.
Bei Invertierung der Ausgangsfunktion (oberes Beispiel) wird keine MY FUNCTION Schaltfunktion zur Invertierung benotigt.

Siehe folgende Seiten fiir Erlauterungen der Schaltfunktionen.
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Analogeingénge, Wortspeicher und Betriebswerte werden folgendermaf3en verwendet:
1.)  Jeder analoge Eingangswert wird in einem Datenwort vorgehalten. Die Parameter-Adressen der analogen
Eingangswerte sind:

Analog-Eingangswert Kommunikationsnummer (Adresse) E1, EA2, EA3 Parameterwert
RR/S4 Analogeingang FE35 3035

VI/Il Analogeingang FE36 3036

RX Analogeingang * FE37 3037

Al1 optionaler Analogeingang * FE38 3038

Al2 optionaler Analogeingang FE39 3039
Wortspeicher (Akku) - 101, 102, 103, 104

Der Endwert (100% des Eingangssignals) wird als 10000 dargestellt.

* Die Analogeingange RX (integriert) und All (optional) kénnen negative Eingangssignale (-10 ... +10V) als negative
Analogwerte mit Vorzeichen (-9999 ... 10000) darstellen.

- Siehe auch Seite G-48 fiir eine Tabelle mit den Adressen aller Betriebswerte.

2) Ein Analogwert wird als Eingangselement (E1, EA2, EA3) gewahlt, indem als Parameterwert
2000 ... 2099 fir die Adressen FDOO ... FD99 (aktuelle Werte)
3000 ... 3099 fir die Adressen FEOQO ... FE99 (letzter Wert bei Stérung wird gehalten)
programmiert wird.

Beispiel: Vergleich des Drehmoments mit einem einstellbaren Schwellenwert am Analogeingang VI/Il und Nothalt bei
Uberschreitung.

Eing. E1 Funkt. Q1 Funkt. Q1 Ausg. Al
Drehm. - >=
-1 L .
(FD18) (ASUB) (GE)
FS00=2018 Fali=13 F3d3i=10

! VIL Funkt:
i Fi3=20

Eing. EA2 Eing. EA3

vin

(FE36) - Fanc
Fa04 = 3036 .

R Festw.
i %-Festw.

{F3iE=0%

Der Betriebswert FD18 (Drehmoment) wechselt das Vorzeichen je nach motorischem oder generatorischen Betrieb. Mit der
Funktion ASUB wird vor dem Vergleich der Betragswert des Drehmoments (Betrag der Differenz zum Festwert 0%) gebildet.

Folgende Festwerte fir Vergleichsfunktionen kdnnen verwendet werden:
.. FE22  %-Festwerte fur alle Werte auRer Frequenzwerte
21 Hz-Festwerte fiir Vergleichsfunktionen mit Frequenzwerten

|
=
.8
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Werte von Analogausgangen kénnen mit den Logikfunktionen nicht verandert werden.

Analogausgange kénnen jeweils einen von vier MY FUNCTION Monitorwerten anzeigen. Diese Monitorwerte wiederum zeigen
Maximal- Minimal- oder aktuelle Betriebswerte des Frequenzumrichters an:
1)  Mitden Parametern F355, F957, FBE5, F97 L wird der gewiinschte Betriebswert fiir die vier MY FUNCTION Monitore
gewahlt:
2000 ... 2099 fir die Adressen FDOO ... FD99 (aktuelle Werte)
3000 ... 3099 fiir die Adressen FEQO ... FE99 (letzter Wert bei Stérung wird gehalten)
-> Siehe auch Seite G-59 fiir eine Tabelle mit den Adressen aller Betriebswerte.

2)  Mitden Parametern F555, F3EE, F975, F5972 wird die gewiinschte Monitorfunktion fiir die vier MY FUNCTION
Monitore gewahlt:
=0 aktueller Betriebswert
=1 Maximum des Betriebswerts halten
=2 Minimum des Betriebswerts halten

3.)  Mitden Parametern FTi5L, RNSL, FE2, FEH wird den Analogausgéngen FM, AM, MON1, MON2 jeweils einer der
MY FUNCTION Monitore zugewiesen:

MY FUNCTION Monitor Kommunikationsnummer (Adresse) | -, —
FRSL, i
Monitor 1 FEGO 46
Monitor 2 FE61 47
Monitor 3 (mit Vorzeichen) FE62 48
Monitor 4 (mit Vorzeichen) FE63 49
4.)  Extremwerte werden festgehalten (bei F5&5, FSEE, F970, F91c = 1, 2), nachdem Parameter F750 = 3 gesetzt wurde

und gelten ab dem Zeitpunkt, zu dem die EASY Taste gedruckt wurde.

Mit der Funktion 18 (PEAK_HOLD) kénnen Maximalwerte von Betriebs- und Analogwerten festgehalten werden. Mit dem
entsprechenden zweiten Eingang EA2 oder EA3 kann der gehaltende Wert zuriickgesetzt werden. Siehe
Funktionsbeschreibung auf den folgenden Seiten.

Basis-Logikfunktionen

Eingéange: integrierte Digitaleingéange, virtuelle Digitaleingange, Bitmerker
Ausgénge: virtuelle Digitaleingénge, Bitmerker, Digitalausgange
0 NOP Q1: Der Zustand des Eingangs E1 wird zum Ausgang der Funktion Q1
] 1 I durchgeschaltet. EA2 ist nicht aktiv.
Q2: Das Ergebnis der Funktion Q2 wird zum Ausgang Al durchgeschaltet. EA3 ist
nicht aktiv.
Eing. E1 Fkt. Q1 Fkt. Q2 Ausg. Al
S1 1~ — 1 = VIl
FE30 =5 Fadi=0 Foi3=0 Fa0S =21
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1sT

Q1: Der Zustand des Eingangs E1 wird zum Ausgang der Funktion Q1 und zum
] 1 Ausgang EA2 durchgeschaltet.
- Q2: Das Ergebnis der Funktion Q2 wird zu den Ausgangen EA3 und A1
durchgeschaltet.

El | EA2 | Q1
o 0 o Fkt. Q2 Ausg. Al

| |- 1 VIl

Ql || EA3 | Al _
o FEi3=1 Fais=21

Eing. E1

S1

2 STN Q1: Der Zustand des Eingangs E1 wird zum Ausgang der Funktion Q1 und negiert

1 zum Ausgang EA2 durchgeschaltet.
lo— Q2: Das Ergebnis der Funktion Q2 wird zum Ausgang Al und negiert zum
Ausgang EA3 durchgeschaltet.

Eing. E1 Fkt. Q1 El JEAZ | Q1
0 1 0
0 1
1 b =
foni=2 Ql || EA3 | Al
0 1 0
i T

Vi1

con

I

il

=21
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3 AND Q1: Die Eingange E1 und EA2 werden bitweise UND-verknupft, das Ergebnis ist
] I am Ausgang der Funktion Q1 verfiigbar.
— Q2: Der Ausgang der Funktion Q1 und der Eingang EA3 werden bitweise
UND-verkniipft, das Ergebnis ist am Ausgang Al verfligbar.
Eing. E1 El | EA2 | Q1
0 0 0
S1 e
0 1 0
FI00=5 111711
Q1 | EA3 || Al
0 0 0
1 0 0
0 1 0
1 1 1
FanM=7
4 ANDN Q1: Der Eingang E1 und der negierte Eingang EA2 werden bitweise
] I UND-verkn(ipft, das Ergebnis ist am Ausgang der Funktion Q1 verfiigbar.
—dq Q2: Der Ausgang der Funktion Q1 und der negierte Eingang EA3 werden bitweise
UND-verkniipft, das Ergebnis ist am Ausgang Al verfligbar.
Eing. E1 Fkt. Q1 El [EAZ] 1
0 0 0
1 0 1
—> —
S1 & T
Fano=s Fani=4 t11]0
Ql | EA3 || Al
0 0 0
Eing. EA2 L 0 L
ing. i
9 0 1 0 Eing. EA3
S2 B S3
FiiZ=6 Fand =7
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50R

Q1: Die Eingéange E1 und EA2 werden bitweise ODER-verkniipft, das Ergebnis ist
am Ausgang der Funktion Q1 verfugbar.

Q2: Der Ausgang der Funktion Q1 und der Eingang EA3 werden bitweise
ODER-verkniipft, das Ergebnis ist am Ausgang Al verfugbar.

Fkt. Q2 Ausg. Al
- <1 —~( VI1
Fidi=s Fais=21

Eing. EA3

S3

F30=7

Q1: Der Eingang E1 und der negierte Eingang EA2 werden bitweise
ODER-verknupft, das Ergebnis ist am Ausgang der Funktion Q1 verfligbar.

Q2: Der Ausgang der Funktion Q1 und der negierte Eingang EA3 werden bitweise
ODER-verkniipft, das Ergebnis ist am Ausgang Al verfugbar.

Eing. E1 Fkt. Q1 Bl |EAZ | Q1
o | o o
1 1
<1 :
— o | 1|1
FAni=5 1111
QL | Eas| A1
o | o o
Eing. EA 2 L 0 L
o | 1| 1
S2 —
Fald =6
6 ORN
<1
El |EA2 | Q1
Eing. E1 Fkt. Q1 Q
o | o 1
1| o 1
<1
_ o | 1] o
FIDi=6 t 111
Q1 [EAs| A1
o | o 1
, 1| o | 1
Eing. EA2
o | 1| o
1| 1] 1

Eing. EA3
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Logikfunktionen fur Betriebswerte und Analogeingange

Eingénge: Analogeingange, Betriebswerte, Konstanten
Ausgénge: virtuelle Digitaleingange, Bitmerker, Digitalausgénge
7 EQ (EXNOR) Q1: Die Eingangswerte E1 und EA2 werden auf Gleichheit geprift, das logische

] — Ergebnis ist am Ausgang der Funktion Q1 verfiigbar.
Q2: Der Ausgangswert der Funktion Q1 und der Eingangswert EA3 werden auf
Gleichheit geprtift, das logische Ergebnis ist am Ausgang Al verfugbar.

Diese Funktion kann auch als EXNOR fir Digitalwerte verwendet werden.

) E1l | EA2 1
Eing. E1 Fkt. Q1 | Q Fkt. Q2 Ausg. Al
E1>EA2 0
Frequ. = E1=EA2 | 1 =
q 5 s =
FEDD El <EA2 0
£330 = 3000 FI3i=7 90127
Q1 [Eas] a1

Q1>EA3 | ©
Q1=EA3 | 1
Q1<EA3 | ©

Eing. EA2 Eing. EA3

Festw.

Festw.

8 NE (EXOR) Q1: Die Eingangswerte E1 und EA2 werden auf Ungleichheit geprift, das

— — logische Ergebnis ist am Ausgang der Funktion Q1 verflgbar.
=1 Q2: Der Ausgangswert der Funktion Q1 und der Eingangswert EA3 werden auf
Ungleichheit geprift, das logische Ergebnis ist am Ausgang Al verfugbar.

Diese Funktion kann auch als EXOR fiir Digitalwerte verwendet werden.

Eing. E1 Fkt. Q1 L [erz] o1 Ausg. AL
F E1>EA2 | 1
requ. # 5 E1=EA2 | 0
—
El<EA2 | 1 3
F300 = 3000 F30i=8
Q1 [eas] a1

Q1>EA3 | 1
Q1=EA3 | ©
Q1<EA3 || 1

Eing. EA2 Eing. EA3
Festw. Festw.
FE04 =924
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9GT Q1: Wenn der Eingangswert E1 groRer als EA2 ist, ist das logische Ergebnis = 1
am Ausgang der Funktion Q1 verfugbar.
Q2: Wenn der Ausgangswert der Funktion Q1 groRer als der Eingangswert EA3
ist, ist das logische Ergebnis = 1 ist am Ausgang Al verfugbar.

EL [Ea2 | o1
Eing. E1 Fkt. Q1 E1>EA2 1 Fkt. Q2 Ausg. A1
> E1=EA2 0 >
—> EL<EA2 | 0 —> —> VI 1
@7 @)
como— -
Fagi= FaBizg Fags = 21
Q1 [eEas] a1

QL>EA3 | 1
Q1=EA3 | 0
Q1<EA3 | ©

Eing. EA2

Eing. EA3

Festw.

Festw.

10 GE Q1: Wenn der Eingangswert E1 groRRer als oder gleich wie EA2 ist, ist das
logische Ergebnis = 1 am Ausgang der Funktion Q1 verflgbar.
Q2: Wenn der Ausgangswert der Funktion Q1 groRer als oder gleich wie der
Eingangswert EA3 ist, ist das logische Ergebnis = 1 ist am Ausgang A1

verfligbar.
Eing. E1 Fkt. Q1 B [er2 ] Q1 Fkt. Q2 Ausg. AL
E1>EA2 | 1
- > E1=EA2 1 s = S V I 1
(GT) EL<EA2 | © N
Fagi=10 F33i=10 F305 = 21
Q1 [eEas] a1
Q1>EA3 | 1
Q1=EA3 | 1
. 1<EA3 0
Eing. EA2 Q Eing. EA3
Festw. Festw.
F3l F3i8
Fatic = 918 FI04 =018
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11LT Q1: Wenn der Eingangswert E1 kleiner als EA2 ist, ist das logische Ergebnis = 1
am Ausgang der Funktion Q1 verfligbar.

Q2: Wenn der Ausgangswert der Funktion Q1 kleiner als der Eingangswert EA3
ist, ist das logische Ergebnis = 1 ist am Ausgang Al verfiuigbar.

Eing. E1 Fkt. Q1 EHEY N Ausg. AL
El > EA2 0
Strom < > El =EA2 0 S
FED3 (LT) E1l<EA2 1
F300 = 3003 FEli=11
o1 [Eas] a1
Q1>EA3 0
Q1=EA3 0
. 1 <EA3 1
Eing. EA2 Q Eing. EA 3
Festw. Festw.
12 LE Q1: Wenn der Eingangswert E1 kleiner als oder gleich wie EA2 ist, ist das

logische Ergebnis = 1 am Ausgang der Funktion Q1 verfugbar.
Q2: Wenn der Ausgangswert der Funktion Q1 kleiner als oder gleich wie der
Eingangswert EA3 ist, ist das logische Ergebnis = 1 ist am Ausgang Al

verfugbar.

Eing. E1 Fkt. Q1 EL [er| 1
_ ELI>EA2 | O

Strom - s E1=EA2 | 1
FEO3 (LE) E1<EA2 | 1

FO0M = 3003 Fali=12

Q1 [eas] a1

Q1>EA3 | ©

QL=EA3 | 1

QL<EA3 | 1

Eing. EA2

Festw.

Ausg. Al

Eing. EA3

Festw.
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13 ASUB

Q1: Der Differenzbetrag Eingangswerte E1 und EA2 ist am Ausgang der Funktion

Q1 verfugbar.

Q2: Der Differenzbetrag des Ausgangswerts der Funktion Q1 und des

Eingangswerts EA3 ist am Ausgang Al verfligbar.

E1l | EA2 Q1

El1>EA2 | E1-EA2

El=EA2 0

E1<EA2 || EA2-E1

Eing. EA2

Festw.

{ 96-Festw. 1:

L 0.2009 | FI02=018

Erweiterte Funktionen

gebracht.

| |-

conT -
Foua =

Fkt. Q2

(ASUB)
11

Ausg. Al

./ ws1

Wortspeicherl

verwendbar
mit F355 =6
oder in
einem
weiteren

Block

%-Festw. 5:
Fa2e
0 - 200 %

Wenn der Frequenzumrichter nach Storung zuriickgesetzt wird, werden diese Funktionen ebenfalls in den Ausgangszustand

18 HOLD (Analogwert halten)

/Q_/a.k/\/:/@_ Mit Eingang EA2 erfolgt ein Reset.
Q1 N {

/\/\/\/‘:/\/ wieder. Mit Eingang EA3 erfolgt ein Reset.
El '

Q1: Der Ausgang von Q1 gibt den Maximalwert des Wertes an Eingang E1 wieder.

Q2: Q1: Der Ausgang A1 gibt den Maximalwert des Wertes am Ausgang von Q1

'_| Der Ausgang folgt dem Eingangssignal, solange das Reset-Signal aktiv ist.
EA2
E1l EA2 Q1
Fkt. Q1
Q X 0 | MAX(E1)
HOLD x | 1 E1
—>
(analog)
Fali=18

Eing. EA2

Fkt. Q1 Ausg. Al

HOLD WS2

—> S
(analog) Wortspeicher2
con—

FIii=18 FI05 = 102
verwendbar
mit 352 =6

oder in

Eing. EA3 einem

weiteren
Block
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14 ON TIMER (Einschaltverzogerung) Q1: Der Ausgang von Q1 wird geschaltet, nachdem EL1 fiir die mit EA2
' TR angegebene Zeit (Festwert) aktiv war .
! ,—l Q2: Der Ausgang Al wird geschaltet, nachdem der Eingang von Q2 fiir die mit
QL : : E EA3 angegebene Zeit (Festwert) aktiv war .
el—— I T L

532) kénnen auch von mehr als funf Timern gleichzeitig

o

Funf verschiedene Zeit-Festwerte (0,01 ... 600 s, Parameter F5925 ...
verwendet werden.

Eing. E1 Fkt. Q1 Fkt. Q2 Ausg. Al

S1 | ON L, —{ ON (V|1
_(Timer) (Timer)

FI00=5 F3li=14 FI03=14 FanS =21

Eing. EA2 Eing. EA3

Zeitw. Zeitw.

Zeitw. 1:
Fo2E

£0,01-600's

15 OFF TIMER (verlangerter Impuls) Q1: Der Ausgang von Q1 wird fur die mit EA2 angegebene Zeit (Festwert)
' ' geschaltet, nachdem E1 aktiv wird.

'
Ql—|_:—|— Q2: Der Ausgang Al wird fuir die mit EA3 angegebene Zeit (Festwert) geschaltet,

E : E nachdem der Ausgang von Q1 aktiv wird.
El ,

532) kénnen auch von mehr als funf Timern gleichzeitig

o

Funf verschiedene Zeit-Festwerte (0,01 ... 600 s, Parameter F5925 ...
verwendet werden.

Eing. E1 Fkt. Q1 Fkt. Q2 Ausg. Al
OFF
S1 - —| OFF = VI1
_SE"T‘EF) (Timer)
FIE0=5 Fai=15 FI03=15 FanS =21

Eing. EA 2 Eing. EA3
— Zeitw. Zeitw.
i Zeitw. 1:
Fa28
H FEEE Ccona
0.01-600's o0 =928
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16 CNT1 (Zahler1)
17 CNT2 (Zahler2)

o ———
E1 L
TS S S ey N

Zahlerl Funktion 16
Zahler2  Funktion 17

Q1: Der Ausgang von Q1 wird nach dem n-ten Wechsel 0->1 des Eingangs E1
geschaltet und bleibt aktiv, bis EA2 aktiv wird.

Q2: Der Ausgang Al wird nach dem n-ten Wechsel 0->1 des Ausgangs von Q1
geschaltet und bleibt aktiv, bis EA3 aktiv wird.

Eing. EA2
] #wdh.
iWdh. CNTL: I
= E oo
 0-0009x | 902 =933

Fkt. Q1 Fkt. Q2 Ausg. Al
CNT1

- Slavz Lyl
(zahlerl) (zahler2)
FI31=16 FI03=17 FID5 =21

Eing. EA3

#Wdh.
wdh. CNT2:

d coou

FA04=934 | §_ 9999 x

18 HOLD (Analogwert halten)

EA2 ‘

Q1: Der Ausgang von Q1 gibt den Maximalwert des Wertes an Eingang E1 wieder.
Mit Eingang EA2 erfolgt ein Reset.

Q2: Q1: Der Ausgang Al gibt den Maximalwert des Wertes am Ausgang von Q1
wieder. Mit Eingang EA3 erfolgt ein Reset.

Der Ausgang folgt dem Eingangssignal, solange das Reset-Signal aktiv ist.

Eing. EA2

Fkt. Q2 Ausg. Al
_s| HOLD |, S
(analog) Wortspeicherl
Fo03=18 F905 = 101
verwendbar
mit F555 =6
oder in
Eing. EA3 einem
weiteren
Block

S2

Fil=6
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19 SET

1EAl= 2EA2 I

1E1 (SET) :

[ |

2E1 (RESET) ! l
20 RESET

: Der Ausgang EA2 wird geschaltet, wenn Eingang E1 von 0->1 wechselt und

bleibt aktiv, bis der Umrichter zuriickgesetzt wird oder die Funktion 20
RESET auf den Ausgang angewendet wird.

: Der Ausgang EA3 wird geschaltet, wenn der Ausgang der Funktion Q1 von

0->1 wechselt und bleibt aktiv, bis der Umrichter zuriickgesetzt wird oder die
Funktion 20 RESET auf den Ausgang angewendet wird.

: Der Ausgang EA2 wird zuriickgesetzt, wenn Eingang E1 von 0->1 wechselt.
: Der Ausgang EA3 wird zuriickgesetzt, wenn der Ausgang der Funktion Q1

von 0->1 wechselt.

Die Funktion 19 SET setzt einen Ausgang auf ,high“, die Funktion 20 RESET setzt einen Ausgang auf ,low".
In der Regel werden beide Funktionen auf denselben Ausgang in zwei verschiedenen Bldcken angewendet.

Eing. 1E1 Fkt. 1Q1
S 1 SET .
FS00=5 Fabi=19
Ausg. 1AE2
VI1g
Eing. 2E1 Fkt. 2Q1
82 RESET N
F305=6

Fkt. 1Q2

SET

S03=19

|
AN

Ausg. 1AE3
|- N VI 2
FO04 =22 Block 1
Fkt. 2Q2
RESET
; —> >
i derselbe
{ Ausgang i FAOS =20
{@zB.VID

Ausg. 2AE3

FSil=22
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21 CLR (Akku loschen) Q1: Der Akku des betreffenden Blocks wird geléscht, wenn Eing. EA2 =1. Die
nachfolgenden Ausgénge erhalten den Wert 0.
Q2: Der Akku des betreffenden Blocks wird geléscht, wenn Eing. EA3 =1. Die
nachfolgenden Ausgénge erhalten den Wert 0, der Ausgang EA2 erhalt noch
den zuvor geladenen Wert.

Diese Funktion ist verfiigbar ab Software Version v614.

Eing. E1 Fkt. Q1 Fkt. Q2 Ausg. Al
CLR WS4
N 5| CLR N
(Akku =0) (Akku =0) Wortspeicher4
Fabi=21 Fe03=21 F305 = 104
verwendbar

in einem
weiteren

Eing. EA 2 Eing. AE3 Block

F3lZ=6 F3li=6
22 CLRN (invertiert Akku l6schen) Q1: Der Akku des betreffenden Blocks wird geléscht, wenn Eing. EA2 =0. Die

nachfolgenden Ausgénge erhalten den Wert 0.

Q2: Der Akku des betreffenden Blocks wird geléscht, wenn Eing. EA3 =0. Die
nachfolgenden Ausgénge erhalten den Wert 0, der Ausgang EA2 erhalt noch
den zuvor geladenen Wert.

Diese Funktion ist verfiigbar ab Software Version v614.

Eing. E1 Fkt. Q1 Fkt. Q2 Ausg. Al
WS4 CLRN WS2
—> —>| CLRN L
Wortspeicher4 (Akku =0) (Akku =0) Wortspeicher2
Fal =22 Fo03=22 F805 =102
verwendbar
{ mit 362 =6
i oderin
Eing. EA2 Eing. AE3 { einem
i weiteren
FElH=6

E-70



Frequenzumrichter VF-PS1

e s mansen: UDY0IBSYDINOG OT HW SLOISIH-SBUNIQIS im mese o mscs e cmm msmem

z'Z'8 [oudey| s & 1b19zabue i
uaplam uabunigls Jep pundiez wnz usgeifsgaiieg 0T i
uabuniQls ¢ ULIZiv| Usp Nz ualaylezulg 1

Programmierebene

TOSHIBA

6. Uberwac

rofden

rie

Anzeige in der Monitorebene

6.1

In der Monitorebene werden alle BetriebsgroRen des Frequenzumrichters angezeigt.

= Informationen zu den Anzeigeebenen (Umschaltung mit der MODE-Taste) finden Sie in Kapitel 3.1.

W

Monitorebene

..-.‘

L,
I

.

A

"y

1|

"y

uagoibsgallag Zz W dUagaIoNUO

TC8

1619zabue uagoibsgalneg alp uapiam (BuniQlS aulay) gallag walewlou 1ag

4) werden

die Nummer (1 ...

[oudey 's ¢

Auswahl der Anzeige- und

Betriebsart

abwechselnd blinkend angezeigt.

Tasten

G

Wird zur Wertein-
stellung und zum
Speichern verwendet.

273 ‘EENTER-Taste

F-1
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6.2

Uberwachen der BetriebsgroRen

6.2.1 Monitorebene im_Regelbetrieb (keine Stdérung)

*1

*2

*3

*4

*5

[Anm. 4]

In diesem Modus kénnen die BetriebsgroRen des Frequenzumrichters angezeigt werden.

Um aus der Standardanzeige in die Monitorebene des Umrichters bei normalem Betrieb zu gelangen, betétigen Sie

B Anzeige (z. B.: Betrieb bei 60 Hz)

-Taste zweimal.

Kommu- LED-
nikations- Angezeige Taste Anzei Beschreibung
NI nzeige
Anzeige der Frequenz (Auswahl der im Display
- Standard-Anzeige GO0 anzuzeigenden BetriebsgroRe mit Parameter 7 {0,
Werkseinstellung )
FEO1 Programmierebene RUH Der erste Parameter Historie (FLH) wird angezeigt.
Monitorebene . .
FEOL | (wechseinde @ - Anzeige der Drehrichtung
. Y (F: Vorwartslauf, R: Ruckwartslauf)
Richtung)
N Anzeige des Frequenz-Sollwerts
- Frequenzvorgabe R R -
Werkseinstellung = i i =i
. Anzeige des Ausgangsstroms.
- Ausgangsstrom o aD g. g‘- .,?
Werkseinstellung F 112 = ¢
Eingangs- wnn Anzeige der Eingangsspannung [Anmerkung 3]
spannung - Werkseinstellung F 713 =3 in %, 5P =10
. Anzeige der Ausgangsspannung. (Werkseinstellung : %)
- Ausgangsspannun /\ R
gangssp 9 Q (Werkseinstellung F 11+ =4
FEOO | Ausgangsfrequenz @ N Anzeige der Frequenz bei aufgetretener Stérung
Digitaleingénge 1 i1, | Anzeige der Schaltzustéande der Digitaleingange
Schaltzustande U (vl L) R R, ST, RES, S1, S2, S3, RRIS4
FEOG Digitaleingéange 2 o .., |Anzeige der Schaltzustande der optionalen
Schaltzustande o Digitaleingange (v. rechts nach links) LI1, LI2, LI3, LI4
Digitaleingénge 3 . ... |Anzeige der Schaltzustande der optionalen
Schaltzustéande o Digitaleingénge (v. rechts nach links.) LI5, LI6, LI7, LI8
Digitalausgénge 1 Ao Anzeige der Schaltzustéande der Digitalausgange/Relais
Schaltzustande R (von rechts nach links:) OUT1, OUT2, FL
FEO7 - . Anzeige der Schaltzustande der optionalen
Digitalausgange 2 o . u :
A iitiiiii | Digitalausgénge/Relais
Schaltzusténde
(v. r.n.l.) OUT3, OUT4, R1, OUT5, OUT6, R2, R3, R4
FE08 | CPUVersion 1 @ wind Anzeige der CPU Version 1
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Kommu- LED-
nikations | Angezeigter Begriff Taste Anzeige Beschreibung
- Nr.
FE73 |[CPU Version2 @ c ol Anzeige der CPU2 Version 2
S Anzeige der letzten Storun
[Anm.5]] FE10 | Letzte Stérung = 9 s 9
(abwechselnd mit, “ in Intervallen von 0,5 s).
anm. 51| FE11 | Vorletzte storun 0H o 2 | Anzeige der vorletzten Stérung
’ 9 (abwechselnd mit ,.2* in Intervallen von 0,5 s).
tanm. 51| FE12 | Dritttetzte storun GF3 < 3 | Anzeige der drittletzten Stérung
’ 9 (abwechselnd mit 3 in Intervallen von 0,5 s).
[Anm. 5] FE1s | Viertetzte Storun nErr <M | Anzeige der viertletzten Stérung
’ 9 (abwechselnd mit ,4“ in Intervallen von 0,5 s).
Anzeige von Lebensdauerwarnungen der Geratelufter,
Betriebsstundenzahler, Zwischenkreiskondensatoren
und Steuerteil-Kondensatoren.

i Il | AN: |
tanm.6]| Fe7e | WArungsintervall- Nt a o AUS:
Voralarm ||

Betriebs- \ L Kiihlungsventilator
stundenzéhler Steuerkreis-
Kondensator
Zwischenkreiskondensatoren
etriebsstunden- n nzeige der gesamt-Betriebsdauer (Motor .
am 71| FeL4 Betrieb: d . nn | Anzeige derg Betriebsd Motor EIN
: zéhler s Angabe 0.1 entspricht 10 Stunden.
hl
Zuriick zur Anzeige der Frequenz (Auswahl der im Display
Standardanzeige B0 anzuzeigenden BetriebsgroRe mit Parameter F 7 {0,
nm. erkseinstellung
9 Anm, 1 Werkseinstellung 0

Anmerkung 1: Betéatigen Sie die Tasten , um die Betriebsgrofien n der Monitorebene auszuwéhlen.

Anmerkung 2: Anzeige von *1, *2, *3, *4, und *5 kann aus aus 40 BetriebsgroRen ausgewahlt werden:

i

Standardanzeige mit Parameter F 1 i}
Monitor 1 ... 4 mit Parameter F 7 1. F 1t

Die Anzeigeeinheit von Strom und Spannung kann von % in A (Ampere)/V (Volt) mit Parameter d5FL
geéndert werden = Siehe auch Kapitel 5.15.

Angezeigter Wert ist die Zwischenkreisspannung /~/2 (in % oder V, siehe Parameter d5PL)
Die Anzahl der angezeigten Striche variiert je nach Einstellung in
(Auswahl Digitalausgang / Pulsausgang).

Der Strich, der die Ausgangsklemme OUT1 symbolisiert wird nur angezeigt, wenn diese als
Digitalausgang konfiguriert ist.

Wenn FEES=0: Der Strich fur OUT1 wird angezeigt.

Wenn FE55= & Der Strich fiir OUT1 wird nicht angezeigt.

Die Stérungsrmeldungen werden in der Reihenfolge ihres Auftretens angezeigt:

{ (letzte Storung) < £ < 3 < H (4lteste Storung).

Lag keine Storung vor, dann erscheint nEr - (,no error)

Weitere Informationen zu den letzten 4 Stérungen erhalten Sie durch Betéatigen der

Anmerkung 3:
Anmerkung 4:

cooo

[ptal=l]

Anmerkung 5:

Taste ,wenn & 2 e 3o Hangezeigt wird. = siehe auch Kapitel 6.2.2.

Anmerkung 6: Der Wartungsintervall-Voralarm wird aufgrund des Wertes angezeigt, der in F53 festgelegt ist und
sich aufgrund der jahrlichen durchschnittlichen Umgebungstemperatur, der Betriebszeit und der
Belastung errechnet. Dieser Alarm basiert nur auf einer ungeféhren Schatzung und sollte als
Richtwert verwendet werden.

Anmerkung 7: Der Betriebsstundenzahler zahlt nur die Zeit, wéhrend der der Motor dreht.
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B Schaltzustande der Digitaleingange

Datenbit der Kommunikation
l ] [N ] |z\ Nr. FEO6
[ Eingangsklemme 1 (F) :F111 : O
Eingangsklemme 2 (R) :F112 : 1 |Bei Eingangssignal |'
Eingangsklemme 3 (ST) : F113 : 2
Eingangsklemme 4 (RES): F 114: 3 |Kein Eingangssignal
Eingangsklemme 5 (S1) : F115 : 4 |(obere Halfte frei) ]
Eingangsklemme 6 (S2) : F116 : 5
Eingangsklemme 7 (S3) : F117 : 6
Ei Kl 8 (RR/S4):F i {8 7
- ingangsklemme 8 (RR/S4) W,
[u]
N A Ll
§ L Eingangsklemme 9 (LI1): F{!3: 8 ) Bei Eingangssignal l
5 Eingangsklemme 10 (LI2): F 120 : 9
g: Eingangsklemme 11 (LI3): F {2 ! : 10 [Kein Eingangssignal
Eingangsklemme 12 (LI4): F i22 : 11 ] (obere Halfte frei) []
) ]
[u] l 111 -
L Eingangsklemme 13 (LI5): F {23 :12 | Bei Eingangssignal l
- Eingangsklemme 14 (LI6): F {25 : 13
Eingangsklemme 15 (LI7): F {25 : 14 | Kein Eingangssignal
Eingangsklemme 16 (LI8): F {25 : 15 | (obere Halfte frei) I
_/
Eingangsklemme 9 bis 16 : optionale Erweiterung digitale Klemmen

Anmerkung: Wenn F {537 auf einen Wert von | bis & gesetzt wurde, geben die Monitoren F und & die
niederwertigen 8 Bit des Binareingangs (BO~B7) wieder.

B Schaltzustande der Digitalausgange

1
x]
|u !

Datenbit der Kommunikation

¥ Nr. FEO7 1

Ausgangsklemme 1 (OUT1): F {30: 1| BeiAusgangssignal 1

Ausgangsklemme 2 (OUT2): F {3 {:

Ausgangsklemme 3 (FL) Fi32: 3| KeinAusgangssignal

/ (obere Halfte frei) U
N
L Ausgangsklemme 4 (OUT3) :F {33
Ausgangsklemme 5 (OUT4) :F i3 f
Ausgangsklemme 6 (R1) F Bei Ausgangssignal I
N Ausgangsklemme 7 (OUT5) :F
§ Ausgangsklemme 8 (OUT6) :F Kein Ausgangssignal
(r.; Ausgangsklemme 9 (R2) :F (obere Halfte frei) ]
=4 Ausgangsklemme 10 (R3)  :F {5E :10
Ausgangsklemme 11 (R4) RCERED
Ausgangsklemme 4, 5, 6 (OUT3, OUT4, R1) :optionale Erweiterung
digitale Klemmen 1
Ausgangsklemme 7, 8, 9 (OUT5, OUT6, R1) :optionale Erweiterung
digitale Klemmen 2
\ Ausgangsklemme 10, 11 (R3, R4) :opt. 16-Bit Bin&ar/BCD-Code

W Betriebsstundenzéhler
Zur Angabe der Betriebsstundenzeit werden die Betriebsstunden dann gezahlt, wenn die Ausgangsfrequenz-
uberwachung eine andere Frequenz als 0.0 Hz liest. 10 Stunden entsprechen der Einheit 0.1.
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6.2.2 Anzeige detaillierter Stérungsinformationen
Detaillierte Information tber die letzten Stérungen kdnnen durch Betétigen der Taste angezeigt werden,

wenn in der Monitorebene eine Storungsmeldung (abwechselnd mit | < £ < 3 < ) angezeigt wird.

Die folgenden Informationen tiber Betriebsdaten zum Zeitpunkt der Stérung bleiben nach Quittierung/Reset fur die vier

letzten Stérungen gespeichert.

Angezeigter Begriff Taste LED-Anzeige Beschreibung
[Anm. 5] |Letzte Stérung Lle ! Letzte Stérung (abwechselnd blinkende Anzeige)
. S Anzahl, wie oft die Stoérung hintereinander aufgetreten ist
Wiederholungen noc L
(Einheit: Anzahl)
[Anm. 1] |Ausgangsfrequenz @ AN Anzeige der Betriebsfrequenz bei Auftreten der Stérung.
Monitorebene - . . . . .
: Fro—F Anzeige der Drehrichtung. (F: Vorwartslauf, r: Riickwartslauf)
(Drehrichtung)
N Anzeige der Frequenzvorgabe.
Frequenz-Sollwert ah . Cmi
(Werkseinstellung * 1 i i= i, Frequenz-Sollwert)
R Anzeige des Ausgangsstroms.
[Anm. 2] [Ausgangsstrom LoD R mim
(Werkseinstellung ~ 1 if=2, Ausgangsstrom)
[Anm. 2] |Eingangsspannung N Anzeige der Eingangsspannung [Anmerkung 3]
[Anm. 3] [(DC Erkennung) - Werkseinstellung F 113 =3 in %, d5PL =0
I Anzeige der Ausgangsspannung. (Werkseinstellung : %
[Anm. 2] |Ausgangsspannung Fonn 9 R 9 r? ‘p , 9 ( 9: %)
(Werkseinstellung =1 4 =)
Digitaleingange 1 v | Anzeige der Schaltzustande der Digitaleingdnge
ghtaleingang PP (von rechts nach links) F R, ST, RES, S1, S2, S3, RR/S4
[Anm. 4] | Digitalausgzinge . o Anzeige der Schaltzustande der Digitalausgénge/Relais
’ 9 gang 3 e (von rechts nach links) OUT1, OUT2, FL
- Anzeige der Betriebsdauer bei Auftreten der Storung.
[Anm. 6] |Betriebstundenzahler £H.55 9 9
(0.01=1 Stunde, 1.00=100 Stunden)
. nr , Betétigen Sie die MODE-Taste, um zur letzten Stérung
Letzte Stérung AR .
zurlick zu kehren.

Anm. 1: Betéatigen Sie die Taste @ oder @ , um die Anzeige zu verandern.

Anm. 2: Sie kénnen zwischen % und A (Ampere) / V (Volt) mit Parameter 454 (Strom-/Spannungseinheit)
umschalten.

Anm. 3: Die Anzeige der Eingangsspannung ist die gemessene Zwischenkreisspannung /v2.

Anm. 4: Die Anzahl der angezeigten Striche variiert je nach Einstellung in FE55 (Auswahl digitaler
Ausgang/Pulsausgang). Der Strich, der die Ausgangsklemme OUT1 symbolisiert wird nur angezeigt, wenn
diese als Digitalausgang konfiguriert ist.

Wenn FEES=0: Der Taktstrich fur OUT1 wird angezeigt.
Wenn FEE5= {: Der Taktstrich fir OUT1 wird nicht angezeigt.
Anm. 5: Wenn keine Stérung vorliegt wird ~Err angezeigt.
Anm. 6: Der Betriebsstundenzahler z&hlt nur die Zeit, wahrend der der Motor dreht.
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6.3

Anderung der Anzeige in der Monitorebene

m Anderung der Standardanzeige
Der in der Standard-Anzeige (erscheint z.B. nach dem Einschalten) dargestellte Wert ist wéhlbar. (*1 links in der
Liste auf Seite F-2) In Werkseinstellung wird der Frequenz-Ist-Wert angezeigt, es kann einer der auf Seite F-7
aufgelisteten BetriebsgroRen gewahlt werden.
Nur bei Auswahl der Ist-Frequenz werden Vorwarnungen wie - oder L angezeigt.

Standard-Anzeige = Auswahl des im Display anzuzeigenden Wertes (F 1 i)

Parameter Funktion Einstellungsbereich Werkseinstellung

0: Echtzeit-Wert
1: Spitzenwert
2: Tiefstwert
Auswahl der im Display 0~80 = Siehe Parameterliste -

bei Stérung gehaltener Anzeigewert
in der Monitorebene

=]

anzuzeigenden Betriebsgrofie oder Seite F-7

Legen Sie fest, wie die den Monitoren 1-8 zugewiesenen Betriebsgréen ausgegeben werden sollen:
. Wenn F 105 =0 gesetzt wurde, wird die mit Parameter F 7 i} (Auswahl des im Display anzuzeigenden
Wertes) ausgewahlte BetriebsgroRe fortlaufend angezeigt.
. Wenn F 109 =1, 2 gesetzt wurde, wird der Spitzenwert / Tiefstwert der mit Parameter F 1 il (Auswahl des
im Display anzuzeigenden Wertes) ausgewéhlte BetriebsgroRe angezeigt.
Bei Stopp des Motors werden die zuletzt angezeigten Werte bis zum nachsten Start des Motors gehalten.
Die Spitzen- und Tiefstwerte, die nach Einschalten der Spannungsversorgung oder nach Quittierung einer Stérung
durch Driicken der EASY-Taste erzeugt wurden, werden unabhéngig davon, ob der Motor lauft oder stillsteht, immer

angezeigt.

m Anderung der Monitoren 1 ... 4
Die Positionen in der Monitorebene, die in der linken Spalte auf Seite F-2 mit *2 bis *9 versehen sind, kénnen
verandert werden. Wahlen Sie den gewiinschten Wert aus den auf Seite F-7 aufgelisteten Funktionen aus.

*2 Frequenz-Sollwert = F71i!{ (Monitor 1).
*3 Ausgangsstrom = F1i2 (Monitor 2).
*4 Eingangsspannung = F71i{3 (Monitor 3).
*5 Ausgangsspannung = F1M (Monitor 4).
Parameter Beschreibung Einstellung Werkseinstellung
[ Auswahl des in der Monitorebene an \
erster Stelle angezeigten Wertes X .
P Auswahl des Wertes an 2. Stelle 0-80 = Siehe Parameterllste F‘
c oder Seite F-7
ERE Auswahl des Wertes an 3. Stelle 3
Pl Auswahl des Wertes an 4. Stelle Y
*Wenn Parameter F 7 1 i bis F7 {4 =0 gesetzt wurden (Ausgangsfrequenz), wird der Frequenz-Ist-Wert nicht in den

Storungsinformationen festgehalten.
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[Auswahl der anzuzeigenden BetriebsgréRRen in der Standardanzeige und der Monitorebene (F {0 - F 7 {4)]
qumuni- Parameter BetriebsgroRe Anzeige ) Einheit Einhgit )
kations- Nr. -wert (int. Display) (Kommunikation)

FD0O 0 Ausgangsfrequenz [N abhangig von F 103 0.01 Hz

FEO2 1 Frequenz-Sollwert B0 abhangig von F 113 0.01 Hz

FEO3 2 Ausgangsstrom . 0 1% oder d5PY 0.01 %

FE04 3 Zwischenkreisspannung EI 1% oder d5FU 0.01 %

FEO5 4 Ausgangsspannung Foa 1% oder d5PY 0.01 %

FE15 5 Kompensierte Ausgangsfrequenz 500 abhangig von F 103 0.01 Hz

Ruckfihrungssignal , — ;

FE16 6 (uber optiongaler?Gebereingang PG) : abhéngig von F 1013 0.01 Hz

FE17 7 Riickfiihrungssignal gefiltert (PG) ¥ abhangig von F 113 0.01 Hz

FE18 8 Drehmoment qg = 1% 0.01 %

FE19 9 Drehmoment-Sollwert q I 1% 0.01 %

FE20 11 Drehmoment-Wirkstrom . 0 1% 0.01 %

FE21 12 Erregerstrom (Blindstrom) L 0 1% 0.01 %

FE22 13 PID — Istwert ¥ abhangig von F 113 0.01 Hz

FE23 14 Motoriiberstrom OL2-Wert LD 1% 0.01 %

FE24 15 FU- Uberstrom OL1-Wert L0 1% 0.01 %

FE25 16 télzaya_r_l\z;;::ytor der Bremswiderstande I 1% 1%

FE28 17 Belastung des Bremswiderstandesin % | - & 1% 1%

FE29 18 Eingangsleistung H 0 0.1 kKW 0.01 kW

FE30 19 Ausgangsleistung H o0 0.1 kw 0.01 kW

FE39 23 Optionaler Al2 - Analogeingang d 0 1% *2

FE35 24 RR/S4 - Analogeingang J 0 1% *1

FE36 25 VI/II - Analogeingang A0 1% *1

FE37 26 RX - Analogeingang J 0 1% *1

FE38 27 Optionaler All - Analogeingang A0 1% *2

FE40 28 FM Analogausgang A0 1 1

FE41 29 AM Analogausgang A0 1 1

(FA65) 31 Analogwert fir Kommunikation [Anm. 3]

FE66 32 CPU Version 1 der Optionseinheit [ - -

FE67 33 CPU Version 2 der Optionseinheit - -

FE76 34 aufgenommene Energie 0.01(1 kWh) 0.01 kWh

FE77 35 abgegebene Energie 0.01(1 kwh) 0.01 kWh

[Anm. 2] FEOO 50 Ausgangsfrequenz mit Vorzeichen abhéngig von F 103 0.01 Hz
[Anm. 2] FE02 51 Frequenz-Sollwert mit Vorzeichen abhangig von F 103 0.01 Hz
[Anm.2]|  FE15 5p  |Kompensierte Ausgangsfrequenz mit ELD | abhangig von F103 0.01 Hz

Vorzeichen

Ruckfihrungssignal mit Vorzeichen " — .
[Anm. 2] FE16 53 (iber optioniller?Gebereingang PG) i abhangig von F 103 0.01 Hz
[Anm.2]| FE17 54 Z‘:)Cekrfzg:;"f;zgga;E::gits;;”:g ;’é) T | abhangig von 7103 0.01 Hz
[Anm. 2] FE18 55 Drehmoment mit Vorzeichen q = 1% 0.01 %
[Anm. 2] FE19 56 Drehmoment-Sollwert mit Vorzeichen q D 1% 0.01 %
[Anm. 2] FE20 58 Drehmoment-Wirkstrom mit Vorz. LD 1% 0.01 %
[Anm. 2] FE22 59 PID-Ruickfiihrungswert mit Vorzeichen i abhangig von F 103 0.01 Hz
[Anm. 2] FE37 60 RX - Analogeingang mit Vorzeichen J 0 1% *1
[Anm. 2] FE38 61 Optionaler A2 — Analogeingang m. VZ A0 1% *2

FE90 71 Drehzahl (mit FE5E i 1min™ 1min™

FA15 72 Feldbusoption Empfangszahler i 1 1

FA16 73 Feldbusoption verworfene Pakete i 1 1

FE43 74 MON 1 1 1% 0.01%

FE44 75 MON 2 i 1% 0.01%

FE56 76 PR [ 1% 0,01%

FD85 77 COUNT 1 ¥ 1 1

FD86 78 COUNT 2 i 1 1

FD52 79 PID Ergebnis Frequenz [y 0.1 0.1/0.01

FE84 80 Frequenzvorgabe synchrone Gesch. oo 0.1 0.1/0.01

Anm. 1: Wenn ein anderer als der oben angegebene Wert definiert wird, dann erscheint

Anm. 2: negative Werte werden mit Minuszeichen “-” angezeigt.
Anm. 3: Daten, die mittels serieller Kommunikation in FA65-FA79 geschrieben werden kénnen.

T=I=T;
i)
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6.4 Anzeige von Stérungsmeldungen

6.4.1 Stoérungsursachen

Siehe auch Kapitel 9 fur detaillierte Hinweise zur Stérungsbehebung.

Siehe Kapitel 6.5 fur Vorwarnungen.

Wenn der Frequenzumrichter eine Stérungsmeldung ausgibt, wird zur Ursachenfindung ein Stérungscode angezeigt.
In der Monitorebene werden bis zur Quittierung die Werte der BetriebsgroRen zum Zeitpunkt der Stérung gehalten
(siehe nachstes Kapitel 6.4.2).
Nach Quittierung werden die wichtigsten Daten in den Stérungsspeicher fir die letzte Stérung tbernommen. Die
Daten im Speicher fiir die vorletzte Stérung werden mit denen aus dem Speicher fir die letzte Stérung ersetzt, usw:

vor quittieren: nach quittieren:

standige Erfassung

gehaltene Werte der Betriebs-
daten in der Monitorebene

aktuelle Werte der Betriebs-
daten in der Monitorebene

Speicher fiir letzte Stérung

Speicher fiir vorletzte Stérung

Speicher fiir letzte Stérung

Speicher fiir drittletzte Stérung

Speicher fir vorletzte Stérung

Speicher fiir viertletzte Stérung

Speicher fiir drittletzte Stérung

i

B Beschreibung

Speicher fiir viertletzte Stérung

wird Gberschrieben

der Stérungsmeldungen

Stérungs- Bedeutung Stb(ungscode,
meldung Kommunikation Nr.: FC90
o Uberstrom beim Hochlauf des Motors, gemessen vom Stromwandler. 1
Abhilfe: Hochlaufzeit verlangern (Parameter ALL, FS00, F5 0, F5 M
e Uberstrom beim Runterlauf des Motors, gemessen vom Stromwandler. 2
- Abhilfe: Runterlauframpe verlangern (Parameter dEZ, F5D 1 F5 il F515)
o Uberstrom bei konstanter Drehzahl (gemessen vom Stromwandler), evtl. 3
T verursacht durch Lastschwankung
orw Uberstrom beim Hochlauf des Motors (gemessen von der IGBT Endstufe) 37
- Abhilfe: siehe Stérungsmeldung 0L ¢
orae Uberstrom beim Runterlauf des Motors (gemessen von der IGBT Endstufe) 38
Abhilfe: siehe Stérungsmeldung DL
rae Uberstrom bei konstanter Drehzahl (gemessen von der IGBT Endstufe) 39
Abhilfe: siehe Storungsmeldung &5 3
Kurzschluss Ausgangsphase U bei Einschalten des Geréates
oA Abhilfe: Uberpriifen Sie die Ausgangsphase auf Kurzschliisse gegen 5
andere Phasen oder Erde.
rae Kurzschluss Ausgangsphase V bei Einschalten des Gerates 6
- Abhilfe: siehe Storungsmeldung CLF |
e Kurzschluss Ausgangsphase W bei Einschalten des Gerates 7
- Abhilfe: siehe Storungsmeldung CLF |
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Siehe auch Kapitel 9 fur detaillierte Hinweise zur Stérungsbehebung.
Siehe Kapitel 6.5 fur Vorwarnungen.

Stoérungs-
meldung

Stérungscode,

Bedeutung Kommunikation Nr.: FC90

Uberstrom lastseitig bei Einschalten des Geréates, Fehler auf der
Ausgangsseite des Gerates
e Abhilfe: Uberprifen Sie den Motor auf Kurzschliisse. Stellen Sie sicher,
dass bei Verwendung eines Hochfrequenzmotors entsprechende
Parameter richtig gesetzt sind (ot ). Uberprifen Sie die
Verbindungsleitungen zum Motor.
- Uberstrom im Bremswiderstand.

Abhilfe: Versuchen Sie, die Runterlaufzeit zu verlangern (Parameter ol
Die zulassige Temperatur des Kiihlkérpers wurde tiberschritten. Diese
Stérung wird im Vorfeld durch die Warnmeldung F&H angekiindigt
OH (Ausgangsfunktion 20/21, Display Anzeige ,H“). Sind alle Lifter in 16
Ordnung? Ist die Umgebungstemperatur zu hoch? Sind eventuell
wéarmeabstrahlende andere Komponenten in der Nahe des Umrichters?
OHe Durch Eingangsfunktion 46/47 ausgeldste Stérung 46
Der Frequenzumrichter wurde Uber die zuldssige Zeitdauer hinweg
i iberlastet. Diese Storung wird durch die Warnmeldung POL1 (Ausgangs- 13
funktion 16/17, Display ,.*) angekiindigt. Abhilfe: Ggf. RLT verlangern.
Der Motor wurde Uber die zulassige Zeitdauer hinweg tberlastet. Diese
o Stérung wird durch die Warnmeldung L2 (Ausgangsfunktion 18/19, 14
Display ,.*“) angekiindigt. Abhilfe: Programmierung von [L7 und EH- .
Thermische Uberlastung des Bremswiderstandes
oLr Abhilfe: Vergro3ern Sie die Zeiten zwischen den einzelnen Bremszyklen. 15
Versuchen Sie, die Runterlaufzeit zu verlangern (Parameter dEL).
Uberspannung eingangsseitig beim Hochlauf. Dieser Fehler wird durch die

36

Rt Warnmeldung IF (Eingangsfunktion 22/23, Display ,™) angekiindigt. 10
Abhilfe: Evtl. Netzdrosseln verwenden.
[ Uberspannung eingangsseitig bei Runterlauf des Antriebes. Vgl. OF . 11

Uberspannung wahrend Betrieb mit konstanter Drehzahl
Evtl. Netzdrosseln verwenden. Ist der Umrichter zu schwach ausgelegt?

Ao 2
5F3 Geht der Antrieb trotz kontinuierlicher Geschwindigkeit in den 12
generatorischen Betrieb? => ggf. Bremswiderstand verwenden.
o Das zuléssige Drehmoment des"Motors wurde Uberschritten. Vorwarnung a2
durch Ausgangsfunktion 28/29. Uberprifen Sie das mechanische System.
Storung durch Unterstrom, Vorwarnung durch Ausgangsfunktion 26/27).
U Wird z.B. zur Keilriemenuberwachung genutzt. 29
Abhilfe: Parameter F5 { | ... FG {2 Gberpriifen.
ey Unterspannung eingangsseitig, Vorwarnung durch Ausgangsfunktion 30
24/25. Entspricht die Versorgungsspannung den Nennwerten?
c Ein Nothalt-Befehl wurde gegeben. 17
B Der Umrichter behandelt dieses Ereignis wie eine Betriebsstorung.
EEF EEPROM-Storung 1. Kontaktieren Sie |hre Vertriebsniederlassung. 18
EEPZ EEPROM-Storung 2. Kontaktieren Sie lhre Vertriebsniederlassung. 19
EEFA EEPROM-Storung 3. Kontaktieren Sie Ihre Vertriebsniederlassung. 20
EF 1 Kurzschluss gegen Erde. 33
EFd Uberpriifen Sie die Motorleitungen und den Motor auf Erdschluss. 34
Ausgangsleistungsteil meldet fehlende Phase.
EPRD Lauft der Motor ,rund“? Abhilfe: Bitte tiberpriifen Sie die Verbindungen zum 9

Conc

Motor. Programmieren Sie probehalber F5i5.
Eingangsleistungsteil meldet fehlende Phase.
PR Abhilfe: Bitte Giberpriifen Sie die Netzverbindungen. 8

Evt. durch die Programmierung von FE0E .
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Siehe auch Kapitel 9 fir detaillierte Hinweise zur Stérungsbehebung.
Siehe Kapitel 6.5 fur Vorwarnungen.

Storungs- Bedeutung Stdrungscode,
meldung Kommunikation Nr.: FC90
Errd RAM-Storung. Kontaktieren Sie lhre Vertriebsniederlassung. 21
Errd ROM-Stoérung. Kontaktieren Sie lhre Vertriebsniederlassung. 22
Errd CPU-Stérung. Kontaktieren Sie Ihre Vertriebsniederlassung. 23
- Unterbre.(.:hung der seriellen Kommunikation fiir eine Zeit langer als FE03. "
Abhilfe: Uberprifen Sie das verwendete Schnittsstellenkabel.
Errh Main-Gate-Array-Storung. Kontaktieren Sie lhre Vertriebsniederlassung. 25
et Stromerkennungs-Storung. Kontaktieren Sie lhre Vertriebsniederlassung. 26
Errf Kommunikationsstérung, konfiguriert mit 725 | =4. 27
Selbstoptimierung des Antriebs (Autotuning) fur die Vektorregelung nicht
= moglich. (vgl. Etnt - Ebnd 40

Abhilfe: Uberpriifen Sie die Einstellungen in Parameter F4ET bis FH (3.

Selbstoptimierung des Antriebs (Autotuning) fur die Vektorregelung nicht
tr moglich. 84

Abhilfe: Uberpriifen Sie bitte die Einstellungen in Parameter F il

Selbstoptimierung des Antriebs (Autotuning) fiir die Vektorregelung nicht
Etnd moglich. 85

H g

Abhilfe: Uberpriifen Sie bitte die Einstellungen in Parameter 74

Selbstoptimierung des Antriebs (Autotuning) fur die Vektorregelung nicht
maoglich aufgrund falscher Motordaten.

Abhilfe: Uberpriifen Sie bitte die Einstellungen in

Parameter i, ulu, FHOS, FHOE, FHO

86

- Storung bei Initialisierung des Umrichters.
EL4F . 41
Setzen Sie Parameter -4 =6

Uberspannung an Analogeingang.

E- Abhilfe: Schliefen Sie eine Gleichspannung mit maximal 10V an. 42

E— 1 Bremssequenz-Fehler (keine Ruckmeldung von der Bremse). 43

- Storung der Ruckfuhrungssignale, konfiguriert mit F377. m
(optionaler Inkrementalgebereingang PG).

T Drehzahlwéchter: Der Umrichter erkennt eine Drehzahlabweichung mittels 45
Riickfilhrung.Konfiguration mit den Parametern FEZc ... FRZH.

S Unterspaﬂnnung / Unterstrom am Analogeingang. 50
Abhilfe: Uberprifen Sie die VI/Il Eingangssignale.

£ _ g CPU2-Kommunikationsstorung. 51

B B Kontaktieren Sie Ihre Vertriebsniederlassung.

£ _ o Storung .t.)ei der Uberwachung der U/f-Kennlinienwahl. 52

j Abhilfe: Uberpriifen Sie die Parameter i und wiu. Senken Sie wi.

£ o CPUL gestort 53
Kontaktieren Sie lhre Vertriebsniederlassung.

£ _am Falsche Spannung an einem Digitaleingang. 54
Abhilfe: Steuern Sie mit +24V DC gegen CC (positive Logik)

£ - 23 Storung in Option 1 55

E— Stérung in Option 2 56

£ - 25 Stérung bei Halten der Stoppposition 57

T CPU2 gestort 58
Kontaktieren Sie lhre Vertriebsniederlassung.

SOUE Asynchronlauf (nur fir PM Motoren) 47
mere (%) keine Storung aufgetreten 0

Anmerkung: Einzelheiten zu den letzten 4 Stérungen kénnen abgerufen werden. = Siehe auch Kapitel 6.2.1
(*) Dies ist keine Stérung, sondern ein Platzhalter fur den Stérungsspeicher.
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6.4.2 Monitorebene im_Stérungsfall

*2

*3

*4

*5

[Anm. 4]

Bei Auftreten einer Stérung kénnen die gleichen Informationen der Tabelle aus Kapitel 6.2.1 “Monitorebene unter
normalen Bedingungen” angezeigt werden (vgl. unten dargestellten Tabelle), bevor der Umrichter ausgeschaltet
oder zurtickgesetzt wurde. Zur Anzeige der wichtigsten Informationen nach Abschalten der Spannungsversorgung
bzw. Riicksetzung folgen Sie den Anweisungen in Kapitel 6.2.2 “Anzeige detaillierter Stérungsinformationen”.

Um aus der Standardanzeige in die Monitorebene des Umrichters bei normalem Betrieb zu gelangen, betétigen Sie

die ‘ -Taste zweimal.

W Beispiel
Kommu- LED-
nikations- Angezeige Taste 5 Beschreibung
N Anzeige
Blinkende Anzeige der Stérungsursache wenn
FC90 [ Standard-Anzeige oRe Parameter 7 i in Werkseinstellung 0. Der Motor lauft
frei aus.
FEO1 Programmierebene RUH Der erste Parameter Historie (Ri{H) wird angezeigt.
Monitorebene
' - Anzeige der Drehrichtung bei auftreten der Stérung
FEO1 (wechselnde s - N . "
X (F: Vorwartslauf, -: Ruckwartslauf)
Richtung)
- Anzeige des Frequenz-Sollwerts bei auftreten der
- Frequenzvorgabe E00 N ; e
Storung Werkseinstellung -7 {1 =1
- oan Anzeige des Ausgangsstroms bei auftreten der Stérung
- Ausgangsstrom LAl . £
Werkseinstellung - i =2
Anzeige der Eingangsspannung [Anmerkung 3] bei
Eingangs- Zelg I 9 gsspannung | ung 3] bei
- R auftreten der Stérung
spannung : e RE ; (o
Werkseinstellung - i3 =3 in %, o570 =0
A Anzeige der Ausgangsspannung. (Werkseinstellung : %
- Ausgangsspannung @ Rt . 9 9 "g P 9 (W €10 9:%)
bei auftreten der Stérung (Werkseinstellung = 4 =4)
FEOO | Ausgangsfrequenz @ AN Anzeige der Frequenz bei aufgetretener Stérung
o Anzeige der Schaltzustande der Digitaleingénge bei
Digitaleingénge 1 o -
Schaltzustinde it |auftreten der Stérung
(v.r.n.l)F, R, ST, RES, S1, S2, S3, RR/S4
o Anzeige der Schaltzustande der optionalen
FEO6 Digitaleingange 2 a i . . .
. Aot Digitaleingénge bei auftreten der Stérung
Schaltzustande .
(v. rechts nach links) LI1, LI2, LI3, L14
Digitaleingange 3 . ... |Anzeige der Schaltzustande der optionalen
Schaltzusténde b Digitaleingénge (v. rechts nach links.) LI5, L16, L17, LI8
. . Anzeige der Schaltzusténde der Digitalausgange/Relais
Digitalausgénge 1 —— . i
" oo bei auftreten der Stérung
Schaltzustéande .
FEO7 (von rechts nach links:) OUT1, OUT2, FL
- « Anzeige der Schaltzustande der optionalen
Digitalausgange 2 i . . . R .
Schaltzustinde i1t | Digitalausgange/Relais bei auftreten der Stérung
(v.r.n. 1) OUT3, OUT4, R1, OUT5, OUT6, R2, R3, R4
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Kommu- LED-

nikations | Angezeigter Begriff ! Beschreibung
N Anzeige
FEO8 |[CPU \Version 1 ik Anzeige der CPU Version 1

FE73 |CPU Version2 c ol Anzeige der CPU2 Version 2

Anzeige der letzten Storung

Anm. 5 FE10 | Letzte Storun
! ] 9 (abwechselnd mit ,, i in Intervallen von 0,5 s).

0H &2 | Anzeige der vorletzten Stérung

Anm. 5 FE11 Vorletzte Stérun
! ] 9 (abwechselnd mit ,2“ in Intervallen von 0,5 s).

IF3 o 3 | Anzeige der drittletzten Stérung

Anm. 5 FE12 | Drittletzte Stérun
! ] 9 (abwechselnd mit ,3“ in Intervallen von 0,5 s).

nErr <4 | Anzeige der viertletzten Stérung

Anm. 5 FE13 Viertletzte Stérun . .
! ] 9 (abwechselnd mit ,4“ in Intervallen von 0,5 s).

@@@@@@

Anzeige von Lebensdauerwarnungen der Geratelufter,
Betriebsstundenzahler, Zwischenkreiskondensatoren
und Steuerteil-Kondensatoren.

Il ( AN: |
Wartungsintervall- o " oot '
[Anm. 6] FE79 ot | L\ AUS:
Voralarm
Betriebs- _l \ L Kihlungsventilator
stundenzahler Steuerkreis-
Kondensator
Zwischenkreiskondensatoren
anm. 71| FE14 Betriebsstunden- @ R Anzeige der gesamt-Betriebsdauer (Motor EIN).
. [ .
zahler " (Angabe 0.1 entspricht 10 Stunden.)
Zurtick zur o a Anzeige Stérungsmeldung, wenn Parameter F {3 in
Standardanzeige oeE Werkseinstellung 0. Der Motor steht.

[Anm. 1]

Anm. 1: Wenn bei dem Umrichter, nachdem er angeschaltet oder zuriickgesetzt wurde, bei der CPU-Initialisierung

Probleme entstehen, kénnen detaillierte Stérungsinformationen nicht gespeichert werden.

Anm. 2: Anzeige von *1, *2, *3, *4 und *5 kann aus aus 40 BetriebsgroRen ausgewahlt werden: Standardanzeige mit
Parameter F 1 :D‘ Monitor 1 ... 4 mit Parameter 7 ¢ ... F 1M
Die Anzeigeeinheit von Strom und Spannung kann von % in A (Ampere)/V (Volt) mit Parameter 4584
geéndert werden = Siehe auch Kapitel 5.15.

Anm. 3: Betatigen Sie die Tasten @@ um die BetriebsgrofRen n der Monitorebene auszuwéhlen.
Anm. 4: Sie kénnen mit Parameter o571 zwischen Anzeige in % oder A (Ampere)/V (Volt) umschalten.
Anm. 5: Angezeigter Wert ist die Zwischenkreisspannung /~/2" (in % oder V, siehe Parameter d5/L)
Anm. 6: Die Anzahl der angezeigten Striche variiert je nach Einstellung in F555 (Auswahl Digitalausgang /
Pulsausgang). Der Strich, der die Ausgangsklemme OUT1 symbolisiert wird nur angezeigt, wenn diese als
Digitalausgang konfiguriert ist.
Wenn FEES=D: Der Strich fir OUT1 wird angezeigt.
Wenn F&55= {: Der Strich fir OUT1 wird nicht angezeigt.
Anm. 7: Die Stérungsrmeldungen werden in der Reihenfolge ihres Auftretens angezeigt:
{ (letzte Storung) < £ < 3 < H (alteste Storung).
Lag keine Storung vor, dann erscheint nErr (,no error)

oo
o

Weitere Informationen zu den letzten 4 Stérungen erhalten Sie durch Betétigen der Taste @,

wenn | & 2 o 3 o Hangezeigt wird. = siehe auch Kapitel 6.2.2.

Anm. 8: Der Wartungsintervall-Voralarm wird aufgrund des Wertes angezeigt, der in F53- festgelegt ist und sich
aufgrund der jahrlichen durchschnittlichen Umgebungstemperatur, der Betriebszeit und der Belastung
errechnet. Dieser Alarm basiert auf einer ungefahren Schatzung und sollte als Richtwert verwendet werden.

Anm. 9: Der Betriebsstundenzahler z&hlt nur die Zeit, wahrend sich der Motor dreht. = siehe dazu Kapitel 6.2.2.

Anm. 10: Beim Auftreten einer Stérung kénnen die Maximalwerte aufgrund der Erkennungsszeit nicht immer
gespeichert und angezeigt werden.
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6.5 Warnanzeigen, Voralarme etc.

Wenn der Frequenzumrichter eine Warnanzeige, einen Voralarm etc. ausgibt, wird die Ursache angezeigt. (Bis auf
einige Ausnahmen)

Die unten aufgefihrten Warnungen kénnen auch tiber die serielle Kommunikation (Adresse FC91) angezeigt werden.
Siehe Kapitel 9.1 fiir eine detaillierte Beschreibung weiterer Alarme.

B.it gesetat Beschreibung Display-Anzeige
in FC91

0 Uberstrom Voralarm C

1 Uberlast-Voralarm des Frequenzumrichters L

2 Motortiberlast-Voralarm L

3 Ubertemperatur-Voralarm H

4 Uberspannungs-Voralarm. o
Aktivierung des Bremschoppers (Abhangig von Parameter F'i)

5 Unterspannung im Zwischenkreis NOFF

6 (freier Bereich) -

7 Unterstrom-Warnung -

8 Drehmomentgrenze erreicht -

9 Uberlast Bremswiderstand-Voralarm -

10 Betriebsstundenzéhler-Warnung -

n Bei Auftreten einer Stérung in einer internen Kommunikationsoption Lo
PROFIBUS/DeviceNet/CC

12 RS485 Kommunikationsstorung (Abhéngig von FELE, FADH) ==

13 (freier Bereich) -

14 Erzwungener Runterlauf und Halt aufgrund eines Sraf
Netzspannungsausfalls (Abhéngig von Parameter ii.l)

15 Voralarm-Halt aufgrund eines anfiialu?rnden Betriebs bei unterer Leep
Frequenzgrenze (Abh&ngig von F255)

Wert in den Bits von FC91: ,0” entspricht normalen Bedingungen und ,1” entspricht dem Auftreten eines Alarms etc.

F-13
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7. Para

1. Basisparameter

* bei diesen Einstellungen von Pt ist der Parameter

e verfiigbar;

- nicht verflgbar

Kommuni- Schrittweite | Werks- [im Betrieb Einstellung* des Parameters i
Parameter | kations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- verander- Art der Motorregelung) siehe Kapitel
Nr. (Hex) Kommunikation) | stellung bar 0,1,5(2,3,9,10| 6 7
o L . Die flinf zuletzt veranderten Parameter kénnen hier siehe jeweilige
”“" B Historie-Funktion angezeigt und wieder verandert werden. n Parameter ® ® ° ° 51
0: manuell (durch Parameter: RLL/4ED u. FRIL/FSD)
o Automatischer 1: automatische Anpassung der Hoch-/Runterlauf- .
e 0000 | och/Runterlauf zeiten (Bereich: -12,5% ... +700% von RCL/dEL ...) n 0 Nein ° ° * ° 5.2
2: automatische Anpassung (wie 1:) nur bei Hochlauf
0: Parameterwerte von FE und FHED sind gltig.
Makrofunktion: Siehe auch Parameter ut wenn Pt =0, 1,5 .
] 1: automatische Anhebung und Autotuning 2 durch- .
e 0001 | Automatische fuhren (setzt Pt = 2 und FHOD = 2) n 0 Nein ° ° * ° 53
Kennlinieneinstellung 2: sensorlose Vektorregelung und Autotuning 2
(setzt P =3, FHOD = 2)
0: deaktiviert
. 1: Frequenzvorgabe iiber RR/S4 (0...10 V
Makrofunktion: 2: Freguenzvorgabe tber VI/Il (4.F.20 mA))
. 3: Frequenzvorgabe tber RR/S4 oder VI/II,
ALM 0040 éﬂtni?gr?ssgi?uitellun en Umschaltung mit Digitaleingang S3 *1 11 0 Nein . . . . 5.4
9 4: Frequenzvorgabe uber Bedienfeld und
Lum Befehlsgabe tber Digitaleingédnge *1
s. auch Parameter £ 4f 5: Frequenzvorgabe und Befehlsgabe iber Bedienfeld
6: Reglerfreigabe/Freilaufstopp mit Digitaleing.S3 *1
0: Digitaleingange *1
Befehlsvorgabe tber ... |1: integr. Bedienfeld + optionales LED/LCD Bedienteil
Chbd 0003 2: integrierte RS485 (2-Draht) Schnittstelle #1 (FA00) 171 0 Nein . . . .
(siehe auch Par. F {15)  [3: integrierte RS485 (4-Draht) Schnittstelle #2 (FA04)
4: optionales Feldbusmodul
1: VI/II - Analogeingang 0...10V / 0(4)...20 mA  *2
2: RR/S4 - als Analogeingang 0...10 V *3
3: RX - Analogeingang -10...+10 V
4: integr. Bedienfeld + opt. LED/LCD Bedienteil (FA03)
5: integrierte RS485 (2-Draht) Schnittstelle #1 (FA01) 5.5
6: integrierte RS485 (4-Draht) Schnittstelle #2 (FA05)
R Frequenzvorgabe #1 7: optionales Feldbusmodul .
T 0004 (#2: F207 8: All - optionaler Analogeingang (ETB004Z) n 2 Nein * ° * °
9: Al2 - optionaler Analogeingang (ETB004Z)  *2
10:Motorpoti: Frequenzvorgabe durch
SCHNELLER/LANGSAMER-Befehle mit
den Digitaleingangs-Funktionen 88 ... 93 *1
11:RP - optionaler Pulseingang (s. Param. FZ34)
12:PG - optionaler Inkrementalgeber-Eingang (F375)

*1: Funktionszuweisung fur Digitaleingange: siehe Parameter F {15, F {10 ... F
*2: Umschaltung der Analogeingange Strom-/Spannungssignal: siehe Parameter

{08 und F {05 .

*3: Schalter SW3 Positionen RR und S4 (siehe auch Seite B-20)

\‘

{28 (Einstellbereich auf Seite G-50).
: °!
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1. Basisparameter

* bei diesen Einstellungen von Pt

ist der Parameter

e verfiigbar;

- nicht verfligbar

Kommuni- Schrittweite Werks-  |im Betrieb Einstellung* des Parameters Pt
Parameter | kations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- verander- (Art der Motorregelung siehe Kapitel
Nr. (Hex) Kommunikation) | ~stellung bar 0,1,5 |2,3,9 10 6
0: U/f konstant Eingabe der Motordaten und . - -
1: U/f quadratisch Autotuning nicht erforderlich . - -
2: Automatische Anlaufmoment-Anhebung. - . -
Art der Motorregelung 3: SLV Vektorregelung  #1 (drehzahlorientiert) - . -
. 4. - - - -
Eyrfolgende o 5. frei programmierbare 7-Punkte-U/f-Kennlinie . - -
instellungen wird die Cion/E oy FioaE Vo
Eingabe der Motordaten wb/O Hz, FS0/F (9 0L FEE/F 95, Wb/l
P 0015 gave der Motorcate Eingabe der Motordaten und Autotuning nicht erforderl. 1/1 0 Nein 5.6
und ein Autotuning (siehe = —
Cunn 6: Regelung fiir Permanentmagnetmotoren - - .
Parameter ~HL0 und hP Fugn FYng . R0 und FEM !
folgende) empfohlen: (s. auch Parameter ! L , Dund FEH
7: Vektorregelung #1 mit Rickfihrung - - -
2,3,6,7,9,10 " (drehzahlorientiert)
9: Energiesparen - ° -
10:erweitertes Energiesparen - . -
" start voltage boost  #1 0.0~ manuelle Anlaufdrehmoment-Anhebung
VE 0016 s. Eingangsfkt. 28...31| 30.0 % (fiir PM-Motoren: Ausrichtspannung) 0.1/0.1 4 Ja * ) ® 57
25.0~ Bei dieser Frequenz wird die Spannung
ul 0014 |Eckfrequenz #1 500.0 Hz uiu erreicht. (i.d.R. Motor-Nennfrequenz) 0.1/0.01 *5, *6 Nein . . .
i umschaltbar mit Eingangsfkt. 28...31  *1 5.8
, Ausgangsspannung bei  [50~330 V200V Klasse: VF-PS1 2XXX XX-XX 200 V .
blo 0409 eckfrequenz (vi) #1  [50~660 V_400V Klasse: VF-PSI 4xxx Xx-xx o1 aoov ] Nen N N N
fu . 30.0~*5  Bezugswert fur Hoch-/Runterl.; RLL/dEL | .
FH 0011 |maximale Frequenz 500.0 Hz FSO0/FS0 ¢, F5 UD/FS ¢ und F5 1MFS 15 0.1/001 | 800 | Nein . . . 5o
[ 0012 [obere Grenzfrequenz 0.0~FH Hz _obere Grenze fiir Frequenzvorgaben 0.1/0.01 *5 Ja . . . .
Li 0013 |untere Grenzfrequenz 0.0~ui Hz untere Grenze fir Frequenzvorgabgn 0.1/0.01 0.0 Ja . . .
arc 0009 |Hochlaufzeit #1 0.1~ bezogen auf FH, #2 .. #4:FS00.F5 1T [0.1/01 *7 *4 Ja ° ° .
- y vergleiche auch Eingangsfunktionen 5.2
del 0010 Runterlaufzeit #1 6000 s 62/63, 122/123 und 24...27. *1 0.1/0.1 *7 *4 Ja . . .
Frequenz bei Eingangssignal an Analog-
] RR/S4 obere —FHH *3
T 0213 Bezugsfrequenz 0.0-FH eingang RR/S4 = F2 i2 (100% 0.1/0.01 s Ja ° * ° 5 11
Bezugswert) :
0ca VI/Il obere _ru Frequenz bei Eingangssignal an Analog- «
T 0204 Bezugsfrequenz 0.0-FH Hz eingang VI/Il = FZ113 (100% Bezugswert) 0.1/0.01 5 Ja * * °
*1: Funktionszuweisung fur Digitaleingange: siehe Parameter & {15, F 1 {0 ... F {2 (Einstellbereich auf Seite G-50).

*3: Schalter SW3 Positionen RR und S4 (siehe auch Seite B-20)

*4: Bauformabhangige Werkseinstellungen: siehe Tabelle auf Seite G-56.

*5: TOSHIBA Frequenzumrichter VF-PS1 xxxx PLY-A2 : maximal 1000 Hz Ausgangsfrequenz.
*6: Werkseinstellung fur TOSHIBA Frequenzumrichter mit Modellbezeichnung VF-AS1/PS1-xxxx-WN: 60 Hz und xxxx-WP: 50 Hz
*7. Andern der Parametereinstellungen =57 erméglicht die Einstellung der Hoch-/Runterlaufzeiten mit 0,01 s Schrittweite (Einstellungsbereich: 0.01~600.0 s.).
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1. Basisparameter

* bei diesen Einstellungen von Pt ist der Parameter

e verfiigbar;

- nicht verflgbar

Kommuni- Schrittweite | Werks- ~ |im Betrieb Einstellung* des Parameters Mt
Parameter | kations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- |verdnder- (Art der Motorregelung siehe Kapitel
Nr. (Hex) Kommunikation) | ~ stellung bar 0,1,5 (2,39, 10 6 7
El 0018 |Festfrequenz Nr. 1 e canu e 0.1/0.01 0.0 Ja ° ° ° .
S0 00190 |Festfrequenz Nr. 2 siehe Parameter =25 i ... P34 fur die 0.1/0.01 0.0 Ja B B . .
T3 0020 _|Festfrequenz Nr. 3 - fﬁ%}ﬂ’eqt“enzing ---Nl51f IFestt 0.1/0.01 0.0 Ja . . - o
0021 __|Festirequenz Nr. 4 Sy, o7 istauch die Notial-restirequenz 0.1/0.01 0.0 Ja o o o o 5.12
5 0022 |Festfrequenz Nr. 5 : 0.1/0.01 0.0 Ja . . . °
= Umschaltung mit den
Eli 0023 |Festfrequenz Nr. 6 Eingangsfunktionen 10...17 *] 0.1/0.01 0.0 Ja 0 . ° °
I 0024  |Festfrequenz Nr. 7 0.1/0.01 0.0 Ja . . . °
0: Vorwartslauf
. . 1: Ruckwartslauf
Drehrichtung bei 2: Vorwartslauf ( halth 't@ halt @ )
i : Vorwartslauf (umschaltbar mi alten +
Fr oopg | FtartiStop von Bedienfeld 1 0 Ja . . . . 5.13
[:‘?DI..-: _1) 3: Rickwartslauf (umschaltbar mit @) haiten + @)
Die Drehrichtung (re li.) wird in der Monitorebene
angezeigt(Fr-F; Fr-r
Lastverhaltnis #1 10~100 = Motor- Nennstrom geteilt durch Frequenz-
tHe 0600 [Motor/FU (siehe auch % umrichter-Nennstrom (siehe Kapitel 8) * 100. 11 100 Ja . . ) .
Parameter BL7, FEDT Umschaltbar mit Eingangsfunktion 28/29 *1
Ein-
; Motor- Soft-Stall-
elektronischer stellu] - Motortyp | envachung Regelung
Motor-Uberlastschutz ng
(siehe Kapitel 5.14) 0 o (aktiv) - (nicht aktiv)
Die Soft-Stall-Regelung 1 bsﬁ!gSt{ 5 (aktiv) S (aktiv) 5.14
oo begrenzt durch > | belutteter — = - ~ri :
0017 Anpassung der Frequenz % Motor (::c:: allg:z) o(mi::laktl\l) 11 0 Ja . . . .
automatisch den - (nic ta ) (a,‘ ) .
Ausgangsstrom aufden |4 | fremd- |© (aktiv) - (nicht aktiv)
Wert bH- /F 3/ F 00 5 | belufteter |o (aktiv) o (aktiv)
FiB 6 Motor |- (nicht aktiv) - (nicht aktiv)
7 | (s-FRDIE) [T(nicht aktiv) o (aktiv)
(o relative / absolute 0: % bezogen auf Nenndaten (siehe Kapitel 12)
d5PY 0701 Display-Anzeige 1: A (Ampere) / V (Volt) 1n 0 Ja * * ® ® 515
Ry MessgroRe fir den e . .
FIEL 0005 FM Analogausgang 0~76; Werkseinstellung: Frequenz *9 1/1 0 Ja . . . .
L N . Multiplikator fur Analogausgangswert (0...10 V oder
i 0006 gr\aﬁllgrrl]«;rlgun:tig)naf#r den 0(4)...20 mA. Angezeigt wird der Wert der 171 - Ja . . . .
gausgang auszugebenden MessgréRe, siehe Parameter Fii5L 5 16
ancy MessgroRe fur den . . . N .
ANSL 0670 AM Analogausgang 0~76; Werkseinstellung: Ausgangsstrom 9 11 2 Ja . . ) .
. o Multiplikator fir Analogausgangswert (0...10 V).
A 0671 ﬁﬂ'i’rg%m;&fna&" den fim Display wird der Wert der auszugebenden 11 - Ja . . . .
gausgang MessgroRRe angezeigt, sieche Parameter AN5L .
T 0300 PWM-Taktfrequenz 1.0~16.0 kHz (1.0~8.0 kHZ) *10 0.1/0.1 *4 Ja . . ° ° 5.17

*1: Funktionszuweisung
*4: Bauformabhangige Werkseinstellungen: siehe Tabelle auf Seite G-56.
*9: Betriebswerte fir Analog-/Pulsausgange und Displayanzeige (Monitor): Einstellbereich siehe Tabelle auf Seite G-58.
*10: Umrichtermodelle der 200V-Klasse ab 55 kW und 400V-Klasse ab 280 kW: maximal 8 kHz.

Ur Digitaleingange: siehe Parameter F {35, F {10 .. F

TS
oo

\‘

(Einstellbereich auf Seite G-50).
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1. Basisparameter

* bei diesen Einstellungen von Pt

ist de

r Parameter e verﬁjgbar

- nicht verfugbar

*4: Bauformabhangige Werkseinstellungen: siehe Tabelle auf Seite G-56.

*8: Die Motorfangfunktion ist immer aktiv bei automatischem Wiederanlauf nach Stérung (siehe Parameter 3L
*9: Betriebswerte fiir Analog-/Pulsausgénge und D|sp|ayanze|ge (Monitor): Einstellbereich S|ehe Tabelle auf Seite G-58.
*19: Parameteranzeige ist veranderbar wenn Parameter i = 1 und nicht veranderbar wenn L.l = 2.

coana

), unabhangig von der Einstellung mit Parameter w5 und F3 {0,

Kommuni- Schrittweite | Werks- |im Betrieb Einstellung* des Parameters
Parameter | kations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein-  [verander- (Art der Motorregelung siehe Kapitel
Nr. (Hex) Kommunikation) | stellung bar 0,1,5 [2,3,9 10 6
Motorfangfunktion Einstellung:|0]1]|2|3[4
Aufsch (ltSpeededearch) bei autom. Wiederanlauf nach Stérung (s. F303) [o[ o[ o[ o[ o
ufschalten auf den - — -
oS 0301 |rotierenden Motor mit [1ach Netz-Ein od. Quittierung (Eingangsfkt 8/9)|- [olololo} 1y 0 Nein o . . 5.18.1
passender Frequenz nach kurzzeitigem Spannungsausfall (s. i 1) o|-|of -
unter den folgenden nach Freigabe Aus->Ein (Eingangsfnk. 6/7 *1) |-[-|o|o|o
Bedingungen *8: nach Startbefehl (Eingangsf. 2...5, 100/101 *1) |-|-|-|-|o
0: kein autom. Runterlauf, Betrieb nicht aufrecht erhalten
n Verhalten bei 1: Betrieb mit generatorischer Energie aufrecht erhalten .
s 0302 | Netzaustallen 2: gefiihrter Runterlauf nach Netzunterbrechung n 0 Nein ° * °
(siehe Parameter F3 i1, FE25 und FE29)
T Maximale Uberbriick- _ Runterlaufzeit nach Netzausfall, Ja/ Nein
o 0310 ungszeit, wenn ol =1 0.1-320.0 s wenn_Parameter Lul =2 0.1/0.1 20 *19 * * ° 5.18. 2
cc Ansprechschwelle fir
FEES 50~79% .
*35 0625 LSJtr‘]dt:eurrs]ga::nFn?mg 80%: automatisch ~ Siehe auch Parameter il *19 n 80 Nein ° * *
e (gefuihrter Runterlauf bei Netzausfall)
Fhed 0629 |DC:Spannungspegel |55 16004 11 75 | Nein . . .
35 fur Bl =1
0: kein externer Bremswiderstand angeschlossen
1: Bremswiderstand angeschlossen, Uberlastschutz fiir
Widerstand aktiv (Stérung f.r)
2: Bremswiderstand angeschlossen, Uberlastschutz fiir
Widerstand deaktiviert
ab Version v652 gilt fiir den integrierten Bremschopper:
wahrend wahrend die Uberlast-
Integrierter P_aramlcleter- Stérung | Eingangsfunktion 6/7 | schutz
Bremschopper einstellung | auger 0tr) | (ST) nicht aktivist | (dir
P 0304 o - . - 11 0 Nein . . .
Siehe auch Parameter 1: 2KtV
Par, PRLP R > Brems- | Bremschopper aktiv Thakiv
- chopper - 5.19
3: aktiv Bremschopper aktiv 519
4: inaktiv inaktiv ’
5: . aktiv
5 CBhrgmse-r Bremschopper aktiv inaktv
7: inaﬁgv Bremschopper aktiv
8: inaktiv inaktiv
a Ohmwert des _ . N .
Par 0308 Bremswiderstandes 0.5~1000 Q S|eh? auch P?rameter 0.1/0.1 4 [ Nein . . .
Dauerbelastbarkeit des P, Plr, PuLP, F533
oLro ~ * i
Phit 0309 Widerstandes 0.01~600.0 kW und Stérung SLr 0.01/0.01 4 | Nein . 0 .
Zuléssige Dauer fir o
FE33 0639 |10-fache Uberlastung |0.1~600.0 s s. auch Parameter ", Pur 0.1/0.1 50 | Nein . . .
des Bremswiderstands T
1: Funktionszuweisung fur Digitaleingange: siehe Parameter F {35, F { i ... F iZE (Einstellbereich auf Seite G-50).
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1. Basisparameter

* bei diesen Einstellungen von Pt ist der Parameter

e verfiigbar;

- nicht verflgbar

Kommuni- Schrittweite Werks-  |im Betrieb Einstellung* des Parameters Pt
Parameter | kations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- |verdnder- (Art der Motorregelung siehe Kapitel
Nr. (Hex) Kommunikation) | ~ stellung bar 0,1,5 |2,3,9, 10 6 7
0: deaktiviert / beendet
1: Grundeinstellungen fur Motornennfrequenz 50 Hz
Makrofunktion: 2: Grundeinstellungen fur Motornennfrequenz 60 Hz
3: Werkseinstellungen
Speichern und 4: Stérungsspeicher léschen
Programmieren 5: Umrichter-Betriebsstundenzéhler riicksetzen
Von Parametersatzen 6: Typeninformation initialisieren (nur fir Service)
L 7: speichert alle Parameter in benutzerdefiniertem .
E5F 0007 (Werkseinstellungen, Parametersatz 1n 0 Nein ° ° ° * 5.20
benutzerdefinierte 8: uberschreibt alle aktiven Parameter mit
Einstellungen, etc.) benutzerdefiniertem Parametersatz
9: Betriebsstundenzéhler fur int. Lifter zurlicksetzen
vgl. auch Parameter 10:Hochlauf-/Runterlaufzeiten Einstellbereich fur
ALZ und AL Parameter ALL / dEL, usw. = 0.01 s ~ 600.0 s)
11:Hochlauf-/Runterlaufzeiten Einstellbereich =0.1's ~
6000 s; Werkseinstellung)
épozerlg?nr?n?grur:edneuss 0: Anzeige aller Parameter nach Einschalten
FREL 0050 J 1: nur EASY-Parameter nach Einschalten *11 11 0 Ja . . . . 5.22
(Schnellanz. (EASY)/ 2: immer nur EASY-Parameter *11
Standardanzeige) )
Fi-- Meni ] ] ] 4.1.1
e - Erweiterte Parameter Siehe Liste auf den folgenden Seiten. - - - . ) . . und ngchste
F5 Seiten
,(?inez\%?]edvec;n Parametern, Die von der Werkseinstellung abweichenden siehe jeweilige 4.2
r o R & . : : « R X
L Werkseinstellung \I,:’Vzrrzgr?ter kénnen hier angezeigt und wieder veréandert Parameter . . . . 5 21
abweichen. .
*1: Funktionszuweisung fur Digitaleingange: siehe Parameter & {15, F 1 {0 ... F {2 (Einstellbereich auf Seite G-50).

*4: Bauformabhangige Werkseinstellungen: siehe Tabelle auf Seite G-56.

*7: Andern der Parametereinstellungen typ erméglicht die Einstellung der Hoch-/Runterlaufzeiten mit 0,01 s Schrittweite (Einstellungsbereich: 0.01~600.0 s.).
2k

*11: zu den EASY-Parametern siehe Parameter F 150 ... F 182
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2. Erweiterte Parameter

[1] Frequenzabh&ngige Ausgangsfunktionen * bei diesen Einstellungen von Pt ist der Parameter e verfiigbar; - nicht verfiigbar
Kommuni- Schrittweite | Werks- ~ |im Betrieh Einstellung* des Parameters Pt
Parameter | kations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- | verénder- (Art der Motorregelung
Nr. (Hex) Kommunikation) | ~stellung bar 0,1,5 [2,3,9 10 6 7
Frequenzgrenze fiir die Oberhalb dieser Frequenz schaltet der
FOLD 0100 |Ausgangsfunktion 4/5 0.0~UL Hz  entsprechend programmierte 0.1/0.01 0.0 Ja . . 0 .
(LOW) *12 Digitalausgang / Relais
Frequenzgrenze fir die
Rl 0101 |Ausgangsfunktion 8/9 ) 0.1/0.01 0.0 Ja . . . .
(RCHF) *12 D_er'emsprechend programmierte
halbe Hysteresebreite 0.0~ Hz Digitalausgang / Relais schaltet bei:
- um F :G)llfi]r Ausgangs- o - Frequenz = Vorgabe frr- e (RCH)
Fdc 0102 funktionen 6/7 (RCH) - Frequenz = F i { + F {32 (RCHF) 0.1/0.01 2.5 Ja . . . .
und 8/9 (RCHF)  *12
[2] Eingangsklemmen * bei diesen Einstellungen von Pt ist der Parameter e verfiigbar; - nicht verfiigbar
Kommuni- Schrittweite | Werks-  |im Betrieb Einstellung* des Parameters Mt
Parameter | kations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- | verénder- (Art der Motorregelung
Nr. (Hex) Kommunikation) | ~stellung bar 0,1,5 [2,3,9, 10 6 7
Gleichzeitige
conc Ansteuerung der 0: Ruckwartslauf .
e 0105 | Eingangsfunktionen 1: Runterlauf bis zum Stillstand mn 1 Nein ° ® ° *
2/3 (F)und 4/5 (R) *1
Prioritat der Befehlsgabe 0: Umschaltung nur durch Elngangsfjunkt 108/109 *1
FI0R 0106 |an Digitaleingangen vor oder mit der EASY-Taste, wenn F 150 = 2 1 0 Nei . . . .
HH d g i fg Id? il 1. Digitaleingénge haben Prioritat vor dem ein
em Bedienteld / -tel Bedienfeld / -teil auch wenn CNiid / F Ell 0=1
VI/II - Analogeingang:
FiDE 0108 |Spannungs- oder Einstellung: 1/1 0 . . . . .
Strom-Signal 0:0.00V Vs param. F20 1 ... F20E, A iF2
Al2 - optionaler Analog-  [1: 0(4)...20 mA AI2: s Param. F22H . F271
Fiog 0109 |Eingang: Spannungs- Y CTEERe TR 1n 0 . . . . .
/Stromsignal

*1: Funktionszuweisung fur Digitaleingdnge: siehe Parameter F {15, F ({0 ... F {28 ( instellbereich auf Seite G-50).
LR

*12: Funktionszuweisung fiir Digitalausgange / Relais: siehe ParameterF =T 38, F {GB und F {59 (Einstellbereich auf Seite G-53).
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[3] Funktionsf jung der Digitaleingénge * bei diesen Einstellungen von Pt ist der Parameter e verfiigbar; - nicht verfigbar
Kommuni- Schrittweite | Werks- |im Betrieb Einstellung* des Parameters M
Parameter | kations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- verander- (Art der Motorregelung

Nr. (Hex) Kommunikation) | ~ stellung bar 0,1,5 [2,3,9, 10 6
Fro | oo |Eeeereere sanae s | e [wen| o |+ |-
Eir 0111 Erenrﬁﬁjgifestlegung fur Digitaleingang 1 11 2 Nein R R o
iz 0112 E:Jel'lrl:]tringstestlegung fiir Digitaleingang 2 n 4 Nein R . R
Fo 0114 E:J;#]ﬁ:l:ﬁelzstslegung fiir Digitaleingang 4 1 s Nein R . R
£ 0115 Ergrgtrir::u:ssfisllegung fur Digitaleingang 5 " 10 Nein . R R
Fiig 0116 Eluenrﬁtli?enssfezstlegung fur Digitaleingang 6 " 12 Nein . R R
- 0118 Funktionsfestlegung fiir Digitaleingang 8 | Siehe hierzu auch Kapitel 2, Anschluss und 11 72 Nein . . .

Klemme RR/S4 _ *3 Klemmenbezeichnung.

FrE | o | m | o [men| o |+ |-
R R et o[ o [wen| o | . |
Fiz i | o121 | g ot ke L1 (sTaaasz) |0 deakiiviert/ Eingang fur MY FUNCTION | 1/1 0 Nein | o . .
A e O T m | o [vn| « |« | -
Rl I e A [ o || - [ - |-
R R e L o[ o [wen| o | . |
R Il [ o[ o [wen| o | . |-
F | ows |umumlesteuneUoptonder m | o [vn| « |« | -
128 | oios |Cestlauna ener e akven | o ven| « | .+ | -

*3: Schalter SW3 Positionen RR und S4 (siehe auch Seite B-20)
*13: Eingangsfunktionen: Einstellbereich siehe Tabelle auf Seite G-50.
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[3] Funktionsfestlegun:

der Digitalausgénge

* bei diesen Einstellungen von Pt ist der Parameter

e verfiigbar;

- nicht verflgbar

Kommuni- Schrittweite | Werks- |im Betrieb Einstellung* des Parameters F'c
Parameter | Kations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein-  |verdnder- (Art der Motorregelung

Nr. (Hex) Kommunikation) | stellung bar 0,1,5 |2.3,9,10] & 7
£ian 0130 E:gg:;)el C;UTll jung fur Digitalausgang 1 " 4 Nein . . R .
e 0131 EFennEtrir(\)QSOfst‘lt'lzegung fur Digitalausgang 2 11 5 Nein . . R .
5| o [t e i e [ | - [+ [ - ] -
I e ot i [ [ven] [ - |- [ -
£iag 0135 iﬂgggﬂgifre;giesg;ngégr optionales (ETB003Z) 0-255 15 " 254 Nein . . R .
T | o | e i e (] o | - |-+
P | o |t g v [ (] o | - |-
£i3m 0138 iﬂgggﬂgssfreeﬂiesggungégr optionales(ETB004Z) 11 254 Nein o . . .
F IE8 0168 ;ﬂ’;;gﬁgﬂ;gfgg ggommna'es 1/1 254 Nein . . . .
FIES | oleg |fuMoneesegna Ky oponales 11 254 | Nein . . . .

*15: Ausgangsfunktionen: Einstellbereich siehe Tabelle auf Seite G-53.
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[4] Nenndaten eines weiteren Motors fiir die U/f-Regelung * bei diesen Einstellungen von Pt ist der Parameter e verflighar; - nicht verfigbar

Kommuni- Schrittweite Werks-  [im Betrieb Einstellung* des Parameters Pt
Parameter | kations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein-  |verénder- (Art der Motorregelung
Nr. (Hex) Kommunikation) |  stellung bar 0,1,5 (23,9, 10 6 7
Foon 0170 |Eckfrequenz #2 25.0~FH Hz 0.1/0.01 *4 | Nein 0 - - -
Motordatensatz #1 oder #2
Ausgangsspannung bei wahlbar mit Eingangsfunktion
Filt 0171 |der 50~330V/660V 28/29 "1 1/0.1 *4 | Nein . - - -
Eckfrequenz #2 Bei Verwendung des
Cona Manuelle Spgs.anhebung _ Motordatendatzes #2 wird der N
e 0172 #2 0.0~30.0% Motor in U/f-Regelung betrieben 0.1/0.1 4 Ja M - - -
(wie Pt =0)
Fi3 0173 | Lastverhaltnis #2 Motor 30095 11 100 Ja . ; ; .

*1: Funktionszuweisung fur Digitaleingange: siehe Parameter F {35, F { {0l ... F {28 (Einstellbereich auf Seite G-50).

*4: Bauformabhangige Werkseinstellungen: siehe Tabelle auf Seite G-56.

*6: Werkseinstellung fiir TOSHIBA Frequenzumrichter mit Modellbezeichnung VF-AS1/PS1-xxxx-WN: 60 Hz und xxxx-WP: 50 Hz
*13: Eingangsfunktionen: Einstellbereich siehe Tabelle auf Seite G-50.

*15: Ausgangsfunktionen: Einstellbereich siehe Tabelle auf Seite G-53.
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[5] 7-Punkte U/f-Kennlinie (Parameter F- =5

* bei diesen Einstellungen von Pt ist der Parameter

e verfuigbar;

- nicht verfugbar

o

para- | Kemmuni- Schrittweite Werks- | im Betrieb Einstellung* des Parameters Pt
meter kations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- verénder- (Art der Motorregelung siehe Kapitel
Nr. (Hex) Kommunikation) | stellung bar 0,1,5 [2,3,9,10 6 7
\ Punkt 1 Spannung bei v 7-Punkte U/f-Kennlinie (Parameter Pt = 5): Nein B _ B
v e Punkt 1 Frequenz 0 Hz Q=00 Die gatséchli_che Ausgangsspannung 0.1/0.1 4 *
Fi3g 0190 |Punkt 2 Frequenz VF1 [0.0 ~100.0% | ©rreicht maximal die Untergrenze des 0.1/0.01 0.0 Nein | ® (nur 5) - - -
schraffierten Bereichs (zwischen
Figd 0191  [Punkt 2 Spannung VF1 0.0 ~100.0% | [0V; OHz] und [ubu; 0,44 X ui] ). 0.1/0.01 0.0 Nein | e (nur5) - - -
F g 0192 |Punkt 3 Frequenz VF2 |0.0 ~ FH Hz 0.1/0.01 0.0 Nein | e (nur5) - - -
F g3 0193 Punkt 3 Spannung VF2 0.0 ~ 100.0% 0.1/0.01 0.0 Nein ® (nur5) - - -
Figy 0194 Punkt 4 Frequenz VF3 |0.0 ~ FH Hz 0.1/0.01 0.0 Nein e (nur5) - - -
FiEs 0195 |Punkt 4 Spannung VF3 |0.0 ~ 100.0% 0.1/0.01 0.0 Nein | e (nur5) - - - 5.5
Fi9G 0196 |Punkt 5 Frequenz VF4 |0.0 ~ FH Hz 0.1/0.01 0.0 Nein | e (nur5) - - -
Figt 0197 Punkt 5 Spannung VF4 0.0 ~ 100.0% 0.1/0.01 0.0 Nein ® (nur 5) - - -
F 5B 0198 |Punkt 6 Frequenz VF5 (0.0 ~ FH Hz o 0.1/0.01 0.0 Nein | @ (nur5) - - -
F g4 0199 |Punkt 6 Spannung VF5 |0.0 ~ 100.0% F {98 0.1/0.01 0.0 Nein | @ (nur5) - - -
\ Punkt 7 Eckfrequenz 25.0~ Bei dieser Frequenz wird die Spannung .
V- 0 i 500.0 Hz  ulu erreicht. (i.d.R. Motor-Nennfrequenz) A g pe ° ) ) )
) Punkt 7 Spannung bei |50~330 V 200V Klasse: VE-PS1 2XXX XX-XX 200 V A } : :
Wy 0409 |Eckfrequenz (V) #1 [50-660 V400V Klasse: VE-PSL Axxx xX-xX L. z00v | Nein °
[6] Analogeingénge (z.B. firr Frequenz- und Drehmomentvorgaben) * bei diesen Einstellungen von Pt ist der Parameter e verfiigbar; - nicht verfiigbar
para. | Kommuni- Schrittweite Werks- | im Betrieb Einstellung* des Parameters Mt
meter kations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- | verander- (Art der Motorregelung
Nr. (Hex) Kommunikation) | stellung bar 0,1,5 |2,3,9,10 6 7
cann Umschaltbedingung fir Umsch. mit Eingangsfunktion 104/105 *1
TRue 0200 Sollwertvorgabe 20 autom. Umsch. bei Frequenz F 20 v 0 Ja ° ° ° °
%-Wert des Eingangssignals, bei dem
cam VI/Il Analogeingang: _ Frequenz F2Tc ausgegeben oder
TEHE 0201 Bezugswert #1 0~ 100% Drehmoment F205 ausgegeben wird v 0 Ja ° * * *
(z.B. 20% fur 4 mA).
Cans VI/Il Bezugsfrequenz u Frequenz bei %-Wert 2T | des analogen
Fond 0202 #1 0.0~ FH Hz Eingangssignals 0.1/0.01 0.0 Ja ) . . .
. . %-Wert des Eingangssignals, bei dem
Fens 0203 \éggfzﬂg?{il&gang. 0~100% Frequenz A {F2 oder Drehmoment F21 1/1 100 Ja . . . .
9 ausgegeben wird.
AiF2 0204 |VI/Il Bezugsfrequ. #2 [0.0~FH Hz  Frequenz bei %-Wert F203 0.1/0.01 *6 Ja . . . . 5.11
canc VI/Il Analogeingang:
Fol 0205 0~250% 1/0.01 0 - . . .
o Bezugsmoment #1 ’ zur Drehmomentvorgabe und -begrenzung Ja *16
FoOR 0206 | VI/Il Bezugsmoment #2 | 0~250% 1/0.01 100 Ja - . . .
[  siehe Basisparameter

*1: Funktionszuweisung fir Digitaleingange: siehe Parameter
*4: Bauformabhangige Werkseinstellungen: siehe Tabelle auf Seite G-56.
*6: Werkseinstellung fiir TOSHIBA Frequenzumrichter mit Modellbezeichnung VF-AS1/PS1-xxxx-WN: 60 Hz und xxxx-WP: 50 Hz

*16: Betrifft nur die Serie VF-AS1

Comc £ o
[T o R TR

28 (Einstellbereich auf Seite G-50).

vValIHSOL

TSd-4A J8yduwnzuanbaiy



T1-9

[6] Analogeingéange (z.B. furr Frequenz- und Drehmomentvorgaben) * bei diesen Einstellungen von Pt ist der Parameter e verfiighar; - nicht verfigbar
Para. | Kommuni- ) ) ) Schrittweite | Werks- | im Betrieb Einstellung* des Parameters Ft
meter kations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- | verander- (Art der Motorregelung
Nr. (Hex) Kommunikation) | stellung bar 0,1,5 [2,3,9 10 6 7
Siehe Parameter Flild (1~13), F200 und FZEE
Foon 0207 |Frequenzvorgabe Uber ... #2 Umschaltung automatisch (FZLC = 1) oder 1/1 1 Nein . . . .
mit Eingangsfunktion 104/105 (F20i = 0) *1
FNId/F20 T Umschalt-Frequenz Automatische Umschaltung der
o 0.1~ Frequenzvorgabe anhand der gem.
F2OE 0208 [F2D7 wird gultig wenn die geman i 1z FNld vorgegebenen Frequenz: 0.1/0.01 0.1 Ja . . . .
FNiOd vorgegebene Frequenz < P2 | ' >F208:  FNDd weiterhin gltig
(Bedingung siehe Parameter F205) < FoDE: FEDT gultig
0: kein Filter
. 1: Filter ca. 10 ms
F20s 0209 éi?tzlroe?r?srt]gl?:r? 2: Filter ca. 15 ms 11 0 Ja . . . .
9 3: Filter ca. 30 ms
4: Filter ca. 60 ms
; . %-Wert des Eingangssignals bei
Fan | 0210 S?Z’fgsﬁ\vlar'f’ff'”ga"g' v oov  dem Frequenz Fo 1T oder _ 17 0 Ja . . . .
Drehmoment F2 {4 ausgegeben wird.
Fait 0211 |RR/S4 Bezugsfrequenz #1  *3 0[':2~ Frequenz bei %-Wert 2 i des 0.1/0.01 0.0 Ja . . . .
i Hz _analogen Eingangssignals
0~ %-Wert des Eingangssignals bei
Foi2 0212 |RR/S4 Bezugswert #2 *3 dem Frequenz Fc {3 oder 11 100 Ja . . . .
100% cac .
Drehmoment 2 {5 ausgegeben wird.
= RR/S4 Bezugsfrequenz #2: 0.0 ~ Frequenz bei %-Wert 2 |2 des
AuFe s Frequenz be?%-vsert Foid *3 FH Hz anacllogen Eingangssignals DA ® 8 ° ° ° ° 8,
Foid 0214 |RR/S4 Bezugsmoment #1 1/0.01 0 Ja - . . . N
F25 | 0215 |RR/S4 Bezugsmoment #2 0-250% (zur Drehmomentbegrenzung) 1001 | 100 | Ja - . . . 16
Fo ik 0216 |RX Analogeingang: Bezugswert #1 -100~100% 1/1 0 Ja . . . .
Fo i 0217 |RX Bezugsfrequenz #1 0.0~FH Hz 0.1/0.01 0.0 Ja . . 3 .
Fo A 0218 |RX Bezugswert #2 -100~100% 1/1 100 Ja . . . .
Fo i 0219 |RX Bezugsfrequenz #2 0.0~FH Hz 0.1/0.01 *6 Ja . . . °
Focl 0220 |RX Bezugsmoment #1 -250 ~ keine negativen Werte eingeben,|  1/0.01 0 Ja - . . ° “16
Foc 0221 |RX Bezugsmoment #2 250% wenn FH50 = 3 oder FHHZ =3 1/0.01 100 Ja - . . .
F 0222 |All opt. Analogeing. Bezugswert #1  |-100~100% 11 0 Ja . . . .
0223 |All Bezugsfrequenz #1 0.0~FH Hz 0.1/0.01 0.0 Ja . . . °
0224  [All Bezugswert #2 -100-100% 1/1 100 Ja . . ° .
0225 | All Bezugsfrequenz #2 0.0~FH Hz 0.1/0.01 *6 Ja . . . . 24
0228 |AI2 opt. Analogeing.: Bezugswert #1  [0~100% 1/1 0 Ja . . . °
0229 |AI2 Bezugsfrequenz #1 0.0~FH Hz 0.1/0.01 0.0 Ja . . . .
0230 [AI2 Bezugswert #2 0~100% 1/1 100 Ja . . . .
0231 |Al2 Bezugsfrequenz #2 0.0~FH Hz 0.1/0.01 *6 Ja . . . .

sie

he Basisparameter

*3: Schalter SW3 Positionen RR und S4 (siehe auch Seite B-20)
*6: Werkseinstellung fiir TOSHIBA Frequenzumrichter mit Modellbezeichnung VF-AS1/PS1-xxxx-WN: 60 Hz und xxxx-WP: 50 Hz
*16: Betrifft nur die Serie VF-AS1
*24: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581341) zur optionalen Erweiterungseinheit ETB004Z.

\‘
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[6] Optionskarte ETB004Z mit Pulseingang RP zur Drehzahlvorgabe

* bei diesen Einstellungen von Pt ist der Parameter

e verfiighar; - nicht verflighar

para- | Kommuni- Schrittweite | Werks- i Betrieb Einstellung* des Parameters Pt
meter kations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- |verénder- (Art der Motorregelung
Nr. (Hex) Kommunikation) | stellung bar 0,1,5 [2,3,9 10 6 7
- RP - optionaler High-Speed _ %-Wert von Parameter F3 3 bei dem Ja
T 0234 Pulseingang: Bezugswert #1 0-100% Frequenz F235 ausgegeben wird. v 0 ° ° ° °
caac R o Frequenz, die bei RP Eingangs- Ja
Foas 0235 |RP - Bezugsfrequenz #1 0.0~FH Hz wert = F 2 34 ausgegeben wird. 0.1/0.01 0.0 . . . . oy
Fodh 0236 |RP - Bezugswert #2 0~100% %-Wert von Parameter F3 5 1/1 100 Ja . . . °
Fodt 0237 |RP - Bezugsfrequenz #2 0.0~FH Hz _ Frequenz bei F£ 3k 0.1/0.01 *6 Ja . ° ° °
N 0378 |RP - maximale Pulszahl 12~9999 (Tastverhaltnis: 50 + 10%) 11 500 Nein . ° ° .
*6: Werkseinstellung fur TOSHIBA Frequenzumrichter mit Modellbezeichnung VF-AS1/PS1-xxxx-WN: 60 Hz und xxxx-WP: 50 Hz
*24: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581341) zur optionalen Erweiterungseinheit ETB004Z.
[7] Start- und Stoppfrequenzen * bei diesen Einstellungen von Pt ist der Parameter e verfiigbar; - nicht verfigbar
para- | Kommuni- Schrittweite | Werks- |im Betrieb Einstellung* des Parameters Pt
meter kations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein-  |verdnder- (Art der Motorregelung
Nr. (Hex) Kommunikation) | stellung bar 0,1,5 |2,3,9 10 6 7
Im Gegensatz zur unteren Grenzfrequenz
. 0.0~ (Parameter 1) wird beim Anlaufen sofort
FeMl 0240 |Startfrequenz iO 0 Hz diese Frequenz ausgegeben (Diesen Wert 0.1/0.01 0.1 Ja ) ) ) .
. anheben fur Motoren mit kleiner Haupt-
induktivitat, z.B. Spindelmotoren).
= Mittlere 0.0 ~ Frequenzvorgaben kleiner als FcH { + F
Fed 0241 Hysteresefrequenz FHHz  werden als Stopp-Befehl gewertet. 0.1/0.01 00 Ja ° ° ° °
Mit den Parametern F2- {und F2H2 ist die
Programmierung einer Anlauf-Hysterese
mdoglich. Der Hochlauf beginnt bei einer
caus . 0.0 ~ Frequenzvorgabe von F2H |+ F2H2,
Fots 0242 |Halbe Hysteresebreite 30.0 Hz der Runterlauf endet bei einer 0.1/0.01 0.0 Ja . . . .
Frequenzvorgabe von FcH { - F24E.
(Mit der Frequenzvorgabe wird der
Start-/Stopp Befehl verknipft.)
coaua 0.0~ Der Runterlauf endet mit der Frequenz F2H3 ,
FaHd 0243 | Stoppfrequenz 30.0 Hz vgl. Parameter F240 0.1/0.01 0.0 Ja . . . .
- _ Frequenzvorgaben unterhalb werden als
FoHH 0244 l?;biréi;%r aben 0'500 Hz Vorgabe von 0 Hz gewertet (z.B. wenn die 0.1/0.01 0.0 Ja 0 . 0 .
a 9 i Motorwelle fixiert werden soll).
Ausgangs- Ausgangs- Ausgangs-
frequenz frequenz frequenz
a Fau2 Fayg q a
- oo o
' ' ' o beim Start
[
'gi/\ Hochlauf Hochlauf automatisches Standby Faud 1-- 3
Faug-lo---- d W unterhalb L+ 0,2 Hz Fayl 4----- \A/{ R .
Foug-f--------- [ Runterlauf - = nach Zeit F25h einstellbag wéhrend Betrieb N
. Cd
Fedi Frequenzvorgabe Frequenzvorgabe Frequenzvorgabe
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[8] Gleichstrom-Bremse

* bei diesen Einstellungen von Pt ist der Parameter

e verfiigbar;

- nicht verflgbar

Para- | Kommuni- Schrittweite | Werks- [im Betrieb|  Einstellung* des Parameters 't
meter kations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- verander- (Art der Motorregelung
Nr. (Hex) Kommunikation) | ~ stellung bar 0,1,5 [2,3,9 10 6 7
Grenzfrequenz furr die automatische
Gleichstrombremsung bei Runterlauf.
0.0: nur mit Eingangsfkt. 22/23 *1
cacn Die Gleichstrombremse kann sinnvoll nur
TEad 0250 |pq; niedrigen Frequenzen (< ca. 10 Hz) |0.01 ~ 120.0 Hz: automatisch bei 0.1/0.01 0.0 Ja * * ° °
eingesetzt werden. Dieser Parameter legt Runterlauf
fest, unterhalb welcher Frequenz die
Gleichstrombremse aktiviert wird.
] Bremsgleichstrom (auf den
FES 0251 [Nennausgangsstrom bezogener Wert, 0~100 % Nennstrom (siehe Kapitel 12) 11 50 Ja . . . .
siehe Kapitel 12).
Fose 0252 |Gleichstrombremsdauer 0.0~20.0 s 0.1/0.1 1.0 Ja . . . .
Foo3 0253 Automatische Gleichstrombremsung 0: deaktiviert Errfrc:gtéﬂt?/g]ﬁtg%h bei " 0 Ja . . . .
T zwischen Drehrichtungswechsel 1: aktiviert wahrend d Run\t-erlaufs
Motorwelle fixieren mit halbem 2 :Etsigizsnchaltet
Bremsgleichstrom (F£5 ! . - .
F2oM 0254 |nach Ende des Runterlaufs solange m;ﬁgﬁg nﬁg:ﬂmgg:%gfﬁﬁ;zﬂg; 11 0 Ja . . . .
die Eingangsfunktion 6/7 SI funktion 22/23 *1 aktiviert wurde und nicht
(Reglerfreigabe) aktiv ist. *1 bei 0 Hz Betrieb (s. Param. F255
0 Hz Betrieb .
cacc 0255 Nur méglich bei Betrieb mit optionaler 2; ge:;tgé?rritegw:Lt?VC-Bremse) mn o Ja R : } .
Teae Drehzahlriickfuhrung (Parameter PE=7) |~ (gilt auch far F26 ¢ = 2 und FEO3 = 2)
und wenn F250 = 0.0 und F250 > 0.0 9 e T
Automatischer Stopp bei fortgesetztem . L
F256 | 0256 |Betrieh mit Frequenz Ll +0,2 Hznach |00 deakliviert 0.1/0.1 0.0 Ja . . . .
der in F255 eing ) Zeit. i o
[9] Einrichtbetrieb (JOG-Mode, Tipp-Betrieb) * bei diesen Einstellungen von Pt ist der Parameter e verfiigbar; - nicht verfigbar
Para- | Kommuni- Schrittweite Werks- ~ |im Betrieb Einstellung* des Parameters Ft
meter kations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- |verénder- (Art der Motorregelung
Nr. (Hex) Kommunikation) |  stellung bar 0,1,5 [2,3,9, 10 6 7
_ caun - siehe auch: *1 *12
FRD 0260 |Festfrequenz fir Einrichtbetrieb ' 50"(‘) Hz Eingangsfunktion 18/19, | 0.1/0.01 5.0 Ja . . . .
) Ausgangsfunktion 52/53
0: Runterlauframpe
Febd 0261 |Art der Bremsung bei Einrichtbetrieb 1: freier Motorauslauf, 11 0 Nein . . . .
2: Gleichstrombremse
Einrichtbetrieb tiber Bedienfeld 0: deaktiviert
s Wahrend des Einrichtbetriebs ist die 1: Einrichtbetrieb tber Bedienfellq kann
FoEg 0262 | Ausgangsfunktion LOW (4/5) aktiv, mit der MODE-Taste ausgewdhit 1/1 0 Ja . . . .
jedoch nicht RCH (6/7), und die werden (Anzeige Fulil / ~ulh
PID-Regelung ist deaktiviert. *12 Einrichten im Rechts-/Linkslauf)

*1: Funktionszuweisung fur Digitaleingénge: sieche Parameter F i -
*12: Funktionszuweisung fir Digitalausgénge / Relais: sieche Parameter F {3

\‘

ST
J,ILIHI...I icH
nooco
[N

38, FIEBund F

(Einstellbereich auf Seite G-50).
{59 (Einstellbereich auf Seite G-53).
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[10] Motorpoti: Frequenzvorgabe mit Eingangsfunktion SCHNELLER / LANGSAMER

* bei diesen Einstellungen von

't ist der Parameter

o verfugbar;

- nicht verfugbar

para- | Kommuni- Schrittweite | Werks- |im Betrieb Einstellung* des Parameters Pt
meter kations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- |verénder- (Art der Motorregelung
Nr. (Hex) Kommunikation) |  stellung bar 0,1,5 [2,309, 10 6 7
- Motorpoti Reaktionszeit bei Die Motorpotifunktion ist aktiv,
FoeM 0264 |SCHNELLER — Befehl 0.0~10.0s. |wenn FNOA/FE0T = 10 ist, 0.1/0.1 0.1 Ja . . . .
Eingangfunktion 88/89 *1 Zwei der Digitaleingange
rarc Motorpoti Frequenzschrittweite bei ey werden mit den Funktionen
Fobs 0265 SCHNELLER - Befehl 0.0~FH Hz SCHNELLER und 0.1/0.01 0.1 Ja . . ) 0
care Motorpoti Reaktionszeit bei *1 _ LANGSAMER belegt.
Febh 0266 || ANGSAMER - Eingangsf. 90/91 00-100s Optional kann ein dritter 0.1/0.1 01 Ja * * ® ®
Motorpoti Frequenzschrittweite bei o Eingang mit der Funktion
0267 LANGSAMER — Befehl 0.0~ FH Hz CLEAR belegt werden. 0.1/0.01 0.1 Ja . . . .
0268 | Motorpoti initiale Frequenz LL~LL Hz (s. Eingangsfunkt. 88...93 *1) 0.1/0.01 0.0 Ja . . . .
Speichern der letzten Motorpoti - i s .
. L 0: nur mit Eingangsfunktion 86/87 *1,
FoRES 0269 [Frequenz als initiale Frequenz £I00 wird £ - ; 1/1 1 Ja . . . .
(F253) bei Netz-Aus 1: FbE wird Gberschrieben bei Netz-Aus

[11] Oberspringen von Resonanzfrequenzen * bei diesen Einstellungen von Pt ist der Parameter e verfiigbar; - nicht verfiighar
para. | Kommuni- Schrittweite | Werks-  [im Betrieb Einstellung* des Parameters P&
meter kations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- verander- (Art der Motorregelung
Nr. (Hex) Kommunikation) |  stellung bar 0,1,5 |2, 3,9, 10 6 7
Faun 0270  |Sprungfrequenz 1 0.0~FH Hz Ausgangs. 0.1/0.01 0.0 Ja . o o .
FeT 0271 |halbe Sprungweite um F2 1% [0.0~30.0Hz 0.1/0.01 0.0 Ja . . . .
Faag 0272 | Sprungfrequenz 2 0.0~ FHHz 0.1/0.01 0.0 Ja . . . .
Feia 0273 |halbe Sprungweite um F2 12 [0.0~30.0Hz 0.1/0.01 0.0 Ja . . . .
] 0274 | Sprungfrequenz 3 0.0~ FHHz 0.1/0.01 0.0 Ja . . . .
F2is 0275 |halbe Sprungweite um F2 14 [0.0~30.0Hz o FreauenTvoraahe 0.1/0.01 0.0 Ja . . . .

[12] Festfrequenzen 8 ~ 15

* bei diesen Einstellungen von

P ist der Parameter

e verfigbar;

- nicht verfiigbar

para. | Kommuni- Schrittweite Werks-  |im Betrieb Einstellung* des Parameters Mt
meter kations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- verander- (Art der Motorregelung siehe Kapitel
Nr. (Hex) Kommunikation) stellung bar 0,1,5 [2,3,9 10 6 7
FoEn 0287 |Festfrequenz 8 0.1/0.01 0.0 Ja . . ° .
FoEB 0288 |Festfrequenz 9 0.1/0.01 0.0 Ja ° ° ° °
FoES 0289 |Festfrequenz 10 Siehe Parameter 5- | ... 51 0.1/0.01 0.0 Ja . ° . .
Fosl 0290 |Festfrequenz 11 fur die Festfrequenzen 1 ... 7 0.1/0.01 0.0 Ja D D D D
gl 0291 Festfrequenz 12 LL~UL Hz . 0.1/0.01 0.0 Ja . . . 3 5.12
: 0292 _[Festfrequenz 13 Umschaltung mit den 0.1/0.01 0.0 Ja . . . .
; 0293 | Festfrequenz 14 Eingangsfunktionen 10...17 *1 0.1/0.01 0.0 Ja . . . .
Festfrequenz 15 und Notfallfre-
0294 | 0TS, Eingangst, 56..59 *1 0.1/0.01 0.0 Ja N o o .
ra0c Ubernahme der Istfrequenz als 0: deaktiviert F 50 = 2 erméglicht Um-
. 0295 | Sliwert b. Umsch. Fern - Vor-Ort | 1! aktiviert schalten mit der EASY-Taste 1 1 Ja * * ° °

*1: Funktionszuweisung fur Digitaleingénge: siehe Parameter F {15, F {1

VR
i oo

(Einstellbereich auf Seite G-50).
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[13] Stérungsvorbeugung * bei diesen Einstellungen von Pt ist der Parameter e verfiigbar; - nicht verfugbar

ST-9

Para- | Kommuni- Schrittweite | Werks- |im Betrieb Einstellung* des Parameters Mt
meter kations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- | verander- (Art der Motorregelung siehe Kapitel
Nr. (Hex) Kommunikation) | stellung bar 0,1,5 [2,3,9 10 6
= Taktfrequenz fir _ _
L 0300 Pulsweitenmodulation 1.0~16.0kHz (1.0~8.0kHz) *10 0.1/0.1 *4 Ja . . . B, 7
Motorfangfunktion Einstellung: [0]1[2|3(4
(ASF;eeﬁ Isteamhg:d bei autom. Wiederanlauf nach Stérung (s. F303) [o[o[o]o|o
ufschalten auf den - — - - =
Uub 0301 |rotierenden Motor mit | Nach NEIZ'E_”_] CAOUITENINg (Elngangs[f:. 8/? D) 0191010 11 0 Nein . . . 5.18.1
passender Frequenz Nach kurzzeitigem Spannungsausfall (s. F&c 1) -|o|-|o]f-
unter den folgenden Nach Freigabe Aus->Ein (Eingangsfunktion 6/7 *1) |- | - [o]|o|o
Bedingungen *8: nach Startbefehl (Eingangsf. 2...5, 100/101 *1) -1-1-[-]o
Verhalten bei 0: kein autom. Runterlauf, Betrieb nicht aufrecht erhalten
Vo 1: Betrieb mit generatorischer Energie aufrecht erhalten .
s =0 glﬁé?glﬁ):r:\nungs- 2: gefiihrter Runterlauf nach Netzunterbrechung 1n 0 NI ° ° ® 2, 1. 2
(siehe Parameter F3 i, FE25 und FE25)
Anzahl automatischer . .
FI03 | 0303 |Wiederanlaufe nach |9 ausgeschaltet Wl 0 Ja . . .
Stérung
0: kein externer Bremswiderstand angeschlossen
1: Bremswiderstand angeschlossen, Uberlastschutz fiir
Widerstand aktiv (Stérung [ir)
2: Bremswiderstand angeschlossen, Uberlastschutz fiir
Widerstand deaktiviert
Ab Version v652 gilt fiir den integrierten Bremschopper:
. Parameter- | wahrend |wéhrend Eingangs- *1|  Uberlast-
Anschluss eines einstellung | Stérung [funktion 6/7 inaktiv ist| schutz (Zir) .
P 0304 |externen 0 N B B 11 0 Nein . . . 5.19
Bremswiderstandes 1 - aktiv.
> Brems- | Bremschopper aktiv Tnakiv
3 CHopre] — akiiv
7 aktiv [ Bremschopper inaktiv TEkGY
5: . aktiv
5 Brems- | Bremschopper aktiv akET
7: qhopkper F q aktiv
5 inaktiv | Bremschopper inaktiv ekt
0: Spannungsanstieg verhindern
1: ausgeschaltet
- ig%?g#ggsﬂﬁ?ggl}? 2: Spannungsanstieg (bis 3 {5) erlauben zur Anhebung des
F30s 0305 Verzégerungsmomentes, abhangig von FEcE. 1/1 2 Nein . . .
siehe auch F45E 3: aktive Spannungsanhebung (bis F3 i5):
T aktive Anhebung des Verzégerungsmomentes, abhangig
von FEcE.

[ siehe Basisparameter
*4: Bauformabhangige Werkseinstellungen: siehe Tabelle auf Seite G-56.

*10: Umrichtermodelle der 200V-Klasse ab 55 kW und 400V-Klasse ab 280 kW: maximal 8 kHz.
*19: Parameteranzeige ist veranderbar wenn Parameter '\ = 1 und nicht veranderbar wenn L. =

\l

&

*8: Die Motorfangfunktion ist immer aktiv bei automatischem Wiederanlauf nach Stérung (siehe Parameter F 37 1), unabhangig von der Einstellung mit Parameter Lv5 und F 3 i
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[13] Stérungsvorbeugung

* bei diesen Einstellungen von Pt ist der Parameter

e verfiigbar;

- nicht verflgbar

Para- Kommuni- Schrittweite Werks-  |im Betrieb Einstellung* des Parameters Pt
meter kations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- verénder- (Art der Motorregelung) siehe Kapitel
Nr. (Hex) Kommunikation) | stellung bar 0,1,5 [2,3,9,10] 6 | 7
Spannungskorrektur und Einstellung Netzspannung | Ausgangsspg. (* Bei Vektorregelung
Ausgangsspannungs- = — = — (Fr =2,3,6,7,9,10)
Begrenzung 0 nicht korrigiert *) | nicht limitiert ist dieser Parameterwert
cana T : . . veranderbar, die Netz-
AR 0307 (* Bei Vektorregelung mit 1 korrigiert *) nicht limitiert n 0 Nein * spannungskorrektur wirkt
Param. Pt =2,3,6,7,9, 10 2 nicht korrigiert *) limitiert bei Pt #0,1, 5
wird die Netzspannung immer FI01=0,1 wiel
automatisch korrigiert.) 3 korrigiert *) limitiert Fil1=2,3 wie3
o Widerstandswert des 0.5~ * A
Pl it externen Bremswiderstandes |1000 Q siehe auch Ldpd 2 MR * * ° * 5.19
L Dauerbelastbarkeit des 0.01~ Parameter F539 und Stérung DLr ) :
PuiP R externen Bremswiderstandes |600.0 kW DOLDOL w NI ° * ° *
Maximal zuldssige Uber- - oo Ja/
F3!10 | 0310 |brickungszeit (gefuhrter 01-3200s  JeheaudhParameter il 19 | g9 20 | Nein . . . .
Runterlauf bei Netzausfall) Thee *19
. 0: beide Drehrichtungen zulassen
F3ti 0311 ?)E:rr]?ijcnh%uer:ng\r/or abe 1: Riickwartslauf gesperrt 1/1 0 Nein . . . .
9 9 2: Vorwartslauf gesperrt
a2 Automatische Variation der 0: ausgeschaltet .
Fiwe 0312 Taktfrequenz 1: aktiviert (reduziert das Storfeld des Motors) n 0 Nein * * ® ® 5.17
] 0: PWM Modulationsart 1 (standard)
£33 PWM Modulationsart 1: PWM Modulationsart 2 (Reduktion von Verlusten)
. 0313 |*17: effektiv firr Die Einstellung 1: ist wirksam fir Taktfrequenzen 11 0 Nein . . . .
35 200V-Modelle ab 55kW, (Parameter [F) ab 4 kHz und héher, sowie fiir
400V-Modelle ab 90kW Betriebsfrequenzen ab 30% der Eckfrequenz
(Parameter ul/F {10) und hoher.
automatische PWM- Einstellung:|0|1[2[3]|4]|5
Taktfrequenzanpassung - P
- erhoht das Drehmoment bei |Automatische lastabhangige ofl-]o|-|o
niedrigen Frequenzen, Taktfrequenz-Reduktion
T Zfrmga|'°hltqde”|_3“~‘t”§bkm't dU/dt-Begrenzung (nur bei NN
T LF > 4Hz ohne Lastreduktion |400v-Geraten verfiigbar) e T i
v35 0316 - Anderungen werden erst Cai : 11 1 Nein . . ) . 5.17
aktiv, nachdem die dU/dt-Begrenzung fiir Sinusfilter I I P S
Netzspannung ausgeschaltet |(Taktfrequenz > 4kHz) *17
(bis dgs Dlsp]ay erloschen ist) Mit den Einstellungen 4 und 5 wird automatisch auf
und wieder eingeschaltet P
wurde. U/f-Regelung geschaltet (wie Mt = 0).
F3i13 | o319 |Max. ErregungbeiRunterlauf |,y 15000  gaitig wenn Param. F305 = 2, 3 11 140 | Nein . . ; .
- Siehe auch Parameter FE25 A :

[ siehe Basisparameter
*4: Bauformabhéngige Werkseinstellungen: siehe Tabelle auf Seite G-56.
*8: Die Motorfangfunktion ist immer aktiv bei automatischem Wiederanlauf nach Stérung (siehe Parameter F 33 3), unabh&ngig von der Einstellung mit Parameter L5 und F3 {0,
*10: Umrichtermodelle der 200V-Klasse ab 55 kW und 400V-Klasse ab 280 kW: maximal 8 kHz.
*17: Die Parametereinstellungen 3 {3 =1 und F3 (& =4, 5 sind fiir 200V-Modelle ab 55kW und fiir 400V-Modelle ab 90kW effektiv.
*19: Parameteranzeige ist veranderbar wenn Parameter i = 1 und nicht veranderbar wenn Lol =2,
*35: Serie VF-PS1 ab Softwareversion v614
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[14] Drooping — lastabhangige Frequenzreduktion

* bei diesen Einstellungen von Pt ist der Parameter

e verfiigbar;

- nicht verflgbar

Para- Kommuni- Schrittweite Werks-  |im Betrieb Einstellung* des Parameters Pt
meter kations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- | verander- (Art der Motorregelung siehe Kapitel
Nr. (Hex) Kommunikation) | stellung bar 0,1,5 [23,9, 10 6 7
Maximaler Drooping- Bei aktiver Drooping-Regelung *22 ist
caan Frequenzfaktor zur 0.0~ die maximale Ausgangsfrequenz = R % R
TAEY 0320 | tomatischen 100.0%  wb x (F320/100) x Drehmomentfaktor. 0.1/0.1 0.0 Ja (¢) 22 *
Drehzahlanpassung Die Frequenz kann FH iiberschreiten.
[’;‘if%’:gsoﬁ:E;egggglﬁn%e;gﬁ\; 0.0~ Drooping-Regelung nicht aktiv wenn
£aa - . _ } N )
Fad 0321 ist. (Hierbei ist der 320.0Hz fzrgquenzfaktor x Drehmomentfaktor = 0 0.1/0.01 0.0 Ja (o) *22 .
Drooping Frequenzfaktor = 0)
Hochste Frequenz, bei der die Zwischen F3c fund F 322 wird die 5.23
caas Drooping-Regelung aktiv ist. |0.0~ Ausgangsfrequenz = i x R % R .
TARE 0322 (hierbei ist der Drooping- 320.0Hz Frequenzfaktor x Drehmomentfaktor 0.1/0.01 0.0 Ja (¢) 22 °
Frequenzfaktor = F 3210 *22
Niedrigstes Drehmoment, bei . . .
F323 | o323 [|dem die Drooping-Regelung |, 40 g, Eﬁé’gﬁéﬁi}iﬁﬁf'Q”Dgr.?'hcnhéﬁqké'nvﬁvz!ﬁ%? =0 171 10 Ja ; (o)*22 | - .
- aktiv ist. (Hierbei ist der 95
Drehmomentfaktor = 0)
a3 Dampfung der _ « } R ]
FacH 0324 Drooping - Regelung 0.1~200.0 rad/s 22 0.1/0.1 100.0 Ja (o) *22 .
*22: Drooping kann nur aktiviert werden, wenn Pt = 3 oder 7
Die Drooping-Regelung reduziert / erhoht (bei motorischem /
generatorischem Betrieb) die Ausgangsfrequenz in Abhéngigkeit Regelverstarkung 1 (abhangig vom Drehmoment) | | Regelverstdrkung 2 (abhangig von der Frequenzvorgabe)
von 1. der Belastung und 2. der vorgegebenen Frequenz. Bei
Parallelbetrieb von mehreren Antrieben kénnen Toleranzen aus-
geglichen werden und die Belastung gleichmaRig aufgeteilt werden. oA ~ oA
- Siehe Kapitel 5.23 = =
2 2
Ausgangsfrequenz mit aktivierter Drooping-Regelung = b b
Frequenzvorgabe — ( x Verstarkung 1 x Verstarkung 2 ) g g
1.) Verstéarkung 1 ist abhéngig vom Drehmoment: Frequenz-
motorischer Betrieb: R vorgabe
Regelverstarkung 1 = (aktuelles Drehmoment — ) /100 - Drehmoment
generatorischer Betrieb:
Regelverstérkung 1 = (aktuelles Drehmoment + ) /100
2.) Verstéarkung 2 ist abhéngig von der Frequenzvorgabe:
|Frequenzvorgabe| < > Regelverstarkung 2
F > > R | arki 2 1
|Frequenzvorgabe| egelverstarkung /100 [Frequenzvorgabe| —
i | < |Frequenzvorgabe| < > Regelverstarkung 2 /100
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[16] Automatische Umschaltung Netz- / Umrichterbetrieb

* bei diesen Einstellungen von Pt ist der Parameter

e verfiigbar;

- nicht verflgbar

[

Kommuni- Schrittweite | Werks- |im Betrieb Einstellung* des Parameters Mt
Parameter | Kations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- | verander- (Art der Motorregelung
Nr. (Hex) Kommunikation) | stellung bar 0,1,5 [2,3,9,10 6 7
. 0: deaktiviert
Umschaltung zwischen : -
cacuy - ' N 1: automatisch umschalten bei Stérung .
A 0354 zgs<M>ot’(\)‘$stZ Betrieb 2: automatisch umschalten bei Frequenz F 355 n 0 Nein * ° ° °
3: autom. bei Frequenz F 355 und bei Stérung
cacc Frequenz zur Umschaltung _ru "
Fa55 0355 FU -> Netz 0~ FHHz 0.1/0.01 6 Ja . . . .
zuvor: Schalten des Digitaleingangs mit
Eingangsfunktion 102/103 *1 und des
Digitalausgangs / Relais mit Ausgangs-
cace Wartezeit vor Umschaltung (0.10 ~ funktion 48/49 (-> Netzschiitz) *12
F35E 0356 | Ntz > FU 10.00 s 0.01/0.01 *4 Ja . . . .
anschliefend: FU-Start und Schalten des
Digitalausg. / Relais mit Ausgangs-
funktion 46/47 (-> Meldung FU-Betrieb)
. zuvor: F35H und autom. FU-AUS
Wartezeit nach )
caca 0.40 ~ anschlieBend: Schalten des
R 0357 gbn?fh,\?ggng 10.00 s Digitalausgangs / Relais mit Ausgangs- 0.01/0.01 | 0.62 Ja * ° ° °
funktion 48/49 (-> Netzschiitz) *12
zuvor: Schalten des Digitaleingangs mit
Eingangsfunttion 102/103 und Erreichen
. von F355 ;
F358 0358 m'}fﬁggor Umschaltung 0'1]6006 s anschlieRend: FU-Stopp, Schalten des 0.01/0.01 | 2.00 Ja . . . .
. Digitalausgangs / Relais mit
Ausgangsfunktion 46/47 o
(-> Meldung FU-Betrieb) und F 357

*1: Funktionszuweisung fur Digitaleingange: siehe Paramete

Comc £
rroius

C oo
oo

I
B R

*4: Bauformabhangige Werkseinstellungen: siehe Tabelle auf Seite G-56.
*6: Werkseinstellung fur TOSHIBA Frequenzumrichter mit Modellbezeichnung VF-AS1/PS1-xxxx-WN: 60 Hz und xxxx-WP: 50 Hz
&
0

*12: Funktionszuweisung fiir Digitalausgénge / Relais: siehe Parameter F {3

coanor
LFPA3E R

(Einstellbereich auf Seite G-50).

5B und F 155 (Einstellbereich auf Seite G-53).
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[17] integrierte PID-Regelung * bei diesen Einstellungen von F

t ist der Parameter e verfligbar;

- nicht verfugbar

Kommuni- Schrittweite | Werks- |im Betrieb Einstellung* des Parameters Pk
Parameter | kations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienteld / ein-  |verander- (Art der Motorregelung
Nr. (Hex) Kommunikation) | stellung bar 0,1,5 12,3,9,10] 6 7
PID - Regelung, vergleicht 0: deaktiviert
Ruckfuhrung (F350) mit 1: Prozessdaten PID-Regelg. (Temp./Druck, etc.)
F358 0359 |Vorgabe (FIi0d/F207): 2: Drehzahl PID-Regelung (Potentiometer, etc.) 1/1 0 Nein . . . .
Ruck < Soll => 1 Frequenz 3 -
Riick > Soll => | Frequenz 4: Tanzer-Regelung (siehe F 3119 Totband) *35
Ruckfuhrung (Istwert) zur 0: Regeldifferenz wird direkt vorgeg. (Filid/F2 30 T)
PID-Regelung von Eingang... |1: VI/II - Analogeingang 0...10V / 0(4)...20 mA *2
- 2: RR/S4 - als Analogeingang 0...10 V *3
F3ED 0360 |Sollwert (Frequenzvorgabe) 3: RX - Analogeingang -10...+10 V 1/1 0 Nein . . . .
siehe Parameter FiDd/FZ0 7 |4: All - optionaler Analogeingang
5: AI2 - optionaler Analogeingang *2
s. auch Eingangsf. 54/55 *1 |6: PG - optionaler Inkrementalgeber-Eingang
F3R ! 0361 |Filter fur Ruckfuhrung (PT1) [0.0~25.0 nur aktiv, wenn Parameter F 355 = 1/1 0.1 Ja . ° ° .
caca ) ) . B t +Uberschwingen
F3bd 0362 | Proportional-Anteil P 0.01~100.0 | +Anstiegszeit, +verbl. Abweichung 0.01/0.01 0.10 Ja . . . 0
caca ~ ] _ 1 +Uberschwingen, +Stabilisiergs.-zeit
303 0363 Integral-Anteil | 0.01~100.0 | +Anstiegszt., +verbleibende Abw. 0.01/0.01 0.10 Ja . . . .
—_—— Obergrenze der PID- T
F3EH 0364 Regelabweichung LL ~UL Hz 0.1/0.01 *6 Ja . . . .
cace Untergrenze der PID- Vo *23
F3E5 0365 Regelabweichung LL ~UL Hz 0.1/0.01 *6 Ja . . . .
cace . . . _ 1 +hochfrequente Resonanzen
F3EG 0366 |Differential-Anteil D 0.00~2.55 | +Reaktionszeit 0.01/0.01 | 0.00 Ja . . . .
caca Obergrenze fiir Vo .
3o 0367 Frequenzvorgaben (PID) LL ~uL Hz 0.1/0.01 6 Ja . . . .
cacn Untergrenze fiir Vo "
F3EE 0368 Frequenzvorgaben (PID) LL ~UL Hz 0.1/0.01 L Ja . . . .
F3E5 0369 |Wartezeit vor PID-Regelung  [0~2400s |-, D- Reset mit Eingangsfkt. 52/53 *1 1/1 0 Ja ° ° ° .
caan Maximale Ausgangs- L~ Hz
F3id 0370 frequenz (PID-Regelung) oL 0.1/0.01 *6 Ja . . . .
caT Minimale Ausgangs- L~ Hz "
Fa 0371 frequenz (PID) 0.1/0.01 LL Ja . . . 0
Fi12 0372 |Anstiegsrate Vorgabe (PID) nur aktiv, wenn Parameter F 355 = 2 0.1/0.1 10.0 Ja . . . .
—— 0.1~600.0  wirkt auf die Frequenzvorgabe
=] 0373 |Abfallrate Vorgabe (PID) (Sollwert) bei PID-Regelung 0.1/0.1 10.0 Ja . . . 0
Fad 0374 | Totband Frequenzabweichung [0.0~25.0 0.1/0.01 2.5 Ja 0 0 . °
F315 *35] 0379 [PID - Ausgangstodband 0~100% nur aktiv, wenn Parameter F 355=4 *35 1/1 0 Ja . . . °
*1: Funktionszuweisung fur Digitaleingange: siehe Parameter - {15, F { {1 ... F {23 (Einstellbereich auf Seite G-50).
*2: Umschaltung der Analogeingange Strom-/Spannungssignal: siehe Parameter F {08 und F {05 . *3: Schalter SW3 Positionen RR und S4 (siehe auch Seite B-20)
*6: Werkseinstellung fur TOSHIBA Frequenzumrichter mit Modellbezeichnung VF-AS1/PS1-xxxx-WN: 60 Hz und xxxx-WP: 50 Hz
*23: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581329) zur integrierten PID-Regelung.
*35: Serie VF-PS1 ab Softwareversion v614
F3ET
- Ansuegs/AbfaIIrate *B Anstiegs/Abfallrate *A
%
/rae N L2ElHE RCC /dEC FD15 / FE15

*A: Block ist aktiv
*B: Block ist aktiv

o
EI]

— >|PT1-Filter*B
Fab K FD22 / FE22

\‘

nur bei

F3s8=1
nur bei F355 =2

(Drehzahlregelung)

(Prozessdaten-Regelung)
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[18] Closed-Loop Drehzahlregelung mit Inkrementalgeber-Riickfiihrung

* bei diesen Einstellungen von

ist der Parameter

o verfugbar;

- nicht verfugbar

Kommuni- Schrittweite | Werks- |im Betrieb Einstellung* des Parameters P
Parameter | kations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- | verander- (Art der Motorregelung
Nr. (Hex) Kommunikation) | stellung bar 0,1,5 |2 3,9, 10 6 7
Canc PG - optionaler Inkremental- _ - . R _ R
i 0375 geber-Eingang: ppr 12~9999 Pulszahl pro Motorwellen-Umdrehung 11 500 Nein .
PG - optionaler Inkremental- |1: eine Spur (A oder A&NA)
canr geber-Eingang: Anzahl der 2: zwei Spuren (A, B oder A&NA, B&NB) : ~ R R
I 0376 Spuren 3: zwei Spuren vertauscht 1n 2 Nein *
*18 (A mit B oder A&NA mit B&NB vertauscht)
0: ausgeschaltet
; 1: eingeschaltet (Software-Erkennung mit Filter)
PG - optionaler b
I_nkrempentalgeber-Eingang: 2: eingeschaltet (Hardware-Erkennung) 18
Uberwachung der Verbindung | . . .
gultige Einstellungen:
Geber- A&NA,
Fatn 0377 |Storungsmeldung £ - (2 signale A | A&NA | AB B & NB 1/1 0 Nein - - - )
Filb= 1 2,3
VECO007Z (5V,
*18 TTL, RS485)| © I otz ] o
VEC004Z (12V), 0,1,2
VECO005Z (15V), 0,1
VEC006Z (24V)
RP - optionaler High-Speed
F3tE 0378 |Pulseingang: Max. Pulszahl [12~9999  s. auch Parameter F234 ... F237 171 500 Nein . . . . *24
*24
F3715 *35 0379 |PID - Ausgangstodband 0~100% nur in Verbindung mit F355=4 11 0 Ja . . . . *23

*18: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581319) zur optionalen Ruckfiihrung.
*23: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581329) zur integrierten PID-Regelung.
*24: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581341) zur optionalen Erweiterungseinheit ETB004Z.
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TOSHIBA

Frequenzumrichter VF-PS1

Autotuning -

ufdiagramm

Ist der Motor ein 4P-eigen= JA

beliifteter TOSHIBA Motor?2.

Setzen Sie die Motorparameter gemaf den Angaben auf
dem Typenschild ein:

Typenschild Parameter Einstellung
Eckfrequenz L 25.0 ~500.0 Hz
Spannung bei , 50 ~ 330 (200V)
Eckfrequenz o 50 ~ 660 (400V)
Motornenn- _

. Funs 0.1~800 kW
leistung
Motornenn- o
FHOG 0.0~2000 A
strom
Motornenn- 100~60000 min*
drehzahl e

Setzen Sie FHID=4.

NEIN

Ist die Motorleistung gleich
der Umrichterleistung?

NEIN ¢

Geben Sie die Nennleistung des

Motors in Parameter FHI5 ein.

v

Setzen Sie FHED=1. |

Ende

wird £tn3 angezeigt?

Die Eckfrequenz i oder die

Motor-Nenndrehzahl FHZ 7 ist
nicht korrekt. Prifen Sie die
Einstellung.

v

Geben Sie den korrekten Wert in
ubL oder FHI7 ein, und setzen Sie
nochmals FHE0=

JA

v

Die folgenden Parameter wurden
berechnet und eingestellt:

FH D Motorkonstante 1

FH | | Motorkonstante 2

F Motorkonstante 3

Motorkonstante 4

v

Setzen Sie FHE0=2, und starten

(e

Sie den Betrieb.

wird £t {oder Ebnd

A 4

Fur Parameter FH {J und FH i
werden vom Frequnzumrichter
automatisch berechnete Werte
verwendet.

angezeigt?

NEIN

F4 10 und FH {2 wurden auf
den Motor eingemessen.

G-21
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[19] Motorparameter

* bei diesen Einstellungen von Pt ist der Parameter

e verfiigbar;

- nicht verflgbar

Kommuni- Schrittweite | Werks- |im Betrieb Einstellung* des Parameters Pt
Parameter | kations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- | verander- (Art der Motorregelung)
Nr. (Hex) Kommunikation) | stellung bar 0,1,5 [2,3,9 10 6 7
0: deaktiviert / Autotuning beendet
. . 1: Rucksetzen der Motordaten (Parameter F4 T ...
Automatisches Einmessen FY4 13) auf Werkseinstellung *4
?:rtMt_)rtor(_iateln) #1 2: Einmessen (Anzeige: ,ftr")
n uto-Tunin im na i
cunn 0400 9 beim nachstfn Startbefehl zuvor die 11 0 Nein R . (9) .
(zuvor F400=4 ausflhren) Parameter nicht
Siehe Ablaufdiagramm |3: Auto-Tuning durchfiihren mit i, uiw, ! -4
auf der vorherigen Seite Eingangsfunktion 66/67 *1  FHiG
4: Motordaten (Parameter eingeben !
FH D ... 4 13) berechnen
FHIO 0401 | Schlupfkompensation 0~150 % hebt das Anlaufmoment (1. Schritt) 1/1 70 Ja - . - .
Automatische Anpassung 0: deaktiviert
FHoe 0402 |an die Motorerwarmung 1: eigenbeltfteter Motor 1/1 0 Nein - . - .
(Auto-Tuning 2) 2: fremdbeliifteter Motor
FHOS 0405 [ Motornennleistung 0.10~500.0 kW 0.01/0.01 *4 Ja - ° . .
cunc . Senken des Werts hebt u.U. das N . j
FHOE 0406 | Motornennstrom 0.1~2000 A Drehmoment 0.1/0.1 4 Nein . ) )
FHOT 0407 [ Motornenndrehzahl 100~60000 min ™" 1/1 *4 | Nein - . . .
cuom Motorkonstante 1 _ . _
FaiD 0410 (Stator-Widerstand) 0.0~30.0 % hebt das Anlaufmoment (2. Schritt) 0.1/0.1 *4 Ja . . .
cu Motorkonstante 2 o o . N . _
FHO 0411 (Hauptindukltivitit ) 10~90 % hebt allgemein das Drehmoment 11 4 Nein . . .
Fy 0412 Motorkonstante 3 0~200 hebt das Drehmoment bei hohen 0.1/0.1 4 Nein j R R R
e (Streuinduktivitét) (x0.1% *35) Drehzahlen 1/1 *35
CuoT Motorkonstante 4 ~ R R
43 0413 (Rotor-Widerstand) 0.1~25.0 % Nennschlupf 0.1/0.1 *4 Ja . .
FHis 0415 |Erregungsanhebung 100~130 % hebt das Anlaufmoment (3. Schritt) 1/1 100 Nein - . - .
r= Soft-Stall Stromgrenze bei B . R N - i
FH R 0416 hohen Drehzahien (> v ) 10~250 siehe auch Parameter Fil i 11 100 Nein . 0
. " _ Unmittelbar vor dem Anlaufen wird (o)
b 0016  |AuSriehtspannung fur a9, der PM-Rotor durch Anlegen dieser | 0.1/0.1 4| Ja | s Basis - . .
. Spannung ausgerichtet.
cuoo PM Motorkonstante 1 . j i _
. 0498 (d-Achse Induktivitét) 0-100 % aktiv, wenn Parameter Pt = 6 n 40 Nein °
Fuon 0499 |PM Motorkonstante 2 0 s. auch Parameter FEHD | FEH I 20 Nein ] . o i
s (g-Achse Induktivitét)
Uberstromschwelle fiir
FEHD 0640 |Erkennung von Asynchronlauf | 10~150 11 100 Nein - - . -
eines PM-Motors fiir Stérung S0UE
Zeitlimit fir Erkennung von [ o 9l
FEH 0641 | Asynchronlauf bei 01-250s 0.1/0.1 0.0 Nein - - . -
PM-Motoren } i

*1: Funktionszuweisung firr Digitaleingange: siehe Parameter = 15, F |
*4: Bauformabhangige Werkseinstellungen: siehe Tabelle auf Seite G-56.

*35: Serie VF-PS1 ab Softwareversion v614

Comc £
i

-

28 (Einstellbereich auf Seite G-50).
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[21] Drehmoment-Begrenzung * bei diesen Einstellungen von Pt ist der Parameter e verfiigbar, - nicht verfiigbar
Kommuni- Schrittweite | Werks- [im Betrieb Einstellung* des Parameters Pt
Parameter | kations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- | verander- (Art der Motorregelung)
Nr. (Hex) Kommunikation) | stellung bar 0,1,5 [2,3,9 10 6 7
0: deaktiviert (wie FH4 | = 250%)
Begrenzung des 1: VIl - Analogeingang 0...10V / 0(4)...20 mA *2
FHHT 0440 |Drehmoments 2: RR/S4 - als Analogeingang 0...10 V * 1/1 4 Ja - . . .
(motorisch) 3: RX - Analogeingang -10...+10 V s. Par. F22h b
4. Parameterwert FH4 |
0:0 ~249.9 %
Fud 0441 g\iﬁ‘éﬁi‘;’g‘hﬁ”‘grenze 250.0%: nur giiltig wenn F445 = 0.1/0.01 | 2500 | Ja - . o .
deaktiviert
0: deaktiviert (wie FH4 | = 250%)
Begrenzung des 1: VI/II - Analogeingang 0...10V / 0(4)...20 mA *2
FHH4e 0442 |Drehmoments 2: RR/S4 - als Analogeingang 0...10 V *3, 11 4 Ja - . . .
(generatorisch) 3: RX - Analogeingang -10...+10 V s. Par. F220
4: Parameterwert 443
0:0 ~249.9 %
0443 (D':r?é?:{gﬁ;‘é%;enze 250.0%: nur giiltig wenn FHH2 =4 0.1/0.01 | 250.0 | Ja - . . .
9 deakiviert
0: Leistung
. Drehmomentbegrenzung im konstant Siehe Abbildung unten links bei .
FH5M 0454 | Feldschwachungsbereich 1: Drehmom. Frequenzen oberhalb i 1 0 Nein N * ° *
konst.

*2: Umschaltung der Analogeingénge Strom-/Spannungssignal: sieche Parameter = {15 und F {35 .
*3: Schalter SW3 Positionen RR und S4 (siehe auch Seite B-20)

Positives
Drehmoment +250% Drehmoment
e $
1 motorisch
regenerativ
Linkslauf regenerativ Rechtslauf
motorisch $
........ 2 [ P
Fiti] ¥
Negatives -250% Drehmoment
Drehmoment

valHSOl

TSd-dA Ja1yduwnzuanbaiy




29

[22] Regelungsverhalten der Strom- und der Frequenzregelung

* bei diesen Einstellungen von Pt ist der Parameter

e verfiigbar;

- nicht verflgbar

Kommuni- Schrittweite | Werks- [im Betrieb Einstellung* des Parameters Pt
kations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- | verander- (Art der Motorregelung
Nr. (Hex) Kommunikation) | stellung bar 0,1,5 [2,3,9,10 6 7
0458 | Stromregelung P-Anteil 0~100 % bei Fr=c,3, 1,9, I aktiv 1/1 0 Nein - . - °
0460 | Frequenzregelung P-Anteil 1-9999 Schritt 1: =45 | senkt Schwingneigung 1/1 40 Ja - . - . 26
0461 _|Frequenzreg. Stabilisierung Schritt 2: FHED erhéht Empfindlichkeit 1/1 100 Ja - . - .
0462 | Massentragheitsmoment 0~100 Schritt 3: FHE2 verringert Uberschw. 1/1 35 Ja - . . °
- 0: ausgeschaltet
cuca Motor-Stabilisierung . 29, N .
“ean 0467 |Unterdriickung von Schwingung %j att!v!ert (kl¢|r|1e Dgrppfufng) 1/1 0 Nein . - - -
2.B. bei Kleiner Last  *28  aktiviert (mittlere Dampfung)
3: aktiviert (hohe Ddmpfung)
Spannungs-Soft-Stall: .
cucn Erweiterte Regelung fir 2: Eggg:ﬂﬂgzg:} % zztrawnggg; Vermeidet Stérungs-
35 0468  [schnelle Wechsel zwischen - Regelung meldungen wegen 1/1 0 Nein . - - -
B ] o
\B/:rszcgglleelrjs;‘%ungzlénd nur aktiv bei Pt =0, 1, 5 Uberspannung (5i™x)
FuRg . 0: automatisch Filterzeitkonstante
‘*éLS‘ 0469 |Uberspannungsbegrenzung *28 |1~1000ms fur die Spannungs- 1/1 0 Nein . - - -
nur aktiv bei Pt =0, 1, 5 Soft-Stall Regelung
e 0470 | VI/Il Verschiebung d. Geraden 0~255 Eingangsgerade der Analogeingénge: 1/1 *4 *27 Ja . . . °
e 0471 | VI/II Verstarkung d. Geraden Frequenz- A ,~:.’ 1/1 *4 *27 Ja . . . .
e 0472 |RR/S4 Verschiebg. d. Geraden nur zur vorgabe [ --“Verschiebung 1/1 *4*27 | Ja . . . .
RRE 0473 |RR/S4 Verstarkung d. Geraden | Kalibrier- -] 1/1 *4 *27 Ja . . ° °
FHH 0474 | RX Verschiebung d. Geraden ung Lo 1/1 *4 *27 Ja . . . .
FHOS 0475 |RX Verstarkung d. Geraden = 1/1 *4 %27 Ja . . . °
FHOR 0476 | All Verschiebung d. Geraden vgl. Analog- 1/1 *4 *27 Ja . . . °
e 0477 | All Verstarkung d. Geraden Pzri[ann]eter L signal 1/1 *4 *27 Ja . ° . .
FHE 0478 | AI2 Verschiebung d. Geraden ’E‘f\ o ,Vérstérkung 1/1 *4 Ja . . ° °
Fag 0479 | AI2 Verstarkung d. Geraden 23! 1/1 *4 Ja . . ° °
RN VTS mxs o ang bei hohen t i‘asr;deasrctha“e‘ 11 o | Nein . . . .
*35 Fre gengen? 9 2: aktiviert ( kleine Verstarkung)
a 3: aktiviert (groRe Verstérkung)
cuno PM Motorkonstante 1 - - - -
s 0498 (d-Achse Induktivitét) 0-100%  2@Ktiv, wenn Parameter M= . 40 Nein °
cuno PM Motorkonstante 2 s. auch Parameter FEHU | F R _ _ _
FRE5 0499 (g-Achse Induktivitat) 1/1 40 Nein )
*1: Funktionszuweisung fur Digitaleingange: siehe Parameter = {15, F { {0 ... F {283 (Einstellbereich auf Seite G-50).
*4: Bauformabhangige Werkseinstellungen: siehe Tabelle auf Seite G-56.
*7: Andern der Parametereinstellungen typ ermdglicht die Einstellung der Hoch-/Runterlaufzeiten mit 0,01 s Schrittweite (Einstellungsbereich: 0.01~600.0 s.).

*26: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581333) zur Strom- und Drehzahlregelung

*27: Diese Einstellung bleibt unverandert nach Parameter £4F = 3 (Riicksetzen auf Werkseinstellung)
*28: Diese Einstellung ist nur bei Pt =0, 1, 5 verfiigbar.
*35: Serie VF-PS1 ab Softwareversion v614
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[23] Hoch-/Runterlaufzeiten und Rampenform #2

* bei diesen Einstellungen von Pt ist der Parameter

e verfiigbar;

- nicht verflgbar

Para- Kommuni- Schrittweite | Werks- |im Betrieh Einstellung* des Parameters Pt
meter kations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- | verander- (Art der Motorregelung
Nr. (Hex) Kommunikation) | stellung bar 0,1,5 [2,3,9,10 6
FoOn 0500 |Hochlaufzeit #2 016000 s Auswahl mit F5O4 , Umschalten mit 0.1/0.1 *7 *4 Ja . . °
FoO 0501 |Runterlaufzeit #2 Eingangsfkt. 24/25 *1 oder F5ii5 0.1/0.1 *7 *4 Ja . . °
cona Rampenform fiir S-Kurve: ruckfreier Betrieb fur
502 0502 : : , 11 0 Ja
i Hoch-/Runterlauf #1 21 lé']izrrve Férderbander und Getriebe ° ° °
_ Rampenform far 2 C.Kurve C-Kurve: fur Betrieb oberhalb von [T
EE 0503 | Hoch-/Runterlauf #2 : (Feldschwachung, z.B. Spindelantrieb) 1/1 0 Ja 3 3 .
Auswahl der aktiven Hoch-/
— Runterlauf-Rampen #1 und #2 [1: Hoch-/Runterlauf #1 (AL , &EC
FOM 0504 2: Hoch-/Runterlauf #2  (F500 , FSO 4, 1 1 Ja o o o
aktiv, wenn Param. CNild = 1
Umschaltfrequenz zwischen
FE0S 0505 |den Hoch-/Runterlauf-Rampen [0,0~FH Hz 0.1/0.01 0.0 Ja . . .
#1 #2

*4: Bauformabhangige Werkseinstellungen: siehe Tabelle auf Seite G-56.
*7: Andern der Parametereinstellungen =47 erméglicht die Einstellung der Hoch-/Runterlaufzeiten mit 0,01 s Schrittweite (Einstellungsbereich: 0.01~600.0 s.).
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[24] Kommunikation via Ethernet-Option * bei diesen Einstellungen von Pt ist der Parameter e verfiigbar; - nicht verfugbar
para- | Kommuni- Schrittweite | Werks-  |im Betrieb Einstellung* des Parameters Pt s. (englisch)
meter kations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- |verdnder- (Art der Motorregelung E6581301
Nr. (Hex) Kommunikation) | stellung bar 0,1,5 [2,3,9, 10 6 7 Kapitel
F5IE*35 | 0576  [Setzen der IP-Adresse 0~2 1/1 0 Ja . ° ° .
F511*35 0577 Data 1 0~255 1/1 0 Ja ° . ° °
F51E *35 0578 p-Card Data 2 0~255 1/1 0 Ja . . . .
F515*35 0579 Data 3 0~255 1/1 0 Ja . . . °
FSED *35 0580 Data 4 0~255 1/1 0 Ja . 0 . °
F5E 1 *35 0581 Data 1 0~255 1/1 0 Ja . . ° °
FSHZ *35 0582 Subnet Mask Data 2 0~255 1/1 0 Ja . . ° °
FCEI*35 | 0583 Data 3 0~255 Siehe auch Parameter: 1/1 0 Ja . . . .
4 *35 0584 Data 4 0~255 1/1 0 Ja . . . .
5 *35 0585 Data 1 0~255 1/1 0 Ja . . . °
0586 P Gate 1 Data 2 0~255 1/1 0 Ja . 0 . °
0587 Data 3 0~255 1/1 0 Ja . ° ° °
0588 Data 4 0~255 1/1 0 Ja . . ° °
0589 Data 1 0~255 1/1 0 Ja ° . ° °
0590 Data 2 0~255 1/1 0 Ja . . . .
0951 IPMaster I bata 0-255 11 0 Ja . . . .
0592 Data 4 0~255 1/1 0 Ja . 0 . °
0593 |10 Scan zulassen 0~1 1/1 0 Ja 0 0 . .
0594 | Kommunikations-Timeout (Modbus) 0.0~60.0s 1/1 0 Ja . . . °
0784 Auswahl MAC Adressen 0 ~ 255 (Kommunikationsnummer) n o w4 . . . .
0789 Datei 1...6
0792 .
Auswahl Bausteinname
£ang Datei 1...8 0000 ~ FFFF 11 0 *34 . . . .
35 0799
FHc 1*35| 0821 |Baud Rate 0: automatische 1/1 0 Ja . . . .
FEcd Baud Rate Monitor, Erkennung N
*35 0822 | echter Anschluss 1: 10Mbps vollduplex 11 B 34 ° ° ° °
coag . 2: 10Mbps halbduplex
F8ca 0823 |Baud Rate Monitor, 3: 100Mbps vollduplex 11 - *34 . . . .
35 linker Anschluss 4: 100mbps halbduplex
a2 0: -
0824 |Reserviert 3 17 0 Ja . . . .
*35 3.

*34: nur lesender Zugriff méglich
*35: Serie VF-PS1 ab Softwareversion v614
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[25] Schutzfunktionen * bei diesen Einstellungen von Pt ist der Parameter e verfiigbar; - nicht verfugbar

Para- Kommuni- Schrittweite | Werks-  |im Betrieb Einstellung* des Parameters Pt
meter kations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- | verander- (Art der Motorregelung siehe Kapitel
Nr. (Hex) Kommunikation) | stellung bar 0,1,5 [2,3,9,10 6 7
IAnsprechschwelle fir die 0~164 % Wenn der Ausgangsstrom diesen
IStrom-Soft-Stall-Regelung ° Wert Uberschreitet, senkt oder erhdht
- 165 %: die Soft-Stall-Regelung die Frequenz
FEOH 0601  ((Vermeidet Stérungen Dix und Dix keine o um den Strom zu begrenzen. 1/1 120 Ja . . . .
egen Uberlast oder Uberstrom Frequenz- Siehe zusatzliche Stromgrenze FH i
durch automatische an Zssun fir den Feldschwéachbereich (hohe
Frequenzanpassung) P 9 Frequenzen > wui)
0: Stérungen werden auch durch Abschalten der
. - Netzspannung quittiert.
FEO2 | 002 |SOruRgSquitierung durch 1: Storungen bleiben nach Netz-AUS/EIN 171 0 Ja . . . .
bestehen und miissen quittiert werden
(Eingangsfkt. 8/9 *1 oder 2x STOP-Taste)
0: freier Motorauslauf
. 1: gefihrter Runterlauf mit der aktuell giiltigen
FRD3 0603 E;:]nt:;la;fu%ilﬂl(\)lst;glltzgdui(ir; Runterlaufzeit und Rampenform #1 ... #4 171 0 Nein . . . .
gang 2: Gleichstrombremsung (s. R4, F25 tu. F252
3: Runterlauf #4 mit F5 {5 und F5 &
£EOY Dauer der Gleichstrombremsung _ £ac o caca
FEOH 0604 bei Nothalt (s. Parameter F533) 0.0~20.0s s. Parameter F5 i und Fc'52 0.1/0.1 1.0 Ja . . . .
0: deaktiviert
1: beim ersten Start des Motors
Phasenausfallerkennung (nur einmalig nach Netz-EIN)
~ (ausgangsseitig) 2: bei jedem Start des Motors
FEDS 0605 3: waéhrend des Betriebs 1/1 0 Nein . . . .
Wartezeit 1s (fest) bis 4: beim Start + wahrend des Betriebs
Stérung EFHD 5: wahrend des Betriebs, ein automatischer
Wiederanlauf erfolgt, nachdem alle 3
Motorphasen wieder Kontakt haben.
e
Eckfrequenz fir Senkung der 0.0~60.0 Hz tﬁgﬁrrﬁlg go@: 301'—123//:1{%5.
o Py m o3 . . . L= )
FEDE 0606 lSStIrc;rI?tis\;:mer:lﬁ I“”r.s_“’é{unsg "'7""' selbst- / fremdbelufteter Motor) ist | 0.1/0.01 6.0 Ja . . . . 5.14
P fremabeluﬂe:'(;;‘l\Zot()’r) ’ Stérung D2 der zulassige Dauerstrom linear
"~ bis 0,6 x £Hr verringert
cen Phasenausfallerkennung 0: deaktiviert .. .. o .
FEOE 0608 (eingangsseitig) 1 aktiviert fiir Stérung £FH 1/1 1 Nein . . . .
cono Unterstrom-Ansprechschwelle ~ " " Vi
FEDS 0609 Halbe Hysteresebreite 1~20% fur Stérung LT 1/1 10 Ja . . . .
coon Stérungs-/Warnmeldung bei 0: nur Ausgangsfunktion 26/27 *12
e 0610 | Unterstrom 1: Stérung 1L aktiviert n 0 Ja ° ° ° °
FE i 0611 | Unterstrom-Ansprechschwelle 0~100% fur Stérung LE 11 0 Ja . . . .
Dauer, fir die der
o Ausgangsstrom > FE i i FE 1 . o e
Fhd 0612 sein muss bevor Storungs-/ 0~255s fur Stérung UL 1/1 0 Ja . . . .
Warnmeldung wg. Unterstrom
*12: Funktionszuweisung fiir Digitalausgénge / Relais: siehe Parameter F {30 ... F {45 , F {58 und F {59 (Einstellbereich auf Seite G-53).
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[25] Schutzfunktionen

* bei diesen Einstellungen von F

: ist der Parameter

o verfugbar;

- nicht verfugbar

Para- Kommuni- Schrittweite | Werks- |im Betrieb Einstellung* des Parameters Pt
meter kations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein-  |verander- (Art der Motorregelung
Nr. (Hex) Kommunikation) | stellung bar 0,1,5 [2,3,9, 10 6
0: bei jedem Start (lange Testimpulse)
1: beim ersten Start nach Netz-EIN
=] Stérungs-/Warnmeldung bei (lange Testimpulse) .
e 0613 | kurzschluss am Ausgang 2: bei jedem Start (kurze Testimpulse) n 0 Nein * * °
3: beim ersten Start nach Netz-EIN
(kurze Testimpulse)
Stoérungs-/Warnmeldung, wenn 0: nurAusgangsfunktion 28/29 und 130/131 *12)
FE S 0615 |Drehmoment > Fi& :E +£1h i3 oder [1: Storung Dt aktiviert 1/1 0 Ja . . .
Drehmoment > F& {1+ FR iE Ausgangsfkt. 130/131: aktivab 0,7 x FE 5/ FE 1
=T Ubermoment-AnsprechschweIIe
s 0616 || o motorischem Betrieb - - 1/0.01 150 Ja ° ° °
e 0617 | Upermoment-Ansprechschwelle 0-250% fur Storung &t 1/0.01 150 1 . . .
s bei generatorischem Betrieb :
Dauer, fir die das
Drehmoment > FE i5 + FE i oder
Fo A 0618 |Drehmoment > F5 {1+ F5 I8 sein |0.00~10.00s fiir Stérung Zk 0.01/0.01 0.50 Ja 0 0 .
muss bevor Stérungs-/
Warnmeldung wg. Ubermoment
cooo Ubermoment-Ansprechschwelle _ S e L
Fois 0619 | -ibe Hysteresebreite 0~100% fur Stérung i 1/0.01 10 Ja . . .
[ ) . . 0: automatisch
RO 0620 |Betrieb des internen Liifters 1: immer EIN 11 0 Ja . . .
0.1~999.9 Gezahlt werden nur Zeiten, in
[ Grenzwert fur Service-Warnung ; ! denen der Motor betrieben wird.
TEe 0621 |\ om Betriebsstundenzahler X 10(1h Ausgangsfunktion 56/57 0.1/0.1 610.0 Ja ° ° °
(0.1=10h) 12
aktiv bei Betrieb mit allen
Einstellungen (F:=0.. .]) sowie
Reaktionszeit zur Erkennung einer 0.01~ Drehzahlruckfihrung (Pt = 7) aus B B R
Faed 0622 Drehzahlabwelchung . Inkrementalgeber am optionalem | 0.01/0.01 0.01 Ja *
(Storung £- 13 100.00 s Eingang PG ® *35 °*35 | e*35
0: Stérung £ - {3 deaktiviert
FECd 0623 |zulassige Drehzahliiberschreitung |0.1~30.0 Hz 0.01/0.01 0.0 Ja . . .
Alle Elnstellungen (F:=0...5)verfugbar
e 0: Stérung & deaktlwen
U lassige
FEad 0624 |2 ) 0.1~30.0 Hz 0.01/0.01 | 0.0 Ja . . D
Drehzahlunterschreitung Alle Einstellungen (PE=0...5)verfugbar

*12: Funktionszuweisung fir Digitalausgénge / Relais: sieche Parameter F {3

*35: Serie VF-PS1 ab Softwareversion v614

0 ...F {38, F IRE und F {55 (Einstellbereich auf Seite G-53).

vValIHSOL
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[25] Schutzfunktionen * bei diesen Einstellungen von Pt ist der Parameter e verfiigbar; - nicht verfigbar

valHSOl

Para- Kommuni- Schrittweite | Werks-  |im Betrieb Einstellung* des Parameters Pt
meter kations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- | verander- (Art der Motorregelung siehe Kapitel
Nr. (Hex) Kommunikation) | stellung bar 0,1,5 [2,3,9,10 6 7
crac Ansprechschwelle fur Erkennung |50~79% Messung erfolgt im .
Fhear35 | 0625 |y on Unterspannung Storg. LiF | 80%: automatisch  DC-Zwischenkreis n 80 Nein ° ° ° °
N Wenn Fa =1, 2 ist FEZh die
Ansprechschwelle fiir Erkennung _ S
FECE 0626 |von Uberspannung (Storg. OFx, h%?miigr:ﬁ:% igg‘f\;ﬁggrfgtiﬁs Ansprechen i *4 Nein . . . .
Messung im FU-Zwischenkreis) Bremschoppers.
coan . 0: nur Warnung NOFF + Ausgangsfkt. 24/25 *12 .
R 0627 |Verhalten bei Unterspannung 1. Storung UP | nach Zeit FE28 11 0 Nein . . ) .
T DC-Spannungspegel fir die 55~100%
‘*“355" 0629 |automatische Uberbriickung von Einstellung des Wertes in Verbindung mit 11 75 Nein . . . .
kurzzeitigen Netzausféllen Parameter Uui=1
=T Erkennung von 0: anhand des Stroms (120 %; 60 s) . i j i i
T 0631 | ymrichter-Uberlast (Stérung Bt ) |1: anhand eines Temperaturmodells n 0 Nein 514
Uberwachung des
FE33 0633 Analogeingangs VI/II 0: deaktiviert Stérung £- {8 wenn der " o Ja R R R o
b - _Ei =]
(2.B. zur Erkennung von 1~100% Analog-Eingangswert < F533
Drahtbruch) s. auch FEHH
1: -10 ~ +10°C
Jahrliche Durchschnitts- 2: +11 ~ +20°C
coay Temperatur im Schaltschrank 3: +21 ~ +30°C
FEaM 0634 2 431 ~ +40 °C 1/1 3 Ja . . . .
(fur Wartungsintervall-Meldung) 5: +41 ~ +50 °C
6: +51 ~ +60 °C
fur Ausgangsfunktion 114/115
Haltezeit des Digitalausgangs / *12
cra Relais fir eine externe _ Ggf. erforderlich bei Zwischen- .
F&35 0635 Einschaltstrom-Begrenzung 00-25s kreiskopplung mehrerer FUs oder 0.1/0.1 00 Nein ° ° ° *
(z.B. bei DC-Einspeisung) bei Gleichstrom-Speisung. Bitte
Kontaktieren Sie lhren Distributor.
coan PTC1 - optionaler Eingang Thl .
TR 0637 (ETB0032Z) fiir Kaltleiter 0: deaktiviert .- Stérung TH? n 0 Nein * * * ° 25
- PTC2 - optionaler Eingang Th2 | 1: aktiviert e . .
Fh3E 0638 (ETB004Z) fir Kaltleiter 11 0 Nein 0 0 0 . 24
~ Zulassige Dauer firr Uberlastung . )
FE3s 0639 |des Bremswiderstandes 0.1~600.0s s.auch Parameter Pk, Phr , PLIF 0.1/0.1 5.0 Nein . . . . 5.19
(10-fache Belastung)

*1: Funktionszuweisung fur Digitaleingange: siehe Parameter = {15, F { {0 ... F {283 (Einstellbereich auf Seite G-50).

*4: Bauformabhéngige Werkseinstellungen: siehe Tabelle auf Seite G-56.

*12: Funktionszuweisung fiir Digitalausgénge / Relais: sieche Parameter F {30 ... F {38 , F {58 und F {59 (Einstellbereich auf Seite G-53).
*24: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581341) zur optionalen Erweiterungseinheit ETB004Z.

*25: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581339) zur optionalen Erweiterungseinheit ETBO03Z.

*35: Serie VF-PS1 ab Softwareversion v614
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[25] Schutzfunktionen

* bei diesen Einstellungen von Pt ist der Parameter

e verfiigbar;

- nicht verflgbar

para. | Kommuni- Schrittweite | Werks- [im Betrieb Einstellung* des Parameters Pt
meter kations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- | verander- (Art der Motorregelung
Nr. (Hex) Kommunikation) | stellung bar 0,1,5 [2,3,9, 10 6 7
Uberstromschwelle fir Erkennung
FEHD 0640 |von Asynchronlauf eines 10~150 1/1 100 Nein - - . -
PM-Motors fur Stérung 55UE
ol Zeitlimit fir Erkennung von 0.0: deaktiviert . R R R
Fa 0641 Asynchronlauf bei PM-Motoren  [0.1~25.0 s 01/0.1 0.0 Nein °
. " 0: keine Wartezeit bei Frequenzen <10 Hz
FoH3 0643 \é\:gnﬁ;eef';xf%ﬁ;ﬁgiﬁﬂig;j:u 1: keine Wartezeit bei Frequenzen <20 Hz m 0 Nein . . . .
P Freies Auslaufen mit Eingangsfunktion 6/7 (ST) *1
. 0: Stérung £- {8
i Verhalten bei Unterbrechung an 1. Betrieb fortsetzen . . )
FEHM 0644 |Analogeingang VI/Il mit Festfrequenz siehe auch Parameter F&-H 1/1 0 Nein . . . .
s. Ausgangsfunkt. 154/155 *12 14 (Param. F293
PTC-Uberwachung am .
: Ny . 0: deaktiviert
£our o645 |integrierten Analogeingang RR/S4 1' Storung GHa 3.3kQ PP/ 71 0 Nein . . . .
: u RR/S4
s. Ausgangsfunkt. 150/151 _*12 |2 Warmung H “’M cc
FEME 0646 |PTC Widerstand Schwellwert 100 ~ 9999 Q 1/1 3000 Nein . . . .
N Uberwachung einer optionalen 0: Steuerspannungsversorgung nicht tiberwacht
FEHT 0647 |externen Steuerspannungs- 1. Uberwachung, Warnung bei Fehler 11 0 Nein . . . .
Versorgung 24 VDC an SU+ 2: Uberwachung, Stérung LLFF bei Fehler
Notfallbetrieb ,F irE* mit
Festfrequenz F234
0: deaktiviert ENT-Taste > 2s driicken oder
FESD 0650 |Der Betrieb kann nur durch l: aktiviert Eingangsfunktion 56/57 und 1/1 0 Nein . . . .
Quittierung (Eingangsfunktion 8/9 |~ Eingangsfunktion 58/59  *1
RES *1) oder Auschalten
beendet werden.
Co Keilriemenwachter (Unter- 0: nur Ausgangsfunktion 142/143  *12 .
FBS 0651 moment) Warnung/Stérung 1: Stérung Lk 1 0 Nein * * ® ®
Fai2 | oesz |Schwellwertflr Untermoment o _ 5005 n 0 | Nein . . . .
] Schwellwert fir Untermoment _ o .
. 0653 generatorischer Betrieb 0~ 250% 1 0 Nein * * ° °
= Untermoment Erkennungszeit 0.00 ~ Zeit bis Warnung/Stérung L oder .
FBSM | 0654 10.00s.  Ausgangsfunktion 142/143  *12 1n 0 | Nein . . . .
FESS 0655 |Untermoment Hysterese 0~ 100% 1/1 0 Nein . . . .

*1. Funktionszuweisung fur Digitaleingénge: siehe Parameter & {05, F 1 |
*12: Funktionszuweisung fir Digitalausgange / Relais: siehe Parameter =

Comc o
i

(Einstellbereich au
,FiEBundF iG

f Seite G-50).
.5 (Einstellbereich auf Seite G-53).

vValIHSOL
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[26] Addieren und Multiplizieren von Drehzahlvorgaben

* bei diesen Einstellungen von

t_ist der Parameter

o verfugbar;

- nicht verfugbar

para- | Kommuni- Schrittweite | Werks- |im Betrieb Einstellung* des Parameters Ft
meter kations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- |verander- (Art der Motorregelung
Nr. (Hex) Kommunikation) | stellung bar 0,1,5 [23,9, 10 6 7
0: deaktiviert
1: VI/II - Analogeingang 0...10V / 0(4)...20 mA *2
2: RR/S4 - als Analogeingang 0...10 V *3
3: RX - Analogeingang -10...+10 V
4: integr. Bedienfeld + optionales LED/LCD
Verschieben der Eingangs- Bedienteil (RKP004Z)
kennlinie fir die Frequenz- 5: integr. RS485 (2-Draht) Schnittstelle #1 (FAO1)
vorgabe nach oben oder unten 6: integr. RS485 (4-Draht) Schnittstelle #2 (FA05)
coen 7: optionales Feldbusmodul
roey 0660 Der Wert am hier aus- 8: All - optionaler Analogeingang (ETB004Z) mn 0 Ja * ° ° °
gewahlten Eingang wird zur 9: AI2 - optionaler Analogeingang (ETB004Z) *2
Drehzahlvorgabe (Wahl mit 10:Motorpoti: Frequenzvorgabe durch
Parameter FIi0d/F20 1) addiert. SCHNELLER/LANGSAMER-Befehle
mit Digitaleingangs-Funktionen 88 ... 93 *1
11:RP - optionaler Pulseingang (ETB004Z)
12:PG - optionaler Inkrementalgeber-Eingang
(VEC00xZ)
13:-
Drehen der Eingangskennlinie fiir
die Frequenzvorgabe um den 0: deaktiviert
Nullpunkt (Verstarkung) 1: VI/I - Analogeingang 0...10V / 0(4)...20 mA *2
Coc 2: RR/S4 - als Analogeingang 0...10 V *3
TEE 0661 | ber wert an diesem Eingang wird |3: RX - Analogeingang -10...+10 V n 0 Ja * ° * °
mit der Drehzahlvorgabe (Auswahl |4: -
mit Parameter FN3E/FZ0T 5: All - optionaler Analogeingang
multipliziert.
0: -
croo . - Zusatzlich Schalter SW4 .
FhEs 0669 |OUT1 ist Digital-/Pulsausgang 1: Pulsausgang entsprechend einstellen. 11 0 Nein . . . .
ANSL 0670 X&S:ﬁ;?ggafﬁénd;‘ng 0~76; Werkseinstellung: Ausgangsstrom *9 1/1 2 Ja . . . .
o . . Multiplikator fir Analogausgangswert (0...10 V). 5.16
Al 0671 Kﬁg?;'eiusng:?n fur den AM Im Display wird der Wert der auszugebenden 1/1 - Ja 0 . . .
gausgang MessgroRe angezeigt, sieche Parameter AN5L .

[ siehe Basisparameter

*1: Funktionszuweisung fur Digitaleingénge: siehe Parameter F {35, F
*2: Umschaltung der Analogeingénge Strom-/Spannungssignal: siehe Parameter

o
AL

-

(o
oo

HundF {05 .

*3: Schalter SW3 Positionen RR und S4 (siehe auch Seite B-20)
*9: Betriebswerte fiir Analog-/Pulsausgénge und Displayanzeige (Monitor): Einstellbereich siehe Tabelle auf Seite G-58.

Einstellbereich auf Seite G-50).

valHSOl
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[27] auszugebende Betriebswerte fiir Analog-/Pulsausgange * bei diesen Einstellungen von Pt ist der Parameter e verfiigbar; - nicht verfligbar
para- | Kommuni- Schrittweite | Werks- |im Betrieb Einstellung* des Parameters Pt
meter kations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienteld / ein- | verander- (Art der Motorregelung siehe Kapitel
Nr. (Hex) Kommunikation) | stellung bar 0,1,5 [2,3,9 10 6 7
[l MessgroRe fur den optionalen .
Fiooo 0672 MON Analogausgang 0~76 *9 11 4 Ja . . . .
Multiplikator fur Analogausgangswert (s. FEEE
£ETT Kalibrierfunktion fiir den (-10...+10V,0... 10V, 0(4) ... 20 mA). ~
Faia 0673 optionalen MON1 Analogausgang |Im Display wird der Wert der auszugebenden 1n Ja * * * *
MessgréRRe angezeigt, sieche Parameter F5 72 . 24
] MessgroRe fur den optionalen .
=] 0674 MON2 Analogausgang 0~76 *9 1/1 5 Ja . . . .
Multiplikator fiir Analogausgangswert (s. F&55 i :
e et Kalibrierfunktion fur den (-10 ... +10V,0...10V, 0(4) ... 20 mA). ~
e 0675 optionalen MON2 Analogausgang |Im Display wird der Wert der auszugebenden n Ja ° ° * *
MessgréRe angezeigt, siehe Parameter F5 4.
cooc Festlegung der Funktionen fur den |, . -
FROE 0676 Pulsausgang OUT1-NO 0~49 *9 s. Parameter FEE5 1/1 0 Ja . . . .
coan OUT1 - Pulsausgang _ ceca
FE 0677 maximale Pulsrate 1.00 ~43.20 kHz  s. Parameter Fais 0.01/0.01 3.84 Ja . . . .
] OUTL1 - Pulsausgang 4 ms, cooo .
Tt 0678 | Zeitkonstante zur Filterung 8 ms ~ 100 ms s Parameter 753 11 64 Nein ° ° ° °
cro FM - Analogausgang ist 0: 0..10V siehe auch Parameter G533 .
roe 0681 Spannungs-/Stromausgang 1: 0(4)...20mA  und Schalter SW2 1n 0 Nein ® ® ® ®
FM - Ausgangsgerade
steigend / fallend 0: fallend
(hoher Messwert = niedriger Ausgangswert)
FREZ 0682 |Die Steigung kann fir 11 1 Ja . . . .
Betriebswerte mit Vorzeichen 1: steigend
(Parameterwert F1i5L = 50...64) (hoher Messwert = hoher Ausgangswert)
nicht invertiert werden.
cooa FM - Ausgangsgerade -10.0 ~ o fi
Food 0683 Verschiebung 100.0 % ca. 20.0 % fur 4 ... 20 mA 0.1/0.1 0.0 Ja . . o .
0: kein Filter
y 1: Filter ca. 10 ms 5: Filter ca. 1220 ms *35
FEB4 | ossa |HM . Ausgangsfiter 2 Filterca, 15ms 6 Filter ca. 250 ms *35 11 0 Ja . . . . 5.16
3: Filter ca. 30 ms 7: Filter ca. 500 ms *35
4: Filter ca. 60 ms 8: Filterca.1s  *35
0: negative Steigung
cooc AM - Ausgangsgerade (hoher Betriebswert = niedriger Ausgangswert)
roes 0685 | steigung 1: positive Steigung 1n 1 Ja ° ° ° °
(hoher Betriebswert = hoher Ausgangswert)
croc AM - Ausgangsgerade R _ o
FEEE 0686 Verschiebung 10.0 ~ 100.0 % 0.1/0.1 0.0 Ja . . . .

*9: Betriebswerte fir Analog-/Pulsausgange und Displayanzeige (Monitor): Einstellbereich siehe Tabelle auf Seite G-58.
*24: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581341) zur optionalen Erweiterungseinheit ETB004Z.
*35: Serie VF-PS1 ab Softwareversion v614
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[27] ] auszugebende Betriebswerte fiir die optionalen Analogausgénge (ETB004Z)

* bei diesen Einstellungen von

oL

ist der Parameter

o verfugbar;

- nicht verfugbar

Para- Kommuni- Schrittweite | Werks-  |im Betrieb Einstellung* des Parameters Pt
meter kations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- |verander- (Art der Motorregelung
Nr. (Hex) Kommunikation) | stellung bar 0,1,5 [2,3,9,10 6 7
MONL1 - optionaler Analogausgang (0: -10 ... +10 V Spannungsausgang
Faad 0688 [(ETB004Z) ist 1: 0... 10 V Spannungsausgang 11 0.1 Nein . . . .
Spannungs-/Stromausgang 2: 0(4) ... 20 mA Stromausgang
0: negative Steigung
cenn MONL1 - Ausgangsgerade (hoher Messwert = niedriger Ausgangswert)
FREY 0689 | steigung (ETB004Z) 1: positive Steigung mn 1 Ja * ° * *
(hoher Messwert = hoher Ausgangswert)
coon MONL1 - Ausgangsgerade R _
FEAD 0690 Verschiebung (ETB0042) 10.0 ~ 100.0 % 0.1/0.1 0.0 Ja . . . . w2
MONZ2 optionaler Analogausgang |(0: -10 ... +10 V Spannungsausgang
FES 0691 |(ETB004Z) ist 1: 0... 10 V Spannungsausgang 11 0.1 Nein . . . .
Spannungs-/Stromausgang 2: 0(4) ... 20 mA Stromausgang
0: negative Steigung
oo MON2 - Ausgangsgerade (hoher Messwert = niedriger Ausgangswert)
F&32 0692 Steigung (ETB0042) 1: positive Steigung 1n 1 Ja ° ° * °
(hoher Messwert = hoher Ausgangswert)
coox MON2 - Ausgangsgerade R _
FES4 0693 Verschiebung (ETB004Z) 10.0 ~ 100.0 % 0.1/0.1 0.0 Ja . . . .

*24: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581341) zur optionalen Erweiterungseinheit ETB004Z.

valHSOl
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[28] Bedienfeld — Einstellungen

* bei diesen Einstellungen von

ist de

r Parameter

o verfugbar;

- nicht verfugbar

=

para- | Kommuni- Schrittweite | Werks- (im Betrieb Einstellung* des Parameters ™t
meter kations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- | verander- (Art der Motorregelung
Nr. (Hex) Kommunikation) | stellung bar 0,1,5 |2, 3,9 10 6 7
Parametriersperre: Nur Parameter
£ ann B8 kann geandert werden. Alle  [0: zulassig
e 0700 | 4nderen Parameter sind 1: gesperrt 1n 0 Ja * * ° *
einsehbar, aber nicht verénderbar.
o relative / absolute Anzeige von 0: % (der Nenndaten,
d5PY 0701 | sirom- und Spannungswerten 1: A (Ampere)/V (Volt) A v # * ° ° * 2 15
Multiplikator bei frequenzpro- K .
Fine 0702 |portionaler Anzeige, z. B.zum  |0-00" bredenzanzeige, 0.01/0.01 | 000 | Ja . . . .
Zwecke einer Drehzahlanzeige . |
cana g CAnT il i 0: alle auf die Frequenz bezogenen Werte
Fond 0703 | Multiplikator F 52 gilt fur 1: nur PID - Frequenzwerte F 364 ... F 358 11 0 Ja . . . .
0: negative Steigung
- Invertierung der (hoher Betriebswwert = niedriger
FA0s 0705 |frequenzproportionalen Anzeige Ausgangswert) 171 1 Ja . . . .
mit freier Einheit (F 122 > 0.00) 1: positive Steigung
(hoher Betriebswert = hoher Ausgangswert)
canr Offset der Anzeige mit freier U
FAnG 0706 | Einheit (F 152 > 0.00) 0.00~FH Hz 0.01/0.01 | 0.00 Ja . . . .
) . . 0.00: . PRI .
Eng Frequenz-Schrittweite #1 bei - Schrittweite fur einmaliges
e 0707 Sollwerteingabe tiber Bedienfeld 0 Otlifgithert, Tippen auf eine der Pfeiltasten 0.01/0.01 0.00 Ja * ° ° *
. . : . Schrittweite fur Anzeige
o Frequenz-Schrittweite #2 bei 0: deaktiviert, o
FaoA 0708 A o . - * (z.B. zur Unterdriickung von 11 0 Ja . . . .
Sollwerteingabe uber Bedienfeld [1~255 Hz Nachkommastellen)
] 0: aktueller Wert
Fi3 | o7op |FXtremwerte hatten (n der g |L Spizenwer 171 0 Ja . . . .
s>ttt 2: Tiefstwert
o Auswahl eines Wertes fiir die _ . .
Fi 0710 Standardanzeige 0~80 *9 Werkseinstellung: Ausgangsfrequenz 11 0 Ja . . . .
Auswabhl eines Wertes, der an
Fat 0711 |erster Stelle in der Monitorebene [0~80 *9 Werkseinstellung: Frequenzvorgabe 11 1 Ja ) . ) .
angezeigt wird.
o Auswahl eines Wertes, der an
Pl 0712 |zweiter Stelle in der Monitorebene [0~80 *9 Werkseinstellung: Ausgangsstrom 11 2 Ja . . . .
angezeigt wird.
Auswahl eines Wertes, der an
Fiid 0713 |dritter Stelle in der Monitorebene |0~80 *9 Werkseinstellung: Eingangsspannung 11 3 Ja . . . .
angezeigt wird.
Auswabhl eines Wertes, der an
FiM 0714 |vierter Stelle in der Monitorebene |0~80 *9 Werkseinstellung: Ausgangsspannung 1/1 4 Ja ) . ) .
angezeigt wird.

[ siehe Basisparameter
*9: Betriebswerte fiir Analog-/Pulsausgénge und Displayanzeige (Monitor): Einstellbereich siehe Tabelle auf Seite G-58.

vValIHSOL
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[28] Bedienfeld — Einstellungen; Trends speichern

* bei diesen Einstellungen von F

=1

t ist der Parameter

o verfugbar;

- nicht verfugbar

Para- Kommuni- Schrittweite | Werks- |im Betrieb Einstellung* des Parameters Pt
meter kations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- | verander- (Art der Motorregelung siehe Kapitel
Nr. (Hex) Kommunikation) | stellung bar 0,1,5 [2,3,9,10 6 7
£oa Runterlauf bei Stopp uber 0: Runterlauframpe
e 0721 | Bedienteld 1: freier Motorauslauf n 0 Ja ° * * °*
caan Sperren der Frequenzvorgabe 0: zulassig
e 0730 |iiber das Bedienfeld 1: gesperrt n 0 Ja ° * ° *
ca Sperren der Nothaltméglichkeit 0: zulassig
P 0734 |Giber Bedienfeld 1: gesperrt 11 0 Ja * * ° i
- Sperren der Quittierung tiber das [0: zulassig
Fl3g 0735 | 2Mdionfeld 1 gesperrt 11 0 Ja . . . .
Sperren der Anderungsméglichkeit| .. s eci
F136 | 0736 |von CNCd/FNTd wahrend des 9: zulassig 1n 1 Ja . . . .
Betriebes - gesp
ENT-Taste fir 5 s.
caa 0: Bedienfeld aktiv driicken reaktiviert das
Faan 0737 |Alle Tasten sperren 1 Bedienfeld deaktiviert Bedienfeld 11 0 Ja . . . .
voriibergehend
Trenddaten speichern: Trigger-Bedingung:
Gespeicherte Daten kdnnen uber
FoMD 0740 |die seriellen Schnittstellen 0: deaktiviert, 11 1 Ja . . . .
ausgelesen werden 1: bei Stérung,
(Komm. Nr. EQ0D ... EH55) 2: mit Eingangsfunktion 76/77  *1
. . 1:20 ms : :
e Speicherungs-Intervall fiir . 100 Samples zyklisch gespeichert.
i 0741 |qrenddaten gj 1050 MS " Der Wert in EDUE bestimmt jeweils n 2 Ja ° * ° *
410s den Speicher-
| platz fir den ersten Samplewert.
F e 0742 |Trenddaten 1 (E 00 ... £ 155) 0~49 *9 Werkseinstellung: Ausgangsfrequenz 11 0 Ja . . ° °
RE] 0743 [Trenddaten 2 (EZLD ... E255) 0~49 *9 Werkseinstellung: Frequenzvorgabe 1/1 1 Ja ° ° ° °
- cann  Fa00 _ «q Werkseinstellung:
FoqH 0744 [Trenddaten 3 (E3C0 ... £355) 0~49 *9 Ausgangsstrom 1/1 2 Ja ) . . .
N o uoo _ +q Werkseinstellung:
FHS 0745 |[Trenddaten 4 (EHDD ... £499) 0~49 *9 Eingangsspannung 1/1 3 Ja . . . .
Energiezahler (Monltor - 0: FE76, FE77 riicksetzen auf 0
Fa4E 0748 |Parameterwerte 34 und 35) 1: FE76, FE77 weiterzéhlen nach Netz-Aus 11 1 Ja . . . .
nach Netz-Aus Ricksetzen mit Eingangsfunktion 74/75 *12
0: 1 kWh 5 22
Energiezahler (Monitor - 1: 10 kWh !
FHe 0749 |Parameterwerte 34 und 35) 2: 100 kWh 1/1 *4 Ja . . . .
Anzeige-Einheit 3: 1.000 kWh
4: 10.000 kWh

*1: Funktionszuweisung fur Digitaleingange: siehe Parameter - {15, &

Conc o

*4: Bauformabhangige Werkseinstellungen: siehe Tabelle auf Seite G-56.

*9: Betriebswerte fir Analog-/Pulsausgange und Displayanzeige (Monitor): Einstellbereich siel
*12: Funktionszuweisung fir Digitalausgénge / Relais: sieche Parameter F {30 ... F {38 | F

{68 und F

{10 ... F 2B (Einstellbereich auf Seite G-50).

he Tabelle auf Seite G-58.
{59 (Einstellbereich auf Seite G-53).
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[28] Bedienfeld — Einstellungen: EASY-Funktionen * bei diesen Einstellungen von P ist der Parameter e verfiigbar; - nicht verfiigbar
Para- Kommuni- Schrittweite | Werks- |im Betrieb Einstellung* des Parameters M
meter kations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein-  |verander- (Art der Motorregelung siehe Kapitel
Nr. (Hex) Kommunikation) | stellung bar 0,1,5 |2, 3,9 10 6 7
. 0: Anzeige aller Parameter nach Start des Motors
PoEL 0050 E;‘?g;ﬁg}gf&g‘ﬁ;ﬁ 1: nur EASY-Parameter nach Start des Motors 11 0 Ja . . o . 5.22
2. immer nur EASY-Parameter anzeigen
0: Parametermeni umschalten:
nur EASY-Parameter oder alle Parameter
1: Lesezeichen: EASY-Taste zwei Sekunden
gedrtickt halten zum Speichern des aktuell
cacn " . angezeigten Parameters. EASY-Taste kurz .
Fasn 0750 |Funktionen der EASY-Taste driicken, um zum Lesezeichen zu springen. 11 0 Nein . . ) .
2: Umschaltung Fern- / Vor-Ort-Steuerung
3: gespeicherte Extremwerte I6schen und
die Erfassung erneut beginnen
vgl. Param. F109, FARE, FO5E, F5°0, FE°2
£ . 0 ~ 999 (Kommunikationsnummer)
FaS 0751 [Auswahl EASY-Parameter 1 Werkseinstellung: AL 1/1 40 Ja . . ) .
caca . 0 ~ 999 (Kommunikationsnummer)
Fase 0752 [Auswahl EASY-Parameter 2 Werkseinstellung: Pt 11 15 Ja . . ) .
caca . 0 ~ 999 (Kommunikationsnummer)
Fasd 0753 [Auswahl EASY-Parameter 3 Werkseinstellung: ~ FH 1/1 11 Ja . . . . 5.22
cacy : 0 ~ 999 (Kommunikationsnummer)
Fa5M 0754 [Auswahl EASY-Parameter 4 Werkseinstellung: ~ ALL 11 9 Ja . . . .
JE— 3 0 ~ 999 (Kommunikationsnummer)
Fass 0755 [Auswahl EASY-Parameter 5 Werkseinstellung: ~ dEL 1/1 10 Ja . . ) .
e . 0 ~ 999 (Kommunikationsnummer)
FISE 0756 |Auswahl EASY-Parameter 6 Werkseinstellung:  Ehr 1/1 600 Ja . . . .
cac g 0 ~ 999 (Kommunikationsnummer)
Fasn 0757 |Auswahl EASY-Parameter 7 Werkseinstellung:  F1 1/1 6 Ja . . . .
caca 0758 0 ~ 999 (Kommunikationsnummer)
T Auswahl EASY-Paramater z.B. , 750" fir Parameter F 158, in 999 Ja . . o .
cha O%él 8..31 siehe zweite Spalte dieser
e Parameterliste.
can . 0 ~ 999 (Kommunikationsnummer)
FaBd 0782 |Auswahl EASY-Parameter 32 Werkseinstellung: ~ PSEL 1/1 50 Ja 0 0 0 .
[T
FEd 0784 | A Lswahl MAC Adressen 0 ~ 255 (Kommunikationsnummer)
T X 1/1 0 *34 . . ° .
FaBS 0789 Datei 1...6
*35
Fi3e 0792 .
. g“s".vah' Bausteinname 0000 ~ FFFF 1 0 34 . . . .
Fia3 0799 atei 1...8
35

[ siehe Basisparameter

*34: nur lesender Zugriff moglich.
*35: Serie VF-PS1 ab Softwareversion v614

TSd-4A J8yduwnzuanbaiy
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[29] Kommunikation (= E6581315 integrierte RS485 Schnittstellen)

* bei diesen Einstellungen von F

=1

t ist der Parameter e verfiigbar;

- nicht verfugbar

Para- Kommuni- Schrittweite | Werks- [im Betrieb Einstellung* des Parameters Mt
meter kations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- | verander- (Art der Motorregelung
Nr. (Hex) Kommunikation) | stellung bar 0,1,5 [2,3,9,10 6 7
Y 0: 9600 Baud
FEEC | 0800 é?g?;ﬁg“s’lﬁ%ﬁe"e) 1 19200 Baud 11 1 Ja . . . .
2: 38400 Baud
- 0: keine
n Paritat
FEDH 0801 ] 1: gerade 11 1 Ja . . . .
(2- und 4-Draht-Schnittstelle) 2: ungerade
- I Muss eindeutig sein fur jeden
FEOZ 0802 thm[rjlﬁgtAel[[I)(:;:I[t-lfslléitrl]?trt]sste’\lllre) 0~247  Frequenzumrichter im selben J%N 0 Ja . . . .
RS485-Netzwerk.
) Wartezet (Tmeout o o us Waming Lodel SO ETCE R
FELS 0803 |Kommunikationsfehler 1~100 | o Schreibbefehl (z.B. Sollwert 11 0 Ja . . . .
(2- und 4-Draht-Schnittstelle) s ein Schreibbefehl (z.B. Sollwert)
empfangen wird.
Einst. | 2-Draht Schnittstelle |4-Draht Schnittstelle
o |- -
W d /st bei 1 |Warnung t*“ -
arnmeldung / Storung bei -
- Kommunikationsfehlern RS485 g -Storung Errs Warnung £*
FROM 0804 | (2-Leiter und 4-Leiter) = 9. = 11 8 Ja . . . .
4 Warnung Warnung
s. Ausgangsfunktion 78/79 *12 5 |Storung Err5 Warnung ="
6 |- Stérung Err5
7 [warnung t* Stérung Errs
8 [Stérung Err5 Stérung Err5
rane 0805 \(I;I:al[r)t;zhetl_ts\i?lrl _Sendltlen) g.gglgetl)%eszusatzhche Wartezeit 0.01/0.01 0.00 Ja . . . .
0: Slave (0 Hz bei Stérung im Master)
1: Slave (letzte Frequenz beibehalten
~ bei Stérung im Master)
FBIE | 0806 g?g}‘;;fggﬁnmste” 0 2: Slave (Nothalt bei Stérung im Master) 1n 0 Ja . . . .
3: Master (sendet Frequenz-Sollwert (Vorgabe))
4: Master (sendet Frequenz-Istwert
(Ausgangsfrequenz))
com Kommunikationsprotokoll 0: TOSHIBA
FEOT | 0807 |5 praht-Schnittstelle) 1: MODBUS 1n 0 Ja . . . .
cono Time-Out Bedingung 0: jede Unterbrechung
'*":'%”5“ 0808 |(2-Draht-Schnittstelle) 1: nur wahrend der Kommunikation 11 0 Ja . . . .
Stérungsmeldung Err5 2: 1 + nur wahrend Betrieb des Motors
Drehzahlverhaltnis SLAVE 0: deaktiviert
oo vgl. Eingangsgerade fiir 1: Skalierung aktiv fir die 2-Draht-Schnittstelle
FB i 0810 Analogeingange (Parameter 2: Skalierung aktiv fir die 4-Draht-Schnittstelle 1n 0 Ja * * * *
Fob i RIS, F2 0. RUFS 3: Skalierung aktiviert fiir Feldbusoption

*12: Funktionszuweisung fir Digitalausgénge / Relais: sieche Parameter F {3

*35: Serie VF-PS1 ab Softwareversion v614

0 ...F {38, F IRE und F {55 (Einstellbereich auf Seite G-53).
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[29] Kommunikation (= E6581315 integrierte RS485 Schnittstellen) * bei diesen Einstellungen von Pt ist der Parameter e verfiigbar; - nicht verfugbar
para- Kommuni- Schrittweite | Werks- |im Betrieb Einstellung* des Parameters Mt
meter kations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- | verander- (Art der Motorregelung
Nr. (Hex) Kommunikation) | stellung bar 0,1,5 [2,3,9, 10 6 7
RS485 Bezugswert #1: . . .
oo . oo . Nur aktiv bei Frequenzvorgabe tber
FE 0811 |%-Wert bei dem Frequenz F& i 0-100% RS485, . Param, F8 (0 1/1 0] Ja . . . .
ausgegeben werden soll.
o RS485 Bezugsfrequenz #1: _ Nur aktiv bei Frequenzvorgabe tber
B 0812 | Frequenz bei %-Wert F | ! 00-FHHz  ps4gs, s. Param. F8 i 0.1/0.01 00 Ja ° ° ° °
RS485 Bezugswert #2 Nur aktiv bei Frequenzvorgabe tber
oo i [ RN —
= RE 0813 |%-Wert bei dem Frequenz Fi& i 0~100% RS485, s. Param, F8 (0 1/1 100 Ja . . . .
ausgegeben werden soll.
o RS485 Bezugsfrequenz #2: _ Nur aktiv bei Frequenzvorgabe tber %
FB 0814 | Frequenz bei %-Wert £ 13 00-FHHz  poyes s, param. F3 10 0.1/0.01 6 Ja ° ° ° °
FHI5*35 0815 | Adressmonitor 1~64 1/1 1 *34 ° ° ° °
FE R 0: aktiv
*35 0816 |Befehlsvorgabe 1: deaktiviert | Fir optionale Modbus Plus 11 0 Ja . . . .
FH11*35 0817 | Anzahl der Befehle 0~8 Schnittstelle 11 0 Ja . . . °
FH 15 *35 0818 | Anzahl der Monitore 0~8 1/1 0 Ja . ° .
FH 15 *35 0819 | Station fir Befehle 0~64 1/1 0 Ja . ° ° .
- 0: 9600 Baud
FB20 | 0820 | BNdUOEe o) 1: 19200 Baud 17 1 Ja . . . .
2: 38400 Baud
FHC 1*35 0821 |Baud Rate 0: automatische 1/1 0 Ja . ° ° .
Facd Baud Rate Monitor, Erkennung . )
*35 0822 | echter Anschluss 1: 10Mbps vollduplex fur Ethernet-Option e - ) ° ° ° °
2. 10Mbps halbdup s. auch Parameter
FEZ3 Baud Rate Monitor, . ps halbcupiex FoOE L P
*‘3‘5‘ 0823 linker Anschl ! 3: 100Mbps vollduplex 11 - - . . . .
Inker Anschiuss 4: 100mbps halbduplex
FaRM 9
0824 |Reserviert 2 11 0 Ja . . . .
*35 5
coac Wartezeit vor Senden 0.00: keine zusétzliche Wartezeit
FEZS 0825 (4-Draht-Schni lle) 0.01~2.00 S 0.01/0.01 0.00 Ja . . . .
0: Slave (0 Hz bei Stérung im Master)
1: Slave (letzte Frequenz beibehalten
~ bei Stérung im Master)
FECE 0826 3?352L52:ﬁninstelle) 2: Slave (Nothalt bei Stérung im Master) 171 0 Ja . . . .
3: Master (sendet Frequenz-Sollwert (Vorgabe))
4: Master (sendet Frequenz-Istwert
(Ausgangsfrequenz))
co Kommunikationsprotokoll 0: TSB (TOSHIBA)
FBeS | 0829 |0 brant-Schnitistelle) 1. MODBUS n 0 Ja . . . .

*6: Werkseinstellung fur TOSHIBA Frequenzumrichter mit Modellbezeichnung VF-AS1/PS1-xxxx-WN: 60 Hz und xxxx-WP: 50 Hz

*28: Parameter nur aktiv mit installierter Feldbusoption

*29: = siehe auch Bedienungsanleitungen (E6581279, E6581281, E6581286, E6581288, E6581295 und E6581343) zu den Feldbusoptionen fiir DeviceNet, CC-Link und Profibus
*34: nur lesender Zugriff moglich

*35: Serie VF-PS1 ab Softwareversion v614
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[29] Kommunikation (= E6581315 integrierte RS485 Schnittstellen)

* bei diesen Einstellungen von F

=1

t ist der Parameter e verfiigbar;

- nicht verfugbar

Para- Kommuni- . . . Schrittweite | Werks- |im Betrieb Einstellung* des Parameters Pt
meter kations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- |verander- (Art der Motorregelung
Nr. (Hex) Kommunikation) | stellung bar 0,1,5 ]2,3,9,10 6 7
=ED 0830 |Feldbusoption Einstellung 1 0~7 *28 11 0 *34 ° ° ° .
0831 [Feldbusoption Einstellung 2 1/1 0000 Ja . . . °
0832 [Feldbusoption Einstellung 3 11 0000 Ja . . . °
0833 [Feldbusoption Einstellung 4 1/1 0000 Ja . . . .
0834 [Feldbusoption Einstellung 5 11 0000 Ja . . . °
0835 [Feldbusoption Einstellung 6 11 0000 Ja . . . °
0836 _ [Feldbusoption Einstellung 7 1/1 0000 Ja . 0 . °
0837 [Feldbusoption Einstellung 8 1/1 0 Ja . . ° . *29
0938 [Feldbusoption Einstellung 9 0000 ~ 08 1/1 0 Ja . . . °
0841 |Feldbusoption Einstellung 10 FRFF 1/1 0000 Ja . . . .
0842 [Feldbusoption Einstellung 11 11 0000 Ja . . . °
0843 [Feldbusoption Einstellung 12 11 0000 Ja . . . °
0844 [Feldbusoption Einstellung 13 1/1 0000 Ja . 0 . °
0845 [Feldbusoption Einstellung 14 1/1 0000 Ja . . . °
0846 |Feldbusoption Einstellung 15 11 0000 Ja . . . .
0847 [Feldbusoption Einstellung 16 1/1 0000 Ja . . . °
0848 [Feldbusoption Einstellung 17 11 0000 Ja . . . °
Time-Out Bedingung 0: jede Unterbrechung
0849 (4-Draht-Schnittstelle) 1: nur wahrend der Kommunikation 1/1 0 Ja . . . .
Storungsmeldung £rr5 2: wie 1: und wahrend Betrieb des Motors
cocn Timeout fur Feldbus- 0.0~
Teu 0850 Kommunikationsstérungen 100.0 s 28 0.1/0.1 0.0 Ja ° ° ° °
0: Umrichter stoppt, Befehls und Frequenz-
vorgabe frei (mit CN0d, FlGd
Verhalten bei 1: letzte Frequenz beibehalten
FBS 0851 |Kommunikationsstérungen mit 2: Runterlauf bis zum Stillstand 11 0 Ja . . . .
Feldbusoption *28 3: freier Motorauslauf
4: Storung ErrB
5: Festfrequenz (siehe Parameter F55¢2 )
coca Festfrequenz-Auswahl bei 0: keine
Teae 0852 Komml?nikationsstﬁrungen 1~15: Festfrequenz Parameter 5 | ~ 294 *28 1n 0 Ja ° * ° °
[=EE] 0853 | Stationsadresse fiir Feldbusoption [0~254 *28 171 0 Ja . . . °
FHESH 0854 _|Baudrate fiir Feldbusoption 0~255 *28 1/1 0 *34 . . ° °
Polzahl des Motors fir 1: 2 Pole (3000 m|n T bei 50 Hz)
Drehzahlvorgabe und -anzeige 2: 4Pole (1500 mln ! bei 50 Hz)
(FA13 und FE90 sowie 3: 6 Pole (1000 mln ! bei 50 Hz) 99
cach 0856 Monitorfunktion 71 *9) ;1: goPglel (Zgg min’ gEI gg :z) 1”1 > Ja . . . .
Angabe nur fiir Kommunikation. 6 12 Pglg ESOO m:z bg: 50 Hg
Umrichter-Motorparameter siehe |7: 14 Pole (429 mln ! bei 50 Hz)
Parameter FHD0 und folgende. 8: 16 Pole (375 min™ bei 50 Hz)

*3: Diese Parameter beziehen sich auf die Modbus plus Kommunikation (in Planung).
*6: Werkseinstellung fiir TOSHIBA Frequenzumrichter mit Modellbezeichnung VF-AS1/PS1-xxxx-WN: 60 Hz und xxxx-WP: 50 Hz
*28: Parameter nur aktiv mit installierter Feldbusoption
*29: = siehe auch Bedienungsanleitungen (E6581279, E6581281, E6581286, E6581288, E6581295 und E6581343) zu den Feldbusoptionen fiir DeviceNet, CC-Link und Profibus
*34: nur lesender Zugriff méglich

*35: Serie VF-PS1 ab Softwareversion v614

\‘
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[29] Kommunikation (= E6581315 integrierte RS485 Schnittstellen)

* bei diesen Einstellungen von

M ist der Parameter

o verfugbar;

- nicht verflgbar

Para- Kommuni- Schrittweite | Werks- |im Betrieb Einstellung* des Parameters '
meter kations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein-  |verander- (Art der Motorregelung
Nr. (Hex) Kommunikation) | stellung bar 0,1,5 |2 3,9, 10 6 7
0: deaktiviert
1: Befehlsinformation (FAQO)
FIC | 0870 (es’gﬁs}lggglg’é"l}_e;gr'g;kuﬁikaﬁ on) |2 Befehisinformation (FA20) 1n 0 Ja . . . .
3: Frequenz-Sollwert (FAO1)
4: Steuerwort (FA50) fur Digitalausgénge mit
den Ausgangsfunktionen 92 ... 105 *12
5: Wert flir die Ausgabe uber Analog- und
F8T | o871 ggﬁfeﬁl’;gglgé’}fé‘gr'ﬁmﬁikaﬁon) Pulsausgéinge (FA51), wenn 1n 0 Ja . . . .
FNSL/ANSL/FEN2/FETM/FEE =31
6: Drehzahlvorgabe mit Polzahl FE5E (FA13)
0: deaktiviert
cone sende Datenblock 1 1: Statusinformation 1 (FD01)
Te 0875 | serielle Block-Kommunikation) ~ |2: Ausgangsfrequenz (FDOO) 1 0 Ja * ° ® °
3: Ausgangsstrom (FDO3)
4: Ausgangsspannung (FD05)
s sende Datenblock 2 5: Warnungen (FC91)
Fah 0876 | (serielle Block-Kommunikation) ~ |6: PID Ruckfuhrwert (FD22) 1 0 Ja * ° * °
7: Schaltzustande der Digitaleingange (FD06)
8: Schaltzustande der Digitalausgéange (FD07)
9: Wert an Analogeingang VI/II (FE36)
F8T1 | o877 ?see”r?eﬁlem’gliréﬁ'_f&krfmunikation) 10:Wert an Analogeingang RR/S4 (FE35) 11 0 Ja . . . .
11:Wert an Analogeingang RX (FE37)
12:Eingangsspannung (Zwischenkreis) (FD04)
de Datenblock 4 13:Inkrementalgeber-Eing. PG (optional) (FD16)
oo sende Datenbloc| o 14:abgegebenes Drehmoment (FD18
o 0878 | (serielle Block-Kommunikation) | 15:M\ FUNGTION Monitor 1 (F(EGO) ) e 0 Ja ‘ ¢ ‘ ¢
16:MY FUNCTION Monitor 2 (FE61)
17:MY FUNCTION Monitor 3 (FE62)
cooo sende Datenblock 5 18:MY FUNCTION Monitor 4 (FE63)
e 0879 (serielle Block-Kommunikation) 19:freies Datenwort (siehe Parameter FEEL) 1 0 Ja * ° * °
20:Drehzahl-Istwert mit Polzahl F855 (FE90)
FEED 0880 |freies Datenwort 0~FFFF (Nutzerdaten) 1/1 0 Ja . . . °
o Reset uber eine Feldbusoption 0: deaktiviert .
Fa33 0899 *28 1: FU und Feldbusoption quittieren / Ricksetzen 1 0 Nein * ® ° ® 29

*12: Funktionszuweisung fiir Digitalausgénge / Relais: sieche Parameter F {30 ... F {3

*28: Parameter nur aktiv mit installierter Feldbusoption
*29: = siehe auch Bedienungsanleitungen (E6581279, E6581281, E6581286, E6581288, E6581295 und E6581343) zu den Feldbusoptionen fir DeviceNet, CC-Link und Profibus

o

, F {RE und F {55 (Einstellbereich auf Seite G-53).

vValIHSOL
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[30] MY FUNCTION (integrierte SPS) — Block 1

oL

* bei diesen Einstellungen von Pt ist der Parameter

o verfugbar;

- nicht verfugbar

para. | Kommuni- ) ! ; Schrittweite | Werks- |im Betrieb Einstellung* des Parameters Pt ] ]
meter kations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- | verénder- (Art der Motorregelung siehe Kapitel
Nr. (Hex) Kommunikation) | stellung bar 0,1,5 [2,3,9 10 6 7
0: deaktiviert
1: Digitaleingang F (s. Parameter F
2: Digitaleingang R (s. Parameter F
_.|2|3: Digitaleingang ST *33 (s. Parameter 7
% 2 4: Digitaleingang RES (s. Parameter F
Q 5|5: Digitaleingang S1 (s. Parameter F
@ |4 |6: Digitaleingang S2 (s. Parameter F
z 7: Digitaleingang S3 (s. Parameter F
9 8: Digitaleingang RR/S4 *3 (s. Parameter F
S lmlo: Digitaleingang LI1 (opt.) (s. Parameter &
% § 10: Digitaleingang LI2 (opt.) (s. Parameter F {20
RS Digitaleingang LI3 (opt.) (s. Parameter F
o N|12: Digitaleingang LI4 (opt.) (s. Parameter F
S|m 13: Digitaleingang LI5S (opt.) (s. Parameter F
|14 Digitaleingang LI6 (opt.) (s. Parameter ©
2 [15: Digitaleingang LI7 (opt) (s. Parameter &
N 116: Digitaleingang LI8 (opt.)  (s. Parameter F
w |21: virtueller Digitaleingang 1 (s. Parameter ©
Bock 1 5 |22 virtue::er Digita:eingang 2 Es. Parameterf 523
£onn loc @ |23: virtueller Digitaleingang 3 (s. Parameter - : .
- 0900 Eingang 1 # |24 virtueller Digitaleingang 4 (s. Parameter F37 v 0 Nein ° * ° * *30

25~ 32: Merkerbits 1 ~ 8

g 101: Wortspeicher 1 (Zugriff auch mit
o g 102: Wortspeicher 2 (Zugriff auch mit
S 3 |103: Wortspeicher 3 *35
[ 104: Wortspeicher 4 *35
@ 918 ~ 922: %-Festwerte (s. F918 ... F922)
B 2923 ~927: Frequenz-Festwert (s. F923 ... F927)
@ 7 |928 ~932: Zeit-Festwerte (s. F928 ... F932)
> 933 ~ 934:  Wiederholungen (s. F933 u. F934)
N 1000~1220: geradzahlige Ausgangsfunktionen
G 9 (= in positiver Logik) *12
S-S [1222~1252: Digitalausgange mit den
a% Ausgangsfunktionen 222 ... 253 *12
® 1254: standig AUS (logisch falsch’)
, @
% 2 12000 ~ 2099: FDOO ~ FD99 *9
3 g' 3000 ~ 3099: FEOO ~ FE99 *9

"

*3: Schalter SW3 Positionen RR und S4 (siehe auch Seite B-20)
*9: Betriebswerte fiir Analog-/Pulsausgénge und Displayanzeige (Monitor):
Einstellbereich siehe Tabelle auf Seite G-58.
*30: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581335) zur integrierten SPS
*33: Frequenzumrichtern VF-AS1 xxxx xx-xx (1) und VF-PS1: Der Digitaleingang PWR ist der
Funktion ,sichere Anlaufsperre” fest zugewiesen.
Der programmierbare Digitaleingang ST entfallt fir die Gerate mit sicherer Anlaufsperre.
*35: Serie VF-PS1 ab Softwareversion v614

\‘

| Eingang 1 H| Funktion 1 H| Funktion 2 H| Ausgang |

J

J

Ein-/

MY FUNCTION
Ausgang 2

Blocke1...7

Ein-/
Ausgang 3

valHSOl
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[30] MY FUNCTION (integrierte SPS) Block 1

* bei diesen Einstellungen von Pt ist der Parameter

e verfuigbar;

- nicht verfugbar

Kommuni-
kations-
Nr. (Hex)

Para-

meter Funktion

Einstellungsbereich

Schrittweite
(Bedienfeld /
Kommunikation)

Werks-
ein-
stellung

im Betrieb
verander-

Einstellung* des Parameters M

(Art der Motorregelung

siehe Kapitel

bar

0,15

2,3,9,10 6

7

Block 1

0901 Funktion 1

eoNORWNRO

uauopjunsiseg
=
o

11:
12:

13:

NOP: Ausgang = Eingang

ST: kopieren auf Eingang 2 (bzw. 3)
STN: Inversion und kopieren

AND: Konjunktion

ANDN: Eingang 2 (bzw. 3) negiert,
OR: Disjunktion

ORN: Eingang 2 (bzw. 3) negiert,
EQ: gleich

NE: ungleich

GT: Wert an Eingang 1 gréRer als Eingang 2
fir Funktion 2: groRer als Eingang 3

: GE: Wert an Eingang 1 groRer oder gleich

Eingang 2 (bzw. 3)

LT: Wert an Eingang 1 kleiner als Eingang 2
fir Funktion 2: kleiner als Eingang 3

LE: Wert an Eingang 1 kleiner oder gleich
Eingang 2 (bzw. 3)

ASUB: Betrag der Differenz zwischen
Eingang 1 und 2 (bzw. 3)

1

usauoipun audlamIa

14:

15:

(34

MONOFLOP: Zust. EIN (logisch ,wahr’) halten
flr Zeit 928~932 (Eingang 2 bzw. 3)
MONOFLOP: Zust. AUS (logisch ,falsch halten
flr Zeit 928~932 (Eingang 2 bzw. 3)
COUNTER1: EIN (logisch ,wahr’) nach

Wdh. F533 (Eing. 2 bzw. 3) Schaltvorgédngen

: COUNTER?2: EIN (logisch ,wahr’) nach

coou
maae

Wdh. (Eing. 2 bzw. 3) Schaltvorgangen

: PEAK_HOLD: Spitzenwert halten,

Riicksetzen mit Eingang 2 (bzw. 3)

. SET: setzt Eingang 2 (bzw. 3) = EIN (wahr’)

: RESET: setzt Eing. 2 (bzw. 3) = AUS (falsch’)

: CLR: l6scht den Akku d. betreffenden Blocks *35
22:

CLRN: I6scht den Akku (negiert) *35

11

Nein

5.23
*30

0902 |Block 1 Ein-/Ausgang 2

nn

wie in F00

11

Nein

0903 |Block 1 Funktion 2

wie in FA0 |

11

Nein

Block 1 Ein-/Ausgang 3

wie in

conm
=t iR

11

Nein

FE0H 0904
FEI5 0905

Block 1 Ausgang

mnn

wie in P00

11

o|o|o|o

Nein

*30: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581335) zur integrierten SPS

*35: Serie VF-PS1 ab Softwareversion v614

Eingang 1

Fa05

Funktion 1

=t

Funktion 2

Fa03

Funktion 1

oo
FE

MY FUNCTION
Block 2 von 7

J

J

Ein-/Ausg. 2

Fa08

Ein-/Ausg. 3

coon
=R
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[30] MY FUNCTION (integrierte SPS) — Block 2 und 3

* bei diesen Einstellungen von

M ist der Parameter

e verfuigbar;

-ni

cht verfugbar

para- | ommuni- ) . . Schrittweite Werks-|im Betrieb Einstellung* des Parameters Pt ] ]

meter ’Satlons- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- | verander- (Art der Motorregelung siehe Kapitel
r. (Hex) Kommunikation) | stellung bar 0,1,5 [2,3,9,10 6 7

FE0E 0906 [Block 2 Eingang 1 wie in FE00 1/1 0 Nein . . . .

FE07 0907  [Block 2 Funktion 1 wie in FA0 ! 1/1 0 Nein ° ° . .

FE0E 0908  [Block 2 Ein-/Ausgang 2 wie in F502 1/1 0 Nein . . . .

FS05 0909 [Block 2 Funktion 2 wie in F503 1/1 0 Nein . ° . .

F5 U0 0910 [Block 2 Ein-/Ausgang 3 wie in FA04 1/1 0 Nein . . . .

Fa 0911 |Block 2 Ausgang wie in FE05 1/1 0 Nein . . . . 5.23

F9 i 0912 [Block 3 Eingang 1 wie in FE00 1/1 0 Nein . . . . *30

F5i3 0913  [Block 3 Funktion 1 wie in Fa0 1/1 0 Nein . . . .

Fa M 0914  [Block 3 Ein-/Ausgang 2 wie in FE0¢2 1/1 0 Nein . . . .

FS 5 0915 [Block 3 Funktion 2 ie in F 1/1 0 Nein . . . .

FaUR 0916 |Block 3 Ein-/Ausgang 3 wie in F504 1/1 0 Nein . . . .

Fai 0917 [Block 3 Ausgang wie in FE05 1/1 0 Nein . . . .

[30] MY FUNCTION (integrierte SPS) - Festwerte * bei diesen Einstellungen von Pt ist der Parameter e verfiigbar; - nicht verfiigbar

para. | Kommuni- ] ] ] Schrittweite | Werks- |im Betrieb Einstellung* des Parameters Pt ] ]

meter ’:atlons- Funktion Einstellungsbereich (Bed\emelq/ ein-  |verander- (Art der Motorregelung siehe Kapitel
r. (Hex) Kommunikation) | stellung bar 0,1,5 |2,3,9,10 6 7

F9 A 0918 % Festwert 1 0.00~200.0 % 0.01/0.01 0.00 Ja . . . 0

F91 0919 |% Festwert 2 0.00~200.0 % 0.01/0.01 0.00 Ja . . . .

Facn 0920 % Festwert 3 0.00~200.0 % 0.01/0.01 0.00 Ja . . . 0

Fa2 0921 [% Festwert 4 0.00~200.0 % 0.01/0.01 0.00 Ja . . . .

Face 0922 % Festwert 5 0.00~200.0 % 0.01/0.01 0.00 Ja . . . 0

Fa24 0923 |Frequenz Festwert 1 0.0~500.0 Hz 0.1/0.1 0.0 Ja . . . .

FecM 0924 |Frequenz Festwert 2 0.0~500.0 Hz 0.1/0.1 0.0 Ja . . . .

Fa25 0925 |Frequenz Festwert 3 0.0~500.0 Hz 0.1/0.1 0.0 Ja . . . .

F325 | 0926 |Frequenz Festwert 4 0.0~500.0 Hz 0.1/0.1 00 | Ja . . . . 523

Fa2 0927 |Frequenz Festwert 5 0.0~500.0 Hz 0.1/0.1 0.0 Ja . . . . 30

FacH 0928 | Zeit Festwert 1 0.01~600.0 s 0.01/0.01 0.01 Ja . . . .

Fa24 0929 [Zeit Festwert 2 0.01~600.0 s 0.01/0.01 0.01 Ja . . . 0

Fean 0930 |Zeit Festwert 3 0.01~600.0 s 0.01/0.01 0.01 Ja . . . .

=ER 0931 [Zeit Festwert 4 0.01~600.0 s 0.01/0.01 0.01 Ja . . . 0

F9ac 0932 |Zeit Festwert 5 0.01~600.0 s 0.01/0.01 0.01 Ja . . . .

F333 0933 |Anzahl der Wiederholungen 1 0~9999 fur Funktion COUNTER 1 1/1 0 Ja . . . .

FaaM 0934 | Anzahl der Wiederholungen 2 0~9999 fur Funktion COUNTER 2 11 0 Ja . . . 0

*30: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581335) zur integrierten SPS

\‘
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[30] MY FUNCTION (integrierte SPS) - Block 4, 5, 6 und 7

* bei diesen Einstellungen von Pt ist der Parameter

o verfugbar;

- nicht verfugbar

Para- Kommuni- ) ) ) Schrittweite Werks- (im Betrieb Einstellung* des Parameters Pt ] ]
meter kations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein- | verdnder- (Art der Motorregelung siehe Kapitel
Nr. (Hex) Kommunikation) | stellung bar 0,1,5 |2,3,9,10 6 7
0935 Block 4 Eingang 1 wie in Fa00 1/1 0 Ja ° ° ° °
536 0936 |Block 4 Funktion 1 wie in Fa0 11 0 Ja . . 0 .
537 0937 [Block 4 Ein-/Ausgang 2 wie in FE02 1/1 0 Ja . . . .
FS3A 0938 Block 4 Funktion 2 wie in 504 11 0 Ja . . . 0
F339 0939 |[Block 4 Ein-/Ausgang 3 wie in FS04 11 0 Ja . . . .
FEND 0940 Block 4 Ausgang wie in F305 1/1 0 Ja . . . .
PO 0941  |Block 5 Eingang 1 wie in F900 1/1 0 Ja . . . .
Fa4e 0942  |Block 5 Funktion 1 1/1 0 Ja . . . 0
FaHa 0943  |Block 5 Ein-/Ausgang 2 11 0 Ja . . . .
FEHM 0944 [Block 5 Funktion 2 11 0 Ja . . . .
FaH5 0945 |Block 5 Ein-/Ausgang 3 1/1 0 Ja . . . .
FE4E 0946 |Block 5 Ausgang 11 0 Ja . . . . 523
Fa4T 0947 [Block 6 Eingang 1 wie in FE00 11 0 Ja . . . . *30
FEHE 0948 Block 6 Funktion 1 wie in F50 | 1/1 0 Ja . . . .
Fa49 0949 [Block 6 Ein-/Ausgang 2 wie in FEL0¢ 1/1 0 Ja . . . .
50 0950 |Block 6 Funktion 2 wie in F303 1/1 0 Ja . . . .
FE5 1 0951 [Block 6 Ein-/Ausgang 3 wie in F204 1/1 0 Ja . . . .
Fa52 0952  [Block 6 Ausgang wie in FE05 11 0 Ja . . . .
F853 0953 |Block 7 Eingang 1 wie in F300 1/1 0 Ja . . . .
FE54 0954  |Block 7 Funktion 1 wie in Fa0 11 0 Ja . . 0 .
F955 0955 [Block 7 Ein-/Ausgang 2 wie in Fa02 1/1 0 Ja . . . .
F355 0956 |Block 7 Funktion 2 wie in F3303 1/1 0 Ja . . . .
Fa57 0957 [Block 7 Ein-/Ausgang 3 wie in FS04 11 0 Ja . . . .
Fa58 0958 |Block 7 Ausgang i 11 0 Ja . . . .
*30: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581335) zur integrierten SPS
e e i e -l e B
MY FUNCTION | Ein-/Ausg. 2 | | Ein-/Ausg. 3 |
Block 7 von 7 Fo55 F35°
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[30] MY FUNCTION (integrierte SPS) — Analogfunktionen, Monitorfunktionen, virtuelle Digitaleingédnge

* bei diesen Einstellungen von F

: ist der Parameter

e verfuigbar;

- nicht verfugbar

para. | ommuni- . . ) Schrittweite Werks- (im Betrieb Einstellung* des Parameters Ft ‘ ‘
meter kations- Funktion Einstellungsbereich (Bedienfeld / ein-  |verander- (Art der Motorregelung siehe Kapitel
Nr. (Hex) Kommunikation) | stellung bar 0,1,5 [2,3,9,10 6 7
0: deaktiviert
1: Vil
2: RR/S4
F359 0959 |Analogeingang 1 zur Multiplikation |3: RX 1/1 0 Ja . . . .
4: All (optional)
5: AI2 (optional)
6: Wortspeicher 1 *35
0: deaktiviert
1: Hoch- und Runterlaufzeiten
Multiplikation 1 anwenden auf... 2: obere Frequenzgrenze (i)
3: Hochlaufzeiten
4: Runterlaufzeiten
FEE 0961 5: Manuelle Spannungsanhebung (ui) 11 o] Nein . . 0 .
Multiplikator 6: Stromgrenze fir ,Soft-Stall-Regelung (F&3
min: x FH/ Bezugswert #1 7: Lastverhaltnis #1 Motor zu FU (k
max: x FH/ Bezugswert #2 8: BD)
9: Max. Pegel der Drooplng— egelung (F320)
10:PID-Regelung P-Anteil (F325)
0962 |Analogeingang 2 zur Multiplikation |0~5: wie F955 6: Wortspeicher 2 *35 11 0 Ja ° ° . °
0964 | Multiplikation 2 anwenden auf... wie FH5 | 1/1 0 Nein 0 . ° . 5.3
. . 2000 ~ 2099: FDOO ~ FD99 %
0965 |Monitor 1 (FE60) zeigt ... 3000 ~ 3099- FEQO ~ FE99 *9 1/1 2000 Ja . . . . 30
0: Standardmonitor
e ) ) 1: Maximalwert Die Monitordaten in
FoE5 0966 |Monitor 1 Funktion halten FE60 ... FE63 kdnnen an 1/1 0 Ja . . . .
2: Minimalwert den Analogaus-
gangen und uber die
0967 Monitor 2 (FE61) zeigt ... serielle Kommunikation 1/1 2000 Ja ° ° ° .
0968 Monitor 2 Funktion ausgegeben werden oder 1/1 0 Ja . ° ° °
0969 [Monitor 3 (FE62) zeigt ... innerhalb von 1/1 2000 Ja . . . °
0970 | Monitor 3 Funktion MY FUNCTION 1/1 0 Ja . . . .
0971 | Monitor 4 (FE63) zeigt ... weiterverarbeitet werden. 11 2000 Ja . . . .
r 0972 |Monitor 4 Funktion 11 0 Ja . ° ° .
F 0973 _|virtueller Digitaleingang 1 . . 1/1 0 Nein . 0 0 °
F 0974 _|virtueller Digitaleingang 2 Eingangsfunktionen 1/1 0 Nein . . . °
" 0975 _|virtueller Digitaleingang 3 0-~135 " 1/1 0 Nein ° ° ° °
- 0976 |virtueller Digitaleingang 4 11 0 Nein . . . .
0: Stop
Fan 0977 |MY FUNCTION Start / Stop 1: Start + Stop mit Eingangsfunktion 64/65 *1 11 0 Nein . . 0 .
2: Start

*1: Funktionszuweisung fir Digitaleingdnge: siehe Parameter F {15, F

F i28 (Einstellbereich auf Seite G-50).

*9: Betriebswerte fir Analog-/Pulsausgange und Displayanzeige (Monitor): Einstellbereich siehe Tabelle auf Seite G-58.
*30: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581335) zur integrierten SPS
*35: Serie VF-PS1 ab Softwareversion v614

valHSOl

TSd-dA Ja1yduwnzuanbaiy



-9

B FuBnoten zur Parameterliste:

Comc £ )

*1: Funktionszuweisung fur Digitaleingange: siehe Parameter F {15, F {0 ... F {28 (Emstellberelch auf Seite G-50).
*2: Umschaltung der Analogeingange Strom-/Spannungssignal: sieche Parameter & {15 und F {35 .
*3: Schalter SW3 Positionen RR und S4 (siehe auch Seite B-20)
*4: Bauformabhéngige Werkseinstellungen: siehe Tabelle auf Seite G-56.
*5: TOSHIBA Frequenzumrichter VF-PS1 xxxx PLY-A2 : maximal 1000 Hz Ausgangsfrequenz.
*6: Werkseinstellung fur TOSHIBA Frequenzumnchter mit Modellbezeichnung VF-AS1/PS1-xxxx-WN: 60 Hz und xxxx-WP: 50 Hz
: Andern der Parameterelnstellungen 4P erméglicht die Einstellung der Hoch-/Runterlaufzeiten mit 0,01 s Schrittweite (Einstellungsbereich: 0.01~600.0 s.).
*8: Die Motorfangfunktion ist immer aktiv bei automatischem Wiederanlauf nach Stérung (siehe Parameter F 30 3), unabhangig von der Einstellung in Parameter 1
*9: Betriebswerte fir Analog-/Pulsausgange und Displayanzeige (Monitor): Einstellbereich siehe Tabelle auf Seite G-58.
*10: Umrichtermodelle der 200V-Klasse ab 55 kW und 400V-Klasse ab 280 kW: maximal 8 kHz.
*11: zu den EASY-Parametern siehe Parameter F 150 ... F 8¢
*12: Funktionszuweisung fur Digitalausgange / Relais: siehe Parameter F {30 ... F {38 | F {58 und F iE5 (Einstellbereich auf Seite G-53).
*13: Eingangsfunktionen: Einstellbereich siehe Tabelle auf Seite G-50.
*14: Betrifft nur die Serie VF-AS1
*15: Ausgangsfunktionen: Einstellbereich siehe Tabelle auf Seite G-53.
*16: Betrifft nur die Serie VF-AS1
*17: Die Parametereinstellungen F3 {3 =1und F3 {5 =4, 5 sind fir 200V-Modelle ab 55kW und fiir 400V-Modelle ab 90kW effektiv.
*18: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581319) zur optionalen Ruckfiihrung.
*19: Parameteranzeige ist veranderbar wenn Parameter .l = 1 und nicht veranderbar wenn L.l = 2.
*20: Betrifft nur die Serie VF-AS1
*21: Betrifft nur die Serie VF-AS1
*22: Drooping kann nur aktiviert werden, wenn Pt = 3 oder 7
*23: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581329) zur integrierten PID-Regelung.
*24: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581341) zur optionalen Erweiterungseinheit ETB004Z.
*25: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581339) zur optionalen Erweiterungseinheit ETB003Z.
*26: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581333) zur Strom- und Drehzahlregelung
*27: Diese Einstellung bleibt unverandert nach Parameter £5F = 3 (Ruicksetzen auf Werkseinstellung)
*28: Parameter nur aktiv mit installierter Feldbusoption

*29: = siehe auch Bedienungsanleitungen (E6581279, E6581281, E6581286, E6581288, E6581295 und E6581343) zu den Feldbusoptionen fir DeviceNet, CC-Link und Profibus

*30: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581335) zur integrierten SPS

*33: Frequenzumrichtern VF-AS1 xxxx xx-xx (1) und VF-PS1: Der Digitaleingang PWR ist der Funktion ,sichere Anlaufsperre” fest zugewiesen. Der programmierbare Digitaleingang ST entféllt.

*34: nur lesender Zugriff moglich
*35: Serie VF-PS1 ab Softwareversion v614

B FuBnoten zu den Betriebswerten und Eingangsfunktionen:

*A: letzter Wert wird bei Storung wird je nach ausgewahlter MessgroRe ggf. gehalten oder nicht gehalten. Siehe nachste Seite: [Messwerte fir die Analog-/Pulsausgénge und Monitoranzeige].

*B: Ohne PG-Rickfiihrung wird ein berechneter angezeigt. Wenn PG zur Frequenzvorgabe verwendet wird, wird hier die Vorgabe angezeigt.
*C: Anzeige in % bezogen auf Nenndaten

*D: Auflésung 1/1023

*E: Auflésung 1/2047

*F: Kommunikations-Nr. FA51 wird fur Analogausgang FM, FA52 fir AM, FA53 fir MON1 und FA54 fir MON2 bzw. Pulsausgang verwendet.
*G: Kommunikations-Nr. fur FM-Ausgang

*H: Kommunikations-Nr. fir AM-Ausgang

*J: absoluter Wert fir Pulsausgang (Parameterwerte 48 und 49).

*K: abhéngig von Parameter o5FL (relative/absolute Anzeige)
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[Standardanzeige]

* Betriebswert

o verfiigbar;

nicht verfugbar

Kommu- ] letzen Wert Einstellung* des Parameters F:
nikations- | Beschreibung des angezeigten Werts Einheit Mozltor(_ebene bei Stérung Analog- (Art dgr Motorregelung
N, nzelge erhalten ausgave 0,5 [ 2,3,910 | 6 [ 7
- Standardanzeige - Fn *A
FEOO |Frequenz 0.01Hz bei Stérung bei Storung | - . [ . [ . [ .
[Anzeigen in der Monitorebene] * Betriebswert e verfugbar; - nicht verfiigbar
Kommu- . letzen Wert Einstellung* des Parameters Mt
nikations- | Beschreibung des angezeigten Werts Einheit Mozltorgbene bei Stérung Analog- (Art dgr Motorregelung
N, nzeige erhalten ausgabe 0,1,5 | 2,3910 | 6 7
FEO1 [Drehrichtung (Fr-F, Fr-r) - fest Ja - - [ . [ ° [ .
- Wert an 1. Stelle in der Monitorebene Fiid
- Wert an 2. Stelle in der Monitorebene R Fid A
- Wert an 3. Stelle in der Monitorebene i
- Wert an 4. Stelle in der Monitorebene FiM
FEOO |Frequenz 0.01Hz bei Stérung bei Storung - . 0 ° .
FEO6 | Digitaleingange Schaltzustande - fest Ja - . . ° .
- option. Digitaleingdnge Schaltzustdnde - fest Ja - . . ° .
- option. Digitaleingange Schaltzustéande - fest Ja - . . . °
FEO7 |Digitalausgénge Schaltzustéande - fest Ja - . . . .
- option. Digitalausgénge Schaltzustande - fest Ja - . . ° °
FEO08 |CPU1 Version 1 fest Nein - . 0 . .
FE73 |CPU2 Version fest Nein - . . . .
FE10 |letzter Fehler - fest Nein - . . ° .
FE11 |vorletzter Fehler - fest Nein - . . . °
FE12 |drittletzter Fehler - fest Nein - . . . .
FE13 |viertletzter Fehler - fest Nein - . . . °
FE79 |Wartungsintervall-Warnung - fest Nein - . 0 ° .
FE14 |Betriebsstundenzéhler 108:38911% h fest Nein - . . . .

*A: letzter Wert wird bei Stérung wird je nach ausgewahltem Betriebswert gehalten oder nicht gehalten.
Siehe nachste Seite: [Betriebswerte zur Ausgabe ber Analogausgange, Pulsausgang oder Monitorebene Messwerte fir die Analog-/Pulsausgénge und Monitoranzeige].
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[Betriebswerte zur Ausgabe uber Analogausgéange, Pulsausgang oder Monitorebene 1/2] * Betriebswert e verfiigbar; - nicht verfiigbar
Analog-/ Monitoranzeige letzen Wert Einstellung* des Parameters Pt
Pulsausgange - i - Betriebswert Einheit bei Stérung (Art der Motorregelung) s. Kapitel
Parameter- | Kommuni- | Parameter- | Kommuni- erhalten 0.15 2309 10 6 7
wert kations-Nr. wert kations-Nr. e P
0 FD0O0 0 FEOO  |Ausgangsfrequenz 0.01 Hz Ja . 0 . °
1 FD02 1 FEO2 | Frequenzvorgabe (Sollwert) 0.01 Hz Ja . . . °
2 FDO3 2 FEO3  |Ausgangsstrom 0.01 % Ja . . . . 5.16
3 FD04 3 FEO4 | Zwischenkreisspannung 0.01 % Ja . . . . :
4 FD05 4 FEO5 | Ausgangsspannung 0.01 % Ja . . . .
5 FD15 5 FE15 | kompensierte Ausgangsfrequenz 0.01 Hz Ja . 0 . °
Drehzahl-Ruckfiihrungssignal (vom opt.
6 FD16 6 FE16 Inkrementalgeber-Ein%angg; PG() : 0.01 Hz Ja B N B ° N
Drehzahl-Ruckfuhrungssignal gefiltert B 18
’ FD17 ’ FEL7 (opt. Inkrementalgeber-Eingang PG) 0.01 Hz Ja *
8 FD18 8 FE18 |Drehmoment 0.01 % Ja e *C . . .
11 FD20 11 FE20 | Drehmoment-Wirkstrom 0.01 % Ja e *C . - o
12 FD21 12 FE21 | Erregerstrom 0.01 % Ja e *C 0 - °
13 FD22 13 FE22 | PID — Istwert (Ruckfiihrung) 0.01 Hz Ja . . . °
14 FD23 14 FE23  [Motor-Uberlast ( TiL2-Wert ) 0.01 % Ja . ° ° ° 5.16
15 FD24 15 FE24 _|FU- Uberlast (. -Wert) 0.01 % Ja . . . . '
16 FD25 16 FE25 [Uberlast Bremswiderstand ( &ir--Wert ) 1% Ja D . ° .
17 FD28 17 FE28 |Belastung des Bremswiderstandes in % 1% Ja . . . .
18 FD29 18 FE29 |aufgenommene Leistung 0.01 kW Ja . 0 . °
19 FD30 19 FE30 |abgegebene Leistung 0.01 kW Ja . . . °
23 FE39 23 FE39 | AlI2 optionaler Analogeingang 0,01 % *D Nein . . ° . *24
24 FE35 24 FE35 |RR/S4 Analogeingang 0,01 % *E Nein . . . .
25 FE36 25 FE36 | VI/Il Analogeingang 0,01 % *E Nein . . . . 5.16
26 FE37 26 FE37 _|RX Analogeingang 0,01 % *E Nein 0 . . .
27 FE38 27 FE38 | All optionaler Analogeingang 0,01 % *D Nein . 0 ° . *24
28 FE40 28 FE40 |FM Analogausgang 1 Nein . . . °
29 FE41 29 FE41 |AM Analogusgang 1 Nein . . . °
30 FE51 - - Festwert 1 0.01% Nein . . . .
31 FAS1 *F - - Analogausgangswert fiir Kommunikation 1 Nein . . . .
32 FE50 - - Festwert 2 0.01% Nein . . . 0
33 FE52 - - Festwert 3 0.01% Nein . 0 . .
- - 31 FA65 |Anzeigewert fir Kommunikation 0.01% Nein . . . . 5.16
- - 32 FE66 | CPU Version 1 der Optionseinheit - Nein . . . °
- - 33 FE67 _|CPU Version 2 der Optionseinheit - Nein . . . .
34 FE76 34 FE76 |aufgenommene Energie (kWh) Abh. von Nein . . . .
35 FE77 35 FE77 _|abgegebene Energie (kwh) Param. F 45 Nein . . . .
45 0006 *G R R Verstarkung fur Analogausgange 1 R . . . .
0671 *H (Parameter FM und AM)

*18: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581319) zur optionalen Ruckfihrung.
*24: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581341) zur optionalen Erweiterungseinheit ETB004Z.
*B: Ohne PG-Ruckfuihrung wird ein berechneter angezeigt. Wenn PG zur Frequenzvorgabe verwendet wird, wird hier die Vorgabe angezeigt.

*C: Anzeige in % bezogen auf Nenndaten
*D: Auflésung 1/1023
*E: Auflésung 1/2047

*F: Kommunikations-Nr. FA51 wird fur Analogausgang FM, FA52 fir AM, FA53 fir MON1 und FA54 fir MON2 bzw. Pulsausgang verwendet.
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[Betriebswerte zur Ausgabe Uber Analogausgénge, Pulsausgang oder Monitorebene 2/2] * Betriebswert e verfiigbar; - nicht verfigbar

vValHSOL

Analog-/ N . Einstellung* des Parameters i
Pulsausngénge Monitoranzeige . S letzen Wert (Art dgr Motorregelung) X
parameter- | Kommuni- | Parameter- | Kommuni- Betriebswert Einheit bei ﬁtclnlrung s. Kapitel
wert kations-Nr. wert kations-Nr. ernatten 0,15 2.3.9,10 6 ’
46 FE60 - - MY FUNCTION Monitor 1 1 Nein . 0 . .
47 FE61 - - MY FUNCTION Monitor 2 1 Nein . . ° . 30
48 FE62 - - MY FUNCTION Monitor 3 (m. Vorz.) *J 1 Nein . . . .
49 FEG3 - - MY FUNCTION Monitor 3 (m. Vorz. ) *J 1 Nein . . . .
50 FDOO 50 FEOO | Ausgangsfrequenz mit Vorzeichen 0,01 Hz Ja . . . .
51 FD02 51 FEO02 Frequenzvorgabe (Sollwert) mit Vorz. 0,01 Hz Ja . 0 . °
52 FD15 52 FE15 kompensierte Ausgangsfrequenz m. Vz. 0,01 Hz Ja . . . °
Drehzahl-Ruckfiihrungssignal mit
53 FD16 53 FE16 |Vorzeichen (uber optionalen 0,01 Hz Ja - - )
Inkrementalgeber-Eingang PG) B
Drehzahl-Ruckfiihrungssignal gefiltert mit
54 FD17 54 FE17 |Vorzeichen (uber optionalen 0,01 Hz Ja - - .
Inkrementalgeber-Eingang PG)
55 FD18 55 FE18 Drehmoment mit Vorzeichen 0,01 % Ja e *C 0 . .
58 FD20 58 FE20 Drehmoment-Wirkstrom mit Vorzeichen 0,01 % Ja e *C . - . 5.16
59 FD22 59 FE22 PID-Ruckfuhrungswert mit Vorzeichen 0,01 % Ja ° ° ° o
60 FE37 60 FE37 RX Analogeingang mit Vorzeichen % Nein . . . .
61 FE38 61 FE38 | optionaler AI2 Analogeingang mit Vorz. % Nein . . . .
62 FE51 - - negativer Festwert 1 - Nein . . . .
63 FE50 - - negativer Festwert 2 - Nein . 0 . °
64 FE52 - - negativer Festwert 3 - Nein . . . °
- - 70 FE71 |Nennspannung des Frequenzumrichters 01V Nein . . . °
- - 71 FE90 [ Drehzahl (mit FE5E 1min! Nein . . . .
- - 72 FA15 Feldbusoption Empfangszéhler 1 Nein . . . .
- - 73 FA16 Feldbusoption Z&hler verworfene Pakete 1 Nein . . . .
74 FE43 74 FE43 Optionaler Analogausgang MON 1 *35 0,01 % Nein . . . .
75 FE44 75 FE44 Optionaler Analogausgang MON 2 *35 0,01 % Nein . . ° . *24
76 FE56 76 FE56 Optionaler Pulseingang RP__ *35 0,01 % Nein . . . °
- - 77 FD85 MY FUNCTION COUNT 1 *35 1 Nein . . ° . 30
- - 78 FD86 MY FUNCTION COUNT 2 *35 1 Nein . [ ° .
R R 79 ED52 Pstjsrch PID berechnete Frequenzvorgabe 0,01 % Nein R R R j o 16

*24: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581341) zur optionalen Erweiterungseinheit ETB004Z.
*30: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581335) zur integrierten SPS
*35: Serie VF-PS1 ab Softwareversion v614

*C: Anzeige in % bezogen auf Nenndaten

*G: Kommunikations-Nr. fur FM-Ausgang

*H: Kommunikations-Nr. fir AM-Ausgang

*J: absoluter Wert fur Pulsausgang (Parameterwerte 48 und 49).
*K: abhéngig von Parameter 55FL (relative/absolute Anzeige)
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[Eingangsfunktionen fur Digitaleingange 1/3] * Eingangsfunktion e verfugbar; - nicht verfugbar
Parameterwert fiir Einstellung* des Parameters Ft
Digitaleingang Wenn der programmierte Digitaleingang aktiv ist, (Art der Motorregelung) R 5
aktiv wenn [ aktiv wenn bewirkt die Eingangsfunktion... 015 53910 6 7 Hidg=1* | Filb=1 s. Kapitel
geschaltet | offen C T
0 1 ohne Funktion 0 . . . - -
2 3 F (Vorwarts-) Rechtslauf . . . . . -
4 5 R (Ruckwarts-) Linkslauf . . . . . -
6 7 ST (Spannungs-) Reglerfreigabe unabhangig von LTild immer aktiv -
RES  Stérungen quittieren
8 9 - mit steigender Signalflanke (0->1) vorbereitet (Display ,-.r*) unabhéangig von LTild immer aktiv -
- mit fallender Signalflanke (1->0) quittiert
10/11 12/13 14/15 16/17  Festfrequenz
SS1  Festfrequenz - - - - keine (FNOd / F207
10 u Auswahl 1 1 : } B L(, ; =0
- 1 - - Srd
1 1 - - 53
12 13 SS2  Festfrequenz N - 1 N G
Auswahl 2 1 - 1 - [
- 1 1 - 5S-G
1 1 1 - [} . . . . . - 5.12
- - - 1 FoEn
SS3  Festfrequenz Canm
14 15 Auswahl 3 1 - - 1 b EUU
- 1 - 1 FoEs
1 1 - 1 F2al
- - 1 1 Fogt
SS4  Festfrequenz 1 - 1 1 F24e
16 17 Auswahl 4 N 1 1 1 £2a93
1 1 1 1 FeaM
18 19 JOG Einrichtbetrieb (s. Parameter F2h . . . . . .
20 21 EMG Nothalt unabhangig von LTi0d immer aktiv -
22 23 DC (Gleichstrom) - Bremse . . . 0 . 0
24/25 Hoch-/Runterlauf
AD1  Hoch-/Runterlauf - - #1: RCD, oJEC, FSO2 -
24 25 Umschaltung 1 . rrLL corno ocena * ¢ * ¢ °
1 - #2: FLO0, FRO 0 FRO4

ValHSOLl
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[Eingangsfunktionen fur Digitaleingénge 2/3] * Eingangsfunktion e verfiugbar; - nicht verfiigbar

Parameterwert fiir Einstellung* des Parameters Pt
_Digitaleingang Wenn der programmierte Digitaleingang aktiv ist, (Art der Motorregelung) fMid=1* | FME=1*
aktiv wenn | aktiv wenn bewirkt die Eingangsfunktion... 015 239 10 6 7 - W
geschaltet | offen o P
28/29 U/f- Kennlinie
28 29 |VFL H/f' Kﬁ”{‘"”iel - - # Wb, oubn, b, EHe . . . . . .
mechaltng 1 - H2 FOS FOL FR FII3
36 37 PID-Regelung deaktivieren (s. Parameter F355) ° . . . ° - *22
46 47 extern ausgeloste Stoérung HHZ (z.B. wg. thermischer Uberlastung) . . . . . -
48 49 Prioritat fur F1i0d und L& (Bit 14 und 15 im Steuerwort iibergehen) . . . . . -
50 51 Selbsthaltung der Funktionen F und R (fiir Dreileiterbetrieb) . . . . . -
52 53 PID-Regelung D-Anteil/l-Anteil Riicksetzung (s. Parameter F355) . . . . . -
PID-Regelung Invertierung zur Umschaltung Sommer/Winter-Betrieb *22
54 55 (Heizung/Kiihlkung) o o . . . -
56 57 FIRE Fortgesetzter erzwungener Betrieb (Notfallbetrieb, tibergeht Stérungen) . . . . . -
58 59 FORCE Fortgesetzter Betrieb mit Festfrequenz 25+ . . . . . -
64 65 MY FUNCTION - SPS starten/anhalten (s. Parameter F577 =1) . . . . . - *30
66 67 Auto-Tuning-Signal (s. Parameter FHIT =3) ° . . . . -

*20: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581327) zum Teillastbetrieb mit hoher Drehzahl.
*22: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581329) zur integrierten PID-Regelung.
*30: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581335) zur integrierten SPS
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[Eingangsfunktionen fur Digitaleingange 3/3] * Eingangsfunktion e verfugbar; - nicht verfugbar
Parameterwert fiir Einstellung* des Parameters Pt
Digitaleingang Wenn der programmierte Digitaleingang aktiv ist, (Art der Motorregelung) TRod=1+% | FioE=1+
aktiv wenn | aktiv wenn bewirkt die Eingangsfunktion... 015 239 10 6 . HhHE = TR
geschaltet [ offen P s
74 75 Wattmeter/Energiezéhler (KWh) zuriicksetzen 0 0 . ° ° -
76 77 Trendschreiber starten (s. Parameter F 1HE) . . . . . -
86 87 Binardaten schreiben . . . . . -
88 89 Motorpoti: Frequenzvorgabe mit SCHNELLER Befehlen (s. F2iH, F2R%) . . . . .
Hoch-/Runterlaufzeiten immer RLL/SEL unabhéngig von 24...27 )
90 91 Motorpoti: Frequenzvorgabe mit LANGSAMER Befehlen (FcbE, Fob ) . . . . . -
92 93 Motorpoti Frequenzvorgabe zuriicksetzen (auf F25E . . . . . -
94 95 PID Tanzerregelung AUS (s. Parameter F355 =4) *35 . . . . . -
98 99 Umschaltung Rechts-/Linkslauf . . . . . -
100 101 Start/Stopp-Befehl . . . . . -
Umschaltung Netz <-> Umrichterbetrieb
102 103 s. Parameter F 354 ° ° ° ° ° ] E6581364
104 105 FCHG Frequenzvorge;b:e Fhdd/Fenn R o . o R B
(s. Parameter F2
106 107 Frequenzvorgabe = VI/II . . . . . -
108 109 Befehlsgabe tber Digitaleingange . . . . . -
110 11 Parameterand‘(:er_\l‘J_\nﬂgen trotz Softwaresperre moglich . . . . . a
(s. Parameter - 100
122 123 schnellstmdglicher Runterlauf . . . . . -
124 125 Motor-Vormagnetisierung (F2HT #0, FEDS #4) - . . . . -

*35: Serie VF-PS1 ab Softwareversion v614
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[Ausgangsfunktionen fiir Relais und Digitalausgénge 1/3]

* Ausgangsfunktion

o verfugbar;

- nicht verfugbar

Parameterwert fiir
Digitalausgang / Relais

Einstellung* des Parameters Pt
(Art der Motorregelung)

geschaltet | gedffet Die Ausgangsfunktion wird aktiv, wenn... 015 239 10 . .
wenn aktiv | wenn aktiv C e
0 1 LL Frequenz > untere Frequenzgrenze .. (vgl. auch Parameter F£55) . . . .
2 3 UL Frequenz > obere Frequenzgrenze L. . . . .
4 5 LOW  Frequenz > F {00 . . . .
6 7 RCH  Frequenz = Frequenzvorgabe + F {7 . . . .
8 9 RCHF Frequenz =F il |+ F i02 . . . 0
10 11 FL Storung (zu quittieren mit Eingangsfunktion 8/9 (RES) oder 2x STOP-Taste) . . . .
Stérung, ausgenommen:
12 13 EF (Erdschluss), EPHO (Ausgangskurzschluss), OCL (Uberstrom lastseitig beim . . . .
Anlaufen), OL2 (Motor Uberlast)
14 15 POC+ Warnung (vor Stérung): Uberstrom (Ausgangsstrom > FE[ 1) . . . .
16 17 POL1 Warnung (vor Stérung): Umrichter-Uberlast (s. Parameter F53 1) . . . .
18 19 POL2 Warnung (vor Stdrung): Motor-Uberlast (s. Param. £Hr, F 173, F 107, F {8 |, FROE, FEOT ° . ° .
20 21 POH  Warnung (vor Stérung): Uberhitzung . . . .
22 23 POP+ Warnung (vor Stérung): Uberspannung im Z_wischenkreis R o R o
oder Bremschopper aktiv (Spannung > F&2E + 3%)
UPI Warnung/Stérung: Unterspannung im Zwischenkreis (s. Parameter Fi25, F&2 T, FECE)
24 25 Eingangsspannung < F&25 * 200 / 400 Veff . . . .
(Zwischenkreispannung > ca. 170 / 340 Vdc, Eingangsspannung > ca. 120 / 240 Veff )
2 27 uc Warnung/Stérung: l]fptfers}rom (z.B.]:_rK?ijlriemenriss) R o R o
(Ausgangsstrom < i i i langer als i ic
oT Warnung/Stérung: Ubermoment (vgl. auch Ausgangsfunktion 130/131
28 29 c o crC . . . 0
(Drehmoment > F5 {5/ FE {7 langer als FE {5
30 31 POHR Warnung (vor Stérung): Bremswiderstand-Uberlast (siehe Parameter PiF | F535) . . . 0
32 33 EMG _ Not-Halt aktiv (E) . . . .
34 35 RTRY wiéhrend automatischem Wiederanlauf (s. Parameter 1i.5) Anzeige rtr . . . .
38 39 PID-Regelabweichung i> F 354 oder < F 355 ° . . . E6581329
40 a RUN Betrieb des Motors (Startbefehl liegt an) R o R o
im Gegensatz zu LOW (Funktion 4/5) auch bei 0 Hz sowie Gleichstrombremsung
HFL schwerwiegende Stérung
42 43 OCA (Endstufe defekt), OCL (Uberstrom lastseitig beim Anlaufen) , EF (Erdschluss) , . . . 0
EPH (Kurzschluss, Phasenfehler), etc.
a4 45 LFL weniger schwerwiegende St('jrung_ . R o o o
OL (Uberlast), OC1, OC2, OC3 (Uberstrom), OP (Uberspannung)
46 47 Netz <-> FU: Meldung: FU-Betrieb aktiv . . . .
48 49 Netz <-> FU: zur Ansteuerung des Netzschiitzes nach Wartezeit F 357 . . . . E6581364
50 51 Geratelifter lauft (zur Ansteuerung von Schaltschrankliftern) . . . .
52 53 JOG  im Einrichtbetrieb (s. Parameter F£&0) ° . . .

\‘
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[Ausgangsfunktionen fiir Relais und Digitalausgénge 2/3]

* Ausgangsfunktion

e verfugbar;

- nicht verfugbar

Parameterwert fiir
Digitalausgang / Relais

Die Ausgangsfunktion wird aktiv, wenn...

Einstellung* des Parameters Pt
(Art der Motorregelung)

St o s 015 | 23910 6 7
54 55 LOC/ ina!(tiv: Befehlsvorgabe uiber Bedienfeld/-teil B . . . .
REM  aktiv: Befehlsvorgabe tber Steuerklemmen aktiviert
56 57 COT _ Betriebszeit > FEc ! ° . . .
58 59 Kommunikationsfehler von Feldbusoption (PROFIBUS / DeviceNet / CC-Link) . . . 0
FWD/ inaktiv: Meldung Vorwartslauf (F)
60 61 REV  aktiv: Meldung Ruckwartslauf (R) ) ) . .
(Der letzte Zustand bleibt nach Stop erhalten)
62 63 RDY1 betriebsbereit, inklusive ST und F/R (bereit fiir Frequenzvorgabe) . . ° .
64 65 RDY2 betriebsbereit, ohne ST und F/R (bereit firr Freigabe und Startbefehl) . . . .
70 71 PAL Mehr als eine Warnmeldung (14...31) aktiv . . . .
76 77 Umrichter-Herzschlag: abwechselnd EIN-AUS im Sekundentakt . . ° .
78 79 Kommunika}tionsstﬁrung an einer der integrierten RS485-Schnittstellen oder einer R o R o £6581315
Feldbusoption
80 81 Storungscode: FC90 Bit 0 . . . .
82 83 Storungscode: FC90 Bit 1 . . . 0
84 85 Storungscode: FC90 Bit 2 Stérungscodes . L3 . L3
86 87 Storungscode: FC90 Bit 3 siehe Kapitel 6.4 . . . .
88 89 Storungscode: FC90 Bit 4 . . . .
90 91 Storungscode: FC90 Bit 5 . . . 0
92 93 fur Feldbus- / serielle Kommunikation: FA50 Bit 0 . . . .
94 95 fiir Feldbus- / serielle Kommunikation: FA50 Bit 1 . . . .
96 97 fir Feldbus- / serielle Kommunikation: FA50 Bit 2 . . . .
98 99 fur Feldbus- / serielle Kommunikation: FA50 Bit 3 . . . .
100 | 101 fiir Feldbus- / serielle Kommunikation: FA50 Bit 4 . . . . E6581315
102 103 fiir Feldbus- / serielle Kommunikation: FA50 Bit 5 . . . .
104 105 fir Feldbus- / serielle Kommunikation: FA50 Bit 6 . . . .
100 101 - reserviert -
110 111 Drehmoment-Grenze erreicht motorisch [siehe Parameter F435 . . . .
112 113 Drehmoment-Grenze erreicht generatorisch |sowie FHH L FHHS E6581331
114 15 Eine externe Einschaltstrom-Begrenzung (Relais) kann (z.B. bei Zwischenkreis- R o R o
kopplung) durch diese Ausgangsfunktion geschaltet werden. Siehe Parameter F535
120 121 |[LSTOP (wegen andauerndem Betrieb mit unterer Grenzfrequenz (siehe Parameter F25E). . . . .

ValHSOLl

TSd-dA J8youwnzusnbaiy



SS9

[Ausgangsfunktionen fir Relais und Digitalausgange 2/3]

* Ausgangsfunktion

o verfugbar;

- nicht verfugbar

Parameterwert fiir
Digitalausgang / Relais

Einstellung* des Parameters Pt
(Art der Motorregelung)

— Die Ausgangsfunktion wird aktiv, wenn...

e | wonn ki 015 | 230910 6 7
128 129 Wartungsintervall-Warnung . . . .
130 131 POT Voralarm: Ubermoment ( Drehmoment = 0,7 x F& {5/ F& {7) . . . .
132 133 Frequenzvorgabe 2 aktiv (Parameter F25 . . . .
134 135 Storung (ausgenommen Nothalt £) . . . 0
136 137 LOC/  AUS: Befehlsvorgabe tber Bedienfeld/-teil R . o .

REM  EIN: Befehlsvorgabe uiber Steuerklemmen aktiviert
138 139 |FIRE Fortgesetzter erzwungener Betrieb (Notfallbetrieb, tbergeht Stérungen) . . . .
140 141 |FORCE Fortgesetzter Betrieb mit Festfrequenz F254 ° . 0 .
142 143 |UT Unterdrehmoment (s. FE5 1) . . . .
144 145 RR/S4 - Frequenzsollwert erreicht (mit F374) . . 0 .
146 147 VI - Frequenzsollwert erreicht (mit F374) . . . .
148 149 RX - Frequenzsollwert erreicht (mit 374 . . . .
150 151 [PTC _interne Kaltleiterauswertung (s. FEH5 . . . .
152 153 |PWR Eingang PWR (sichere Anlaufsperre) aktiv . . . .
154 155 VI/Il — Analogwert ist unterhalb FE33 ° . . .
164 165 Motor-Stabilisierung aktiv (s Parameter FH57)  *35 . . . .
222 223 MY FUNCTION Ausgang 1 (MY FUNCTION Ein- / Ausgang (z.B. . . . .
224 225 MY FUNCTION Ausgang 2 (MY FUNCTION Ein- / Ausgang (z.B. . . . .
226 227 MY FUNCTION Ausgang 3 (MY FUNCTION Ein- / Ausgang (z.B. . . ° .
228 229 MY FUNCTION Ausgang 4 (MY FUNCTION Ein- / Ausgang (z.B. . . . .
230 231 MY FUNCTION Ausgang 5 (MY FUNCTION Ein- / Ausgang (z.B. . . . .
232 233 MY FUNCTION Ausgang 6 (MY FUNCTION Ein- / Ausgang (z.B. . . . .
234 235 MY FUNCTION Ausgang 7 (MY FUNCTION Ein- / Ausgang (z.B. F958) = 1234) ° . ° .
236 237 MY FUNCTION Ausgang 8 (MY FUNCTION Ein- / Ausgang Parameter = 1236) . . . . +30
238 239 MY FUNCTION Ausgang 9 (MY FUNCTION Ein- / Ausgang Parameter = 1238) . . . .
240 241 MY FUNCTION Ausgang 10 (MY FUNCTION Ein- / Ausgang Parameter = 1240) . . . .
242 243 MY FUNCTION Ausgang 11 (MY FUNCTION Ein- / Ausgang Parameter = 1242) . . . .
244 245 MY FUNCTION Ausgang 12 (MY FUNCTION Ein- / Ausgang Parameter = 1244) . . . .
246 247 MY FUNCTION Ausgang 13 (MY FUNCTION Ein- / Ausgang Parameter = 1246) . . . .
248 249 MY FUNCTION Ausgang 14 (MY FUNCTION Ein- / Ausgang Parameter = 1248) . . . .
250 251 MY FUNCTION Ausgang 15 (MY FUNCTION Ein- / Ausgang Parameter = 1250) . . . .
252 253 MY FUNCTION Ausgang 16 (MY FUNCTION Ein- / Ausgang Parameter = 1252) . . . .
AOFF immer AUS (pos. Logik
254 255 AON  immer EIN (E'n’:eg. Log%k)) ° ° ° °

*30: = siehe auch Bedienungsanleitung (E6581335) zur integrierten SPS
*35: Serie VF-PS1 ab Softwareversion v614
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TOSHIBA

Frequenzumrichter VF-PS1

8. Spezifikati

Wert Spezifikation 200V-Klasse
Nennleistung kw | o4 [ 075 | 15 2,2 4,0 5,5 7.5 1 15 | 185 | 22 30 37 45
eines 4-poligen
Motors [PS] 0,5 1 2 3 5 75 10 15 20 25 30 40 50 60
Typ VFPS1-
Modell 2004PL | 2007PL [2015PL | 2022PL | 2037PL [ 2055PL | 2075PL [2110PM|2150PM|2185PM[2220PM|2300PM [2370PM|2450PM
Ausgangs-
| Leistung [kVA] 11 1,8 3,0 4,2 6,7 10 13 21 25 29 34 46 55 67
§ (Anm. 1)
5. | Ausgangsstrom 3,0 4.8 8,0 11 175 27,5 33 54 66 75 88 120 144 176
§ [A] _(Anm. 2) (3.0) (4.5) (8,0) | (10,5) | (16,6) | (25.0) | (33) (49) (64) (66) (75) (88) (120) | (140)
?:;r?::r?gs dreiphasig 200V ~ 240V (Die maximale Ausgangsspannung entspricht der Eingangsspannung.)
Uberlast- 120 9% fur 1 Minute, 135 % fur 2 Sekunden
fahigkeit
@ | Bremsgerat integrierter Bremschopper
@ ] - -
EEN . . externe Bremswiderstéande (optional)
3= Bremswiderstande = Leistung: siehe Kapitel 5.19
<)
55| Netespannung dreiphasig 200~240V  50/60 Hz (Anm. 3)
8 5| und -frequenz
Is € N
2| Spannungs Spannung + 10 % -15% (Anm.4) Frequenz +5 %
2 @[ toleranzen
Schutzart 1P20 geschlossener Typ (JEM1030) [ 1P00 offener Typ (JEM1030) _(Anm. 5)
Kuihlung Lufter

Gerauschpegel des

Geratelitors 8] | %3 | 43 | 43 | 55 | 55 | 56 | 58 | 60 60 | 60 | 60 | 64 | 64 | 64
Farbe RAL7016
EMV-Filter integriert (entspricht nicht den europé EM\
éxlssgzlenkre|s- externe Zwischenkreisdrossel (optional) integrierte Zwischenkreisdrossel
Wert Spezifikation 400V-Klasse
Nennleistung kw] | 0,75 15 2,2 4,0 55 7.5 1 15 18.5 22 30 37 45 55 75
eines 4-poligen
Motors PsI| 1 2 3 5 75 | 10 | 15 | 20 | 25 | 30 | 40 | 50 | 60 | 75 | 100
Tvp VFPSI-
Modell 4007PL | 4015PL [ 4022PL | 4037PL | 4055PL | 4075PL | 4110PL | 4150PL | 4185PL | 4220PL [ 4300PL [ 4370PL | 4450PL | 4550PL | 4750PL
Ausgangs-
| Leistung [kVA] 1,8 31 4,4 8,0 11 13 21 25 31 37 50 60 72 88 122
§ (Anm. 1)
‘g, Ausgangsstrom 2,3 4,1 58 10,5 143 17.6 277 33 41 48 66 79 94 116 160
&[Al (Anm.2) | (23) | (40) | (46) | (86)] (13) | (A7) | (25) | (82) | 37) | (38) | (53) | (60) | (75) | (93) | (120)
?:;r?::r?gs dreiphasig 380V ~ 480V (Die maximale Ausgangsspannung entspricht der Eingangsspannung.)
Uberlast- 120 % fir 1 Minute, 135 % fur 2 Sekunden
fahigkeit
00 | Bremsgerét integrierter Bremschopper
S % Brems- externe Bremswiderstande (optional)
chl ) => siehe Kapitel 5.19
< )
55| Netzspannung dreiphasig 380~480V 50/60 Hz (Anm. 3)
2 3 und -frequenz
ég Spannungs-
Sa Spannung + 10% -15% (Anm. 4) Frequenz 5 %
2 @[ toleranzen
Schutzart IP20 geschlossener Typ (JEM1030) | IP00 gedffneter Typ (JEM1030) (Anm. 5)
Kuhlung Lufter

Gerauschpegel des
Geratelfters (dBA)

43|43|43|55|56|58|58|6D|60|60|64|64|64|64|64

Farbe RAL7016
EMV-Filter integriert
j:)lsssc;enkrels- externe Zwischenkreisdrossel (optional) integrierte Zwischenkreisdrossel

Anmerkung 1:
Anmerkung 2:

Anmerkung 3:

Anmerkung 4:
Anmerkung 5:

Die Leistungsangabe ist bezogen auf 220V bei den 200V Modellen und 440V bei den 400V Modellen.
Ausgangsnennstrom bei einer Taktfrequenz fir Pulsweitenmodulation (ZF) von 4 kHz oder weniger.
Die Angaben in den Klammern beziehen sich auf die Nennausgangsstrome bei Einstellung auf

12 kHz. = Weitere Informationen siehe Kapitel 1 Seite A-26 ,Stromreduzierungskurven*

Bei 200V-15kW- oder 400V-2,2kW-Geré&ten und wenn die Umgebungstemperatur 40°C oder mehr
betragt, muss die Taktfrequenz fur Pulsweitenmodulation auf 8 kHz verringert werden.

Durch Einstellen des Parameters F53 | auf den Wert 1 wird er Umrichter vor Uberlast durch hohe
Umgebungstemperaturen (siehe Kapitel 1) geschiitzt.

Optional ist eine externe USV-unterbrechungsfreie Stromversorgung (Type: CPS002Z) erhaltlich.
+10 % bei konstanter Belastung des Umrichters (Last 100 %).

Frequenzumrichter mit 18,5 kW oder groRer verfiigen nicht tiber eine Kabelanschluss-Abdeckung.

H-1
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Frequenzumrichter VF-PS1

2) Standard-Spezifikation (groRere Leistungen) (Anm. 1)

Wert Spezifikation 200V-Klasse
Nennleistung kW) 55 75 90
eines 4-poligen
Motors [PS] 75 100 125
Typ VFPS1-
Modell 2550P 2750P 2900P
Ausgangs-
- Leistung [kVA] 84 109 137
‘g" (Anm. 2)
< | Ausgangs-
=
§ strom [A] 221 285 359
SA::S:SE; dreiphasig 200V ~ 240V (Die maximale Ausgangsspannung entspricht der Eingangsspannung.)
Uberlast- 120% fir 1 Minute, 135% fir 2 Sekunden
fahigkeit
| Bremsgerat integrierter Bremschopper
T D : N .
S = N externe Bremswiderstande (optional)
7 5| Bremswiderstande = siehe Kapitel 5.19.
< 0
5G| Netzspannung dreiphasig 200~240V-50/60 Hz
4 3 und -frequenz
IS5 -
] Spannungs Spannung + 10 % - 15 % (Anm. 4) Frequenz 5 %
I2 @[ toleranzen
Schutzart 1P00 gedffneter Typ (JEM1030) (Anm. 5)
Kiihlung Liifter
Gerauschpegel des
Geratelufter [dBA] 61 61 70
Farbe RAL7016
EMV-Filter externes Filter (optional)
Zwischenkreis- M. . "
drossel externe Baugruppe (im Lieferumfang) mit Gehause
Wert Spezifikation 400V-Klasse
Nennleistung [kw] 90 110 132 160 220 250 280 315 400 500 630
eines 4-poligen
Motors PS1| 125 150 200 250 350 400 450 500 600 700 1.000
Typ VFPS1-
Modell 4900PC | 4110KPC | 4132KPC | 4160KPC | 4220KPC | 4250KPC | 4280KPC | 4315KPC | 4400KPC | 4500KPC | 4630KPC
Ausgangs-
- Leistung [kVA] 136 164 197 239 325 367 419 469 578 717 905
% (Anm. 2)
Q -
g | Ausgangs 179 215 259 314 427 481 550 616 759 941 1188
& | strom [A]
: Ausgangs-
spannung dreiphasig 380V ~ 480V (Die maximale Ausgangsspannung entspricht der Eingangsspannung.)
Uberlast- 120% firr 1 Minute, 135% firr 2 Sekunden
fahigkeit
g Bremsgerat integrierter Bremschopper | externer Bremschopper (optional)
=
'g: Brems- externe Bremswiderstande (optional)
8 | widerstande = siehe Kapitel 5.19.
3
58 l’:‘:‘;zfs:”z::g dreiphasig dreiphasig 380~440V-50Hz
5 (A 3)q 380~480V 50/60Hz dreiphasig 380~480V-60Hz
IS E a
€3 .
54| Spannungs Spannung + 10 % -159% (Anm.4)  Frequenz +5 %
' toleranzen
Schutzart 1P00 gedffneter Typ (JEM1030) (Anm.5)
Kiihlung Liifter
Gerauschpegel
Lifter (dBA) 61 | 61 | 72 | 73 | 73 | 76 76 | 76 | 76 | 76 | 78
Farbe RAL7016
EMV-Filter integriert
Zwischenkreis- M. . 4
drossel externe Baugruppe (im Lieferumfang) mit Gehause

Anmerkung 1:

Anmerkung 2:
Anmerkung 3:
Anmerkung 4:
Anmerkung 5:

Installieren Sie bei Modellen mit 200V-55 kW, 400V-90 kW oder groRer eine Zwischenkreisdrossel
(optional). Das ist nicht notwendig bei Zwischenkreis-Einspeisung mit Gleichspannung.

Die Leistungsangabe ist bezogen auf 220V bei den 200V Modellen und 440V bei den 400V Modellen.
Optional ist eine externe USV-unterbrechungsfreie Stromversorgung (Type: CPS002Z) erhaltlich.

+10 % bei konstanter Belastung des Umrichters (Last 100%).

Frequenzumrichter mit 18,5 kW oder gro6Rer verfiigen nicht tiber eine Kabelanschluss-Abdeckung.
Benutzen Sie fur die Aufstellung auBerhalb eines Schaltschrankes eine optionale Kabelanschluss-

Abdeckung.
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3) Allgemeine Spezifikation

Bunianais

Wert Spezifikation
Steuerungsart Sinusbewertete Pulsweitenmodulation (PWM)
Ausgangs- Regelung mit Spannungs-Riickfiihrung.

Spannungsregelung

Umschaltbar zwischen automatischer / festgelegter / ohne Regelung

Ausgangsfrequenz

Einstellbar von 0,01 bis 500 (1000) Hz.
Werkseitige max. Frequenzvorgabe von 0,01 bis 60 Hz.

Frequenzvorgabe

0,01 Hz: Einstellung tiber Bedienfeld (60 Hz),
0,02 Hz: analog Eingabe (60 Hz, 11 Bit / 0 bis 10 VDC)

Frequenzgenauigkeit

Fur analoge Sollwerte: + 0,2 % bezogen auf die max. Ausgangsfrequenz (25 °C + 10°C)
Fir digitale Sollwerte: + 0,01 %, + 0,022 Hz bezogen auf die max. Ausgangsfrequenz (25 °C + 10°C)

Spannungs-/Frequenz-

U/f-Kennlinie konstant, Vektorregelung, automatische Spannungsanhebung, quadratisch, 2
Parametersétze fiir Mehrmotorenbetrieb (25 bis 500 Hz), U/f-Kennlinie mit 7 Punkten, manuelle

Kennlinien Spannungsanhebung (0 bis 30%), Startfrequenz-Anpassung (0 bis 10 Hz), Stopfrequenz-Anpassung
(0 bis 30 Hz)

Drei Analogeingange fr Poti 3 kOhm (Anschluss eines Poti mit 1 bis 10 kOhm méglich)
0 bis 10 V DC (Eingangsdrossel Zin: 30 kOhm)

Frequenzvorgaben

0 bis #10 V DC (Zin: 22 kOhm)
4 bis 20 m ADC (Zin:242 Ohm)

Klemmensteuerung

Motordaten kénnen mittels Analog- und Pulseingangen verandert werden.
Entsprechend der 6 Eingange, Analogeingénge (RR, VI/Il, RX, RX2), Pulseingénge und Binar/BCD

Eckirequenz Eingénge (*RX2, Binar/BCD Eingang: optional)

Frequenzspriinge 3 Ausblendfrequenzen

Obere und untere Obere Frequenzgrenze: 0 bis max. Frequenz, untere Frequenzgrenze: 0 bis obere Frequenzgrenze
Frequenzgrenzen

PWM Taktfrequenz fur
Pulsweitenmodulation

Fur 200V-45kW oder weniger: Einstellbereich zwischen 1,0 bis 16 kHz fuir 400V-75kW oder weniger
Fur 200V-55kW oder weniger: Einstellbereich zwischen 1,0 bis 8 kHz fiir 400V-90kW oder mehr

PID-Regelung

Einstellbar: P-Anteil, I-Anteil, D-Anteil, Zeitverzégerung und Filter

usuoUNSgaLIRY

Hoch-/Runterlaufzeit

0,01 bis 6000 Sekunden. Umschaltbar zwischen Hoch-/Runterlaufzeiten in 2 Parametersétzen.
Verschiedene Rampenformen wahlbar. Autom. Hoch-/Runterlauffunktion.

Gleichstrombremse

Einstellbar von 0 bis 120 Hz, Intensitét: 0 bis 100 % und Bremszeit von 0 bis 20 Sekunden. Mit
Nothalt-Bremsen-Funktion und Haltemoment bei Stillstand nach autom. Einfallen der Gleichstrombremse

Vorwarts/Riickwartslauf
(Anm. 1)

Vorwartslauf: Verbindung von F-CC, Rickwartslauf: Verbindung von R-CC, und Verbindung von beiden.
Freier Motorauslauf: gedffnete Verbindung von ST-CC. Nothalt tiber Tastaturbetrieb oder
Klemmensteuerung.

Schleichfahrt (Jog run)
(Anm. 1)

Jog-Modus auswéhlbar tber Tastatur
Jog-run-Betrieb iiber Klemmensteuerung auswéhlbar durch Einstellung der Parameter

Festfrequenzen
(Anm. 1)

Durch Offnen/SchlieRen der Verbindung zwischen S1, S2, S3, RR/S4-CC Frequenzvorgabe + 15
Festfrequenzen.
Verknuipfung mit verschiedenen Hoch-/Runterlaufzeiten, Drehmomentgrenzen und U/f-Kennlinie.

Autom. Wiederanlauf

Wiederanlauf nach Stérung/Spannungsausfall, bis zu 10 Anlaufversuche einstellbar
Wartezeiten von 0 bis 10 s.

.Soft-Stall*-Regelung

Automatische Stromreduzierung bei Uberlast (Werkseinstellung: deaktiviert)

Geratelufter

Der Lufter wird zur Verlangerung der Betriebsdauer automatisch ein-/ausgeschaltet.

Sperren/Zulassen der
Eingabe iiber Bedienfeld

Eingabe (iber Taste verhindern: Einzelauswahl, d.h. z.B. nur Stopp-Taste, nur Mode-Taste etc., oder alle
Tasten gesperrt.

Verhalten bei
Netzspannungsausfallen

Durch den Verbrauch von generatorischer Energie kann der Frequenzumrichter bei kurzzeitigen
Netzspannungsausfallen weiterlaufen. (Werkseinstellung: deaktiviert)

Motorfangfunktion

Ein bereits drehender Motor kann ruckfrei beschleunigt oder abgebremst werden.
(Werkseinstellung: deaktiviert)

Ablaufsteuerung

8 Wahlméglichkeiten in 2 Gruppen aus 15 Festfrequenzen. Max. 16 Betriebsarten sind mdglich.
Klemmensteuerung/Endlosbetrieb méglich.

Umschaltung
Netz-/Umrichterbetrieb

Der Frequenzumrichter steuert tiber Digitalausgénge selbsstandig die Schiitze zur Umschaltung
zwischen Netz- und Umrichterbetrieb des Motors.

Teillastbetrieb mit hoher

Erhoht die Effizienz von Hubanwendungen, indem bei Betrieb mit Teillast die Drehzahl des Motors erhoht

Geschwindigkeit wird.
Drooping Lastverteilung bei Betrieb mehrerer mechanisch gekoppelter Motoren
Override Multiplikation und Addition von Vorgaben mit Analogsignalen

uomuNyZINYoS

Schutzfunktion

Ansprechschwelle ,Soft-Stall*-Regelung, Stromgrenze, Uberstrom, Uberspannung, Ausgangskurzschluss,
Erdungsfehler (Anm. 6), Unterspannung, kurzzeitiger Netzausfall (15 ms oder mehr), Non-Stop bei
kurzzeitigen Spannungsausfallen, Uberlastschutz durch therm. Motoriiberwachung, Uberlast der Gerate
beim Start, Drehmomentgrenze beim Start, Uberstrom/Uberlast Bremswiderstand, Ubertemperatur,
Nothalt

Thermische Umschaltung zwischen eigen- und fremdbeliftetem Motor, Uberlastschutz und ,Soft-Stall*-Regelung.
Motortiberwachung
Reset Quittierung tber Digitaleingang, Feldbus, Bedienfeld, oder durch Netzversorgung AUS/AN. Mit dieser

Funktion werden auch Fehlerprotokolle geléscht/gespeichert.
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Wert Spezifikation
“Soft-Stall’-Regelung wéhrend Betrieb, Uberlastgrenze, Uberlast, Unterspannung auf der
Alarm Netzeingangsseite, Unterspannung im Zwischenkreis, Einstellungsfehler, Wiederanlauf, obere
Frequenzgrenze/untere Frequenzgrenze
Uberstrom, Uberspannung, Ubertemperatur, Ausgangskurzschluss, Erdungsfehler, Umrichter-Uberlast,
Detaillierte Einschaltiiberstrom Netz- und Motorseite, EEPROM-, RAM- und ROM-Fehler, Ubertragungsfehler,
Stérungs- (Uberstrom/Uberlast Bremswiderstand), (Nothalt), (Unterspannung), (Unterstrom), (Drehmoment),
ursachen (Motoruiberlast), (Phasenausfall ausgangsseitig)
Die Werte in den Klammen kénnen ausgewahlt werden.
IS Betriebsfrequenz, Betriebsfrequenzvorgabe, Vorwarts-/Riickwartslauf, Ausgangsstrom, DC-Spannung,
% Ausgangsspannung, kompensierte Frequenz, Eingangs-/Ausgangsklemmeninformationen, CPU Version,
= EPROM-Versionen fir Leistungs- und Steuerkreis, Fehlerhistorie, Betriebsstundenzahler, riickgefiihrte
> 2 Storungs- Geschwindigkeit, Drehmoment, Erregerstrom, PID-Riickfiihrungswert, Wert der aktuellen
5 1) speicher in der | Motoriberlastung, Netzspannung, Ausgangsstrom, Spitzenstrom, Spitzenstrom im Zwischenkreis,
Bl & Monitorebene | Pseudo-Tachorickfiihrung, Positionierpuls, Werte der jeweiligen Analogeingange, FM- und AM-Ausgang,
g g offline-Strom-Anzeigen-Einstellung, Flash-Memory-Version, angeschlossene Optionskassetten, Anzeige
& ; pos. oder neg. Logik, vorherige Werkseinstellung, vorheriger automatische Einstellung der
S 3 Drehmomentanhebung (FLZ
g- Anzeige in Anzeige von anderen Werten als der Ausgangsfrequenz (Motordrehzahl, Maschinendrehzahl, etc), Strom
@® freien Einheiten | Ampere / % Umschaltung, Spannung Volt / % Umschaltung
Anzeige von Parameter kénnen hier auch verandert werden.
Parametern, die
von der Werks-
einstellung
abweichen.
Benutzer- Benutzereigene Parameter-Einstellungen kdnnen als Grundeinstellungen gespeichert werden.
eigene Ermdglicht die Riicksetzung auf die benutzereigene Einstellung.
Einstellungen
LED Lade-Anzeige Warnung vor Gefahr durch geladene Hauptkondensatoren im Zwischenkreis.

Sichere Anlaufsperre

STO gemaR EN954-1 Kat. 3 und IEC/EN 61508-1 SIL2

Eingangs-/Ausgangsklemmen
Funktionsauswahl

Auswahl Positive/Negative Logik mit programmierbarer Eing.-/Ausg.klemmenfunktion (Anm. 1), (Anm. 2),
(Werkseinstellung: Positive Logik)

Positive/Negative Logik

Umschaltung negative gemeinsame (CC) und positive gemeinsame (P24) Klemme méglich.

Stérungs-Relais

Wechselkontakt (250 VAC-2 A-cos@=1; 250 VAC-1 A-cos9=0,4; 30 VDC-1 A)

,Drehzahl / Vorgabe
erreicht” Signal an einem
Digiatalauangsklemme

Potentialfreier Ausgang mit offenem Kollektor (24 VDC, max. 50 mA, Ausgangsimpedanz: 33 Ohm)

Obere /untere
Frequenzgrenze erreicht
(Anm. 2)

Potentialfreier Ausgang mit offenem Kollektor (24 VDC, max. 50 mA, Ausgangsimpedanz: 33 Ohm)

leubissbuebsny

Ausgang Frequenzmess-
gerat/Amperemeter
(Anm. 3)

Analogausgang 0...10 V oder (0)4 ... 20 mA
1 mA Vollausschlag DC-Amperemeter oder 7,5 VDC -1 mA Voltmeter

Pulsausgang

Potentialfreier Ausgang mit offenem Kollektor (24 VDC, max. 50 mA)

Kommunikation

RS-485 (Anschluss: Modul 8P)
CC-Link, DeviceNet und PROFIBUS-DP sind optional.

Verwendung in geschlossenen Raumen. Hohe: max. 3.000 m (ab 1.000 m ist eine Stromreduzierung

< |Ymgebungsbedingungen | onyendig.) Nicht direktem Sonnenlicht oder atzenden und explosiven Gasen aussetzen.
3
€ | Umgebungstemperatur -10 bis +60°C (Entfernen Sie den Gehausedeckel bei 40°C oder mehr, max. 60°C) (Anm. 4)
g Lagertemperature -25 bis +70°C
@ | Relative Feuchtigkeit 20 bis 93 % (ohne Kondensation)
Vibrationen 5.9m/52{0.6G) oder weniger (10 bis 55 Hz) (geméan JIS C60068-2-6)

Anmerkung 1: 15 programmierbare Digitaleingange (7 standardmaBig) sind programmierbare Eingéange,
Auswahlmdglichkeit aus jeweils 80 unterschiedlichen Eingangsfunktionen

Anmerkung 2:

1 programmierbares Wechsler-Relais, 2 programmierbare Digitalausgange,

Auswahlmdglichkeit aus jeweils 180 unterschiedlichen Ausgangsfunktionen

Anmerkung 3:
Anmerkung 4:

Programmierbare Analogausgénge mit Auswahimdglichkeit aus 50 auszugebenden BetriebsgroRen.
0,75 bis 75 kW: Bei Betrieb des Umrichters in Umgebungstemperaturen von tiber 40°C, muss die

obere Gehauseabdeckung entfernt werden bzw. bei iber 50°C muss die obere Gehé&useabdeckung
entfernt und der Umrichter mit einem geringeren Strom als dem Nennstrom betrieben werden.

90 bis 630 kW: Bei Betrieb des Umrichters in Umgebungstemperaturen von {iber 45°C, muss der
Umrichter mit einem geringeren Strom als dem Nennstrom betrieben werden.

Anmerkung 5:

Anmerkung 6:

Frequenzumrichter mit 18,5 kW oder gr6Rer verfiigen nicht tiber eine Kabelanschluss-Abdeckung.
Benutzen Sie fir die Aufstellung auBerhalb eines Schaltschrankes eine optionale Kabelanschluss-
Abdeckung.

Diese Funktion schiitzt den Umrichter vor Uberstrom aufgrund eines ausgangseitigen Kurzschlusses
gegen Erde.
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8.2 Abmessungen und Gewicht

B Freguenzumrichter-Abmessungen und -Gewicht

Spannungs- | Nennleistung MaRe (mm) Ab- .
Kasse | des Motors umrichter W | H D [wi] A1 | w2 | A2 | 3 | A4 | bildung | C&VieM k9
0.4 VFPS1-2004PL
0.75 VFPS1-2007PL 130 | 230 | 152 |114| 220 | - - - - A 3
1.5 VFPS1-2015PL
22 VFPS1-2022PL
20 VFPSI2037PL 155 | 260 | 164 |138| 249 | - - - - B 4
5.5 VFPS1-2055PL 175 | 295 [ 164 [158] 283 | - - - - 9 5.5
75 VFPS1-2075PL 210 [ 295 [ 191 [190] 283 | - - - - D 75
1 VFPS1-2110PM
i Vepsiosopy | 230 | 400 | 191|210/ 386 | - - - - E 14
200V e VFPS1-2185PM
: . 24 42 212 | 206 | 4 - - - - F 21
22 VFPS1-2220PM 0 0 06 403
30 VFPS1-2300PM
37 VFPS1-2370PM | 320 | 550 | 242 [280| 525 | - - - - H 41
45 VFPS1-2450PM
55 VFPS1-2550P 920 87
- VEPSI2750P 310 (680) 370 | 250 | 650 | 320 | 75 | 150 | 30 J 59)
1022 103
90 VFPS1-2900P 350 782) 370 | 298| 758 | 360 | 72 | 150 | 30 K 72)
0,75 VFPS1-4007PL
15 VFPS1-4015PL 130 | 230 | 152 |114| 220 | - - - - A 3
22 VFPS1-4022PL
4.0 VFPS1-4037PL 155 | 260 [ 164 [138] 249 [ - - - - B 4
55 VFPS1-4055PL
75 VFPSI4075PL 175 | 295 | 164 |158| 283 | - - - - [¢] 55
1 VFPS1-4110PL 210 | 295 [ 191 [190] 283 | - - - - D 8
15 VEPS1-4150PL 230 | 400 | 191 |210| 386 | - - - - E 13
18,5 VFPS1-4185PL 16
22 VFPS1-4220PL 240 | 420 | 212 |[206| 403 | - - - - F 21
30 VFPS1-4300PL
24 242 | 2 2 - - - - 2
37 VFPS1-4370PL 0] 50 06| 529 ¢ °
45 VFPS1-4450PL
55 VFPS1-4550PL 320 | 630 | 290 280 605 | - - - - 48
75 VFPS1-4750PL
680 59
90 VFPS1-4900PC | 310 370 | 250 | 650 | 320 | 75 | 150 | 30 J
(920) (89)
400V
110 vepstattokee | 310 | 80 | 370 | 250 650 | 320 | 75 | 150 | 30 J 58
(920) (89)
132 VEPS1-4132kPC | 350 | 722 | 370 |208| 788 | 360 | 72 | 150 | 30 K 74
(1022) (108)
160 vepstateokee | 330 | 220 | 370 [285| 920 | 340 | 75 | 150 | 30 L 82
(1190) (118)
950 104
220 VFPS1-4220KPC | 430 (1190) 370 | 350 | 920 | 440 | 75 | 150 | 30 M (161)
250 VFPS1-4250KPC 050 134 (194)
280 VFPS1-4280KPC | 585 (1190) 370 |540| 920 | 598 | 75 | 150 | 30 N 136
315 VFPS1-4315KPC (204)
400 VFPS1-4400KPC 1150 éég)
880 (1390) 370 | 4181120 | 890 | 75 | 150 | 30 o 260
500 VFPS1-4500KPC (370)
1150 330
630 VFPS1-4630KPC | 1108 (1390) 370 | 5331120 | 1120 | 75 | 150 | 30 P (462)

Anmerkung: Wert in () mit externer Zwischenkreisdrossel (im Lieferumfang)
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B AuRere Abmessungen
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8.3 Ableitstrome aus den Funkentstorfiltern

Je nach Umrichter-Nennleistung sind die Filterkondensatoren im Auslieferungszustand geerdet oder nicht (s. Kapitel 1.4.3)

Fir Details zur Entstehung von Ableitstromen siehe Anleitung E6581181.

Maximale Ableitstrome [mA] aus dem integrierten Funkentstorfilter des Frequenzumrichters, wenn die Sekundarwicklung

(Niederspannungsseite) des Transformators mit geerdetem Sternpunkt oder mit geerdetem AuBBenleiter ausgefiihrt ist:

Maximal zu erwartende Ableitstrome aus den Funkentstorfiltern der Frequenzumrichter [mA]
Umrichter-Modell (Form) Netzfiltter geerdet Netfitter getrennt
VF-PS1 Sternpunkt geerdet | ein AuRenleiter geerdet* |Sternpunkt geerdet| ein AuRenleiter geerdet*
2004PL 1,6 13,2 0,0 0,0
2007PL 1,6 13,2 0,0 0,0
2015PL 1,6 13,2 0,0 0,0
2022PL 2,4 19,4 0,0 0,0
2037PL 2,4 19,4 0,0 0,0
2055PL 1,6 13,2 0,0 0,0
2075PL 2,4 19,4 0,0 0,0
2110PM 1,1 7.7 0,1 0,7
2150PM 1,1 7,7 0,1 0,7
2185PM 0,1 1,1 0,0 0,3
2220PM 0,1 1,1 0,0 0,3
2300PM 0,1 0,9 0,0 0,2
2370PM 0,1 0,9 0,0 0,2
2450PM 0,1 0,9 0,0 0,2
2550P  2750P 48,1 387,4 0,0 0,3
2900P 48,1 387,4 0,0 0,3
4007PL/PLE 8,1 58,0 0,0 0,0
4015PL/PLE 8,1 58,0 0,0 0,0
4022PL / PLE 8,1 58,0 0,0 0,0
4037PL/PLE 9,2 66,2 0,0 0,0
4055PL / PLE 9,2 66,2 0,0 0,0
4075PL/PLE 9,2 66,2 0,0 0,0
4110PL/ PLE 17,4 125,2 0,0 0,0
4150PL/PLE 12,4 88,5 0,0 0,0
4185PL/PLE 21,9 158,5 0,0 0,0
4220PL/PLE 14,3 104,9 0,1 0,5
4300PL/PLE 28,2 202,3 0,1 0,7
4370PL/PLE 28,2 202,3 0,1 0,7
4450PL / PLE 12,1 86,4 0,0 0,3
4550PL/ PLE 12,1 86,4 0,0 0,3
4750PL/ PLE  4900PLE 12,1 86,4 0,0 0,3
4900PC  4110KPC 96,1 774,8 0,1 0,7
4132KPC 96,1 774,8 0,1 0,7
4160KPC 96,1 774,8 0,1 0,7
4220KPC 96,1 774,8 0,1 0,7
4250KPC 96,1 774,8 0,1 0,7
4280KPC 96,1 774,8 0,1 0,7
4315KPC 96,1 774,8 0,1 0,7
4400KPC 96,1 774,8 0,1 0,7
4500KPC 96,1 774,8 0,1 0,7
4630KPC 96,1 774,8 0,1 0,7

* Netze mit einem geerdeten AuBenleiter sind in Europa weniger verbreitet. Fett gedruckt: Auslieferungszustand
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9. StbrunQM %ung

9.1 Stérungsmeldungen, Warnmeldungen und Stérungsbehebung
Bei Auftreten einer Storung lesen Sie sich zunéchst die aufgefiihrten Hinweise in folgender Tabelle durch. Sollten Sie
qualifizierte Unterstitzung bei der Stérungsbehebung oder auch Ersatzteile benétigen, wenden Sie sich bitte an lhre
TOSHIBA-Vertriebsniederlassung.

Stérungssuche
ﬁg{;ﬂss Beschreibung Mégliche Ursachen Behebung
*Die Hochlaufzeit RLL ist zu gering  [+Erhohen Sie die Hochlaufzeit RLT.
eingestellt. *Prufen Sie die Einstellung der U/f-Kennlinie.
+Die U/f-Kennlinien-Einstellung ist | +Verwenden Sie .5 (Wiederanlauf) und Lutl
falsch. (Verhalten bei Netzspannungsausféllen).
ar - .| *Ein Wiederanlauf-Signal wird an *Erhéhen Sie die Taktfrequenz LF
et m gbe;}sltrofm beiM | jen Motor nach einegm kurzzeitigen | sVerringern Sie die Einstgllung in ub.
s ochiau Stopp, etc. ausgegeben. «Verringern Sie il | (Soft-Stall-Regelung) auf 130.
*Ein spezieller Motor (z. B. mit *Erhohen Sie die Taktfrequenz LF, wenn Sie
geringer Impedanz) wird genutzt. gleich/niedriger als 2k Hz eingestellt ist.
*Manuelle Drehzahlanhebung ist zu
grof (uk).
ULc  [Uberstrom beim[+Die Runterlaufzeit oL ist zu gering [ *Erh6hen Sie die Runterlauframpe JEL.
*0C2F [Runterlauf eingestellt.
- Uberstrom bei *Evt. verursacht durch zu hohe *Reduzieren Sie die Lastschwankungen.
ora Konstanter Lastaufschaltung. *Priifen Sie die Last (betriebene Maschine).
*OCar Drehzahl «Die Last ist in unsachgemaem
Zustand.
[Anm.] I0 F, BLZF, DL3F|<Ein Element des Leistungsteils ist |+*Wenden Sie sich an lhren TOSHIBA-Handler.
andere als die o. g. defekt. Prifen Sie den Betrieb des Ldfters.
Ursachen «Ubertemperaturschutz ist aktiviert. |+Priifen Sie FE20 (Betrieb des Lifters).
«nro o |U-Phase *Ein Element des Leistungsteils ist |+*Wenden Sie sich an lhren TOSHIBA-Handler.
Y= | Kurzschluss defekt. (U-Phase).
«nroa | V-Phase *Ein Element des Leistungsteils ist |*Wenden Sie sich an lhren TOSHIBA-Handler.
“-"" | Kurzschluss defekt. (V-Phase).
«qrpy |W-Phase *Ein Element des Leistungsteils ist |+Wenden Sie sich an Ihren TOSHIBA-Handler.
S | Kurzschluss defekt. (W-Phase).
Uberstrom bei [ +Die Isolierung des Ausgangs- Prifen Sie den Motor auf Kurzschliisse und stellen
Einschalten des | leistungsteils des Motors ist defekt. | Sie Parameter Ff {3 ein.
Geréates, *Die Impedanz des Motors ist zu *Prufen Sie die Verbindungsleitungen zum Motor.

Storung auf der | klein.
Ausgangsseite
des Gerétes

Uberstrom im | <Der Bremswiderstand ist mit zu *Prifen Sie die Impedanz.
Bremswider- hohem Strom belastet. *Wenden Sie sich an Ihren TOSHIBA-Héandler.
ore standskreis. *PB-PC/+ sind verbunden.

(200V-55 kW oder [*Anschluss eines kleineren Brems-
gréRer, 400v-90 | widerstandes als zulassig.
kW oder gréRer)

«Der Ventilator dreht sich nicht. «Starten Sie den Umrichter durch Ruckstellung
*Die Umgebungstemperatur ist zu erneut, nachdem er geniigend abgekuhlt ist.
hoch. «Der Ventilator muss ersetzt werden, sollte er sich
«Die Offnungsschlitze sind verstopft. | nicht drehen.
OH Ubertemperatur | +Sind warmeabstrahlende *Sorgen Sie fiir gentigend Platz um den Umrichter
Komponenten in der Néhe des herum.
Umrichters? *Vermeiden Sie warmeabstrahlende Komponenten
*Der Temperaturmesser ist nicht in der Nahe des Umrichters
angeschlossen. *Wenden Sie sich an Ihren TOSHIBA-Héandler.
«Uberpriifen Sie die extern *Der Motor ist tberhitzt, prifen Sie deshalb, ob der
Externe a_ngeschlo_ssenen _(_serate. Stromzufluss den Nennstrom ubersteigt.
o4z |thermische *Eine thermische Storungr_neldung
Stérung (Eingangsklemmenfunktion: 46 /

47) wird von einer externen
Steuerung ausgegeben.

*Schneller Hochlaufbetrieb. Erhohen Sie die Hochlaufzeit ALL.
: *Der Wert der Gleichstrom- *Verringern Sie den Wert der
\?vad%n[q}rtlzg:lgire bremsung ist zu hoch. ‘ Gleichstrombremsung in F25 | und der
2ulssige Die U/f-Kennlinien-Einstellung ist Gleichstromdauer in F2he. o
B | Zeitdaver falsch. ) ) *Priifen Sie die Einstellung der U/f-Kennlinie.
hinweg *Ein Wiederanlauf-Signal wird an +Verwenden Sie L. (Wiederanlauf) und Ul
tberlastet den Motor nach einem kurzzeitigen | (Verhalten bei Netzspannungsausfallen).
. Stopp, etc. ausgegeben. *Verwenden Sie eine Umrichter mit mehr Leistung.
Die Last ist zu grof3.

oo R

* Bei Auftreten der Stérungsmeldungen 0L {7 bis DL 3P und DER § bis DR 3, bei denen es sich um eine Stérung eines Elements
im Leistungsteil handelt, kénnen Sie den Umrichter nur riicksetzen, wenn Sie die Spannungsversorgung ab- und wieder
anschalten.
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Storungssuche
ﬁ_}g{éﬂggs Beschreibung Mégliche Ursachen Behebung
«Die U/f-Kennlinien-Einstellung ist | +Priifen Sie die Einstellung der U/f-Kennlinie.
Der Motor falsch. «Prifen Sie die Last (betriebene Maschine).
wurde Uber die |<Der Motor ist blockiert. *Passen Sie FElG die Frequenzschwelle fur
o zuléssige *Betrieb wird kontinuierlich mit Reduktion des Ausgangsstroms an
e Zeitdauer niedriger Drehzahl ausgefuhrt. -Verrmgern Sie den Wert der Gle|chstrombremsung
hinweg *Eine UbermaRige Last wird in F25 {und der Gleichstromdauer in FZ52
tberlastet waéhrend des Betriebs mit dem
Motor angewendet.
Thermische *Schneller Runterlaufbetrieb. *Erhéhen Sie die Runterlauframpe oL
- _ | Uberlastung *Bremsgleichstrom zu hoch. «Erhohen Sie die Leistung des Bremswiderstandes
=" |des Brems- (Wattleistung), und passen Sie die Belastbarkeit
widerstandes des externen Bremswiderstandes F:LF an.
«Die Eingangsspannung schwankt. |+SchlieBen Sie eine geeignete Eingangsdrossel an.
(1)Die Spannungsversorgung hat
eine Leistung von >500kVA.
(2)Ein Uberspannungsschutz wird
Uberspannung geoffnet/angeschlossen.
4Pt |beim Hochlauf |(3)Ein System mit Thyristor wird an
des Antriebes die gleiche Spannungs-
versorgung angeschlossen.
*Ein Wiederanlauf-Signal wird an «Verwenden Sie Uu5 (Wiederanlauf) und Ll
den Motor nach kurzzeitigem (Verhalten bei Netzspannungsausféllen).
Stopp, etc. ausgegeben.
*Die Runterlaufzeit 4L ist zu gering [ *Erhéhen Sie die Runterlauframpe oEL.
eingestellt.
«Der Bremswiderstand hat einen zu |«Installieren Sie einen externen Bremswiderstand.
hohen Widerstand. «Verringern Sie den externen Bremswiderstand.
P (Ext. Bremswiderstand) ist AUS. (Rucksetzung von Fhr.)
Soft-Stall-Regelung fiir Runterlauf |Setzen Sie Parameter P sorgfaltig.
Uberspannung | F305 ist AUS.
0P |beim Runterlauf|+Die Eingangsspannung schwankt. |+Setzen Sie Parameter F 305 sorgfaltig.
des Antriebs (1)Die Spannungsversorgung hat |+Schliel3en Sie eine Eingangsdrossel an.
eine Leistung von > 500kVA.
(2)Ein Uberspannungsschutz wird
geodffnet/angeschlossen.
(3)Ein System mit Thyristor wird an
die gleiche Spannungs-
versorgung angeschlossen.
«Die Eingangsspannung schwankt. [<Erhéhen Sie die Runterlauframpe oEL.
(1)Die Spannungsversorgung hat
eine Leistung von > 500kVA.
(2)Ein Uberspannungsschutz wird
- geoffnet/angeschlossen.
_ ggie;;ggg::g? (3)Ein System mit Thyristor wird an
or3 Drehzahl des die gleiche Spannungsver-
Antriebs sorgung angeschlossen.
«Der Motor ist in Generatorbetrieb, |<Installieren Sie einen externen Bremswiderstand.
da die Frequenz des Motors
aufgrund der Last hoher ist als die
Ausgangsfrequenz des
Umrichters.
«Das zuldssige Drehmoment des *Prifen Sie SystemStoérung.
Motors wird Uiberschritten bei
*rL Drehmoment Storungserkennungsbetrieb.
“= | uberschritten «Soft-Stall-Regelung wurde tber *Priifen Sie, ob der Motor tberlastet ist oder die
elnen langeren Zeitraum als in Bremse aktiviert wurde.
= festgelegt betrieben.
Unterstrom- «Der Ausgangsstrom fiel unter die | +Prifen Sie die Unterstromansprechschwelle
«r  |ansprech- Unterstromansprechschwelle PR
o h\?/ I -Stérungserkennung. *Wenden Sie sich an Ihren TOSHIBA-Handler bei
schwetle korrekter Einstellung.
«Die Eingangsspannung (im «Prifen Sie die Eingangsspannung.
Leistungsteil) ist zu gering. «Aktivieren Sie Hu5 (Wiederanlauf) und Uul
*Kurzzeitiger Spannungsausfall (Verhalten bei Netzspannungsausféllen), um einen
wm o |Unterspannung | entsteht, aufgrund einer langer kurzzeitigen Stopp zu beheben.
Y " l(Leistungsteil) | andauernden Unterspannung als
in FECE Ansprechzeit fiir
UnterspannungsStérung/Warnung
festgelegt.
«Der Umrichter wird tber *Riicksetzen des Umrichters.
Tastaturbetrieb wéhrend autom./
- externem Betrieb gestoppt.
= Nothalt «Ein Nothalt-Befehl wurde gegeben.
(Eingangsklemmen-
Funktion: 20 / 21).

* Uberwachung und Auslésung von Stérungsmeldungen kann durch Parametereinstellung deaktiviert werden.
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Stoérungssuche
Storungs : -
meldung Beschreibung Mdogliche Ursachen Behebung
- *EEPROM-St6rung 1. *Schalten Sie den Umrichter aus und wieder ein,
EEF ! |EEPROM-Stérung 1 Sollte er danach nicht einwandfrei sein, wenden
Sie sich bitte an Ihren TOSHIBA-Handler.
EEPROM-Storung 2 | *EEPROM-Stérung 2. *Wenden Sie sich an Ihren TOSHIBA-Handler.
EEPROM-Storung 3 *EEPROM-Stérung 3. *Wenden Sie sich an Ihren TOSHIBA-Handler.
Kurzschluss gegen |*Ableitstrom von Ausgangsphase oder | Prifen Sie die Ausgangsphase und den Motor auf
Erde Motor. Erdschluss.
] *Ausgangsleistungsteil meldet +Prifen Sie die Verbindungen zum Motor.
*EPHD | Fehlende Phase fehlende Phase. *Evt. kann die Programmierung von FE515 Abhilfe
schaffen.
«Eingangsleistungsteil meldet *Prifen Sie die Verbindungen zum Umrichter.
Fehlende Phase fehlende Phase. Evt. kann die Programmierung von FE1E Abhilfe
schaffen.
RAM-Storung *RAM-Stdrung. *Wenden Sie sich an Ihren TOSHIBA-Héandler.
ROM-Stdrung *ROM-Stdrung. *Wenden Sie sich an Ihren TOSHIBA-Handler.
CPU-Stérung *CPU-Storung. *Wenden Sie sich an Ihren TOSHIBA-Handler.
Kommunikations- | “Unterbrechung der Kommunikation +Prifen Sie die Kontakte des verwendeten
ErrS storun zwischen FU und einer externen Einheit | Schnittstellenkabels, externe Steuerung, etc.
9 (z.B. SPS) eingestellt in FE23.
Eerf Main-Gate-Array- *Main-Gate-Array-Stérung *Wenden Sie sich an Ihren TOSHIBA-Handler.
STTH | stérung
Errl Stromerkennungs- | «Stromerkennungs-Storung *Wenden Sie sich an Ihren TOSHIBA-Handler.
stérung
cn Stérung auf Options- «Storung auf Optionsbaugruppe -I;:lsjtfsg Ssiltidle entsprechende Optionskarte auf
baugruppe *Siehe Bedienanleitung zu den Optionen.
*Der Unterschied zwischen den «Prifen Sie, dass ein Motor angeschlossen ist.
Nennleistungen des Motors und des |<Priifen Sie, dass der Motor im Stillstand ist.
. . Umrichters betragt mehr als 2 «Fihren Sie Auto-Tuning 1 erneut durch. Sollte die
Storung bei Selbst- BaugrofRRen. Storung weiterhin bestehen, fiihren Sie

Etn | Optimierung fur die

Vektorregelung *Der angeschlossene Motor ist kein Auto-Tuning manuell durch.

Dreiphasenmotor.

* Tuning wird durchgefiihrt, wahrend
Motor sich dreht.

«Die in FH {Ti festgelegte autom. *Prifen Sie, dass ein Motor angeschlossen ist.
Spannungsanhebung kann fur das | *Priufen Sie, dass der Motor im Stillstand ist.
Tuning nicht durchgefuhrt werden. *Fihren Sie Auto-Tuning 1 erneut durch. Sollte die

«Der Unterschied zwischen den Storung weiterhin bestehen, fihren Sie
Nennleistungen des Motors und des | Auto-Tuning manuell durch.

Umrichters betragt mehr als 2
BaugrofRen.

«Der angeschlossene Motor ist kein
Dreiphasenmotor.

*Tuning wird durchgefiihrt, wahrend
Motor sich dreht.

*Die Kabel zwischen Umrichter und
Motor sind langer als 30 m lang.

*Tuning wird durchgefihrt, ohne dass
ein Motor angeschlossen ist.

«Die in FH i festgelegte «Prifen Sie, dass ein Motor angeschlossen ist.
Streuinduktivitat kann fir das Tuning |+Prifen Sie, dass der Motor im Stillstand ist.
nicht durchgefiihrt werden. *Fihren Sie Auto-Tuning 1 erneut durch. Sollte die

«Die in FH {Ti festgelegte autom. Stérung weiterhin bestehen, fiihren Sie
Spannungsanhebung kann nicht Auto-Tuning manuell durch.
durchgefiihrt werden.

«Der Unterschied zwischen den
Nennleistungen des Motors und des

Tuning- Umrichters betragt mehr als 2

Stérung BaugroRen.

«Der angeschlossene Motor ist kein
Dreiphasenmotor.

«Tuning wird durchgefihrt, wahrend
Motor sich dreht.

«Die Kabel zwischen Umrichter und
Motor sind langer als 30 m lang.

*Tuning wird durchgefiihrt, ohne dass
ein Motor angeschlossen ist.

«Einige Werte des Motor Typenschilds Priifen Sie, dass alle auf dem Typenschild des
wurden nicht sorgféltig eingegeben. Motors angegebenen Werte sorgfaltig eingegeben

*Eckrequenz i wurden.

«Ausgangsspanng. bei Eckfrequenzl v .

*Motornennleistung F4C5

*Motornennstrom FHIE

*Motordrehzahl FHI

* Uberwachung und Auslésung von Stérungsmeldungen kann durch Parametereinstellung deaktiviert werden.

F4 il Tuning-
Stoérung

Motorkonstanten-
Stoérung
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Storungssuche
?g{sﬂgg Beschreibung Mégliche Ursachen Behebung
Stérung bei *Wurde der Steuerkreis (oder «Setzen Sie Parameter -4F=6.
E:4P [Initialisierung des Hauptstromkreis/Bremskreis)
Umrichters. ersetzt?
con Uberspgnnung an «Uberspannung an Analogeingang. «SchlieRBen Sie eine Spannung entsprechend der
- [Analogeingang Nennspannung an.

Encoder-Stérung

*Encoder nicht angeschlossen.

*Priifen Sie den Anschluss des Encoders.

Zu hohe Frequenz
oder zu hohe
Drehzahl vom
Inkrementalgeber

r
|
e,

Die Drehzahl vom Encoder
Uberschreitet die Drehzahl
entsprechend bei FH

*Encoder-Stérung

«Die interne Frequenzvorgabe
iberschreitet FH

«Uberschwingen der PID-Regelung

*Zu hohe Frequenz durch
Uberspannungsbegrenzung
(Spannungs-Soft-Stall)

«Priifen Sie den Anschluss des Encoders.
«Priifen Sie Einstellungen von FE22~FRZH

«Priifen Sie die PID-Parameter F 350 und folgende.
«Im Fall von Uberspannungsbegrenzung

verwenden Sie einen externen Brenswiderstand

r
I
o

Tasten-Alarm

+Die gleiche Taste ist langer als 20
Sekunden gedriickt worden.

«Priifen Sie das Bedienfeld.

Analogeingang nicht

*Abbrechen einer Verdrahtung von
VI/II Eingangssignalen.
«Steuerklemmenblock 16st sich und

«Priifen Sie die VI/Il Eingangssignale

«Installieren Sie den Steuerklemmenblock an den

i
s}

Nikation gestort

CPU2 Kommunikation.

c_a
E- i |verbunden fallt ab Umrichter.
*P24 Uberstrom Priifen Sie die Verbindung von Klemme P24 mit
CC oder CCA.
CPU2 Kommu- *Eine Storung entsteht wahrend der  |*Wenden Sie sich an lhren TOSHIBA-Héandler.

Storung bei
U/f-Kennlinien-
wahl

i
|
[ax}
[}

*Ausgangsspg./ Ausgangsfrequenz-
anteil ist zu hoch im Vergleich zur
Motorauslegung

*Antrieb wurde in (F£=2,3,4,7) ohne
setzen der Parameter fir das
Auto-Tuning betrieben

*Antrieb befand sich im
Ubererregungszustand wahrend des
Runterlaufs

«FH 10 (Anlaufmoment) ist zu groR

*Antrieb wurde mit aktivierter Bremse
gestartet

*Motorspg. . und Motorfrequenz .l anpassen

*Wenn V/f-Betrieb (F:=2,3,4,7) Parameter fiir
Auto-Tuning setzen und ausfiihren.

*Bei Storung £ -2 wahrend Runterlauf und
F305=2,3 (Spannungsregelung wahrend
Runterlauf), verringern Sie F3 {3 (max. Erregung
bei Runterlauf).

U

*Anlaufmoment 4 il verringern.
*Bremse losen.

£ i |CPU 1 Stérung

*CPU 1-Stérung.

*Wenden Sie sich an Ihren TOSHIBA-Handler.

Abweichende digit.
Eingangsspannung

*Abweichende digitale
Eingangsspannung

*Priifen Sie das Signal der Eingangsklemme.

E-24 | optionalem
Zusatzgerat 2

defekt

Stérung in «Optionskarte flr Zusatzgerat 1 ist *Wenden Sie sich an Ihren TOSHIBA-Handler.
E-23 | optionalem defekt.

Zusatzgeréat 1

Stérung in *Optionskarte flr Zusatzgeréat 2 ist *Wenden Sie sich an Ihren TOSHIBA-Handler.

£-25 | CPU2 Stérung

*CPU2 Storung.

*Wenden Sie sich an Ihren TOSHIBA-Héandler.

Step-out (nur fur PM
Motoren)

*Haltemoment bei Stillstand.
*Eine Ausgangsphase ist
unterbrochen.
sLastschwankungen

+Losen Sie das Haltemoment bei Stillstand.
«Priifen Sie die Verbindungen zwischen Umrichter
und Motor.

c SichereAnlaufsperre
gestort

«Stérung im Schaltkreis fiir sichere
Anlaufsperre

*Wenden Sie sich an Ihren TOSHIBA-Héandler.
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Warnmeldungen: Im Folgenden finden Sie Warnmeldungen (dies sind keine Stérungsmeldungen)

mvéllzrunr;g Beschreibung Mégliche Ursachen Behebung
acc | Keine *Verbindung der Sollwertfreigabe ist |+Schliefen Sie die Verbindung der entsprechenden
""" | sollwertfreigabe geoffnet. Klemme mit P24/PLC (CC).
s Sichere Anlaufsperre | *Klemme PWR nicht mit P24/PLC verbunden
T |aktiv +Steuerklemmenblock nicht eingeschoben
Unterspannung der *Die Steuerspannung zwischen SU+ | <Die Steuerspannung muss mindestens 20V
und CC ist zu niedrig betragen
COFF externen «Parameter F5H 7 falsch eingestellt. «Setzen Sie F547=0, wenn keine externe
Steuerspannungs- :
versorgung Ste_ugrspannungsve(sorgupgrarngeschlossen ist
*Quittieren Sie die Stérung CiiFF
*Unterspannung im Hauptkreis *Messen Sie die Spannungsversorgung im
Unterspannung im zwischen R, Sund T. Hauptkreis.
NOFF | Zwischenkreis «Stérungen im Liegt die Spannung in einem normalen Bereich,
(netzseitig) Einschaltstrom-Begrenzungskreis muss der Umrichter repariert werden.
oder Gleichstrom-Sicherungskreis. *Wenden Sie sich an Ihren TOSHIBA-Hé&ndler.
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Frequenzumrichter VF-PS1

Warnmeldungen: Im Folgenden finden Sie Warnmeldungen (dies sind keine Stérungmeldungen)

Warn-

meldung Beschreibung

Mégliche Ursachen

Behebung

\ Autom. Wieder-
anlauf

«Der Umrichter ist im Vorgang des
Wiederanlaufs.
*Ein kurzzeitiger Stopp tritt auf.

«Der Umrichter lauft normal, wenn er nach einigen
Sekunden automatisch wieder anlauft. Vorsicht,
wenn sich die Maschine plétzlich wieder in Betrieb
setzt.

Alarm bei Frequenz-
Einstellung

«Die Frequenz-Einstellungspunkte 1
und 2 sind zu dicht aneinander.

*Setzen Sie die Frequenzeinstellungspunkte 1 und
2 entfernt voneinander ein.

Loschen aktiviert-
Anzeige

«Anzeige erscheint durch Betéatigen
der STOPP-Taste wahrend einer
Stérunganzeige.
*Eingangsklemmensignal RES ist AN
wahrend Stérungmeldung.

Betatigen Sie die STOPP-Taste erneut, um die
Stérungsmeldung zu l6schen.

*Schalten Sie das Eingangsklemmensignal RES
ab.

Nothalt aktiviert-
Anzeige

«Uber die Tastatur kénnen Sie bei
automatischer oder externer
Steuerung einen Nothalt erzwingen.

*Wenn Sie (ber die Tastatur einen Nothalt
erzwingen mochten, ist die Stopp-Taste zu
betatigen. Durch Betatigen einer anderen Taste,
I6sen Sie den Nothalt wieder.

Einstellungs-
Alarmstérungscode
und Daten werden
abwechselnd
angezeigt.

+Es wurde versucht, einen Wert
innerhalb der Programmierung zu
setzen, welcher die Ober- bzw.
Untergrenze der moglichen Werte
ber- bzw. unterschreitet.

*Prufen Sie, ob die Einstellung korrekt
vorgenommen wurden.

DC-
Bremsvorgang

+DC-Bremsung in Ausfiihrung

*Die Anzeige der Ausfiihrung eines DC-Bremsvorganges
mittels der DC-Funktion erlischt in einigen Sekunden,
wenn keine Probleme auftreten. [Anm.]

Haltemoment bei
Stillstand wirkt nach
autom. Einfallen der
DC-Bremse

*Vorgang des Haltemoments bei
Stillstand, der nach autom. Einfallen
der DC-Bremse wirkt.

*Durch Stopp-Befehl erlischt diese Anzeige wieder
(ST-CC gedffnet).

EZ  |Uberlauf der Anzeige

Die Anzeige der digitalen Nummer
eines Begriffs, wie z.B. der Frequenz,
ist im Uberlauf.

=
nF

=)
ik i=

*Evt. kann eine niedrigere Einstellung voi
Abhilfe schaffen.

Initialisierung

<Parameter werden initialisiert.

*Diese Anzeige erlischt nach kurzer Zeit wieder.

Auto-Tuningl

*Ausfiihrung des Auto-Tuning 1.

*Diese Anzeige erlischt nach kurzer Zeit wieder.

Autom. Stopp bei
Erreichen der
Frequenz LL +0,2 Hz

«Die autom. Stopp-Funktion F
ausgefuhrt.

*Diese Funktion wird deaktiviert, sobald die
Frequenz gleich oder mehr als 0,2 Hz der unteren
Frequenzgrenze LL betrégt, oder wenn ein Befehl
zum Stopp-Betrieb eingegeben wird.

Funktion aktiviert :
keine Betriebs-
aufrechterhaltung, kein
Runterlauf

« Funktion aktiviert von tiui (Verhalten
bei Netzspannungsausféllen) kein
Runterlauf, keine
Betriebsaufrechterhaltung.

«Zur Wiederinbetriebnahme setzen Sie den
Umrichter zuriick, oder legen ein Betriebssignal
an.

Anzeige des
ersten/letzten
Parameters

HERD/

Erd

«Erster und letzter Parameter in der
Historie AUH.

«Durch Betéatigen der MODE-Taste verlassen Sie
diese Anzeige.

Tastaturbetrieb
vorubergehend
zulassen

Urdd

« Diese Anzeige erscheint, wenn die
ENTER-Taste betatigt und fur mind.
5 Sekunden gehalten wird, wenn

« Diese Anzeige erscheint, wenn Betrieb tber alle
Tasten zuléssig ist. Zur erneuten Sperre des
Tastaturbetriebs, schalten Sie den Umrichter ab

Tastaturbetrieb mit F 137 gesperrt ist.

und wieder an.

Anm.: Wahrend der Gleichstrom-Bremsung erscheint ,.2=“ im Display.
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Voralarm-Anzeige (Warnungen vor eventuell bevorstehenden Stérungen)

X_.oerﬂslz"gq Beschreibung Mégliche Ursachen Behebung
z Uberstrom-Voralarm _|[s. Uberstrom LT s. Uberstrom &T
P Uberspannungs- s. Uberspannung CF s. Uberspannung CF
Voralarm. Erreichen |F leuchtet, wahrend PBR ausgefiihrt wird. P leuchtet, wahrend PBR ausgefiihrt
des wird.
PBR-Betriebslevels
R Uberlast-Voralarm Siehe 0L | und D2 (Uberlast). Siehe L | und D2 (Uberlast).
H Ubertemperatur- s. OH (Ubertemperatur) s. DK (Ubertemperatur)
Voralarm
c Kommunikations- *Verschiedene Datenubertragungsstérungen *Fur MaBnahmen zur Korrektur von
stérung treten auf, bei der Verbindung zwischen Datentibertragungsstdrungen sehen
Computer und Umrichter. Sie bitte in der Bedienanleitung fur das
*Verschiedene Datenuibertragungs- externe Eingabegeréat nach.
Storung treten auf, bei der Kommunikation *Priifen Sie den Master Umrichter.
Umrichter zu Umrichter (Slave).

Wenn zwei oder mehr Probleme gleichzeitig auftreten, leuchtet einer der folgenden Alarm-Anzeigen:

oo ouorm o
DR, PL, LH DL, L , CPLH
Die abwechselnd leuchtenden Alarm-Anzeigen sind von links nach rechts £, P, L, H, .

9.2 Stérungsquittierung

Setzen Sie den Umrichter nach einer Stérung erst zuriick, wenn Sie die Fehlerursache beseitigt haben. Riicksetzen
des Umrichters vor Fehlerbehebung fiihrt ggf. zu erneuter Stérungsauslésung.

Quittieren der Stérungsmeldung

(1) durch Abschalten der Spannungsversorgung (ausgeschaltet lassen, bis die
LED-Anzeige erloschen ist.)
= Siehe auch Parameter F&0¢2
(2) durch externe Signale (Verbindung von RES und CC auf dem Steuerklemmenblock— |8sen)
(3) tiber Tastaturbetrieb
(4) Uber eine Kommunikation

= Weiter Informationen siehe Kapitel 6.4.1.

durch Riicksetzung auf folgenden Art und Weise:

Um den Umrichter tber Tastaturbetrieb riicksetzen zu kénnen, unternehmen Sie folgende Schritte:
1. Prufen Sie, dass die LED-Anzeige eine Stérungsmeldung ausgibt. Wenn das Auftreten einer Stérung nicht
angezeigt wird, dann betatigen Sie die MODE-Taste zur Anzeige.
2.Betatigen Sie die STOPP-Taste, so dass .- angezeigt wird.
3. Betatigen Sie die STOPP-Taste erneut, und der Umrichter wird zuriickgesetzt.

*Bei aktivierter Uberlastfunktion [Z : Umrichter-Uberlast, [2: Motoruberlast, Ot : Bremswiderstand-Uberlast] kann
der Umrichter solange nicht tber die Eingabe eines Quittierungs-Signals von einem externen Geréat oder tiber
Tastaturbetrieb zurlickgesetzt werden, bis die tatsachliche Abkuhlzeit verstrichen ist.

bis 30 Sekunden nach Stérungsauslésung

Standard-Abkuhlzeit bei DL &
bei 0L2: bis 120 Sekunden nach Stérungsauslosung
bei [Lr: bis 20 Sekunden nach Stérungsauslésung

*Bei einer Stdrungsauslosung durch Ubertemperatur (ZH) im Umrichter setzen Sie den Umrichter erst nach einer
Abkihlzeit zurtick.

- Warnung -
Haufiges EIN/AUS-Schalten des Frequenzumrichter kann zu Beschédigungen am Motor und anderen Teilen
fahren.

J-7



TOSHIBA Frequenzumrichter VF-PS1

9.3 Wenn die Motorwelle sich nicht dreht, obwohl keine Stérungsmeldung
angezeigt wird...

Wenn der Motor sich nicht dreht, obwohl keine Stérungsmeldung angezeigt wird, unternehmen Sie folgende Schritte:

DerMotor dreht sich |

nicht . Nein [ELLLLLL 2

Leuchtet Ist die 7-Segment Prifen Sie die Eingangs- Hat die Spannung Sigmgegesn gi:nﬂiwe

LED- Anzeige? **™ spannung und Schiitz. ==™ d. richtigen Wert? “’an ge sp 9
Wenden Siesich an lhre
TOSHIBA-Vertriebsnieder-
lassung.

Wird N3FF angezeigt? Unterspannung im Haupkreis. Priifen Sie die Eingangsspannung.

Bei Anschluss einer DC-Drossel priifen Sie die Verdrahtung.
=Eingangsspannung in Monitorebene, siehe Kapitel 6.2.1.

Wi angezeigt? « Priifen Sie, ob ein Steuerklemmenblock am Umrichéer richtig installiert ist.
 Beinegativer Logk (SW1: SINK) gibt es keine Verbindung zwischen ST und
CC. SchlieRen Sie eine Verbindung zwischen CC und der Kliemme, der die

Sdwertfreigabe (ST) auf dem Steuerklemmenblock zugewiesen wurde.
= Siehe Kapitel 2.2.

*Bei pasifver Logik (SWV1: SOURCE) gibtes keine Verbindungzwischen ST
und P24. SchiieBen Sie eine Verbindung zwischen P24 urd der Klemme, der
die Sollwertfreigabe (ST) auf dem Steuerklemmenblock zugewiesenwurde.

a
| qeennnnnnnnsnnnnn] A |unnnn
-n

Wird eine andere
Fehlermeldung Beheben Sie die Fehlerursache, und setzen Sieden Frequenzumrichter zuriick

i‘geizigi‘tzl 91 = Zur Riicksetzung siehe Kapitel 9 .2.

y
gr':g'éfg lge:hI:é rumngl cﬁ'ﬂ% Der Unrichter versucht den Motor neu zu starten. Die Ausfihrung dieser
abwechselnd? Funkion kann nach STOP, Nothalt oder Netzunterbrechung unterbrcchen
- werden.
¥
Leuchtet die Bei Bedie rfeldbetrieb... Betaigen Sie die RUN-Taste zum Betrie bsstart.
RUN-Taste? +Priifen Sie, ob die Betrie bsfrequenz am Bedienfeld richtig eingesteltist. = Siehe
T Kapitel 32 2.
H «Ist ein ande rer Befehlsmodus eingestellt .. wectseln Sie die Einstellung in
: Parameter [/0d. = Siehe Kapitel 3.2.1.
E * Bei Auswahl des Bedienfeldes...Ancem Sie die Eingtellung in Parameter
Sesmsnmnnnannnnnnnnnnp| TTNH =] = Siehe Kapitel 5.5.

«Istein anderer Befehlsmodus eingestellt.. Priifen Sie, ob eine externe
Befehisvorg abe eingegeben wurde. Priifen Sie die Einstelung der
Eingangsklemmen in der Monitorebene. = Siehe Kapitel 6 2.1.

[T

«Priifen Sie die Einstelungin F {35 (Gleichzeitige Ansteuerung von Fund R ).

Y « PrienSie, ob Sieeine Festfrequenz von 0 Hz ansteuem.
«PriienSie die Frequenzeinstellungen unter ParameterFiod, F20l, F20 7y F20E
= Siehe Kapitel 5.5.
« PrifensSie, ob die Sart- Frequenz nichthdher eingestelt ist als die Betriebsfrequenz.
= Siehe Kapitel 5.10.
« PrienSie obdie Solwerteinstelung ( Voreingestellie oder Fest- Frequenz ) nichtauf
0 gesetztist.
«PrienSie die Frequenz - Sollwert— Vorgabe = Siehe Kapitel 5.5.
« PrienSie, ob der Motor nicht tiberlastet oder blockiertist. —*Reduzeren Sie die Last.

LTI LI LI LLLLL)

Bestimmen Sie mit welchem Anzeige- und Befehlsmodus Sie arbeiten wollen, und stellen Sie
den Umrichter ein. = Siehe Kapitd 5.
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9.4

Prifen weiterer

Stérungsursachen

In der folgenden Liste finden

Sie weitere Angaben zu Stérungen, Ursachen und Stérungsbehandlung.

Stérung

Ursache und Stérungsbehandlung

Der Motor lauft in die
falsche Richtung.

*Kehren Sie die Phasen der Ausgangsklemmen U, V und W um.

*Kehren Sie das Vorwarts-/Ruckwartslauf-Signal der Klemmen vom externen
Eingabegerates um.
= Siehe Kapitel 2.3.2, Funktionsbelegung der Steuerklemmen.

Der Motor dreht sich, aber
seine Drehzahl &ndert sich
nicht normal.

«Die Last ist zu schwer.
«Verringern Sie die Last.
«“Soft-Stall-Regelung* ist aktiviert.
Schalten Sie die ,Soft-Stall-Regelung” ab. = Siehe auch Kapitel 5.14.
«Die max. Ausgangsfrequenz FH und die obere Frequenzgrenze LL sind zu niedrig
gesetzt.
Erhéhen Sie die max. Ausgangsfrequenz FH und die obere Frequenzgrenze L
«Das Frequenzvorgabe-Signal ist zu niedrig eingestellt.
Priifen Sie den Wert des Signals, Stromkreis, Verdrahtung, etc.
*Prifen Sie die Einstellungseigenschaften (Punkt 1 und Punkt 2) der Parameter fur die
Frequenzvorgabe-Signale. = Siehe Kapitel 5.5.
*Die Ausgangsspannung bei der Eckfrequenz 1 (uiw) ist zu niedrig eingestellt.
*Wenn der Motor mit niedriger Drehzahl lauft prifen Sie, ob die “Soft-Stall-
Regelung“aktiviert ist, da das Drehmoment zu hoch ist.
Passen Sie den Wert bei manueller Spannungsanhebung (.i) und die Hochlaufzeit
(ALL) an. = Siehe Kapitel 5.7 und 5.2.

Der Motor lauft nicht glatt
hoch/runter.

*Die Hochlaufzeit (RLL)oder die Runterlaufzeit (4EL) sind zu gering eingestellt.

Ein zu groRer Strom flieRt in
den Motor.

«Die Last ist zu schwer.

«Verringern Sie die Last.

*Wenn der Motor mit zu geringer Drehzahl lauft prifen Sie, ob der Wert der manuellen
Spannungsanhebung zu hoch eingestellt ist. = Siehe Kapitel 5.7.

Der Motor lauft mit
hoherer/niedrigerer
Drehzahl als festgelegt.

«Der Motor hat eine unangemessene Nennspannung.
Verwenden Sie einen Motor mit angemessener Nennspannung.
«Die Motor-Klemmenspannung ist zu gering.

Prufen Sie die Ausgangsspannung bei der Eckfrequenz 1 (uiw).
= Siehe Kapitel 5.8.

Uberpriifen Sie den Kabelquerschnitt.
*Prufen Sie die Getriebetibersetzung.
+Die Ausgangsfrequenz ist nicht korrekt eingestellt.

Priifen Sie den Ausgangsfrequenzbereich.
<Passen Sie die Eckfrequenz an. = Siehe Kapitel 5.8.

Die Motordrehzahl variiert
wahrend des Betriebs.

«Die Last ist zu leicht oder zu schwer.
«Verringern Sie die Lastschwankungen.
«Der Umrichter oder der Motor verfigt nicht Gber eine geeignete Leistung, die Last
anzutreiben.
Verwenden Sie einen Motor oder Umrichter mit angemessener Leistung.
Priifen Sie, ob sich das Frequenzvorgabe-Signal andert.
*Wenn der Parameter fir die U/f-Kennlinienwahl P auf 2 oder groRer gesetzt ist
(5 und 6 sind entfernt), prifen Sie die Vektorregelung, Betriebsbedingungen, etc.
= Siehe Kapitel 5.6.

Einige oder alle der sieben
Tasten auf dem Bedienfeld
sind nicht funktionsféhig.

«Andern Sie die Parameter zur Sperre des Betriebs Uber die Tastatur F 130~F 137,

* Parameter wird eigentlich zur Sperre des Betriebs Uber die Tastatur des verwendet.

Zugriff auf Parameter endet
im Storungsfall.

Loschen Sie diese Sperre, und gehen Sie dabei wie folgt vor.
Zum Loschen dieser Einstellung, betétigen Sie die ENTER-Taste, und halten
Sie diese fir mindestens 3 Sekunden gedriickt.

Parameter-Einstellungen
kénnen nicht veréndert
werden.

(1)Wenn die Parametriersperre F 100 =1 gesetzt ist (zulassig), &ndern Sie diese
Einstellung auf O (gesperrt).

Monitor (Display) ist nicht
kontrollierbar.

(2)Wenn einer Eingangsklemme die Funktion 110 (oder 111) Parameter schreiben
zugewiesen wurde, schalten Sie die Klemme ein.

Abhilfe bei Stérungen aufgrund der Parametereinstellung

Wenn Sie Parameter
vergessen, die
zuriickgesetzt wurden.

«Sie kénnen nach allen zuriickgesetzten Parametern suchen und ihre Einstellung
andern.

= Siehe Kapitel 5.21.

Wenn Sie alle Parameter
auf ihre Werkseinstellung
zuriicksetzen wollen.

*Sie kdnnen alle Parameter auf ihre Werkseinstellung zurticksetzen.
= Siehe Kapitel 5.20.
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Technische Anderungen vorbehalten

Informationen:
Tel.: +49 (0)2241 / 4807-0
Internet: www.esco-antriebstechnik.de

o

esco

esco antriebstechnik gmbh e Biberweg 10 ¢ 53842 Troisdorf - Germany
Tel. +49(0)2241/4807-0 » Fax +49(0)2241/4807-10 « E-Mail: info@esco-antriebstechnik.de e Internet: www.esco-antriebstechnik.de
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