TOSHIBA MACHINE

Energieeffiziente 6-Achsen-Roboter Baureihe TVL




TOSHIBA MACHINE - TVL-Serie

Technische Daten

6

500 700
(260 + 240) (400 + 300)
602 801
Achse 1 (J1) + 170°
Achse 2 (J2) -64° ~ +165° -90° ~ +165°
Achse 3 (I3) 0° ~+150° 0° ~ +165°
Achse 4 (J4) + 190°
Achse 5 (J5) + 120°
Achse 6 (J6) + 360°
Achse 1 (J1) 435°/s 295°/s
Achse 2 (J2) 348°/s 270°/s
Achse 3 (J3) 348°/s 295°/s
Achse 4 (J4) 422°/s
Achse 5 (J5) 422°/s
Achse 6 (J6) 696°/s
Gesamtsystem 7,98m/sec 7.71m/sec
Achsen 4, 5 0,15kg*m?2 0,09kg*m2
- Achse 6 0,2kg*m2 0,1kg*m?2
+0,02mm +0,03mm

Absolutsystem / AC Servomotor
1,5kVA

28kg 31kg

Sonderfunktionen

Befestigungsbohrungen
An vier Positionen der Ober- und Unterseite des Roboterarms wer-
den Bohrungen zur Befestigung von Werkzeugen zur Verfliigung
gestellt. Damit kdnnen externe Kabel und periphere Bauteile sicher
angebracht werden.

Alternative Montage
Bohrungen an der Seite der Basiseinheit erlauben eine alternative
seitliche Montage des Roboters.

Erster Arm standardmaBig mit T-Fuge ausgestattet
Die T-Fuge kann zur Anbringung von Werkzeugen, Kabeln und
DIN-Schienen genutzt werden.

Optionen

Kabeloption fur den Roboter-Controller
Erganzend zur Standardverkabelung an der Ruckseite, konnen die
Kabel auch durch den Boden verlegt werden. Das vermindert den
rickseitigen Platzbedarf und bietet mehr Flexibilitat hinsichtlich
der Anwendung und des verfugbaren Raums.

IP65-Erweiterung
Auf Wunsch ist eine optionale IP65-Ausfihrung als Staub- und
Spritzschutz erhaltlich.

*1: Die Beschleunigung- / Geschwindigkeitswerte kénnen auf Grund von Bewegungsmustern, Traglast

und Offset-Werten eingeschrankt sein.

*2: Oberhalb des effektiven Lastverhaltnisses sind kontinuierliche Zyklusbewegungsmuster nicht aus-

fuhrbar (Horizontal 300mm, Vertikal 25 mm, Rundumbewegung, grobe Positionierung).

*3: Einweg Positions-Wiederholgenauigkeit bei einer konstanten Temperatur von 20°C. Eine absolute

Positions-Wiederholgenauigkeit ist nicht gewahrleistet.

Abmessungen und Arbeitsbereich
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